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Proportional-Druckreduzierventil
mit Gleichstrommotor-Betéatigung

Typ (Z)DRS

NenngroBe 6

Gerateserie 1X

Maximaler Betriebsdruck 210 bar
Maximaler Volumenstrom 30 |/min

H/A/D/7121/03

Inhaltstbersicht Merkmale
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Merkmale 1 sen A oder P1 mit Druckabsicherung
Bestellangaben o  — Betétigung durch Gleichstrommotor
Vorzugstypen o - fir Plattenaufbau oder Zwischenplattenbauweise:
Lage der Anschlusse nach ISO 4401-03-02-0-94
Symbole 2 _ _
Funktion, Schnitt 3 Gleichstrommotor selbsthemmend — bei Ausfall der Versor-

gungsspannung oder Fehlermeldung der Ansteuerelektronik
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Technische Daten 5und 6  _ den Tankanschluss drucklos verbinden®
Elektrischer Anschluss 6und7 _ 5y Ansteuerung:

Kennlinien 8und 9 Elektrischer Verstarker Typ VI-MRMA1-1-1X/V0/0
Gerateabmessungen Typ DRS 10 (separate Bestellung), siehe Seite 6
Gerateabmessungen Typ ZDRS 11~ Positionsriickfiihrung

— integrierte Druckiiberwachung (wahlweise)

" Tankdruckinderungen fiihren zur Anderung des eingestellten,
reduzierten Druckes.
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Bestellangaben

Typ (Z)DRS | RD 29173/12.05

| I
DRS| 6 | —1X/ M |G24|K32| |G| -
Plattenaufbau = ohne Bez. weitere Angaben
Zwischenplatten- im Klartext
Ausfiihrung =Z G= mit Wegriickfiihrung
Druckreduzierventil mit -
Gleichstrommotor- chhtungsyverkstoff
Betatigung =DRS M= .NBR-.I.chh.tungep
- geeignet fiir Mineralol
NenngréBe =6 (HL, HLP) nach DIN 51524
Druckreduzierung V= FKM-Dichtungen
im Kanal A (Plattenaufbau) = ohne Bez. Dichtungstauglichkeit der verwen-
Druckreduzierung deten Druckflussigkeit beachten!
im Kanal P1 (Zwischenplatte) =VP clektrischer Anschluss
Geréteserie 10 bis 19 =1X K32 = ohne Leitungsdose
(10 bis 19: unveranderte Einbau- und AnschlussmaBe) mit Geratestecker Typ GO51FAVM
Druckstufe 50 bar = 50 Leitungsdose — separate Bestellung
Druckstufe 100 bar =100 siehe Seite 6
Druckstufe 210 bar =210
Versorgungsspannung der
ohne Druckmessumformer am Gerét =A Ansteuerelektronik
mit Druckmessumformer am Gerat = G24 = 24 V Gleichspannung
M= nur ohne Riickschlagventil lieferbar
Vorzugstypen
Typ DRS Material-Nummer Typ ZDRS Material-Nummer
DRS 6 —-1X/50AMG24K32MG R901025496 ZDRS 6 VP-1X/50AMG24K32MG R901025495
DRS 6 —1X/100AMG24K32MG R901055990 ZDRS 6 VP-1X-/100AMG24K32MG R900756973
DRS 6 —1X/210AMG24K32MG R901055991 ZDRS 6 VP-1X/210AMG24K32MG R900777725

Symbole ((1) = geréteseitig, (2) = plattenseitig)

DRS 6..A... ohne Druckmessumformer

ZDRS 6..A... ohne Druckmessumformer
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Funktion, Schnitt

Hydraulics | Bosch Rexroth AG 3/12

Ventile des Typs DRS und ZDRS sind vorgesteuerte 3-Wege-

Druckreduzierventile mit Druckabsicherung des Verbrauchers.

Sie werden zur Reduzierung eines Systemdruckes eingesetzt.

Aufbau

Die Ventile bestehen aus drei Hauptbaugruppen:

— Vorsteuerventil (1)

— Gleichstrommotor (2) mit Wegrtickfiihrung

— Hauptventil (3) mit Hauptkolben (4)

— wahlweise mit oder ohne Druckmessumformer (18)

Funktionsbeschreibung Typ DRS

— Einstellung des zu reduzierenden Druckes im Kanal A soll-
wertabhingig tiber den Gleichstrommotor (2).

— bei drucklosem Anschluss P hilt Feder (17) den Hauptkolben
(4) in Ausgangsstellung — Verbindung von Anschluss A
nach T geoffnet, Sperren von Anschluss P nach A

— Druckverbindung von Anschluss P zum Ringkanal (6) Steuer-
ol stromt durch Bohrung (6) iiber Stromregler (7) in den Vor-
steuerraum (16); tiber die Diise (8), den Drosselspalt (9)
in den Raum (10) und durch die Bohrungen (11, 12) zum
Anschluss T

Druckreduzierung

— Aufbau des Vorsteuerdruckes im Vorsteuerraum (16) als
Funktion des Sollwertes

— Verschieben des Hauptkolbens (4) nach rechts — Druckfliis-
sigkeit flieBt von P nach A

— Anstehen des Verbraucherdruckes im Anschluss A zum
Federraum (15) tiber Kanal (13) und Diise (14)

— Ansteigen des Druckes im Anschluss A auf den eingestellten
Solldruck bewirkt das Verschieben des Hauptkolbens nach

16

Typ DRS 6 -1X/...

B
fun)
1!

Typ ZDRS 6 VP-1X/...
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links in Regelstellung; Druck im Anschluss A ist mit dem
eingestellten Druck an Vorsteuerventil (1) annihernd gleich.

Druckabsicherung bei Schmutz nicht gegeben

- Ubersteigt der Druck im Anschluss A(P1) den eingestellten
Solldruck, wird der Hauptkolben (4) weiter nach links ver-
schoben.

- dadurch SchlieBen der Verbindung von P nach A(P1), Offnen
der Verbindung von P1 nach T und Begrenzung des im
Anschluss A(P1) anstehenden Druckes entsprechend des
eingestellten Sollwertes

Druckiiberwachung

Bei Ventilen mit integrierten Druckmessumformern wird dieser
mit der Elektronik verbunden und dient zur Erfassung und
Uberwachung des eingestellten Druckes. Jenach Ventiltyp im
A oder P1 Kanal. Eine weitere Alternative ist ein Ventil ohne
integrierten Druckmessumformer jedoch mit Druckmesszwi-
schenplatte. Siehe Anwendungsbeispiel RD 62003 und

RD 29260, Zwischenplatte mit Druckmessumformer.

Typ ZDRS
Die Funktion dieses Ventiles entspricht im Prinzip der Funktion

des Typs DRS. Die Druckreduzierung erfolgt jedoch im Kanal
P1.

Hinweis:

Bei Abschalten oder beim Ausfall der Spannungsversorgung
der Ansteuerelektronik bleibt der Gleichstrommotor in seiner
vorhandenen Position stehen und somit auch, bei vorhan-
dener Hydraulikversorgung, der zuletzt eingestellte Druck
bestehen.
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Dokumentationsiibersicht

Typ (Z)DRS | RD 29173/12.05

Das vorliegende Datenblatt RD 29173 informiert Giber das Druckre-
duzierventil vorgesteuert mit Gleichstrommotor-Betétigung

Ubersicht der Dokumenten-Nr.
Gesamtdokumentation -
Deutsch | Eng- Franzo- | Spa-
lisch sisch nisch
RD ... RE ... RF ... RS ...
Analoges Verstarkermodul
Typ VI-MRMAT1-1-1X/V0/0 30214
Erklarung zur Umweltvertraglichkeit.
Angaben zur Umweltpriifung fiir die Bereiche EMV 30214-U
(Elektromagnetische Vertraglichkeit), Klima und mecha-
nische Belastung
Netzteil Typ VI-NE30-1X 29929
Druckmessumformer mit integrierter Elektronik
Typ HM17-1X 30269
Zwischenplatte mit Drucksensor Typ Z1SRD-1X 29260
Proportional-Druckreduzierventil mit Gleichstrommotor-
Betatigung vom Typ (Z)DRS, 29173
NenngroBe 6, Gerateserie 1X
Anwendungsbeispiel 62003
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Technische Daten (Bei Geriteeinsatz auBerhalb der angegebenen Werte bitte anfragen!)
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allgemein
Einbaulage beliebig (vorzugsweise waagerecht)
Masse DRS kg | 1,6
ZDRS kg | 1,5
Lagertemperaturbereich °C | —20 bis +80
Umgebungstemperaturbereich °C | —20 bis +60
hydraulisch (gemessen bei v =46 mm2/s, ¢ = 40 °C)
Max. Betriebsdruck
Anschluss P oder P2 bar | 250
Anschluss P1, Aund B bar | 210
Anschluss T bar | separat und drucklos zum Behilter ¥

(Volumenstrom 30 I/min mdglich)

Max. Einstelldruck in Druckstufe 50 bar bar | 50
Kanal P1 und A Druckstufe 100 bar bar | 100
Druckstufe 210 bar bar | 210
Min. Druck in Kanal P oder P2 bar | Einstelldruck in Kanal A oder Kanal P1 plus 20 bar

Min. Einstelldruck bei Sollwert 0 in Kanal A oder P1 bar | siehe Kennlinien Seite 9 (max. 3 bar)
Max. zul. Volumenstrom |/min | 30
Steuervolumenstrom |/min | 0,65
Druckflussigkeit Mineraldl (HL, HLP) nach DIN 51524

weitere Druckfliissigkeiten auf Anfrage!
e e S Lo | e zonans
Druckflussigkeitstemperaturbereich °C | —20 bis +80
Viskositatsbereich mm?/s | 15 bis 280
Hysterese % | < 2 vom maximal einstellbaren Druck
Wiederholgenauigkeit % | <% 1 vom maximal einstellbaren Druck
Linearitat % | < 2 vom maximal einstellbaren Druck
Ansprechempfindlichkeit % | < 0,5 vom maximal einstellbaren Druck
Ventil-Exemplarstreuung der Sollwert-Druck-Kennlinie % | < £ 6 vom maximal einstellbaren Druck
Sprungantwort T, + Tg 0% — 100% ms | <500 ] T, + 7'g gemessen mit stehender

100% — 0% ms | <500 Druckflissigkeitssédule von < 5 Liter

" Driicke > 10 bar kénnen zur Zerstérung des Motors fiihren

2 Die fiir die Komponenten angegebenen Reinheitsklassen miissen in Hydrauliksystemen eingehalten werden. Eine wirksame

Filtration verhindert Stérungen und erhoht gleichzeitig die Lebensdauer der Komponenten.
Zur Auswabhl der Filter siehe Datenblatter: RD 50070, RD 50076, RD 50081, RD 50086 und RD 50088.

3) Durch Abgleich des Nullpunktes und der Spanne in der Elektronik Typ VT-MRMA1-1-1X/V0/0 kann die Exemplarstreuung der
kompletten Einheit (Ventil + Elektronik) reduziert werden.



6/12 Bosch Rexroth AG | Hydraulics Typ (Z)DRS | RD 29173/12.05

Technische Daten (Bei Geriteeinsatz auBerhalb der angegebenen Werte bitte anfragen!)

elektrisch, Ventil

Nennspannung Uy V18

Nennstrom IN A | 0,5 % 20%

Max. Dauerstrom Lax A|05

Anschlusswiderstand R Q199

Wicklungstemperatur 0, °C | =20

A9, K| 100

Schutzart des Ventils nach EN 60529 IP 65 (mit montierter und verriegelter Leitungsdose)

elektrisch, Ansteuerelektronik

Ansteuerelektronik Verstarker Typ VI-MRMA1-1-1X/V0/0 in Modulbauweise
(separate Bestellung) nach RD 30214
ﬁ& Achtung!
Ventile des Typs (Z)DRS 6 diirfen nicht fiir Sicherheitsrele-
vante Maschinenfunktionen eingesetzt werden, da nur der
elektrische Bereich und nicht der hydraulische abgesichert
wird. Das bedeutet, féllt der hydraulische Druck in P auf O bar
ab, betragt dann zwangslaufig der Verbraucherdruck (A) oder
Sekundardruck (P1) auch 0 bar.

[F&~ Hinweis:  Angaben zur Umweltsimulationspriifung fiir die Bereiche EMV (elektromagnetische Vertraglichkeit), Klima
und mechanische Belastung siehe RD 29173-U (Erklarung zur Umweltvertraglichkeit).

Elektrischer Anschluss (NennmaBe in mm)

Leitungsdose 39
separate Bestellung unter der 16,5 18,5
Material-Nr. R900021448
-
(Ausfiihrung Kunststoff) | m
g . = .
= — 11— =
Q
q 5 -
|
155
Bei Ausfiihrung (Z)DRS... 1X/... \@ @’ 1 Wegrlckfiihrung +
] @ 2 Wegriickfiihrung Ausgang
-®_@ @_ 3 Wegriickfiihrung —
4 Motor +
5 Motor -
®
L O @ PE=GND
Druckmessumformer Ausfiihrung S
(4-pol. M12-Stecker; Ansicht auf Kontaktseite)
Spannung Strom (Zweileitersystem)

1 — Hilfsenergie + (+ Up) 1 — Hilfsenergie + (+ Up)

2 > n.c. 2 > n.c.

3 — Hilfsenergie — (0V) 3 — Hilfsenergie — (0V)

4 — Ausgangssignal 4 —>n.c.
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Elektrischer Anschluss (NennmaBe in mm)
Leitungsdosen fiir den Druckmessumformer
Technische Daten Bezeichnung Material Nr.
Strombelastbarkeit | 4 A 15 42 04 POL (mit 2 m Kabel) | R900773031
Temperaturbereich —-25 bis 90 °C A | 04 POL (mit 5 m Kabel) | R900779498
o -
Schutzart IP 67 §]F
Kontakte CuZn M12x1
Kontaktoberfliche vergoldet 04 POL (mit 2 m Kabel) | R900779504
Gehiuse TPU 04 POL (mit 5 m Kabel) | R900779503
Dichtungswerkstoff | FKM
Verschraubung CuZn/Ni
Adernquerschnitt 4 x 0,34 mm
Mantelmaterial PUR
Schirmung steckerseitig 04 POL (ohne Kabel)" R900773042
nicht aufgelegt
20
Manteldurchmesser | @ 5,0 mm
Mantelfarbe schwarz
Biegeradius bei M12x1
dyn. Anwendung min. 50 mm
20 36 04 POL (ohne Kabel)? | R900779509
1BN 7,
| 2 .
2 WH \ ) 2
- 1= [S)
3y | o o) "
>t O Y
4 Bk L 4
> v/ M12
x1
L

" Schutzart IP 68
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Typ (Z)DRS | RD 29173/12.05

Kennlinien (gemessen bei v =46 mm?/s und 9 = 40 °C)

Ap-q,~Kennlinien
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Hinweis:

Der angezeigte Ap-Wert entspricht dem minimal vorhandenen
Druck im Anschluss P (P2) abziiglich dem maximal zu regeln-
den Druck im Anschluss A (P1).

Druck im Anschluss P1 oder A in Abhangigkeit vom Sollwert
Druckstufe 50 bar
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Druck in Anschluss P1 oder A in bar —

0 20 40 60 80 100
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Druckstufe 210 bar
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Druck in Anschluss P1 oder A in bar —
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Druck in Anschluss P1 oder A in

ZDRS 6
//
100/210 bar —
— -
// | " -
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-
-_— -
P2 - P1——
|
5 10 15 20 25 30
Volumenstrom gy in I/min —
ZDRS 6
B1 — B2 )y
2
Mon L
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—
5 10 15 20 25 30
Volumenstrom gy, in I/min —
Druckstufe 100 bar
20 40 60 80 100

Sollwert in % —
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Kennlinien (gemessen bei v =46 mm?/s und 9 = 40 °C)
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min. Einstelldruck im Anschluss P1 oder A bei Sollwert 0 V (ohne Gegendruck in Kanal T oder T1)

Druck im Kanal P1 oder A in bar — min. Einstelldruck in bar —

Druck im Kanal P1 oder A in bar —

Druckstufe 50 bar Druckstufe 100 bar und 210 bar
14 14
13
12 T 12 \
)
10 < 10
=
4
8 g 8
i)
6 AN T 6
N = \\
4 ~ w4 AN
= \
2 E 2
0 0
30 20 10 0 10 20 30 30 20 10 0 10 20 30
< Volumenstrom g, in I/min — < Volumenstrom g, inl I/min —
DRS6 A—-T | DRS6 P—A DRS6 A—-T | DRS6 P—-A
ZDRS6 P1 »>T2 | ZDRS6 P2—P1 ZDRS6 P1 ->T2 | ZDRS6 P2 —P1
Druck im Anschluss P1 oder A in Abhangigkeit vom Volumenstrom
Druckstufe 50 bar Druckstufe 100 bar
\\
50 T 100
=
40— < 80
\ q')
30 e 8 60
\ ~—
[ — C
20 < 40
€ —
10 S 20
I — o e
— \
30 20 10 0 10 20 30 30 20 10 0 10 20 30
< Volumenstrom g, in [/min — < Volumenstrom g, in I/min —
DRS6 A—-T | DRS6 P—-A DRS6 A—-T | DRS6 P—-A
ZDRS6 P1 >T2 | ZDRS6 P2 —P1 ZDRS6 P1 -T2 | ZDRS6 P2 —P1
Druckstufe 210 bar
210
160
120
80
40
—_—
0

30 20 10 0 10 20 30
< Volumenstrom g, in I/min —
DRS6 A—-T | DRS6 P—A
ZDRS6 P1 »>T2 | ZDRS6 P2 —P1
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Gerateabmessungen Typ DRS 6 (NennmaBe in mm)
_ 355 _ 1
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- 84,5 25,5 |
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1£7]0,01/100 mm
A o NIy S
/Remax 4 Ik iT F2) |
Erforderliche Oberflichengiite der ! |
Ventilauflageflache S | p@ G}B |
Toleranzen: : P |
- Allgemeintoleranzen ISO 2768-mK | @M $G@§3i
1 Gileichstrommotor y .. ZZ
2 Ventilgehause
3 Typschild
4 Gleiche Dichtringe fiir Anschlisse A, P, T und Anschlussplatten nach Datenblatt RD 45052 und Ventilbe-
Blindsenkung B festigungsschrauben miissen gesondert bestellt werden.
5 Leitungsdose, separate Bestellung, siehe Seite 6 und 7 Anschlussplatten: G 341/01 (G 1/4)
6 Platzbedarf zum Entfernen der Leitungsdose G 342/01 (G 3/8)
7 Platzbedarf fiir Anschlusskabel G 502/01 (G 1/2)
Hinweis: Die Richtung, in die die Leitungsdose Ventilbefestigungsschrauben:
das Anschlusskabel vom Ventil wegfiihrt, kann um jeweils 4 Zylinderschrauben I1SO 4762 - M5 x 50 - 10.9-flZn-240h-L
90° im Bereich von 360° variieren. (Reibungszahl Hges = 0,09 bis 0,14);
8 Lage der Anschliisse nach ISO 4401-03-02-0-94 Anziehdrehmoment M, =7 Nm £ 10%,
Abweichend von der Norm: Material-Nr. R913000064
— Fixierstift beim Ventil nicht vorhanden oder
9 Blindbohrung (Anschluss B) 4 Zylinderschrauben ISO 4762 - M5 x 50 - 10.9
10 Druck ¢ bei Tvo DRS .S (Reibungszahl Pges = 0,12 bis 0,17);
ruckmessumiormer bet 1yp Anziehdrehmoment M, = 8,1 Nm % 10%,
11 Platzbedarf zum Entfernen der Leitungsdose
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Gerateabmessungen Typ ZDRS 6 (NennmalBe in mm)
= 353 - 10
B 284 _ /
6 | (201,5) L 153,5 NEI
\ 25,5
10

21,5¢0,1A
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39,5
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Erforderliche Oberflachengtite der
Ventilauflageflache

Toleranzen:
- Allgemeintoleranzen ISO 2768-mK

1 Gleichstrommotor

2 Ventilgehause

3 Typschild

4 Gleiche Dichtringe fur Anschlisse A, P, T und
Blindsenkung B

5 Leitungsdose, separate Bestellung,
siehe Seite 6 und 7

6 Platzbedarf zum Entfernen der Leitungsdose

7 Platzbedarf fuir Anschlusskabel
Hinweis: Die Richtung, in die die Leitungsdose

das Anschlusskabel vom Ventil wedfiihrt, kann um
jeweils 90° im Bereich von 360° variieren.

8 Lage der Anschliisse nach ISO 4401-03-02-0-94
Abweichend von der Norm:
— Fixierstift beim Ventil nicht vorhanden

9 Druckmessumformer bei Typ ZDRS ...S
10 Platzbedarf zum Entfernen der Leitungsdose

/ 8 Tw P Y S
Rzmax 4 l I ﬁ}” T FZ@.

[£7]0,01/100 mm | - J
|
|
|
|
|

Anschlussplatten nach Datenblatt RD 45052 und Ventilfes-
tigungsschrauben miissen gesondert bestellt werden.
Anschlussplatten:

G 341/01 (G 1/4)
G 342/01 (G 3/8)
G 502/01 (G 1/2)

Ventilbefestigungsschrauben:
4 Zylinderschrauben ISO 4762 - M5 - 10.9-flZn-240h-L
(Reibungszahl Pges = 0,09 bis 0,14);
Anziehdrehmoment MA =7 Nm % 10%,
oder
4 Zylinderschrauben ISO 4762 - M5 - 10.9
(Reibungszahl Pges = 0,12 bis 0,17);
Anziehdrehmoment M, = 8,1 Nm % 10%,
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Notizen

Typ (Z)DRS | RD 29173/12.05

Bosch Rexroth AG

Hydraulics

Zum EisengieBer 1

97816 Lohr am Main, Germany
Telefon +49 (0) 93 52 / 18-0
Telefax +49 (0) 93 52 / 18-23 58
documentation@boschrexroth.de
www.boschrexroth.de

© Alle Rechte bei Bosch Rexroth AG, auch fiir den Fall von Schutz-
rechtsanmeldungen. Jede Verfligungsbefugnis, wie Kopier- und Weiterga-
berecht, bei uns.

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung. Eine
Aussage Uber eine bestimmte Beschaffenheit oder eine Eignung fiir einen
bestimmten Einsatzzweck kann aus unseren Angaben nicht abgeleitet
werden. Die Angaben entbinden den Verwender nicht von eigenen Beur-
teilungen und Priifungen. Es ist zu beachten, dass unsere Produkte einem
nattirlichen VerschleiB- und Alterungsprozess unterliegen.
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