Serie LEC

Controller-Einstellsoftware / LEC-W2

(1 Controller-Einstell-

software

(2 Kommunikations-

Systemvoraussetzungen Hardware

Bestellschliissel

LEC-W2

Controller-Software
(Japanisch und Englisch sind erhéltlich.)

(@ USB-Kabel
kabel -
(A-mini B type) Inhalt
--)EQ--..’ =
—— (1 Controller-Software (CD-ROM)
@ Umsetzer S @ K . .
PC ommunikationskabel

(Kabel zwischen Controller und Umsetzer)

(3 Umsetzer

@ USB-Kabel
(Kabel zwischen PC und Umsetzer)

PC/AT-kompatibler Computer mit Windows XP / Windows 7 und mit USB1.1- oder USB2.0-Anschliissen.

# Windows® und Windows XP/ Windows 7 sind eingetragene Handelsmarken von Microsoft Corporation.

Beispiel Softwareoberflache

Beispiel einer Oberfliche im "Easy Mode"

Beispiel einer Oberflache im "Normal Mode"
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eingestellt und angezeigt werden.
@® Die Schrittdaten kénnen auf ein und Detaileinstellung

derselben Seite eingestellt und der Antrieb
getestet werden.

@ Kann fur JOG und gleichméBiges Verfahren
verwendet werden.

@ Detaildarstellung der Schrittdaten

@® Uberwachung von Signalen und dem Status

@ Einstellung der Parameter

® JOG und gleichmaBiges Verfahren, zuriick zum Ausgangspunkt,
Testbetrieb und Test der Ausgange kdénnen durchgefihrt werden.
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