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Zawory regulacyjne kierunkowe 4/3-drogowe, . ., seussesrs 122
sterowany posrednio, zastapuie: 09.12

Z elektrycznym sprzezeniem zwrotnym i zin-

tegrowanym uktadem elektronicznym (OBE)

Typ 4WRTE

Wielko$¢ nominalna 10 do 35
Seria 4X
Maksymalne cisnienie robocze 350 baréw

Spis tresci Cechy
Spis tresci Strona - Sterowany posrednio 2-stopniowy zawdr regulacyjny kie-
Cechy 1 runkowy z elektrycznym sprzgzeniem zwrotnym gtéwnego

Dane do zaméwienia suwaka i zintegrowanym uktadem elektronicznym (OBE)

— Zastosowanie do regulacji potozenia, predkosci, sity i ciSnienia

Symbole Requlacia k i o ,{
Funkcja, przekrj 4 " Zegtf acja |erur? u i natezenia przeptywu
Dane techniczne 56 awor sterowania wstepnego:

. Sterowany bezposrednio, o regulowanym potozeniu, ze
Schemat blokowy zintegrowanego uktadu sprzezeniem zwrotnym ci$nien sterujacych

elektronicznego (OBE) _ Stopien giéwny:

Charakterystyki 8..14 Samocentrujacy, z regulacja potozenia
Wymiary 15...21  _ Montaz na plycie:
Akcesoria 21 Potozenie przytaczy wedtug ISO 4401

Informacje dot. dostepnych czesci zamiennych:
www.boschrexroth.com/spc
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Dane do zamowienia

4WRTE | R-PL 29083/08.13

I I I
4WRTE —4X/6E (G24| |K31/ *
2-stopniowy zawdr regulacyjny Inne informacje
kierunkowy z elektrycznym sprze- podano w tekscie
zeniem zwrotnym i zintegrowanym niekodowanym
uktadem elektronicznym (OBE) Materiat uszczelnienia
Wielkos¢ nominalna M= Uszczelki NBR
WN10 =10 V= Uszczelki FKM
WN16 =16 Interfejs elektroniki
WN25 =25 A1 =9 Warto$¢ zadana/
WN27 =27 warto$é rzeczywista +10 V
WN32 =32 F1= Warto$¢ zadana/
WN35 =35 wartosc¢ rzeczywista
Symbole suwaka sterujgcego 4 do 20 mA
Al |B Przytacze elektryczne
| | | | | b | | | 0 | b | K31 = Bez gniazda przewodowego
T P | | T z wtykiem przyrzagdowym
|| wg DIN EN 175201-804
| X Il l i | I:Xm Gniazdo przewodowe — oddzielne
IT T T =E1 zamowienie, patrz strona 21
Doprowadzenie i powrét oleju sterujacego
|X I.L .L| ) |.L .LI H | XI = I | = W6 bez oznaczenia = Doprowadzenie oleju
Iy It T =W8 sterujgcego zewnetrzne
L I I kanat powrotny oleju sterujacego zewnetrzny
= 3 T =V E = Doprowadzenie olejl_J sterujgcego wewnetrzne
| X I X |H| | | | X IlH I ll =V kanat powrotny oleju sterujacego zewnetrzny
T T = Doprowadzenie oleju sterujacego zewnetrzne
. ) kanat powrotny oleju sterujacego wewnetrzny
Symbole suwaka sterujacego E1-, W8-, V1-: ET = Doprowadzenie oleju sterujgcego wewnetrzne
P-Aq, B-T:.q,/2 kanat powrotny oleju sterujacego wewnetrzny
P - B:g,/2 A-T:q, Napiecie zasilajace
24 = Napieci du statego 24 V
Nominalne natezenie przeptywu przy spadku G ?plqme pra u Flalego
ci$nienia na zaworze Ap = 10 baréw 6E Zawor sterowania Ws“?p'\‘/sgg
Z\é'\ll;n?in " - 25 Elektromagnes proporcjonalny z demontowalng cewka
50 I/min 2 =50 4X = Seria 40 do 49
90 I/min =100 (40 do 49: Niezmienione wymiary montazowe i przytaczy)
WN16 Charakterystyka przeptywu
125 I/min 9 =125 L= Liniowa
150 I/min 4 =150 P= Liniowa z zakresem dokftadnego sterowania
180 I/min =200
220 I/min =220
WN25
220 I/min =220
350 I/min =350 ) E, W6-, W8-, V dostarczany tylko z charakterystyka przeptywu L (liniowa)
WN27 2) E1-, W8-, V1- dostarczany tylko z charakterystyka przeptywu L (liniowa)
500 I/min =500 3) V1-125 dostarczany tylko z charakterystyka przeptywu L (liniowa)
WN32 4 V1-150 dostarczany tylko z charakterystykg przeptywu L (liniowa)
400 I/min =400 5 W przypadku zastagpienia serii urzadzen 3X przez serig urza-
600 I/min =600 dzen 4X nalezy zdefiniowaé interfejs elektroniczny postugujac
WN35 sie A5 (sygnat zezwolenia do pinu C).
1000 I/min =1000
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Symbole
Uproszczony Szczegotowy
Przyktad:
Doprowadzenie oleju sterujgcego zewnetrzne , P|T 1
kanat powrotny oleju sterujgcego zewnetrzny a YOk [} @ b I+
L}L X YOk
2 AlBL_
Al B| G \JG P T
— — _pl_'rl_ s
X! PI' T Y! L | |
<Jph 4t +—3
LN
G
P|X Al 8] YIT

1 Zawor sterowania wstepnego
2 Zawor gtowny
3 Zintegrowany ukfad elektroniczny (OBE)
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Funkcja, przekrgj

4WRTE | R-PL 29083/08.13

Zawor regulacyjny kierunkowy 4/3-drogowy montowany na ptycie, wy-
posazony w regulacje potozenia i zintegrowany uktad elektroniczny.
Konstrukcja:

Zawor skiada sie z 3 gtéwnych modutéw:

- Korpusu (1) z gléwnym suwakiem sterujacym (2)

— Zintegrowanego uktadu elektronicznego z indukcyjnym
przetwornikiem przemieszczenia (3) stopnia gtéwnego

— Zaworu sterowania wstepnego (4) z zespotem tulei suwaka sterujace-
go (5), indukcyjnym przetwornikiem przemieszczenia (6) i sprzezeniem
zwrotnym ci$nienia dla pozycji Srodkowej suwaka stopnia gtéwnego (2)

Funkcja:

— Jezeli nie jest wigczone sterowanie elektromagnesami proporcjonal-
nymi (7; 8) suwak gtéwny (2) jest utrzymywany w pozyciji srodkowej
za pomocg sprezyny centrujacej (9) i sprzezenia zwrotnego cisnienia

— Sterowanie gtéwnym zaworem (2) za pomoca zaworu sterowa-
nia wstepnego (4)

— suwak gtéwny stopniem gtéwnym ma regulowane potozenie

— Sterowanie suwakiem sterujgcym zaworu sterowania
wstepnego (4) przez zmiane sity magnetycznej elektroma-
gnesow proporcjonalnych (7; 8)

— Wartosci zadane i rzeczywiste sg skorelowane ze sobg
w zintegrowanym uktadzie elektronicznym

— Doprowadzenie oleju sterujacego do zaworu sterowania wstepnego
wewnetrzne poprzez przytacze P albo zewnetrzne poprzez przytacze X
Kanat powrotny oleju sterujacego wewnetrzny przez przytacze T albo
zewnetrzne poprzez przytacze Y do zbiornika

7 4 5 . .

— Przy wartosci zadanej 0 V ukfad elektroniczny reguluje
suwak gtéwny stopnia gtéwnego (2) w pozyciji Srodkowej

Zanik napiecia zasilajgcego:

— Zintegrowany uktad elektroniczny odtgcza elekiromagnesy
od pradu w przypadku awarii napiecia zasilajacego lub
uszkodzenia kabla

— Samoczynne wyréwnywanie cisnienia na tym samym
poziomie w komorach sterujacych (10 i 11) przez zawor
sterowania wstepnego

— W razie zaniku cisnienia suwak gtéwny stopniem gtéwnym
jest centrowany przez sprezyne centrujaca (9)

— Pozycja srodkowa suwaka sterujgcego stopnia gtéwnego (2)

Uwaga:

Zanik napiecia zasilajgcego powoduje natychmiastowe unie-
ruchomienie osi sterowniczej. Wystepujace przy tym przy-
spieszenie moze spowodowac uszkodzenie maszyny.

W przypadku symboli suwaka sterujacego E, E1-, W6- i

WS8- sprezyna centrujaca (9) ustawia suwak gtéwny stopniem
gtéwnym (2) w pozycji Srodkowej, suwaki sterujace Vi V1
przetacza sie w kierunku P do B i A do T w zakresie toleran-
cji 1 % do maks. 11 % skoku suwaka sterujacego.

[F&~ Wazna wskazéwka!

Nie wolno odkreca¢ dtawika kablowego PG (12). Zabrania
sie mechanicznego przestawiania znajdujacej sie ponizej
nakretki regulacyjnej — moze to spowodowac uszkodze-
nie zaworu!

12

Iaalim

'l

M
A YV AA
X T XP

__L
AV v
10 9 1 V1Y
B
Ustawienia punktu zerowego dokonano fabrycznie.

W przypadku wymiany zaworu sterowania wstepnego lub
uktadu elektronicznego wykwalifikowany personel musi
ponownie dokonac ustawienia punktu zerowego.

€~ Notyfikacja!

Zmiana ustawienia punktu zerowego moze prowa-
dzi¢ do uszkodzenia instalacji i moze by¢ wykony-
wana wylacznie przez wykwalifikowany personel!
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Dane techniczne (W przypadku zastosowania urzadzenia w warunkach przekroczenia podanych parametréw nalezy skontaktowac sie z producentem!)

ogolne
Wielkosci nominalne WN 10 16 25 27 32 35
Masa kg 8,7 11,2 16,8 17 31,5 34

Pozycja montazowa i wytyczne dla kontroli i odbioru technicznego

Preferowana pozioma, patrz karta katalogowa 07700

Zakres temperatur otoczenia °C | -20 do +50
Zakres temperatur sktadowania °C | -20 do +80
MTTF -wartosci wedtug EN ISO 13849 Lata | 150 V) (wiecej informaciji: Patrz karta katalogowa 08012)

Badanie odpornosci na wibracje sinusoidalne
wedtug DIN EN 60068-2-6:2008

10 cykli, 10...2000...10 Hz z logarytmiczna predkoscia
zmiany czestotliwosci od 1 okt./min,

5 do 57 Hz, amplituda 1,5 mm (p-p),

57 do 2000 Hz, amplituda 10 g, 3 osie

Préba losowa wg DIN EN 60068-2-64:2009

20...2000 Hz, amplituda 0,05 g%/Hz (10 ggye)
3 osie, czas proby 30 min na kazdg 0$

Préba wstrzgsowa wedtug DIN EN 60068-2-27:2010

Pétsinus 15 g/ 11 ms, 3 razy w kierunku dodatnim i
3 razy w kierunku ujemnym kazdej osi, 3 osie

Wilgotne ciepto, cyklicznie wg DIN EN 60068-2-30:2006

Wariant 2
+25 °C do +55 °C, 90 % do 97 % wilgotnosci wzglednej,
2 cykle po 24 godziny

hydrauliczne (zmierzone za pomocg HLP 46, §,,.. = 40 °C £ 5°C)

Maksymalne - Zawdr sterowa- Doprowadzenie oleju bar | 25 do 315

ci$nienie nia wstepnego  sterujacego 2

robocze — Zawér giéwny, przylacze P, A, B bar| 315 [350 [350 | 210 | 350 | 350

Cisnienie — Przytacze T Kanat powrotny oleju ste-  bar | Statyczna < 10

maksymalne rujgcego, wewnetrzne

na powrocie Odprowadzenie oleju bar| 315 | 250 | 250 | 210 | 250 | 250

sterujgcego, zewnetrzne
- Przytacze Y bar | Statyczna < 10

Nominalne natezenie przeptywu qy,,,, +10 % I/min - 125 - - - -

przy Ap = 10 baréw 25 150 - - - -

Ap = spadek ci$nienia na zaworze w barach 50 200 220 N 400 -
100 220 350 500 600 1000

Zalecane maksymalne natezenie objetosciowe przeptywu I/min| 170 460 870 1000 1600 3000

Objetosciowe natezenie przeptywu oleju sterujacego na przytaczu X wzgl. I/min 7 14 20 20 27 29

Y przy skokowym sygnale wejsciowym z 0 na 100 % (315 bardw)

Ciecz hydrauliczna Patrz tabela na stronie 6

Zakres temperatur cieczy hydraulicznej °C | -20 do +80 (preferowany +40 do +80)

(na przytaczach roboczych zaworu)

Zakres lepkosci mm?/s | 20 do 380, najkorzystniejszy przedziat 30 do 45

Maksymalnie dopuszczalny stopien zanieczyszczenia
cieczy hydraulicznej, klasa czystosci wedtug ISO 4406 (c)

Zawdr sterowania wstepnego: Klasa 18/16/13 9
Stopien gtowny: Klasa 20/18/15 3

Histereza % | <0,1
Czutos¢ progowa % | < 0,05
Kompensacja punktu zerowego (fabryczna) 4 % | <1

) W przypadku typéw suwakow sterujacych E, E1, W6 | W8: Wzdtuz suwaka sterujacego wystarczy dodatnie przekrycie bez
obcigzenia wstrzgsami/wibracjami; przestrzega¢ pozycji montazowej wzgledem kierunku przyspieszenia gtéwnego!

2) Aby zapewni¢ optymalne funkcjonowanie systemu zalecamy w przypadku cignieri powyzej 210 baréw zewnetrzne zasilanie

oleju sterujacego.

3) Podane dla komponentéw klasy czystosci musza zostaé¢ zachowane w uktadach hydraulicznych. Skuteczna filtracja zapobie-

ga usterkom i jednoczesnie zwieksza trwatos¢ komponentow.
Wybdr filtréw - patrz www.boschrexroth.com/filter

4) W odniesieniu do charakterystyki ci$nienia - sygnatu (suwak gtéwny V)
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Dane techniczne (W przypadku zastosowania urzadzenia w warunkach przekroczenia podanych parametréw nalezy skontaktowac sie z producentem!)

Ciecz hydrauliczna Klasyfikator Odpowiednie materialy | Normy
uszczelniajace
Oleje mineralne i pokrewne weglowodory HL, HLP NBR, FKM DIN 51524

HFC (Fuchs Hydrotherm 46M,
Petrofer Ultra Safe 620)

K&~ Wazne wskazowki dotyczace cieczy hydraulicznych! — Trudno zapalny — zawierajacy wode: Maksymalny
spadek cisnienia dla kazdej krawedzi sterujacej 175 ba-

row. Wstepne cisnienie na przytaczu zbiornika > 20 %
réznicy cisnien, w przeciwnym razie wystepuje zwigkszo-
na kawitacja!

Trudno zapalny — zawierajgcy wode NBR ISO 12922

- Pozostate informacje i dane dotyczace zastosowania in-
nych cieczy hydraulicznych: Patrz karta katalogowa 90220
lub na zapytanie ofertowe!

— Mozliwe ograniczenia w danych technicznych zaworéw

(temperatura, przedziat ciSnienia, trwatos¢, interwaty cza-
sowe konserwagciji, itp.)!

- Trwato$¢ w poréwnaniu do eksploatacji z olejem mineral-
nym HL, HLP 50 % do 100 %

— Temperatura zaptonu zastosowanego medium procesowe-
go i roboczego musi by¢ wyzsza o 40 K od maksymalne;j
temperatury powierzchni elektromagnesu.

elektryczne

Rodzaj napiecia Napiecie pradu statego

Czas wigczenia % | 100

Maksymalna temperatura cewki ") °C | 150

Moc maksymalna W | 72 (Srednio = 24 W)

Przytacze elektryczne z wtykiem przyrzgdowym wedtug DIN EN 175201-804

Stopien ochrony zaworu wedtug EN 60529 IP65 z zamontowanym i zablokowanym gniazdem przewodowym

) Z uwagi na wystepujace temperatury powierzchni cewek elekiromagnesu, nalezy przestrzega¢ norm europejskich
ISO 13732-1 i EN 4413!

Rozklad ztagczy wtyczki przyrzadowej Kontakt Sygnat Sygnat Sygnat
w przypadku A1 w przypadku F1 w przypadku A5
Napigcie zasilajace A 24 VDC (18 do 35 VDC); I, = 3 A; obcigzenie impulsowe = 4 A
B ov
Odniesienie (wartos¢ rzeczywista) C Potencjat odniesienia dla wartosci rzeczy- Zezwolenie
wistej (konektor "F") 4do24V
Wejscie wzmacniacza réznicowego D 10V | 4 do 20 mA 10V
(wartos¢ zadana) E Potencjat odniesienia 0 V (konektor "D") | Potencjat odniesi-
enia 0 V do ztagcza
pinDiF
Wyjscie pomiarowe (wartosé rzeczywista) F 10V | 4 do 20 mA 10V
PE Potaczone z korpusem chtodzacym oraz korpusem zaworu
Warto$¢ zadana: Potencjat odniesienia do E i dodatnia warto$¢ zadana do D powoduje przeptywzP - AizB - T.

Potencjat odniesienia do E i ujemna wartos¢ zadana do D powoduje przeptyw zP - BiA = T.

Kabel przytaczeniowy: Zalecenie: - Do 25 m dtugosci: Typ LiYCY 7 x 0,75 mm?
- Do 50 m dtugosci: Typ LiYCY 7 x 1,0 mm?
Ekranowac na PE tylko po stronie zasilania.

Notyfikacja: Sygnatéw elektrycznych wyprowadzanych przez uktad elektroniczny zaworu (np. wartosé
rzeczywista) nie wolno uzywa¢ do wylaczania funkgcji istotnych dla bezpieczenstwa maszyny!
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Schemat blokowy zintegrowanego uktadu elektronicznego (OBE) typu VT 13060-3X/...
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Charakterystyki (mierzone dla HLP46, §_,.. = 40 °C 5 °C i p = 100 bardw)

olej

Charakterystyka cisnienie/sygnat sterujacy (suwak gtowny V)
100 —

- Cisnienie sterujgce pg = 100 barow

80

60

Natezenie przeptywu w zerowym potozeniu stopnia gtéwnego (suwak giowny V) z zaworem sterowania wstepnego

18 5

v

16 —
14 e

12 7

) /

A
£
£
=
>
z
5 4
(0]
N
5 /
o 8
@ / 4
@ / — |
T 6 B 1 Wielko$¢ nominalna 10
g — L —3 2 Wielko$é nominalna 16
s 4 // /: | 2 3 Wielkosé nominalna 25, 27
N / _— T 4 Wielko$¢ nominalna 32

, 2 /A/ 1 5 Wielkosé nominaina 35

—
//
0 5 100 150 200 210 250 300 315 350

Cisnienie robocze w barach —
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Charakterystyki (mierzone za pomocg HLP46, 0y, = 40 °C £5 °C)
Funkcja natezenie przeptywu w funkcji wartosci zadanej przeptywu przy np.

P - A/B — T 10 barow roznicy cisnienia zaworu albo

P — A albo A — T 5 barow na krawedz sterujaca

Suwak gtéwny E, W, i V

Suwak gtéwny z charakterystyka L

100

80 /

60 //
/

Natezenie przeptywu w % —

40
/ ) Dodatnie przekrycie od 0 do 0,5 % przy suwaku gtéwnym V
2) Dodatnie przekrycie 15 % przy suwakach gtéwnych E i W
20 //
10
0 25 50 75 100 ")
15 36,25 57,5 78,75 1002

Wartos$¢ zadana w % —

Suwak gtéwny z charakterystyka P

100

80 /
/

“ /

Natezenie przeptywu w % —

40 /
/ ) Dodatnie przekrycie od 0 do 0,5 % przy suwaku sterujgcym V
20 7 2) Dodatnie przekrycie 15 % przy suwakach sterujgcych E i W
10 /
0 25 50 75 1001
15 36,25 57,5 78,75 1002

Warto$é zadana w % —
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Charakterystyki: WN10 (mierzone za pomocg HLP46, §
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olej
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=40 °C £5 °Q)

Funkcja przejscia w przypadku skokowego elektrycznego sygnatu wejsciowego

Zmiana sygnatu w %

100 0-100
7 75 0-75 . )
o\o Zmierzona przy:
> — Zaworze sterowania wstepnego
2 przytacze X = 100 baréw
% 50 [ 0-50 - Zaworze gtéwnym
N przytacze P = 10 baréw
S
=2
Y 0-25

0 10 20
Czaswms —

Charakterystyki czestotliwosciowe

+5

0 [ Zmierzona przy:
RERRS — Zaworze sterowania wstepnego
Sl NSNS
ch -5 \‘\ *’C 270 przytacze X = 100 baréw
§ -10 N N T — Zaworze gtéwnym
3 45 \\ ; przytacze P = 10 baréw
= >
g -2 X 150 3
© 4 N
X -25 7 / 8
/ ©

S -3 // 7 <
pei 4
» BT __'_"__'_'_'__'_'Z,a;'_"_"_ %0 — — — - Sygnat+5%

-40 = ——.= Sygnat +25 %

= Sygnat +100 %
-45 =T
-50 e S — | 0
1 2 5 10 20 50 100

Czestotliwosé w Hz —

Obciagzenie przeptywem dla maksymalnego otwarcia zaworu (tolerancja £10 %)

170

100
90

50

Natezenie przeptywu w I/min —

25
20

- =
— /’I, 1
AW __— P ——
— L~ 1
— —
N___—
—— ,4//
l/
/
7%
/ ~
/ 1 Zalecane ogra-
niczenie nate-
/ zenia przeptywu
(predkos¢ prze-
10 20 50 100 200 300  Plwusomss)

Spadek cisniena na zaworze w barach —
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=40 °C %5 °QC)

Funkcja przejscia w przypadku skokowego elektrycznego sygnatu wejsciowego

Zmiana sygnatu w %
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=40 °C £5 °Q)

olej

Funkcja przejscia w przypadku skokowego elektrycznego sygnatu wejsciowego

Zmiana sygnatu w %

r 0-75

r 0-25
/

100

1 75

R

z

35

X

S 50

(7]

O

‘D

o

(e)]

=

O 25
0

10 20 30 40
Czaswms —

Charakterystyki czestotliwosciowe

+5
0

Stosunek amplitud w dB —

0-100

Zmierzona przy:

- Zaworze sterowania wstepnego

przytacze X = 100 baréw

— Zaworze gtdbwnym
przytacze P = 10 baréw

R 270

-Z
N
NS

N W1

180

#
A

’\ uf
N
7/

Kat fazowy w ° —

| —t
—

2 5 10 20

Czestotliwosé¢ w Hz —

50 100

Obciagzenie przeptywem dla maksymalnego otwarcia zaworu (tolerancja £10 %)

1000
870

500

350

Natezenie przeptywu w I/min —

220
200

Zmierzona przy:

i SO N T — Zaworze sterowania wstepnego
przytagcze X = 100 bardw

— Zaworze gtéwnym
przytacze P = 10 baréw

— — — = Sygnat £5 %

Sygnat +25 %
Sygnat +100 %

- L - — 1
\ ] - 1 Zalecane ogra-
\ niczenie nate-
/ 3\ P zenia przeptywu
~ (predkos¢ prze-
4\ - ptywu 30 m/s)
L~ 2 500-WN27
// 3 350 - WN25
/‘ 4 220 -WN25
10 20 30 40 50 100 200 300

Spadek cisniena na zaworze w barach —



R-PL 29083/08.13 | AWRTE Hydraulics | Bosch Rexroth AG  13/22

Charakterystyki: WN32 (zmierzona za pomocg HLP46, d,,.; = 40 °C 5 °C)

Funkcja przejscia w przypadku skokowego elektrycznego sygnatu wejsciowego
Zmiana sygnatu w %
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Charakterystyki: WN35 (zmierzona za pomocg HLP46, 8,,.; = 40 °C 5 °C)

Funkcja przejscia w przypadku skokowego elektrycznego sygnatu wejsciowego

Zmiana sygnatu w %
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Wymiary: WN10 (wymiary w mm)
1 6 2 3 4

7z
S

87

60,5 - 73 -
505 oo
- (76) 244 -
8
w0
e
\
A
|/~ 0,01/100
Rzmax 4
Wymagana doktadnos¢ powierzchni
mocowania zaworu
1 Zawor sterowania wstepnego 9 Jednakowe pierscienie uszczelniajgce dla przytaczy X, Y
2 Przytacze elektryczne 10 Jednakowe pierscienie uszczelniajace do przytaczy A, B,
3 Okablowanie i gniazdo przewodowe P,T.T
4 Indukeyjny przetwornik przemieszczenia 11 Wymagana _przestrzeh na kabel przytaczeniowy i do de-
(zawdr sterowania wstepnego) montazu gniazda przewodowego
5 Gniazdo przewodowe 6-bieg. + PE 12 Obrobiona powierzchnia mocowania zaworu,
(oddzielne zaméwienie, patrz strona 21) potozenie przytaczy zgodne z ISO 4401-05-05-0-05
6 Tabliczka znamionowa (przytacza X, Y w razie potrzeby)

7 Zawor gtéwny

8 Zintegrowany ukfad elektroniczny (OBE) i indukcyjny
przetwornik przemieszczenia
(zawdr gtéwny)

Plytki przylaczeniowe i Sruby mocujace zawor podano na stronie 21
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Wymiary: WN16 (wymiary w mm)
1 2 3

\

1 \ TH«
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6 [, [ [ | 2% _
/f // // \\ \\ 33 /
9 10 7 13 6 8
| N .
& ai F5_ G1
N Y
h | $ |
| & T ¥YP X s
|t oa :
» D% |
W% %% On
I‘ 158 _ Wymagana doktadnos$¢ powierzchni
mocowania zaworu
1 Zawor sterowania wstepnego 9 Jednakowe pierscienie uszczelniajgce dla przytaczy X, Y
2 Przytacze elekiryczne 10 Jednakowe pierscienie uszczelniajace do przytaczy A, B,
3 Okablowanie i gniazdo przewodowe P,T.T
4 Indukeyjny przetwornik przemieszczenia 1 Wymagana .przestrzeri na kabel przytgczeniowy i do de-
(zawdr sterowania wstepnego) montazu gniazda przewodowego
5 Gniazdo przewodowe 6-bieg. + PE 12 Obrobiona powierzchnia mocowania zaworu,
(oddzielne zaméwienie, patrz strona 21) potozenie przytaczy zgodne z ISO 4401-07-07-0-05
6 Tabliczka znamionowa (przytacza X, ¥ w razie potrzeby)

odbiegajgce od normy:
— Przytacza A, B, P, T @ 20 mm
13 Kotek ustalajacy

7 Zawor gtowny

8 Zintegrowany ukfad elektroniczny (OBE) i indukcyjny
przetwornik przemieszczenia
(zawdr gtéwny)

Plytki przytaczeniowe i Sruby mocujace zawor podano na stronie 21
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Wymiary WN25 (wymiary w mm)
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bl I Fs Gt @in X
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' Y |
| @L T P IE /1 0,011100
| : Rzmax 4
PRANCIN
' Wymagana doktadnos¢ powierzchni
iF-@ ©g, - Fs@ | mocowania zaworu
4 '
L 195
[
1 Zawdr sterowania wstepnego 10 Jednakowe pierscienie uszczelniajace do przytaczy A, B,
2 Przytgcze elekiryczne P, T
3 Okablowanie i gniazdo przewodowe 11 Wymagana przestrzen na kabel przytaczeniowy i do de-

4 Indukcyjny przetwornik przemieszczenia monta.zu gnlazc.ia prze\{vodowego )
(zawdr sterowania wstepnego) 12 Obrobiona powierzchnia mocowania zaworu,

potozenie przytaczy zgodne z ISO 4401-08-08-0-05
(przytacza X, Y i L w razie potrzeby)
13 Kofek ustalajacy

5 Gniazdo przewodowe 6-bieg. + PE
(oddzielne zamdwienie, patrz strona 21)

6 Tabliczka znamionowa

7 Zawor gtéwny

8 Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE) i indukcyjny
przetwornik przemieszczenia (zawdr gtéwny)

9 Jednakowe pierscienie uszczelniajace dla przytaczy X,
YilL

Plytki przylaczeniowe i Sruby mocujace zawor podano na stronie 21
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Wymiary WN27 (wymiary w mm)
6 1 2 3
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O e, |
! @L T ] Y | 3 [/=710,01/100
! _@X @A_ @B | Rzmax 4
| ' ' ' Wymagana doktadnosé powierzchni
LF;@ e, Fe FSQ | mocowania zaworu
|A 200 -
1 Zawdr sterowania wstepnego 9 Jednakowe pierscienie uszczelniajace dla przytaczy X,
2 Przytacze elekiryczne Yil o N
3 Okablowanie i gniazdo przewodowe 10 ;iec%_nakowe pierscienie uszczelniajace do przytaczy A, B,
4 Indukcyjny przetwornik przemieszczenia ’ i ) )
(zawdr sterowania wstepnego) 11 Wyn:agana .przc;astrzen na:jkabel przytaczeniowy i do de-
5 Gniazdo przewodowe 6-bieg. + PE mon a.zu ghiaz .a prze\fvo owego )
(oddzielne zaméwienie, patrz strona 21) 12 Obrqbloha powierzchnia mocowania zaworu,
6 Tabliczka znamion potozenie przytaczy zgodne z ISO 4401-08-08-0-05
a ',CZ a,z amionowa (przytacza X, Y i L w razie potrzeby)
7 Zawor gtowny odbiegajace od normy:
8 Zintegrowany ukfad elektroniczny (OBE) i indukcyjny - Przytacza A, B, Ti P @32 mm
przetwornik przemieszczenia 13 Kotek ustalajacy

(zawdr gtéwny)

Plytki przylaczeniowe i Sruby mocujace zawor podano na stronie 21
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Wymiary WN32 (wymiary w mm)
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4 @ @ G}Y | 7] 0,01/i00
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| o | Rzmax 4
: A B | PESR
| ! Wymagana doktadnos$¢ powierzchni
: $X | mocowania zaworu
Y | @"4_‘9(2_@_"6_@}3 :
257
1 Zawor sterowania wstepnego 9 Jednakowe pierscienie uszczelniajace dla przytaczy X,
2 Przylacze elektryczne Yil
3 Okablowanie i gniazdo przewodowe 10 Jednakowe pierscienie uszczelniajgce do przytaczy A, B,

4 Indukcyjny przetwornik przemieszczenia P,T
(zawdr sterowania wstepnego) 11 Wymagana przestrzen na kabel przytagczeniowy i do de-

5 Gniazdo przewodowe 6-bieg. + PE montazu gniazda przewodowego
(oddzielne zamdwienie, patrz strona 21) 12 Obrobiona powierzchnia mocowania zaworu,
6 Tabliczka znamionowa potozenie przytaczy zgodne z ISO 4401-10-09-0-05
L (przytacza X, Y i L w razie potrzeby)
7 Zawdr gtowny odbiegajace od normy:
8 Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE) i indukcyjny - Przytacza A, B, Ti P @38 mm
przetwornik przemieszczenia

s 13 Kotek ustalajacy
(zawor gtowny)

Plytki przylaczeniowe i Sruby mocujace zawor podano na stronie 21
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Wymiary WN35 (wymiary w mm)

1 2 3 4 5 11
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(119) l \ / \ 466 197 i

0 45
8 L B
I \ O
F1 F5 F2
| Van\
\V ¢
B
| @ : Rzmax 4
2 | ok T p Y |
: X A B | Wymagana doktadnog¢ powierzchni
| © ; mocowania zaworu
v F4@ & G2 FG@ @F3 |
B 320 J
1 Zawdr sterowania wstepnego 9 Jednakowe pierscienie uszczelniajace dla przytaczy X,
2 Przytacze elekiryczne Yil
3 Okablowanie i gniazdo przewodowe 10 Jednakowe pierécienie USZCZelniaja_CG do przy*apzy A, B,

4 Indukcyjny przetwornik przemieszczenia P, T
(zawdr sterowania wstepnego) 11 Wymagana przestrzen na kabel przytgczeniowy i do de-

5 Gniazdo przewodowe 6-bieg. + PE montazu gniazda przewodowego
(oddzielne zaméwienie, patrz strona 21) 12 Obrobiona powierzchnia mocowania zaworu,
6 Tabliczka znamionowa potozenie przytaczy zgodne z ISO 4401-10-09-0-05
T (przytacza X, Y i L w razie potrzeby)
7 Zawdr giowny odbiegajace od normy:
8 Zintegrowany ukfad elektroniczny (OBE) i indukcyjny - Przytacza A, B, Ti P @50 mm
przet\f\/ornjk przemieszczenia 13 Kofek ustalajacy
(zawdr gtéwny)

Plytki przylaczeniowe i Sruby mocujace zawor podano na stronie 21
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Sruby z tbem walcowym

Numer materiatu

WN10

4x 1SO 4762 - M6 x 45 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 13,5 Nm £10 %
albo

4x 1SO 4762 - M6 x 45 - 10.9

Moment dokrecania M, = 15,5 Nm +10 %

R913000258

WN16

2x ISO 4762 - M6 x 60 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 12,2 Nm +10 %
4x 1SO 4762 - M10 x 60 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 58 Nm +20 %
albo

2x ISO 4762 - M6 x 60 - 10.9

Moment dokrecania M, = 15,5 Nm £10 %
4x 1SO 4762 - M10 x 60 - 10.9

Moment dokrecania M, = 75 Nm +20 %

R913000115

R913000116

WN25 i 27

6x I1ISO 4762 - M12 x 60 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 100 Nm +20 %
albo

6x 1ISO 4762 - M12x 60 - 10.9

Moment dokrecania M, = 130 Nm +20 %

R913000121

WN32

6x ISO 4762 - M20 x 80 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 340 Nm +20 %
albo

6x 1ISO 4762 - M20 x 80 - 10.9

Moment dokrgcania M, = 430 Nm +20 %

R901035246

WN35

6x ISO 4762 - M20 x 100 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 465 Nm +20 %
albo

6x 1SO 4762 - M20 x 100 - 10.9

Moment dokrecania M, = 610 Nm +20 %

R913000386

Notyfikacja: Moment dokrecania $rub z tbem walcowym odnosi sie do maksymalnego cisnienia roboczego!

Ptytki przytaczeniowe

Karta katalogowa

WN10 45054
WN16 45056
WN25 i 27 45058
WN32 i 35 45060

Akcesoria (nie sg zawarte w zakresie dostawy)

Gniazda przewodowe

Numer materiatu

Gniazdo przewodowe do
zaworu regulacyjnego

DIN EN 175201-804, patrz karta katalogowa 08006 | np. R900021267 (tworzywo sztuczne)

np. R900223890 (metal)
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Notatki

Bosch Rexroth AG © Niniejszy dokument, podobnie jak wszystkie dane, specyfikacje i inne
Hydraulics informacje w nim zawarte, objety jest ochrong z tytutu praw autorskich.
Zum EisengieBer 1 Prawa te nalezg wytacznie do firmy Bosch Rexroth AG. Bez jej zgody
97816 Lohr am Main, Niemcy zabronione jest powielanie i udostgpnianie powyzszych osobom trzecim.
Telefon +49 (0) 93 52/ 18-0 Powyzsze dane stuza jedynie jako opis produktu. Na podstawie przed-
documentation@boschrexroth.de stawionych informacji nie nalezy wnioskowac o okreslonych cechach
www.boschrexroth.de lub przydatnosci produktu do konkretnego zastosowania. Informacje

te nie zwalniajg uzytkownika z obowigazku poddania produktu wtasnej
ocenie i sprawdzenia jego wtasciwosci. Nalezy mie¢ tez na uwadze, ze
produkty te podlegajg naturalnemu procesowi zuzycia i starzenia.
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Bosch Rexroth AG

Hydraulics

Zum Eisengiefer 1

97816 Lohr am Main, Niemcy
Telefon +49 (0) 9352/ 18-0
documentation@boschrexroth.de
www.boschrexroth.de

Hydraulics | Bosch Rexroth AG

© Niniejszy dokument, podobnie jak wszystkie dane, specyfikacje i inne
informacje w nim zawarte, objety jest ochrong z tytutu praw autorskich.
Prawa te nalezg wytacznie do firmy Bosch Rexroth AG. Bez jej zgody
zabronione jest powielanie i udostepnianie powyzszych osobom trzecim.
Powyzsze dane stuzg jedynie jako opis produkiu. Na podstawie przed-
stawionych informagji nie nalezy wnioskowac o okreslonych cechach
lub przydatnosci produkiu do konkretnego zastosowania. Informacije

te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej
ocenie i sprawdzenia jego wtasciwosci. Nalezy mie¢ tez na uwadze, ze
produkty te podlegaja naturalnemu procesowi zuzycia i starzenia.
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Bosch Rexroth AG © Niniejszy dokument, podobnie jak wszystkie dane, specyfikacje i inne
Hydraulics informacje w nim zawarte, objety jest ochrong z tytutu praw autorskich.
Zum EisengieBer 1 Prawa te nalezg wytacznie do firmy Bosch Rexroth AG. Bez jej zgody
97816 Lohr am Main, Niemcy zabronione jest powielanie i udostgpnianie powyzszych osobom trzecim.
Telefon +49 (0) 93 52/ 18-0 Powyzsze dane stuza jedynie jako opis produktu. Na podstawie przed-
documentation@boschrexroth.de stawionych informacji nie nalezy wnioskowac o okreslonych cechach
www.boschrexroth.de lub przydatnosci produktu do konkretnego zastosowania. Informacje

te nie zwalniajg uzytkownika z obowigazku poddania produktu wtasnej
ocenie i sprawdzenia jego wtasciwosci. Nalezy mie¢ tez na uwadze, ze
produkty te podlegajg naturalnemu procesowi zuzycia i starzenia.
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