Schwenktisch

Serie MISU

Drehfliigelantrieb/BaugroBen 1, 3, 7, 20

Abweichung des| Tischumfangs

max.

Hohe Prazision
aod ..

Abweichung
der Tischhdhe max.

Erganzung der Schwenktische mit Drehfliigelantrieb
um die Prazisionsserie MSUA
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Schwenktisch

M

Drehflugelausfuhrung
BaugroBen 1, 3, 7, 20

' - . Prazisionsantrieb ) A
o ,; BaugroBen 1, 3, 7, 20 Serie MSU

Verbesserte Schwenktoleranz:

Hohe Prézision und Steifigkeit max. 0.03 mm
loppates svoiges Kigelage Einfache Ausrichtung beim Lastanbau

Toleranz des Tisch-Innen-/
AuBen-@ H9/h9

Innengewinde zum Lastanbau an
acht Stellen vorgesehen.

Positionierbohrungen

Schwenkgenauigkeit:
Abweichung bei 180°-Schwenkwinkel

Abweichung der
Tischhohe

Abweichung des
Tischumfangs

~® Referenzdurchmesser h9

Einstellbarer Schwenkwinkel

90°+10°, 180°+£10°
doppelter Drehfliigel (nur MSUB) 90°+5°

(mm)

Modell MSUA
Abweichung der Tischhshe [0.03 (0.1 bis 0.2)

Abweichung des Tischumfangs| 0.03 (0.1 bis 0.2)
Werte in () gelten fiir die Serie MSUB

Skalen-

anzeige

Demontage

Vereinfachung der Wartungsarbeiten.
Die Antriebseinheit kann bei angebauter Last
ausgetauscht werden.

Tischeinheit

= —_ﬂ . . .
i e e Antriebseinheit

==
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Tisch fﬁr, Roboterarme

M Ausfuhrung fur Direktmontage
Montage von drei Seiten mdglich: axial, seitlich, vertikal

Axiale Montage | Seitliche Montage | Vertikale Montage |

von unten von oben

bohrungen (4)

H Gewinde-
|
-

Gewinde-
bohrungen (2)

i+ Durchgangsbohrung (1)

e é;uﬁdausfﬁhrung Serie MSUB

~° BaugroBen 1, 3,7,20

e Wahlweise einfacher oder doppelter
Drehfliigelantrieb

¢ Ausfihrung mit doppeltem und einfachem
Drehfliigelantrieb besitzen gleiche AbmaBe
(ausser BaugréBe 1)

einfacher Drehfliigelantrieb

M Variantenubersicht

Serie BaugréBe |Schwenkwinkel|  Drehfliigelantrieb Signalgeber
- 1 D-9, D-T99
Praz.|_3|ons- 3 90° einfacher D-9[JA, D-S99, S9P
ausflihrung - . Drehfliigelantrieb
MSUA 180 D-R73, D-T79
20 D-R80, D-S79, S7P
1 . 9 D-
90° einfacher D-o1A, B.So9, S9P
Drehflligelantrieb ) P O
MSUB
180° doppelter D-R73, D-T79
20 Drehfligelantrieb D-R80, D-S79, S7P

= Der doppelte Drehfliigelantrieb ist nur mit einer 90°-Schwenkwinkeleinstellung erhéltlich.
% SVC
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Schwenktisch/Drehflligelantrieb:
Prazisionsausfuhrung

erie IS UA

BaugroBen 1, 3,7, 20

Wy

W

Signalgebereinheit

Signalgebereinhei

mit

mit

mit Signalgebereinheit

MSUA

11

M M D SUA

Bestellschlussel
Druckluftanschliisse
Lager seitlich
A |Prazisionslager E oben
Direkt t Mit seitlichen Anschllissen,
irektmontage nur erhaltlich bei Ausstattung
mit Signalgebereinheit.

20—90| S

| 1]

4‘.,‘ - s N e—

2090| S —

R73

NenngréBe (Drehmoment)

_1 [ MSUA 1 _
3 [ MSUA 3
_7 [ MSUA 7
20 [ MSUA20
Schwenkwinkel ¢
Anwendung | Symbol|Schwenkwinkel
einfacher 90 90°
Drehfliigelantrieb| gg 180°

Schwenkwinkeleinstellbereich:

beidseitig je + 5°

Verwendbare Signalgeber

Drehfl

tigelausfiihrunge

S

leinfacher Drehfliigel

Anschlusskabellédnge

- 0,5m
L 3m
z 5m

» Signalgebermodell

Waéhlen Sie ein geeignetes Signalgeber-
modell aus nachstehender Tabelle aus.

Bestellbeispiel: MSUA20 Ausfihrung mit
einfachem Drehflligelantrieb
(Druckluftanschlussseite
ausgewahlt)

1. Standardausflihrung (ohne Signalgeber),
Schwenkwinkel 90°, seitlicher
Druckluftanschluss
MSUA20-90S

2. Mit Signalgebereinheit (ohne Signalgeber),
Schwenkwinkel 180°, seitlicher
Druckluftanschluss MDSUA20-180S

5 |2 29 Spannungsversorgung |Bestell-| Anschlusskabellange (m)*
g %% £ [Elektrischer | @ g | Anschluss S N 0= T3 15 lomme Anwendung
2 i =N ignal-| ™~
582 ﬁ Eingang 5 < (Ausgang) DC AC ggber ) lol@|ln
Nei 5V, 12V |5V, 12V, 24V | 90 [ ® 0 | — |C-
§ en R 2i\<},1120\3v 90A ® |® | @ | — [Stuuy
o 2-Draht L — 97 o (0|0 | —
|| 100V |93A | @ |@ |@ | — |
MDSUA1 T99 o (0| — | — i
< |eing. Kabel 24V| 12v Relais,
MDSUA3 | & ja TV, @ (@ |— | — SPS
s 3-Draht  |s9 | e |e|—|—
% (NPN) 5V, S9vV| @ |@ | —|— |ic
w 3-Draht 12v SP | @ |@ | — | — |Seweny
(PNP) SOPV| @ @ | — | —
eing. Kabel ® | —|—
- ja — | 100v B2 @ —
3 | Stecker R73C| @ (@ @ | @
& [eing. Kabel I — 48V, |24v 48v,|R80 | @ |@ |—| — |ic.
MDSUA7 Stecker ora oqy| 100V | 100V |R8OC| ® |@ @ | @ |Secuy Relais,
MDSUA20| 5 | eing. Kabel 12V T79 e || —|— | |[SPS
% Stecker ia __ |T79Cc| © (@ (@ | @
3 | eing. Kabel Drafi(NPN) 5V, S79 ® & — —lc
w 3-Draht(PNP) 12v S7P ® |@® | — | — [Stuenng
= Symbol fiir Anschlusskabelldnge 0.5m ....— (Beispiel) R73C ® Schaltzeit 1.2ms @ Betriebstemperaturbereich — 5 bis 60° C
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L (Beispiel) R73CL
Z (Beispiel) R73CZ
N (Beispiel) R73CN

® Stossfestigkeit — 300 m/s? (Reed), 1000 m/s? (Elektronisch)
® Betriebstemperaturbereich — 5 bis 60° C
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Technische Daten

Schwenktisch
Prazisionsausfihrung

Serie MSUA

Modell 2* MSUA1 MSUA3 MSUA7 MSUA20
Drehfliigelantrieb einfach einfach einfach einfach
Schwenkwinkel 1" 90°+10° 180°+10° 90°£10° 180°+10° 90°+10° 180°+10° 90°+10° 180°+10°
Medium Druckluft (ungeolt)

Prifdruck (MPa) 1.05 \ 15
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C
Betriebsdruckbereich (MPa) 0.2 bis 0.7 0.15 bis 0.7 ‘ 0.15 bis 1.0
Schwenkzeit-Einstellbereich (sec/90°) 0.07 bis 0.3
zul. radiale Querlast 20N 40N 50 N 60 N
Wellenbelastung |zul. Axialkraft 15N 30N 60N 80N
zulassiges Moment 0.3Nm 0.7 Nm 0.9 Nm 2.9Nm
Lager Speziallager
Druckluftanschluss Anschlisse seitlich oder oben
Anschluss- seitliche Anschliisse M3 M5
gréBe Anschliisse oben M3 M5
Schwenktoleranz max. 0.03mm

=1. Der einfache 90°-Drehfligelantrieb kann auf 90°t 10° eingestellt werden (beide
Schwenkseiten je + 5°).
Der einfache 180°-Drehflligelantrieb kann auf 180°+ 10° eingestellt werden
(beide Schwenkseiten je + 5°).

Schwenkbereich

%2. Entsprechung zu herkdmmlichen direkt montierbaren Ausfihrungen

Schwenktisch direkt montierbarer Schwenkantrieb
MSUA 1 —_— CRBU2W10
MSUA 3 —_— CRBU2W15
MSUA 7 —_— CRBU2W20
MSUA20 —_— CRBU2W25

Verwendbare Signalgeber

Eine Drehwinkeleinstellung, wie in folgenden Zeichnungen dargestellt, kann
mit Hilfe der Winkelstellschrauben (A) und (B) vorgenommen werden.

Schwenkwinkeltoleranz

Schwenkwinkeltoleranz
(B) +5°

(A) £5°

Winkelstellschraube (A)/ Winkelstellschraube (B)
fur 90°-Schwenkwinkel
einfacher Drehfliigel (S): einstellbar 80° bis 100°

Schwenkwinkeltoleranz Schwenkwinkeltoleranz

Winkelstellschraube (A)

Winkelstellschraube (B)

fur 180°-Schwenkwinkel
einfacher Drehfliigel (S): einstellbar 170° bis 190°

O

Ausfiihrung MDSUBH1, 3 MDSUB7, 20
Reed-Schalter D-90/97, D-90A/93A D-R7, R8
Elektronischer Schalter D-S99, D-T99, D-S9P D-S7, S7P, T7

Gewicht
(9)
GréBe | Schwenk- Basisgewicht Signalgefereinheit
winkel | einfacher Drehflgel 2 Stk. Signalgeber
1 90 162
180 161 25
3 90 261.5
180 2595 30
7 90 440
180 436 50
90 675
20
180 6705 60

Zulassige Last

Verhindern Sie, dass die auf den Tisch angewandten Lasten und Momente die
in nachfolgender Tabelle gezeigten zuldssigen Werte tberschreiten. (Ein Betrieb
Uber den zulassigen Werten kann sich durch vermehrtes Spiel im Schwenktisch
und Verlust der Genauigkeit negativ auf die Lebensdauer auswirken.)

!

©
@ |

il

=)
d
L ®

&

Il
9@,B‘@JJJ
Il
9@@”

153
@ |

o
@

BaugrdBe | zul. radiale Querlast (N) zul. Axialkraft (N) zuldssiges Moment (Nm)
1 20 15 0.3
3 40 30 0.7
7 50 60 0.9
20 60 80 2.9
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Serie MSUA

Abmessungen Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

MSUAT1
MSUA1-C1S, SE

4 X M4 Tiefe 8

2 X M3 Tiefe 4

J35h9
0043 3-3H9 Tiefe 3
+0.
0 D17 H9 %y (A].[Bl.[C]) o7
2-4.5 durchgehend o o A2
( ) y
! 0| o © o « \ | ’b’Q
236h9 © o o g [ |
=
A
. . ST 0| .
o
= - 4
2 o @ @ ‘ Winkelstellschraube
2-4.5 durchgehend % E:Q,
o,/ LT
— 4V N\
2XM3 © # ~ © (bf} Ea
05 Einstellung: max. 7.5
Anschluss A - Anschluss B
3-3H9 Langnuttiefe 2.5
04gs ®EL
@9h9
. [c]
@29 8 X M3 Tiefe 5
@36h9
6‘5} v
Anschliisse oben/MSUA1-[ISE
ol Bl &8
Q O] O
Anschluss A 9.5 Anschluss B
2 X M3 v
K3 © 1€ Y

n
2]

+ A -

0 0 @ Langnuttiefe 4
(Positionierbohrung)

O
z
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Schwenktisch .
Prazisionsausfilhrung Serie MSUA

Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Mit Signalgeber: MSUA1-LIS

x1) 24 : bei Verwendung von D-90, 90A, S99, S99V, S9P, SOPV, T99, T99V
30 : bei Verwendung von D-97, 93A

x2) 60°: bei Verwendung von D-90, 90A, 97, 93A
69°: bei Verwendung von D-S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V

A%

i
)

125

37

& €
@ | @ o}
‘ Winkelstellschraube
2X M3

)
(Druckluftanschluss: @ ‘
@

nur Ausfiihrung mit seitlichem Anschluss)

28
4

Anschluss A Anschluss B

018.5

029

Fir D-97, 93A

30

&
@

O
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Serie MSUA

Abmessungen

Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

MSUA3
MSUA3-CJS, SE

@41h9
@21H9
n
) o
2-4.5
durchgehend by, 0
B42h9 \ \ ©y 2
=
29
[(e]
(]
0
<
of
[aV)
2 X M5 rj
ofl ] of o
Anschluss A 0.5 ‘ Anschluss B
@596
@12h9
034
@42h9
Anschliisse oben/MSUA3-[ISE
Anschluss A 10 Anschluss B
é‘ 2 X M3

1-130

4 X M4 Tiefe 8

%
o

Q,
o

29
3-3H9 Tiefe 3 ( ‘
(Al [Bl[C]) ~ | g@?’
[ \
| |
® D
= | <§
+ (o0}
®
- 0 f (h
H

2-4.5 durchgehend
1)

\ Winkelstellschraube

&

o

8 X M4 Tiefe 7

Einstellung: max. 8.2

3-3H9 Langnuttiefe 2.5

(Al.[Bl.[C])

4 X M4 Tiefe 5.5

O
z

27
36
44

7 =
QI P
\Z
b
o
N
a?
@ Langnuttiefe 5
(Positionierbohrung)
225



Schwenktisch .
Prazisionsausfilhrung Serie MSUA

Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Mit Signalgeber: MDSUA3-IS

*
#1) 24 : bei Verwendung von D-90, 90A, S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V L\ ¥ @
30 : bei Verwendung von D-97, 93A -~ T

%2) 60°: bei Verwendung von D-90, 90A, 97, 93A
69°: bei Verwendung von D-S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V

15.5

>
©
©r

:@: Q -

Winkelstellschraube

@
&
-
-

q |
i

2 X M5
(Druckluftanschluss:
nur Ausfiihrung !
mit seitlichen @
Anschliissen) ~ Anschluss A Anschluss B .
/ — * X
[aV) ~ QN
I
[T T @}n_

e
=3

@18.5

34

D-97, 93A

30

R

=31

O
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Serie MISUA

Abmessungen

Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

MSUA7
MSUA7-S, SE

Anschliisse oben/MSUA7-CISE

Anschluss A Anschluss B

4 X M5 Tiefe 10

@47h9
J26H9
36
< o 3-4H9 Tiefe 4
2565 (Al[Bl[C) ‘ ‘
durchgehend —r—— 0 |
‘ ‘ N 2 0 ‘ ‘ »
@48h9 . ! o ‘
I 1
36 =6
N~
A
& * i) @ I
3 2 .
B ) e T o g
©r , ©r .
| T/ 0
’J\ 3 2-5.5 durchgehend Winkelstellschraube
©!
] ? KPI\ % %’ Einstellung: max.10.2
(l/
2 X M5 © Ny
S [T1 Y ® ] [
T o
I of 2 N
|
Anschluss A 05 ‘ Anschluss B 3-4H9 Langnuttiefe 3
(Al[Bl[C)
J696
J14h9
8 X M4 Tiefe 8
42
@48h9
o
Yo}
0O
4 X M5 Tiefe 7
Langnuttiefe 5
(Positionierbohrung)
- P
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Schwenktisch .
Prazisionsausfilhrung Serie MSUA

Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Mit Signalgeber: MDSUA7-S

Ausfiihrung mit Stecker £
Q
L = | z
b €
ST :
= <
=
. <
0 2
Ki 3 2
P ]
©
S5
0
o
[\
Ausfihrung mit Stecker
[Te)
©
(V)
| )
=] . \ \
\ . \ |
\ < \ \
S @
@ T
2 > O
/5 /5 E @
S\ (G o ]
{®) © : Hk
\F/ \*/ i E Winkelstellschraube
0 2
%
| <<
R s
<
)
2 X M5 ID/ 0
(Druckluftanschluss: nur Ausflihrung M1 & —l_\
mit seitlichen Anschliissen) | {@
‘\f Anschluss B 3 3

Anschluss A
- I I
T (L [T
[ |

Q
3
=
— o

‘N
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Serie MISUA

Abmessungen Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
-

MSUA20
MSUA20-CS, SE

Anschliisse oben/MSUA20-[ISE

Anschluss A 14 Anschluss B 4 X M6 Tiefe 11

2 X M5

O-¢

@52h9
30H9 3-4H9 Tiefe 4 43
© oo fees
66 i (Al [B].[C)
durchgehend : 0 ,599’
[To] 0
@53.5h9 [ : N S |
f { \Q'
~
Cr - ¥ @)
43 {b’ | 0 ° }1} Q «
© I R s 1
Y 1z Q zill ,
] Winkelstellschraube
[ =
‘ /p G <f ~ 2-6.6 durchgehend : m ‘ Einstellung: max. 10.3
\ I1 |
(l/
2XM5 M o
M 1 | -
1 1
) of e ¥
Anschluss A, T
1 Anschluss B 3-4H9 Langnuttiefe 3
@896 (Al [BL[C])
@16h9
@50 8 X M5 Tiefe 10 5l
@53.5h9
ol © @
< [To)
°lgl g
%
4 X M6 Tiefe 7 @\
S =
(A] Langnuttiefe 5
(Positionierbohrung)
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Schwenktisch

Prazisionsausfihrung

Serie MSUA

Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Mit Signalgeber: MDSUA20-L1S

Ausfiihrung mit Stecker

(Druckluftanschluss: nur Ausfilhrung
mit seitlichen Anschlissen)

© 10
®|= P
]
n
©
(8]
:Elzﬁ 0
~
|
N
~
2 X M5
Anschluss A Anschluss B
— | ®

@25

50

O

25.5 (34.5: Ausfuhrung mit Stecker)

20.5 (26.5: Ausfiihrung mit Stecker)

B \ Winkelstellschraube

31
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Serie MISUA

Konstruktion

Innenkonstruktion mit Signalgeber

MDSUAT1, 3

Anschluss|[® ' | Anschluss
A B
P
T—;Y
1-136

w Signalgebereinheit f

MDSUA?7, 20

180°
(Zwischenstellung)

90°

(Anschluss A druckbeaufschlagt)

Einfacher
Drehfliigelantrieb

Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 | Gehéduse A Aluminiumlegierung hellgrau
2 |GehéduseB Aluminiumlegierung hellgrau
3 | Gehéduse C Aluminiumlegierung hellgrau
4 | Drehfligelwelle rostfreier Stahl (MSUA20 aus Stahl)| einfacher Drehfligel
5 | Anschlag Kunststoff einfacher Drehfligel
6 | Dichtung Anschlag NBR
7 | Tisch Aluminiumlegierung hellgrau
8 | Anschlagheber Stahl
9 | Anschlagfiihrung rostfreier Stahl
10 | Sicherungsring Heber Stahl
11 | Sicherungsring Lager Aluminiumlegierung hellgrau
12 | Lager Kugellagerstahl
13 | Speziallager Kugellagerstahl
14 | Sicherungsring rostfreier Stahl
15 | O-Ring NBR
16 | Winkelstellschraube Stahl
17 | Sechskantmutter Stahl
18 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
19 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
20 | Innensechskantschraube Stahl
21 | Rundkopfschraube Stahl
22 | Innensechskantstopfen rostfreier Stahl nur Ausfiihrung SE
23 | Etikett
Modell Bestell-Nr. Signalgebereinheit
MDSUA 1 P211070-1
MDSUA 3 P211090-1
MDSUA 7 P211060-1 « In den Signalgebereinhei-
ten sind keine Signal-
MDSUA20 P211080-1

geber enthalten.

Signalgeberanschlagelement

MDSUA1, 3

MDSUA7, 20

Befestigung von rechts | Befestigung von links

Kombination zur Befestigung
von links u. rechts

Bestell-Nr.: P211070-8 | Bestell-Nr.: P211070-9

Bestell-Nr.: P211060-8

= Das Signalgeberanschlagelement ist ein zur Befestigung eines Signalgebers an der
Signalgebereinheit erforderliches Bauteil.

O

SVC
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Schwenktisch/Drehflligelantrieb:
Grundausfihrung

Serie IS

BaugroBen 1, 3,7, 20

Bestellschlussel

Fiihrungslager Druckluftanschluss
B_|Grundausfihrung seitlich
E oben
Direktmontage l Mit seitlichen Anschliissen,

nur erhdltlich bei Ausstattung
mit Signalgebereinheit.

ohne L
gebereinheit MS'I’? 2|0 9|0 S|

M D SUB|20—90||S —R73| L

Signalgebereinheit

L eAnzahl Signalgeber
S 1 Stiick
mit Signalgebereinheit - | 2 stick
NenngréBe (Drehmoment) e Kabellange
1 | MSUB 1 - 0,5m
L 3m
_3 | MSUB3 Schwenkwinkel z 5
7 | MSUB 7 - m
20 | MSUB 20 An'wendung Symbol |Schwenkwinkel
- einfacher 90 90° .
Drehfliigel- . e Signalgeber
antrieb 180 180 = — - -
doppelter Wabhlen Sie ein geeignetes Signalgeber-
Drehfliigel- 90 90° modell aus nachstehender Tabelle aus.
antrieb
Schwenkwinkeleinstellbereich
einfacher Drehfliigelantrieb: beidseitig je + 5°
doppelter Drehfligelantrieb: beidseitig je + 2.5°
Drehfliigelantrieb ¢

S einfach
D doppelt
Verwendbare Signalgeber
é o= g _.r'g 9 Spannungsversorgung |Bestell-|Anschlusskabelldnge (m)* Bestellbeispiel: MSUB20 Ausflihrung mit
g 9% £ |Elektrischer| @ (Anschluss Nr. 765 T3 [5 [ohne|Anwendung einfachem Drehfliigelantrieb
g s s ':(g Eingang g g (Ausgang) DC AC Sglggg:: Ni) | @ | (V) (Druckluftar;schlussseite
ausgewahlt
nein 5V, 12V |5V, 12V, 24V | 90 d ® ® — |c 1. Standardausflihrung (ohne Signalgeber),
B © SR | wioov |90A | @ | @ | @ | — [Seeuny Schwenkwinkel 90°, seitlicher
n“:’ _ 97 PS o o | — Druckluftanschluss
2-Draht —_— A ° e o MSUB20-90S
— 100v 93 — | — 2. Mit Signalgebereinheit (ohne Signalgeber),
MDSUB1 o Kabel oav| 12v T99 (] ® | — | — Relais, Schwenkwinkel 180°, seitlicher
MDSUB3 § eing. Kabe ia TOV| © |@ |—|— SPS Druckluftanschluss MDSUB20-180S
s 3-Draht _ |s9 | e @ |—|—
£ (NPN) 5V, SV| @ | e — lc-
u 3-Draht 12v S9P ® | ® | — | — [Stuenung
(PNP) SPV| © |@ | — | —
eing. Kabel R73 [ d ® | — | —
g a — | 1o0v —
§ Stecker R73C| © (@ (@ | ®
0 | eing. Kabel nein| 2-Draht 48V, |24V, 48V,| R80 [ ] ® | —|— |-
MDSUB7 Stecker gy 100V | 100V |REOC| ® |@ |@ | @ [Seeu Relais,
MDSUB20 -§ eing. Kabel 12V T79 e & | — — | SPS
'S | Stecker ja L T79C| © (@ (@ | ©®
2| 3-Draht (NPN) 5V s79 | ® |@|—|— |c
K] . Kabel ’
w | &N9-rabe 3.Draft (PNP) 12v STP | ® | @ |— | — [Sewuy

* Anschlusskabel-Symbol 0.5 m ... — (Beispiel) R73C @ Schaltzeit 12ms
(Beispiel) R73CL @ Stossfestigkeit — 300 m/s2 (Reed), 1000 m/s? (Elektronisch)
5m..... Z (Beispiel) R73CZ @ Betriebstemperaturbereich — 5 bis 60° C
( )

Beispiel) R73CN
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gcr:ﬂ\évdegjé;su%r;ung Serie MSUB

Technische Daten

Modell 3" MSUB1 MSUB3 MSUB7 MSUB20
Drehfliigelausfiihrung einfacher Drehfliigel Ddfg,ﬂﬁlgeé einfacher Drehfliigel gﬁ’ghﬁﬁ}f;, einfacher Drehfliigel g?ephpfﬁjlt;, einfacher Drehfliigel Sf’é’rﬂﬁjge;
Schwenkwinkel 1" 90°+10° {180°£10°| 90°+5° | 90°£10° {180°£10°| 90°+5° | 90°£10° [180°+10°| 90°+5° | 90°+10° [180°+10°| 90°+5°
Medium Druckluft (ungeolt)

Priifdruck (MPa) 1.05 \ 15
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60° C
Betriebsdruckbereich (MPa) 0.2 bis 0.7 0.15 bis 0.7 ‘ 0.15 bis 1.0
Schwenkzeit-Einstellbereich (sec/90°) 0.07 bis 0.3
zul. radiale Querlast 20N 40N 50 N 60N
Wellenbelastung | zyI. Axialkraft 2" 15N SON 60N 8N
10N 15N 30N 40N
zulassiges Moment 0.3Nm 0.7 Nm 0.9 Nm 2.9 Nm
Lager Lager
Druckluftanschluss Anschlisse seitlich oder oben
. seitliche Anschliisse M3 M5
AnschlussgréBe -
Anschliisse oben M3 M5
#1. Der einfache 90°-Drehfliigelantrieb kann auf 90°+10° eingestellt werden (beide Schwenkseiten je + 5°). x3, Entsprechung zu herkémmlichen,
Der einfache 180°-Drehflugelantrieb kann auf 180°+10° eingestellt werden (beide Schwenkseiten je + 5°). direkt montierbaren Ausfihrungen
Der doppelte 90°-Drehfiiigelantrieb kann auf 90°+5° eingestellt werden (beide Schwenkseiten je + 2.5°). Schwenktisch direkt montierbarer Schwenkantrieb
* Andere Schwenkwinkel als 90° und 180° (einfacher Drehfliigel) sind als Sonderbestellung erhéltlich. MSUB 1 —_— CRBU2W10
%2, Die zulassige Axialkraft ist richtungsabhangig. Entnehmen Sie die Details unten stehender Tabelle. MSUB 3 —_— CRBU2W15
MSUB 7 —_— CRBU2W20
MSUB20 — CRBU2W30
Schwenkbereich Verwendbare Signalgeber
Eine Drehwinkeleinstellung wie in folgenden Zeichnungen dargestellt kann
mit Hilfe der Winkelstellschrauben (A) und (B) vorgenommen werden. Ausfiihrung MDSUBH1, 3 MDSUB?7, 20
Schwenkwinkeltoleranz (B) Reed-Schalter D-90/97, D-90A/93A D-R7, R8

(S): £5° Elektronische Signalgeber| ~ D-S99, D-T99, D-S9P D-S7, D-S7P, T7

Schwenkelwinkeltoleranz (A)
(D): £ 2.5°

Gewicht
(9)
) ) Basisgewicht Signalgebereinheit
Baugrofie | SCRNENK I~ smener T dompeler | gignaigeber 2 Sik.
1 90 145 150 o5
180 140 —
Positionierbohrung 3 90 230 240 30
180 225 —
Winkelstellschraube (A) Winkelstellschraube (B) 90 360 375
7 50
fiir 90°-Schwenkwinkel 180 355 -
einfacher Drehfliigel (S): einstellbar 80° bis 100° 20 90 510 580 60
doppelter Drehfliigel (D): einstellbar 85° bis 95° 180 505 —
Schwenkelwinkeltoleranz (A) o0 Schwenkwinkeltoleranz (8) Zulassige Last
(S):+5° (S): £5° Verhindern Sie, dass die auf den Tisch angewandten Lasten und Momente die

in nachfolgender Tabelle gezeigten zulassigen Werte Uiberschreiten. (Ein Betrieb
Uber den zulassigen Werten kann sich durch vermehrtes Spiel im Schwenktisch
und Verlust der Genauigkeit negativ auf die Lebensdauer auswirken.)

®t |®

I“(y

Positionierbohrung

Winkelstellschraube (B) $%@‘ @%@ & i 5 @

far 180°-Schwenkwinkel

einfacher Drehfliigel (S): einstellbar 170° bis 190°
= Die Ausfihrung mit doppeltem Drehfligel ist

Winkelstellschraube (A)

fur den 180°-Schwenkwinkel nicht erhltlich. BaugréBe |zul. radiale Querlast (N)|  zul. Axialkraft (N)  |zuléssiges Moment (Nm)
1 20 ® 15 10 0.3
3 40 30 15 0.7
7 50 60 30 0.9
20 60 80 40 2.9
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serie MISUB

Abmessu ngen Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

MSUB1 (einfacher Drehfliigelantrieb)
MSUB'I-DS, SE 2XM4 Tiefe 8 oXM3 Tiefe 4

2 35h9 -
1
0 _ #17HY o
245 \ | 1
i N :
durchgehen ] i 3-3H9 Tiefe 5
i N ([Aa,B,ED .
©36h9 Y
t [ |
I} [
' (rorany ) S o7 m_‘ i \sJ\r\) 4 iI
B A i v Jany
A :
{b\ - | 2
- A | En
i AY 1 T
[}
i I 2-45 .
3 s i e R £ Einstellung:
Anschluss A -t durchgehend max. 5_7'5g
-~
2 X M3 : Anschluss B
& 496
2 Oh9 4XM3 Tiefe 5
2-4.5 durchgehend
2 36h9
'9—5/ A
K
) = =]
Wil
=ik
2Xx M4 Tiefe 8
Anschliisse oben/MSUB1-[ISE
Anschluss A 95 Anschluss B

2 X M3

Langnuttiefe 5
(Positionierbohrung)

85

x Wird die Winkelstellschraube entfernt, betréagt der
Schwenkwinkel fur die Ausflihrung mit einfachem
Drehfliigelantrieb ca. 270° und 100° fir die Ausfiihrung
mit doppeltem Drehfligelantrieb. Da jedoch die
technischen Erfordernisse damit nicht mehr erflillt werden
kénnen, muss die Einstellung zum Betrieb des
Schwenktisches innerhalb der Bereichshdchstwerte
liegen.
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Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Mit Signalgeber: MDSUB1-[IS

x1) 24 : bei Verwendung von D-90, 90A, S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V
30 : bei Verwendung von D-97, 93A

%2) 60°: bei Verwendung von D-90, 90A, 97, 93A
69°: bei Verwendung von D-S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V

D-97, 93A

30

175:

14.7

Anschluss A _° - T !_Anschluss B
e — i
|

[

2 X M3

(Druckluftanschluss:
nur Ausfihrung mit ]

seitlichem Anschluss) :
@ 185

29

28

-EEREE—

L

* Wird die Winkelstellschraube entfernt, betrdgt der
Schwenkwinkel fir die Ausfihrung mit einfachem
Drehfligelantrieb ca. 270° und 100° fir die Ausflihrung mit
doppeltem Drehfligelantrieb. Da jedoch die technischen
Erfordernisse damit nicht mehr erflillt werden kénnen, muss
die Einstellung zum Betrieb des Schwenktisches innerhalb
der Bereichshéchstwerte liegen.
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serie UISUB

Abmessungen Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

MSUB1 (doppelter Drehfliigelantrieb)
MSUB1-LID

s XM3 Tiefe 4

2X M4 Tiefe 8

* Wird die Winkelstellschraube entfernt, betragt der Schwenk-
winkel fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehfligelantrieb
ca. 270° und 100° fur die Ausfihrung mit doppeltem
Drehflugelantrieb. Da jedoch die technischen Erfordernisse
damit nicht mehr erfillt werden kénnen, muss die
Einstellung zum Betrieb des Schwenktisches innerhalb der
Bereichshdchstwerte liegen.

2#35h9

2 17HD

2
o

2.5

I 3-3H9 Tiefe 5
@B, )

2-4.5 durchgehend
236h9 ‘ b

14.7

(| i
=
9

I | H
27 Winkelstellschraube*

) |
% i
nsetiuss A~ DT TL_TN|anschiuss & = 245 SR

T

j}@

@
%}

4,7

ﬂﬂl l_i_l durchgehend 1 ! = Einstellung: max. 5.75
2 X M3 -l = | E
2496 .
ey axMm3 Tiefe 5
&29
#36h9 '
B
- IO
AR |
Anschliisse oben/MSUB1-[IDE ‘
2XM4 Tiefe 8
Anschluss A Anschluss B v
95 o
2 X M3 280

'@ Langnuttiefe 5
( @ | (Positionierbohrung)
] + I

85

\
o, )
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Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Mit Signalgeber: MDSUB1-[ 1D

%1) 24 : bei Verwendung von D-90, 90A, S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V
30 : bei Verwendung von D-97, 93A

%2) 60°: bei Verwendung von D-90, 90A, 97, 93A
69°: bei Verwendung von D-S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V

Anschluss A -~

2 X M3

\Winkelstellschraube™

¥

(Druckluftanschluss:
nur Ausfihrung mit
seitlichem Anschluss)

D-97, 93A

”J;x/_rh_ﬁ i
! Anschluss B

-‘3

30

| I

+ Wird die Winkelstellschraube entfernt, betragt der Schwenkwinkel
fur die Ausfihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb ca. 270° und
100° fir die Ausfuhrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb. Da jedoch
die technischen Erfordernisse damit nicht mehr erfillt werden
konnen, muss die Einstellung zum Betrieb des Schwenktisches
innerhalb der Bereichshéchstwerte liegen.

O
l[ ;
i 2] == @-E
i —
[T 1T &
Z185
229 '
|
Z5SVC 1-143



Abmessungen

serie UISUB

Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

MSU B3 (einfacher Drehfliigelantrieb, doppelter Drehfliigelantrieb)

MSUB3-CS, D

#41h9
2 $#21HS uo'j
2-45 _
durchgehend ™\ ¥ g [ !
m| X
$42h9 i
Nt 29 L
g @
w
oy o ¢
. ¥ 2
pORROY o 4 B
015! R )
Y 1
Anschluss A { ol 1] 31 o
0.5
| \ Anschluss B
2 X M5 / [
| ¢506
1
#12h9
#34
#42h9

~ Anschliisse oben/MSUB3:[ISE, DE

Anschluss A 10 Anschluss B

" /

11

a

(einfacher Drehfligelantrieb)

Die AuBBenansichten zeigen die Ausfiihrung mit

(doppelter Drehfligelantrieb)

abgeflachte
Welle

2xm4 Tiefe 8

+

+)

(einfacher Drehfligelantrieb)

3-3H9 Tiefe 5
(Al [B],[€D 0
=]
=
[ \.’(} 1IN
"L 0=
|
p L@ | .
) | . Winkelstellschraube
2-4.5 / l—l_l
durchgehend @_ Einstellung:max6.25

einfachem Drehflligelantrieb. Der einzige

Unterschied zum doppelten Drehflligelantrieb ist
die Lage der abgeflachten Welle, wie in den

SVC

obersten Zeichnungen dargestellt.
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O

axma Tiefe7

durchgehend

_2X M4
Tiefe 8

Langnuttiefe 5
(Positionierbohrung)

* Wird die Winkelstellschraube entfernt, betragt der
Schwenkwinkel fir die Ausfihrung mit einfachem Dreh-
fligelantrieb ca. 270° und 100° fir die Ausfihrung mit
doppeltem Drehfliigelantrieb. Da jedoch die technischen
Erfordernisse damit nicht mehr erfiillt werden kénnen,
muss die Einstellung zum Betrieb des Schwenktisches
innerhalb der Bereichshéchstwerte liegen.



arnamsnng Serie MISUB

Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Mit Signalgeber: MDSUB3

x1) 24 : bei Verwendung von D-90, 90A, S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V
30 : bei Verwendung von D-97, 93A

*2) 60°: bei Verwendung von D-90, 90A, 97, 93A
69°: bei Verwendung von D-S99, S99V, S9P, SOPV, T99, T99V

+ Wird die Winkelstellschraube entfernt, betragt der Schwenkwinkel
fur die Ausflihrung mit einfachem Drehfligelantrieb ca. 270° und
100° flr die Ausfiihrung mit doppeltem Drehflligelantrieb. Da jedoch
die technischen Erfordernisse damit nicht mehr erfillt werden
konnen, muss die Einstellung zum Betrieb des Schwenktisches
innerhalb der Bereichshéchstwerte liegen.

-__.___pI;
@
l ]
!m TMILE [} O -
G} 8 -G} —Q Winkelstell-
: _ Al L : . schraube
|
Anschluss A Anschluss B
. i Iy =
=
A )
(Druckluftanschluss: =0
nur Ausfithrung mit EEE) @
seitlichem Anschluss) ! l
T : I
P
#18.5
$34

D-97, 93A
L= | | ?
@‘ -

1-145

O
:



serie UISUB

Abmessungen

Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

MSU B7 (einfacher Drehfliigelantrieb, doppelter Drehflliigelantrieb)

MSuUB7-LIS, D

' abgeflachte 2xms5 Tiefe 10  abgeflachte

#47h9 .
) o - (doppelter Drehfliigelantrieb) (einfacher Drehfliigelantrieb)
0| $26H3 &
LA | <
255 7 [
durchgehend * : & b 5440 Tiefe s
< ‘Bl (®&,B,© &
#48h9
= = Y l
POTARY TABLE -
=t 8 o o \s@'
'] o © 2| o L
'SPl : N c
'J\ 5 9 ;B' 3[6 Winkelstellschraube*
/B < [EE—
sl o il .
7 Y - ;
Anschluss A 4] 1 N Anschluss Buo - 2h5.5h / _ Einstellung: max. 8.25
S - mm_y o urchgehen
e [ 9 l [
n o
2X M5 ~ - - _Ej_[_‘
0.5
4 X M4 Tiefes
$6g6
414hQ durchgehend
42
$48h9
Anschliisse oben/MSUB7-[ISE
Anschluss A & Anschluss B
== 2 X M5

2 X M5

b2
(einfacher Drehflligelantrieb)
Die AuBBenansichten zeigen die Ausfiihrung mit einfachem
Drehfliigelantrieb. Der einzige Unterschied zum doppelten
Drehflligelantrieb ist die Lage der abgeflachten Welle, wie in den
obersten Zeichnungen dargestellt.
1-146
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SVC

Tiefe 10

Langnuttiefe 5
(Positionierbohrung)

* Wird die Winkelstellschraube entfernt, betragt der Schwenk-
winkel fur die Ausflhrung mit einfachem Drehfligelantrieb ca.
270° und 100° fur die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigel-
antrieb. Da jedoch die technischen Erfordernisse damit nicht
mehr erflllt werden kénnen, muss die Einstellung zum Betrieb
des Schwenktisches innerhalb der Bereichshéchstwerte liegen.



gclfnnwde:lh(;‘suﬂ:'ung Serie MSUB

Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Mit Signalgeber: MDSUB7 Ausfiihrung mit Stecker

12:

* Wird die Winkelstellschraube entfernt, betragt der Schwenk- l '
winkel fir die Ausfihrung mit einfachem Drehfligelantrieb ca. 1
270° und 100° flr die Ausflihrung mit doppeltem Drehfligel- [
antrieb. Da jedoch die technischen Erfordernisse damit nicht
mehr erflllt werden kdnnen, muss die Einstellung zum Betrieb 0
des Schwenktisches innerhalb der Bereichshdchstwerte liegen. '@ S -3
|
Ausfiihrung
0
N
|
[
w
&
- d NIARY TARLE 4
| ()
&
'G} {9' Winkelstellschraube* 'G} ‘G}
1@ -
T T 1 //’. ‘.\\ ] ki
L~
Anschluss A_~ . Anschluss B
|1 )| O [T1 )
L] [}
i | 2 X M5 {' | _]
3 (Druckluftanschluss: - 1
nur Ausfiihrung mit 8
.@. seitlichem Anschluss) Nt ITT TT! Tl
| ] 1
0
uw
o™
- 725
o $42 =
@ g B
il ¢ 0
N8
v
= . ) *1) 25.5: Ausflihrung mit eingegossenem Kabel
34.5: Ausfihrung mit Stecker
*2) 20.5: Ausfiihrung mit eingegossenem Kabel
26.5: Ausfiihrung mit Stecker
i +

O
:
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serie UISUB

Abmessungen

Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

MSUBZO (einfacher Drehfliigelantrieb, doppelter Drehfliigelantrieb)

MSUB20-LIS, D

2xme Tiefe 12

Die AuBBenansichten zeigen die Ausfliihrung mit einfachem
Drehfligelantrieb. Der einzige Unterschied zum doppelten

Drehflligelantrieb besteht ist die Lage der abgeflachten Welle,

wie in den obersten Zeichnungen dargestellt.

1-148

abgeflachte

abgeflachte

i :fI
@ ‘ “. Winkelstellschraube*

|
|

Einstellung: max. 8.75

L

45

[s6

Langnuttiefe 5
(Positionierbohrung)

- P52he
| (einfacher (doppelter Drehfligelantrieb)
| #30H9 w| Drehfligelantrieb)
- y————— <
266 — _
—_— i
durchgehend, K === [} :
! Q| 3-4Hg Tiefe 6
$53.5h9 — @EE ™
- L= =2 I
ROTARY] TABLE 1
(oo B o
- e . %
@ O s 2 F
E} I I + ' | I gj,j_
1
f’ ol {8 &
[ S | T
f /
| I <+ 2-6.6
Anschluss A 13 Anschluss B durchgehend
1
o (3]
- : L
2 X M5 |
1
-
I 4XM5 Tiefe 8
| | #16h9
Rk : 2-6.6
.,.,—‘*50_._....| | durchgehend
¢#53.5h9 |
- s il
Anschliisse oben/MSUB20-LISE
14
Anschluss A - Anschluss B
)\ / 2 X M5
1 L
B [ -]
8 O
© ®
ol
0|
b i 12
‘_ i Tiefe
ONOFO 0
(einfacher Drehfligelantrieb)

+ Wird die Winkelstellschraube entfernt, betrdgt der Schwenkwinkel fir die
Ausfihrung mit einfachem Drehfligelantrieb ca. 270° und 100° fir die
Ausfuhrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb. Da jedoch die technischen
Erfordernisse damit nicht mehr erflllt werden kénnen, muss die Einstellung zum
Betrieb des Schwenktisches innerhalb der Bereichshéchstwerte liegen.
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Die Zeichnungen zeigen die Bedingungen bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Mit Signalgeber: MDSUB20

%
20.5

x Wird die Winkelstellschraube entfernt, betragt der
Schwenkwinkel fir die Ausfiihrung mit einfachem
Drehfliigelantrieb ca. 270° und 100° fur die Ausfiihrung mit
doppeltem Drehfliigelantrieb. Da jedoch die technischen
Erfordernisse damit nicht mehr erfiillt werden kénnen,
muss die Einstellung zum Betrieb des Schwenktisches
innerhalb der Bereichshéchstwerte liegen.

|
o™
o
| ] | |
ROTARY, TABLE '(P' !
6:'.} 'G) G}' @ Winkelstellschraube®
(=
P 3
i A | =4 =0 I T
nScruse / Anschluss B
2 X M5 A
(Druckluftanschluss:
nur Ausflhrung mit In r-—]
seitlichem Anschluss) : | -, [} |
=
& il 5
i @ @
0
g
$25
#50
Ausfiihrung mit Stecker
f
a* ]
-3
Ausflhrung
mit Stecker
%1) 25.5: Ausfihrung mit eingegossenem Kabel
[ 34.5: Ausfiihrung mit Stecker
L x2) 20.5: Ausflihrung mit eingegossenem Kabel
N 26.5: Ausfuihrung mit Stecker
2 SVC 1-149



Serie MISUA

Konstruktion/Stiickliste

@ ® © @ ®
B 3 ;
| _ At =
\ T/ \F
i i Fd
: @ ] | I'| & @ 1] | ]| &
Jusss] [‘E{:J I L":]:J
180° 90° Drel?flﬁjfgaglg?\rlrieb Dreﬁt?ﬁgp;g?w;rieb
Zwischenstellung ) ( Anschluss A ) ( Zwischgnsteollung ) ( Anschluss A
druckbeaufschlagt bei 180 druckbeaufschlagt
einfacher Drehfliigelantrieb: einfacher Drehfliigelantrieb: Stiickli
.. . tickliste
BaugroBe 1 BaugroéBen 3,7, 20 Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
7 @ (E] @ (7 @ 13 1 | Gehause (A) Aluminiumlegierung hellgrau
o 2 | Gehduse (B) Aluminiumlegierung hellgrau
10 ul rostireier Stahl (MSUB20: Stahl) | einfacher Drenfliigel
3 i/l 5 11 B 3 | Welle Stahl doppelter Drehfliigel
EE[ =2t 4 | Anschlag Kunststoff einfacher Drehfliigel
S -&HLE I, it ; | HI: £ T W) 5 | Anschlag rostfreier Stahl doppelter Drehfliigel
I'J‘ 3 = 3 ») - 6 | Dichtung/Anschlag NBR
3 o = " ! - 1 7 | Tisch Aluminiumlegierung hellgrau
1 - .. oy 1 = @ 8 | Anschlaghebel (D) Stahl
) En' 9 | Anschlaghebel (S) Stahl
= @ ! 2 @ 10 | Sicherungsring/Heber Stahl
' q 11 | Druckring Stahl
6 Lﬁ) 12 | Lager Kugellagerstahl
! 14 13 | Lager Kugellagerstahl
14 | Sicherungsring rostfreier Stahl
15 | Abstreifer NBR
doppelter Drehfliigelantrieb: doppelter Drehfliigelantrieb: 16 | O-Ring NBR
BaugréBe 1 BaugréBen 3,7, 20 17 | Winkelstellschraube Stahl
18 | Sechskantmutter rostfreier Stahl
@ 19 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
(D) 20 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
] iy . 21 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
[ | 2 @ 22 | Rundkopfschraube Stahl
[ [ [ 23 | Gummikappe NBR
= = —:!: - _&{E 1 24 | Innensechskantstopfen rostfreier Stahl
- ») '-_'+- 3 : 25 | Deckel Aluminiumlegierung nur Ausfilhrung SE
3 - - 4 1 26 | Platte Kunststoff
1) 27 | Dichtung NBR
26 g : 28 | O-Ring NBR
-~ 3 29 | O-Ring NBR
1 1 30 | Etikett
i &)
1
Innenkonstruktion mit Signalgeber
Die Einheiten sind fur den einfachen und den doppelten Drehflligelantrieb gleich. Modell Bestell-Nr. Signalgebereinheit
MDSUBH1, 3 MDSUB?7, 20 MDSUB 1 P211070-1
MDSUB 3 P211090-1 ) o
= Signalgeber sind in den
MDSUB 7 P211060-1 Signalgebereinheiten nicht

m MDSUB20 P211080-1 enthalten.

Signalgeberanschlagelement

Fir MDSUB1, 3 Fur MDSUB7, 20

i i i Kombination zur Befestigun
Befestigung von rechts| Befestigung von links Pation Zur Belestigung

Anschluss Anschluss

B

i 1 Sign_alge_ber— '.J,
J einheit L

E. o

i

h¢

Bestell-Nr.: P211070-8 |Bestell-Nr.: P211070-9 Bestell-Nr.: P211060-8

* Eine Signalgeberanschlagelement ist das zur Befestigung eines Signalgebers an einer
Signalgebereinheit erforderliche Bauteil.

Das AuBendesign des MDSUB1 mit
doppeltem Drehflligel ist anders.
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Serie MSU

Schwenktisch
Grundsausfiihrung

serie MSUB

Technische Daten Signalgeber

Verwendbare Signalgeber

Serie Signalgebermodell Elektrischer Eingang
Reed- D-90, 90A eingegossenes Kabel (2-Draht)
MDSULT Schalter D-97, 93A eingegossenes Kabel (2-Draht)
e - T D-S99, S99V eingegossenes Kabel (3-Draht)
S?gr:glngl :g efr D-S9P, S9PV eingegossenes Kabel (3-Draht) PNP
D-T99, T99V eingegossenes Kabel (2-Draht)
Reed- D-R73 eingegossenes Kabel (2-Draht)
MDSUCT? Schalter D-R80 eingegossenes Kabel (2-Draht), Stecker (2-Draht)
D-S79 eingegossenes Kabel (3-Draht
MDSULI20 | Elektronischer Rl ( )
Signalgeber D-S7P eingegossenes Kabel (3-Draht) PNP
D-T79 eingegossenes Kabel (2-Draht), Stecker (2-Draht)

Schwenkbereich der Positionierbohrungen am Tisch und Signalgebereinbaulage

MSuUC, 3

Ausflihrung mit einfachem Drehfligelantrieb

90°
ENDE2

Signalgeber flr
Schwenkende 1

Signalgeber fir
chwenkende 2

MSuU7, 20

Ausfuhrung mit einfachem Drehfligelantrieb

90°
ENDE2

Signalgeber fir
Schwenkende 1

0/
VSignalgeber fiir
Schwenkende 2

180°

ENDE2

Signalgeber fiir
Schwenkende 1

180°

* In obigen Zeichnungen, die den Schwenkbereich zeigen, geben die Pfeile an der
durchgehenden Linie 90° (180°) den Schwenkbereich der Positionierbohrungen auf der
Schwenktischoberflache an. Befindet sich die Bohrung am Schwenkende 1, schaltet der
ENDE1-Signalgeber, mit der Bohrung am Schwenkende 2 schaltet der Signalgeber ENDE2.

* Die Pfeile an der unterbrochenen Linie geben den Schwenkbereich des integrierten Magnets
an. Der Schwenkbereich kann verkleinert werden, wenn der Schalter fir ENDE1 im
Uhrzeigersinn und fir ENDE2 gegen den Uhrzeigersinn gedreht wird.

Tisch

Anschluss B _Signalgeber

Positionierbohrung

N

o ] e

o 1

&4 Tl
o ) Anschluss A

SVC

Ausfiihrung mit doppeltem Drehflligelantrieb
(nur MSUB)

90°

Schwenkende 2

Ausflihrung mit doppeltem Drehflligelantrieb
(nur MSUB)

90°

Signalgeber/Schwenkwinkel und Betriebsbereich

Modell Schwenkwinkel | Betriebsbereich
MDSU[, 3 110° 100
MDSUL7, 20 90°
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Serie MSU
Technische Daten Signalgeber

Verandern der Signalgeber-Abfrageposition Signalgeber Montageklassifikation
Um eine neue Abfrageposition einzustellen, lockern Sie die Befesti-
gungsschraube ein wenig, bewegen Sie den Signalgeber in die gewin- MDSU[, 3
schte Position und ziehen Sie die Schraube wieder an. Ein zu festes
Anziehen kann die Schraube beschadigen und die Position kann nicht | ‘
mehr gehalten werden. Das Anzugsdrehmoment soll ca. 0.5N-m betragen. J_L Al
Befestigungsschraube | | ()
SR m @ o =Y
& % |4
K f
o i Befestigung von links Befestigung von rechts
1k @_ T D-0J992 D-CJ9o1
it J ! MDSUL7, 20
N gEﬁ/—J
MDSU([1, 3 MDSUL17, 20
@ -
Befestigung von links Befestigung von rechts
D-000002 D-0000NH
Signalgebereinheiten
Bestell-Nr. Signalgebereinheit
B R A ] Modell Bestell-Nr.
MDSU 1 P211070-1
l :1 MDSUCT! 3 P211090-1
£ mMDSUO 7 P211060-1
=
7 3 MDSU120 P211080-1
. #Der Magnetheber ist enthalten.
Signalgeberanschlagelement
=== . MDSU[1, 3 MDSULI7, 20
i i i Kombinati Befesti
L £ Befestigung von rechts Befestigung von links om Jgﬁ 'l%”kél:; rgcﬁtsslgung
2 Il = Nl
. o
Magnetheber Bestell-Nr.: P211070-8 Bestell-Nr.: P211070-9 Bestell-Nr.: P211060-8

# Eine Signalgeberanschlagelement ist das zur Befestigung eines Signalgebers an einer Signalgebereinheit
erforderliche Bauteil.

einheit

s /N Achtung
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Stellen Sie sicher, dass die Sicherheitshinweise vor Inbetriebnahme
gelesen werden.



Serie MSU gfggseiglrﬁtsi:igﬁjhrung Serie MSUA
A Produktspezifische
Angaben 1

Vor Inbetriebnahme durchlesen.

| Auswahl |

AWarnung

. Die Lastenergie muss innerhalb des zulassigen
Energiegrenzwertes fiir das Produkt liegen.

Ein Betrieb mit einer kinetischen Lastenergie, die den zuléssi-
gen Wert Uberschreitet, kann Verletzungen und/oder Schaden
an Geraten oder der Anlage verursachen. (Siehe Modellaus-
wahlvorgang in diesem Katalog.)

A Achtung

. Planen Sie fiir den Fall von Lastschwankungen
einen ausreichend hohen Sicherheitsfaktor
beim Antriebsdrehmoment ein.

Bei horizontaler Einbaulage (Betrieb mit seitwérts gerichtetem Produkt),
kénnen aufgrund von Lastschwankungen Fehlfunktionen auftreten.

] Montage \

/\ Achtung

1. Stellen Sie den Schwenkwinkel innerhalb der
vorgegebenen Bereichsgrenzen ein. (90°+10°,
180°+10°) (+5° am Schwenkende)

Andernfalls kénnen Fehlfunktionen des Produktes oder Be-
triebsausfalle der Signalgeber verursacht werden.

2. Stellen Sie die Schwenkzeit mit Hilfe eines
Drosselriickschlagventils o.A. innerhalb der
vorgegebenen Werte ein. (0.07 bis 0.3s/90°)

Das Produkt ist mit einer fixen Drossel ausgestattet und ist nicht
fur einen Betrieb Uber 0.07s/90° ausgelegt. In Féallen wie bei ho-
her Lasttragheit kann die zuldssige Energie allerdings Uber-
schritten und die Anlage beschadigt werden. (Siehe Modellaus-
wahlvorgang in diesem Katalog.)

Eine Geschwindigkeitseinstellung unter 0.3s/90° kann Stick-
und-Slipeffekte oder ungewollte Betriebsstillstdnde verursachen.
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