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Zastepuje: 05.10

bezposrednio z wewnetrznym sprzezeniem
zwrotnym i nabudowanym uktadem
sterujacym (OBE)

Typ 4AWRPEH6

Wielko$é nominalna 6

Seria urzgdzen 2X

Maks. cisnienie robocze P, A, B 315 bar, T 250 bar
Nominalny przeptyw 2...40 dm3min (Ap 70 bar)

Typ 4WRPEH6
Spis tresci Cechy
Tresc¢ Strona - bezposrednio sterowany, suwak sterujacy i tuleja
Cechy 1 z przekryciem zerowym
Dane do zaméwieri o - uruchamiany jednostronnie, w stanie wytaczonym,
Funkeje, przekréi 3 ustalona bezpieczna pozycja suwaka
— elekiryczne, wewnetrzne sprzezenie zwrotne i skalibrowany
Symbole 3 . .
fabrycznie uktad sterujacy
Urzgdzenia testowe i serwisowe 3
) . - Przytacze elekiryczne 6P+PE,
Dane techniczne 415 wejscie sygnatu, wzmacniacz dyferencyjny ze ztaczem
Przytacze elektryczne 6 A1 £10 V lub ztaczem F1 4...20 mA (Rsh = 200 Q)

Wskazdwki techniczne dot. okablowania 6 - do zastosowania w uktadach hydraulicznych urzadzen

Zintegrowany uktad elektroniczny 7i8 produkeyjnych i badawczych
Charakterystyki 9i10
Wymiary urzadzenia 11

Informacje o dostepnych czesciach zamiennych:
www.boschrexroth.com/spc
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Dane do zamowien

1 1
4WRP |E |H | 6 B —2X/G24|Ko/ |[M| *

Wiecej informaciji

z nabudowanym w tekscie
uktadem Materiat uszczelnienia
elektronicznym =E M= uszczelki NBR
Ttok sterujacy/tuleja =H do olejéow mineralnych
Wielko$é nominalna =6 (HL, HLP) wg DIN 51524
Symbole suwakowego zaworu Sygnaly wartosci zadanej
A1 = Wejscie, wartos¢ zadana +10 V

sterujgcego
Wersja 4/4-drogowa

F1 = Wejscie, warto$é zadana 4...20 mA

Przytacze elektryczne

AB KO = bez gniazda przewodowego,
—— z wtyczka przyrzadowg
. wg DIN 43563-AM6

Gniazdo zamawiane oddzielnie

HXXE [’5 (H) =ca.cs Napiecie zasilajace
modutu sterujacego

KMH]M = C4, C1 G24 = prad staty +24 V
gmﬂ]m [gIX]E]IU -C 2X = Seria urzadzen 20 do 29
- (niezmienione wymiary

montazowe i przytaczeniowe)

i 01-9)

Dla C? iC1: . Charakterystyka przeptywu
P-A:Q, B-T:Q/2 L= liniowa
P-B:QR2 A-T:Q, P= tamana?
Mor_lta:li indukgyjr]ego Nominalny przeptyw
czujnika potozenia przy spadku cidnienia na zaworze 70 bar

(35 bar/krawedz sterujgca)

AB 02 = 2 l/min#
wl 12lo]b & = min
04 = 4 |/min

P ’ 12 = 12 |/min®)

- in

(standardowo) =B 15= 15 /min")
24 = 24 |/min®)

25= 25 I/min"

) Tylko w potaczeniu z charakterystykg 40 = 40 I/min?)

przeptywu ,P*

2) Zatamanie 60 % przy NG6 z nominalnym
przeptywem ,15%i,25% w innym wypadku
zatamanie 40 %

% Q, 2:1 tylko przy znamionowym strumieniu
przeptywu = 40 I/min

4 Niemozliwe w potgczeniu z charakterystyka
przeptywu ,P*

5 Tylko w potgczeniu z charakterystyka
przeptywu ,L*
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Funkcje, przekroj
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Informacje ogolne

W zintegrowanym uktadzie elektronicznym okreslona
wczesniej wartos¢ zadana poréwnywana jest z wartoscig
rzeczywistg potozenia. W przypadku odchylenia regulaciji
sterowany jest elektromagnes skokowy, ktéry w wyniku
zmiany sity magnetycznej przestawia suwak sterujgcy
wbrew dziataniu sity sprezyny.

Skok/przekroj sterowania regulowane sa proporcjonalnie
do wartosci zadanej. W przypadku wczesniej okreslonej

wartosci zadanej 0 V elektronika przestawia suwak sterujacy

wbrew dziataniu sity sprezyny do pozycji Srodkowe;j.
W stanie wytgczonym sprezyna jest maksymalnie
rozprezona i zawor znajduje sie w pozycji bezpiecznej
w razie uszkodzenia.

Zachowanie podczas wylaczania
Przy wytaczonej elektronice zawdr ustawia sie natychmiast
w aktualnie bezpiecznej pozycji podstawowej (bezpiecznej
w razie uszkodzenia).
Przechodzi przy tym przez pozycje P-B/A-T, w nastepstwie

czego przy sterowanym komponencie moga wystgpi¢ ruchy.
Nalezy uwzgledni¢ to w projektach urzadzen.

O
- 50O O] 3 1 Magnes regulacyjny
4 2 I:l 1 z czujnikiem potozenia
e |\ S 2 Korpus zaworu
Eee—— :I 3 Ztgcze dla ewent. 2 stopnia
I = 4 Gniazda przewodaowe
e
AP BT

Symbole

AB L: Liniowa P: Zatamanie

al0fb <

pIT] 7

ONTHL c3, cs at 2 o
! I

[ — |

L LXHIT] c4,Ct Y A | A
\
\ |

e \ Y Vo V.
XIXHI c SO =AVAL

Urzadzenia testowe i serwisowe

— Walizka serwisowa typ VT-VETSY-1 z przyrzgdem kontrolnym, patrz katalogowe 29685
— Adapter pomiarowy 6P+PE typ VT-PA-2, patrz katalogowe 30068
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Ogolne
Konstrukcja Zawér suwakowy, sterowany bezposrednio, ze stalowg tulejg
Sterowanie Magnes regulacyjny z regulacjg potozenia, OBE

Typ podtaczenia

Montaz na ptycie, uktad przytaczy (ISO 4401-03-02-0-05)

Pozycja montazowa

dowolna

Zakres temperatur otoczenia °C

-20...+50

Masa kg

2,7

Odpornos¢ na wstrzasy, warunki testowe

Maks. 25 g, test wstrzgsow we wszystkich kierunkach (24 h)

Hydrauliczne (mierzono z olejem minimalny

m HLP 46, 9,,,; = 40°C £5°C)

Ciecz hydrauliczna

Olej hydrauliczny wg DIN 51524...535, inne media po uzgodnieniu

Zakres lepkosci zalecana mm?/s | 20...100
maks. dozwolona mm?/s | 10...800
Zakres temperatur cieczy hydraulicznej °C | -20...+70
Maks. zanieczyszczenie
cieczy hydraulicznej
Klasa czystosci ISO 4406 (c) Klasa 18/16/13 )
Kierunek przeptywu Patrz symbol
Nominalny przeptyw
przy Ap = 35 bar na krawed? sterujaca 2 [/min | 2 4 12 15 24 40
Maks. ci$nienie Przytacza P, A, B bar | 315
robocze Przytacze T bar | 250
Ograniczenia zastosowania Ap
Spadek cisnienia na zaworze C, C3,C5 bar | 315 315 315 315 315 160
Qynom- > Qu zaworow C4, C1 bar | 315 315 315 280 250 100
Zalecany przeptyw Charakterystyka
maks. liniowa L cm®min | <150 <180 <300 - <500 <900
przy 100 bar Charakterystyka
tamana P cm¥/min | - - - <180 <300 <450

Pozycja Fail-safe-Stellung (bezpieczna, wyt. zasilanie)
C
Przeptyw przy Ap = 35 bar na krawedz I/min | 2 4 10 13 18 20
C3,C5 cm3/min | 50 P-A
Nominalny przeplyw 100 bar cm3/min | 70 P-B
C3,C5 [/min | 10...20 A-T
Przeptyw przy Ap = 35 bar na krawedz I/min | 7...20 B-T
C4, C1 cm3/min | 50 P-A
Nominalny przeplyw 100 bar cm3/min | 70 P-B

cm®/min | 70 A-T

cm®/min | 50 B-T
Czas uzyskania potozenia Fail-safe Obar | 7ms

100 bar | 10 ms
Parametry statyczne/dynamiczne
Histereza % | =0,2
Rozrzut Q.. zalezny od egzemplarza % | <10
Czas odpowiedzi dla skoku sygnatu
0...100% ms | =10
Dryf temperatury Przesuniecie wzgl. punktu zerowego <1% przy AT =40°C

Kalibracja punktu 0

Fabryczna +1 %

) Podane dla komponentéw klasy czystosci muszg byé przestrzegane w uktadach hydraulicznych.
Odpowiednia filtracja zapobiega usterkom i jednoczesnie wydtuza zywotnos¢ komponentdw.
W celu wyboru filtra, patrz www.boschrexroth.com/filter.

Ap
=Qon*\ 35

nom

2) Przeptyw przy innym Ap  Q,
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Elektryka, uktad sterujacy nabudowany w zaworze

Wzgledny czas zataczenia %

100 ED

Klasa ochrony

IP 65 wg EN 60529 oraz IEC 14434/5

Podtaczenie

Gniazdo potgczeniowe 6P+PE, DIN 43563

Zasilanie
Zacisk A:
Zacisk B: 0 V

24 V=nom
min. 21 V=/maks. 40 V=
Zaktécenia harmoniczne maks. 2 V=

Maks. pobdr mocy

40 VA

Zabezpieczenie, zewnetrzne

25A,

Wejscie, wersja A1

Wzmacniacz réznicowy, R, = 100 kQ

Zacisk D: U 0.£10V

Zacisk E: oV

Wejscie, wersja F1 Obcigzenie wtdérne, Rsh = 200 Q
Zacisk D: Ip_g 4...(12)...20 mA

Zacisk E: Ip_g Petla Ip_g ze sprzezeniem zwrotnym
Maks. napiecie wejs¢ réznicowych D-B

wzgledem 0 V £ p J maks 18 V=

Sygnat testowy, wersja A1l LVDT

Zacisk F: U, 0..+10V

Zacisk C: Sygnat odniesienia 0 V

Sygnat testowy, wersja F1 Sygnat LVDT 4...20 mA przy zewnetrznym obciazeniu 200...500 Q maks.
Zacisk F: Ir_¢ Wyijscie 4...20 mA

Zacisk C: Ir_¢ Petla /¢ ze sprzezeniem zwrotnym

Przewdd ochronny i ekranowanie

patrz opis funkcji stykdw (instalacja zgodna z CE)

Kalibracja

Kalibrowany fabrycznie, patrz charakterystyka zaworu

Odpornos¢ elektromagnetyczna
sprawdzona wg

EN 61000-6-2: 2005-08
EN 61000-6-3: 2007-01

Wersja A1:
Standardowa
Sygnat
Sygnat LVDT
Wersja F1:
Sygnat mA
yo Sygnat

Up24V = ——— e Logic
0..£10 V }@@ IESS —ior20
=T 5 L__EE2 - Stage
0..+10V s LVDT Sign.
e He 10V
NG6
Stroke
“\ 1 sign.
-10 V...0...+10 V
Usg24V = ———pm Logic
===
4...20mA } . o200
1 2oma  CC-—-RR Volt to. | 22
S e o Lle mMA
NG6
e Stroke
“\l 1 sign.
4...12...20mA
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Przytacze elektryczne

Dane elektryczne, patrz str. 5

APBT

24V = | 5 ﬂ

1 Uktad sterujacy

2 Zapewniane przez klienta

3 Gniazdo przewodowe

4 Zawor

5 Powierzchnia montazowa

6 Zapewniane przez firme Rexroth

Wskazowki techniczne dot. okablowania

Rodzaj: — kabel wielozytowy Wskazowka

Lpleciony, z cienkiego drutu Napiecie zasilajace 24 V=, ,

wg VDE 0295, klasa 6 powyzej 18 V= wewnetrzne szybkie wytaczenie,
poréwnywalne z ,Aktywacja - WYL.".
Dodatkowo w wersji F1:

Ir.c 2 3 mA - zaw0r aktywny;

przewdd ochronny, zielono-z6tty
oplot ekranujacy z miedzi

Typ: zﬁ.mczllﬂLszpFli SSI? CcpP Io_g =2 mA — zaw0r nieaktywny.

Liczba zyl: - zalezy od rodzaju zaworu, Wytwarzanych przez .elektrc.miczny uktad sterujacy sygnatéow
typu wtyczki i iloci sygnatow (np. wartqs’é rzgczymsta) nie w_olno V\,/ykorzystywaé"do

Srednica ~ 0,75 mm? do 20 m diugosci wytaczania, zwnazar_wch z bezpleczensp/vem, fur]kgjl .

przewodu: 1:0 mm? do 40 m dlugosci maszyny (urzadzenia) (patrz norma Unii Europejskiej

- ) .Bezpieczenstwo maszyn — Wymagania bezpieczeristwa
Srednica T 9,4...11,8 mm - Pg11 dotyczace uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych
zewnetrzna:  12,7..13,5mm - Pg16 i ich elementéw — Hydraulika®, EN 9821)
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Schemat blokowy / funkcje potaczen

Wersja A1: Up ¢

10V

R 2,_.'5 AF a4y

Zasilanie

+U3 | A

J B

+15 V=— DC ViN C

-15 V= b
100k

<

0

Zero zasilania

Zero referencyjne

d : ! Wzmacniacz
| ! ----L-k{-a—-l réznicowy Wartosc rzeczywista
I ] ad |
i Ll IoglcznyI = Przewdd ochronny
I I I S Lo a4
! [ Ekran
| }
B R S T A
1 : ; '~l\ ! r * Nie taczyé z zerem zasilania!
I+ -
? : ( J L Svanat Zawor
(? - zmacmacz. Przedwz- T ygha regulacyjny 4/4
¢=(0..x10Vv] (ELOE'EQQOW”V macniacz AB
=3 T :___4_> Up.e e
0.+410V | +=——- PT
__A B -
rir_— we | P
0 TTPT
Ii;l U AB
" V1 7
v o.g6v | AL
PT
Funkcje stykow 6P+PE
Wersja A1: Up  £10V
(R = 100 kQ)
Zawor
T T TYav= T 7\ P A +24V =
7 \ ~
— Us { oV I P B oV
T I \
. ,’ | , C 0V wewn.
£10V (sygnal) I/ ! : b 1 (zero referencyjne)
—— f { C 100 k Wzmacniacz
<: TeSt » UE {= ov (Sygna’f) ,’ "I ( E 100 k ro’inicowy
| !
. — C F ok<e—3Y sygnatLvDT
\ Vi Ve SL °
7 ~ L

==y Przewdd ochronny}': .




8/12

Bosch Rexroth AG | Hydraulics

Zintegrowany uktad elektroniczny

4WRPEH6 | R-PL 29035/10.10

Schemat blokowy / funkcje potaczen
Wersja F1: [;_ 4...12...20 mA

_ 25AF _
o +24V = 7agjlanie
1 /1
+Us J : H Zero zasilania
I
If-
+15 V~— DC VN C H Petla
-15 V=] P
D¢ Rsh D D —
H 200 0 £ ({Jp-g4...20mA
——————————— 1
| : : Wzmacniacz F D | -
i i S ‘ réznicowy 14.20mA L | ! ID-E“---ZOTf Test
! L |_|Uk+ad ! mA L :\: | T ,
: ' Tiogiczny | Q \J — ) Przewdd ochronny
L__Togezm
i _L " \— Ekran
r——t———— —-— —_——— ¢——————=
| i ; P 4l
1
1 N . ﬁ» JL'-
_— 1 |
(3 : s Wzmacniaczi Przedwz- lLI
(2 [ | macniacz Svanat Zawor
4 y9 regulacyjny 4/4
P = AB
D-E [
E 12...20 mA l--l--m
rr PT
_AB __
be | [TTT0
) Ii;l :E 12 mA S
he s | DT
D-E [
A1
4..12mA PT
Io_g =2 mA: zawdr nieaktywny
Funkcje stykow 6P+PE
Wersja F1: [ ¢ 4...12...20 mA
(Rsh = 200 Q)
Zawor
C V= 7T p A +24V =
hd 7 \ A
— UB{_ ov /o , B oV
o / I C
/
[————— < l 'I ( c lw_s|) 1
L o | i p Rsh=2000
i ® T T A
<— Test :_FE |l —>I=4...20mA{‘ -— ouT ! > D P E [j/
o } y C s
z?rsgk;%oé)o%)_:::__: { ,I p F_ (4...20mA {} Napigcie
' SL L : N Sygnat LVDT
- Przewdd }:______\ 7 S i
ochronny :
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Charakterystyki (mierzone z olejem mineralnym HLP 46, 9, = 40 °C +5 °C)

Strumien przeptywu / funkcja sygnatu Q=1(Up_g)
Q=1(lh_g)
Charakterystyka przeptywu
L: Liniowa
(%)
100 ] quA:quB =1:1
80— =1 —A
60_@/£B-T
L~ qvA:quvB =2:1
\NE 40 /’l
20 vl
(V)10 8 6 427 2 4 6 8 10/ () Wersia
-20
S B A
Fail ’/ 760
safe ,/ — -80
| | -100
(%)
off < ———+—F—+—"F—+—+—+— F1(mA) Wersja
2mA 4 12 20

Charakterystyka przeptywu
P: (zatamanie 60%) 15 I/min

0 (I/min)
15

1
i,

’ /

(V)-10 -8 -6 -4 -2 1 ,
A1(V
//, 4 6 8 10 (V) Wersja
o / 5
\VJ

Fail A 10
safe

1:

Q (I/min)
off £ F—+—+—+—+—+—+—+—+—+—- F1(mA) Wersja
2mA 4 12 20

Charakterystyka przeptywu
P: (zatamanie 40 %) 40 I/min

Q (I/min)
40 /qvA:qu=1:1
30

T /B-T e
\NE 20 [ﬂ/,/ quA:qvB =2:1

10
08 - A
(V) -10 -8 Z.é

(=)}
1

=Y
U

o™ (V) Wersja

AN

CaANEN
Fail / 20
safe ’ —‘ 30
40
Q (I/min)
off S H—H+—F—+—+—"4—+—+—"+—+— F1(mA) Wersja
2mA 4 12 20

Charakterystyka przeptywu
P: (zatamanie 60 %) 25 I/min

Q(l/min)
25 |
20 ——
\/\E 15 __Iﬂ]
10 -
5 /
(V)-10 -8 -6 -4 -2 | — .
== 5 4 & 8 10 V) Wersja
5
o / 10
Fail MEmit
safe - 20
25
Q(l/min)
off £ F——F—+—F—"4—"+—"F——+—+—- Fl1(mA) Wersja
2mA 4 12 20
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Charakterystyki (mierzone z olejem mineralnym HLP 46, 9, = 40 °C £5 °C)

Wzmacniacz ci$nienia

Apn —» s%pp
100
80
Apag 60
o—(:)—o 40
20
Al B G
I OLT 4 /% Upe(%)-4 -3 -2 -1 1 2 3 4Upe(%
\/v\_!_—o >< )(¢—)¢( 1Y < b (%) 20 p£ (%)
Pl T 4 2
PP(: >—0 60
®
80
-100

Apg —» 2%pp

Wykres Bodego (charakterystyka fazowo — amplitudowa)

_-
0

1-180
1-160
+-140
+-120
1-100

A
t
— -
Z\
S
=
nlog'l\'
C
|l

1-20

0

1 10 20 40 60 80100 200 300f (Hz)
= =— = Amplituda

Faza
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Wymiary urzadzenia (wymiary w mm)

15 \ 1974 /

1
©
co_l
o~
o~
Ty
[/~7]0,01/100
- 185,2 N Rzmax 4
Wymagana
jakosé powierzchni
- 65 —— 115,2 - przylegania zaworu
| |
il 1
s - - - 7 <
I——
| |
. 15 —— 6
j___._./L._, S
°°_|_-@_-_i-___- .
1 Korpus zaworu | F1 .@ F2 | f
2 Nabudowany uktad elektroniczny 5 | A@ ' @B =
3 O-ringi @ 9,25 x 1,78 (przytacza P, A, B, T) . @_ |
4 Gniazdo przewodowe poza zakresem dostawy, | ?F—P-——E@I—
partz katalogowe 08008 (zamawiane osobno) . ]
5 Magnes regulacyjny z czujnikiem potozenia T 105
6 Obrobiona powierzchnia przylegania zaworu, potozenie 7;
przytaczy wg ISO 4401-03-02-0-05
Odchylenia od normy: )
Przytagcza P, A, B, T @ 8 mm Sruby mocujace zawor (zamawiane 0sobno)
Minimalna gtebokos¢ wkrecania: zelazo 1,5 x & Zalecane sg nastepujace $ruby do mocowania zaworu:
met. niezelazne 2 x @ 4 Sruby cylindryczne ISO 4762-M5x30-10.9-N67F82170
Plyty montazowe, patrz katalogowe 45053 (ocynkowane wg normy Bosch N67F82170)
(zamawiane 0sobno) Moment dokrecenia M, = 6 +2 Nm
Nr materiatu. 2910151166
lub

4 Sruby cylindryczne ISO 4762-M5x30-10.9
(wspdtczynnik tarcia p,, = 0,12-0,17)
Moment dokrecenia M, = 8,9 Nm +10%
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Notatki

Bosch Rexroth AG © Niniejszy dokument, podobnie jak wszystkie dane, specyfikacje i inne
Hydraulics informacje w nim zawarte, objety jest ochrong z tytutu praw autorskich.
Zum Eisengief3er 1 Prawa te nalezg wytacznie do firmy Bosch Rexroth AG. Bez jej zgody
97816 Lohr am Main, Germany zabronione jest powielanie i udostepnianie powyzszych osobom trzecim.
Telefon +49 (0) 93 52/ 18-0 Powyzsze dane stuzg jedynie jako opis produktu. Na podstawie przeds-
Telefax +49 (0) 93 52/ 18-23 58 tawionych informacji nie nalezy wnioskowac o okreslonych cechach lub
documentation@boschrexroth.de przydatnosci produkiu do konkretnego zastosowania. Informacje te nie
www.boschrexroth.de zwalniaja uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie

i sprawdzenia jego wiasciwosci. Nalezy mie¢ tez na uwadze, ze produkty
te podlegaja naturalnemu procesowi zuzycia i starzenia.
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