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Merkmale

VT-HNC100...3X | RD 30139/08.12

Die digitale Achsensteuerung VT-HNC100...3X ist eine pro-
grammierbare NC-Steuerung flr bis zu vier geregelte Ach-
sen. Sie wird den spezifischen Anforderungen bei der Rege-
lung hydraulischer Antriebe gerecht.

Die VT-HNC100...3X ist beziglich Storfestigkeit, mechani-
scher Schwing- und Schockfestigkeit und Klimafestigkeit flr
den Einsatz in rauer Industrieumgebung ausgelegt.
Einsatzbereiche

- Werkzeugmaschinen

- Kunststoffmaschinen

— Sondermaschinen

— Pressen

— Transferanlagen

Technologiefunktionen
— Ablaufprogrammierung
— Positionieren

— Druck-/Kraftregelung

— Differenzdruckregelung
— Gleichlauf

— Kurven

— Nocken

Hydraulische Achsen

— Messsystem:
« inkremental oder absolut (SSI)
« analog 0 bis £10 V und 4 bis 20 mA

— StellgréBenausgang Spannung oder Strom

— frei konfigurierbare Reglervarianten
* Positions-/ Druck-/ Kraft-/ Geschwindigkeitsregler
» wegabhéngiges Abbremsen
« ablésende Regelung (Position/Druck)
« Gleichlaufregelung bis zu 4 Achsen auch in Gruppen

Programmierung

— Anwenderprogrammierung mit PC

— NC-Sprache mit Unterprogrammtechnik und bedingten
Spriingen

— 1 NC-Programm pro Achse firr Funktionsabldufe

— 1 achsiibergreifendes Hilfsprogramm

— Variable Einstellung der NC-Bearbeitungsgeschwindigkeit

— Variable Einstellung der Reglerabtastzeiten

— Passwortschutz

Bedienung

— komfortable Verwaltung der Maschinen- und Messdaten
auf dem PC

Serviceschnittstelle

- RS 232

— TCP/IP (nicht bei Ausflihrung Compact)

Prozessanbindung
— digitale Ein- und Ausgange,
- analoge Ein- und Ausgénge,

- PROFIBUS DP, PROFIBUS DP im Motorolaformat,
CANopen fir die Kommunikation mit einer ibergeordneten
Steuerung (fir CANopen steht kein Standard-EDS-File zur
Verfligung)

— PROFINET RT
— EtherNet/IP

Montage
— Hutschiene 35 mm

CE-Konformitat

— CE-Konformitat geméaB EMV-Richtlinie 2004/108/EG und
EMVG (Gesetz (ber die elekiromagnetische Vertraglichkeit
von Betriebsmitteln) vom 26.02.2008

Angewandte harmonisierte Normen:
EN 61000-6-2:2005
EN 61000-6-3:2007
Weitere Informationen
www.boschrexroth.com/hnc100
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Bestellangaben
VT-HNC100— —3X/ - — /
- | 1 1 1 1 1
VT-HNC100 = Seriengerat Option
Ausfilhrung Compact fiir 1 Achse =C 000 = . ohne Gleichlauf
Ausfiihrung fir 1 hydraulische Achse =1 G02 = Gleichlauf 2-Achsausfihrung
Ausflihrung far 2 hydraulische Achsen =2 GO3 = Gileichlauf 3-Achsausflihrung
Ausfiihrung far 3 hydraulische Achsen =3 Go4 = Gleichlauf 4-Achsausfuhrung
Ausfiihrung fiir 4 hydraulische Achsen =4 go = keine Be_ls_tughl;’n%
Gerateserie 30 bis 39 =3X 0= C
(30 bis 39: unveranderte technische Wegaufnehmer
Daten- und Anschlussbelegung) 1= Inkremental/SSI
(nicht in Verbindung mit Ausfiihrung Compact)
S= SSI

(nur in Verbindung mit Ausflihrung Compact)

Busanbindung ?

P= PROFIBUS DP
C= CANopen
Im Lieferumfang enthalten: N= PROFINET RT

Gegenstecker fiir (nicht in Verbindung mit Ausfiihrung Compact)

— X1S (Typ Phoenix Mini Combicon 3-polig), E= EtherNet/IP

icht in Verbind it Ausfih C t
- X2D (Typ Phoenix Micro Combicon 8-polig bzw. Phoenix (nicht in Verbindung mit Ausfihrung Compact)
Mini Combicon 12-polig),

— X2A (Typ Phoenix Micro Combicon 8-polig bzw. HD-SUB

" ,E0* nur angeben wenn bei ,PROFIBUS DP* die Ethernet-

15-polig), o . . Serviceschnittstelle gewlinscht ist
- i(Sgl\go(hzy)p Phoenix Micro Combicon 8-polig bzw. HD-SUB 2 Ausfilhrungen ohne Busanbindung sind nicht lieferbar.

Empfohlenes Zubehor (separat bestellbar)

Benennung Materialnummer
Schnittstellenkabel RS232 (1:1), Ldnge 3 m R900776897
USB-RS232 Converter R901066684
Kabelsatz VT17220-1X/HNC100-3X, Ldnge 2 m, R901189300

fir analoge Signale (Anschluss X2A) oder digitale Wegmesssysteme (Anschluss X8M) mit
HD-Stecker und offener Kabelpeitsche fir:

VT-HNC100-1-3X, VT-HNC100-2-3X,

VT-HNC100-3-3X, VT-HNC100-4-3X

Kabelsatz VT17220-1X/HNC100-3X, Ldnge 2 m, R901189302
far analoge Signale (Anschluss X2A) oder digitale Wegmesssysteme (Anschluss X8M) mit
FK-MC-Stecker und offener Kabelpeitsche fiir VT-HNC100-C-3X

Stecker Typ 6ES7972-0BA42-0XA0 fir PROFIBUS DP R901312863




4/20 Bosch Rexroth AG | Hydraulics

Software-Projektierung

VT-HNC100...3X | RD 30139/08.12

Projektierung

Grundlage fiir die Funktion der VT-HNC100...3X ist die Er-

stellung von anwendungsspezifischen Datenséatzen. Die-

se Datensatze werden auf dem PC erzeugt und zur

VT-HNC100...3X Ubertragen. Die Verbindung von Anwender-

programm und Datensétzen wird Projekt genannt. Diese Soft-

ware-Projektierung erfolgt nach festgelegten Schritten:

1.Die Aufgaben der VT-HNC100...3X werden definiert und in
einem Ablaufdiagramm festgehalten. Dabei wird auch die
Bedeutung der Ein- und Ausgange und der verwendeten
Parameter definiert.

2.Die Funktionen des Ablaufdiagramms werden in einer
Folge von NC-Befehlen umgesetzt.

3.Die Maschinendaten (Auswahl der Geber und Regler) und
die Parameter des NC-Programms werden definiert.

4.Die Daten werden zur VT-HNC100...3X Ubertragen.

5.Die Einstellung und der Programmablauf werden an der
Maschine optimiert.

Detailierte Informationen zur Erstellung eines Projekts finden
Sie im Dokument ,Erste Schritte.

PC-Programme ,,WIN-PED 7“ und ,,WIN-PED 6*

Zur Umsetzung der Projektierungsaufgaben stehen dem An-
wender zwei WIN-PED-Programme zur Verflgung.

WIN-PED 7 eignet sich flr alle hier genannten HNC-Varian-
ten auBer fir CANopen.

Win-PED 6 eignet sich fiir alle hier genannten HNC-Varianten
auBer fur die Optionen PROFINET RT, EtherNet/IP und
PROFIBUS DP mit TCP/IP.

Projekte, die mit WIN-PED 6 erstellt wurden, sind nicht mit
WIN-PED 7 kompatibel und umgekehrt.

Leistungsumfang von WIN-PED:

— komfortable Dialogfunktionen fir Online- oder
Offline-Einstellung der Maschinendaten

— NC-Editor mit integrierter Syntaxpriifung und Programm-
compiler

— Unterstutzung fur die Definition der im NC-Programm
verwendeten Parameter

— Dialogfenster fiir die Online-Einstellung der Parameter-
werte

- umfangreiche Mdglichkeiten bei Anzeige der Prozess-
gréBen,
der digitalen Eingénge, Ausgange und Merker

— Aufzeichnung und grafische Darstellung von bis zu 16 Pro-
zessgroBen mit groBer Auswahl an Triggermdglichkeiten

— Dialog fir die grafische Definition von Sonderfunktionen
(Bestimmung der Funktion Uber Polygonzug)

— Busmanager zur Konfiguration des Datenaustausches
(PROFIBUS DP, PROFINET RT, EtherNet/IP) mit einer
Ubergeordneten Steuerung

Systemanforderungen:

— IBM-PC oder kompatibles System

— Windows XP oder Windows 7 fir WIN-PED 6

— Windows XP oder Windows 7 fiir WIN-PED 7

— Arbeitsspeicher (Empfehlung 512 MB)

— 100 MB freie Festplattenkapazitat pro Steuerungstyp

— RS 232-Schnittstelle zum Anschluss der VT-HNC100...3X,
bei den Ausfiihrungen mit PROFINET RT, EtherNet/IP oder
PROFIBUS DP ist auch die Netzwerkschnittstelle TCP/IP
nutzbar

Hinweis:

Das PC-Programm WIN-PED 6 / WIN-PED 7 ist nicht im Lie-
ferumfang enthalten. Es kann im Internet kostenlos herunter-
geladen werden oder als CD, Materialnummer R900725471,

bestellt werden.

Download im Internet: www.boschrexroth.com/hnc100
Anfragen: support.nc-systems@boschrexroth.de
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Positionsregler:

- PDT1-Regler

— lineare Verstérkungskennlinie

- richtungsabhéngige Verstarkungsanpassung

- Verstarkungsénderung tber das NC-Programm méglich

- Ventilkennlinienanpassung

- Feinpositionierung

- Restspannungsprinzip

— Ausgleich von Nullpunktsfehlern

— Zustandsrickfihrung tber
* Druck,
« Differenzdruck
* Position

- Sollwertaufschaltung

- Begrenzung der StellgréBe lber das NC-Programm

- "Wegabhangiges Bremsen"

— Zwischenelektronik bei Verwendung handelslblicher

NC-Steuerungen
— Gleichlaufregelung

Druck- /Kraftregler:

- PIDT1-Regler

- |-Anteil Uber Fenster schaltbar

— Differenzdruckauswertung

- eigene Abtastzeit
Geschwindigkeitsregler:

- PI-Regler

- |-Anteil Uber Fenster schaltbar
Gleichlaufregler (bis zu 4 Achsen):
- Master-Slave-Prinzip

- Mittelwertprinzip
Uberwachungsfunktionen:

— dynamische Schleppfehleriiberwachung

- Verfahrbereichsgrenzen (elektronische Endschalter)

- Kabelbruchiiberwachung fiir Inkremental- und SSI-Geber

— Kabelbruchiberwachung fiir Sensoren mit
Ausgang 4 bis 20 mA
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HMI

Ubergeordnete Steuerung (SPS oder PC)
und Visualisierung (HMI)

globaler Bus

Digitale Eingédnge/Ausgénge oder Bussystem
(PROFIBUS DP, CANopen, PROFINET RT, EtherNet/IP)

Compact 1 Achse CPU + 1 Achse
VT-HNC100-C-3X VT-HNC100-1-3X

CPU + 2 Achsen
VT-HNC100-2-3X

CPU + 4 Achsen
VT-HNC100-4-3X

CPU + 3 Achsen
VT-HNC100-3-3X
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Systemiibersicht, Schnittstellen (Beispiel)

Ubergeordnete Steuerung
Mégliche Schnittstellen zur VT-HNC100...3X:
— analoge Signale
— digitale Ein- / Ausgénge

— serielle Schnittstelle RS 232

— Bussysteme
(PROFIBUS DP, CANopen, PROFINET RT, EtherNet/IP)

— Ethernet-Serviceschnittstelle

Beispiel:
VT-HNC100-1-3X/N... / VT-HNC100-1-3X/E... mit einer hyd-
raulischen Zylinderachse
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1 Differenzialzylinder

= e -

2 integriertes Wegmesssystem

3 Stetigventil mit integrierter Ansteuer-
elektronik

4 VT-HNC100-1-3X/N...

5 Verbindungskabel

6 Druckmessumformer

7 Zwischenplatten-Absperrventil (mit Stecker-Schaltverstarker)
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Technische Daten VT-HNC100-C-3X (Compact)

Betriebsspannung ') Ug | 18 bis 30 VDG, Restwelligkeit < 1,5V

Stromaufnahme bei 24VDC /| ca. 500 mA

Prozessor 32 Bit Power PC

Schnittstelle fiir WIN-PED 6, WIN-PED 7 RS232

Schnittstelle fir Bus PROFIBUS DP (max. 12 MBaud nach IEC 61158), CANopen

Analogeingange (Al):
- Spannungseingang (Bezug auf AGND - Analog ground)

» Kanalzahl 1
» Eingangsspannung Ug | max. +12 V bis =12 V (+10 V bis —10 V messbar)
« Eingangswiderstand R |200kQ +5 %
* Auflésung 5mV
* Nichtlinearitét <0,2%
« Kalibrierungstoleranz 2 max. 40 mV (bei Werkseinstellung)
- Stromeingénge
* Kanalzahl 2
* Eingangsstrom I |4 mA bis 20 mA
* Eingangswiderstand R |225 Q) bei 20 °C (100 Q Messwiderstand)
« Verluststrom I, 10,1 bis 0,4 % (bei 100 Q zwischen Pin 2 bzw. Pin 3 (Cin1+
bzw. Cin2+) und ,AGND*
* Auflésung 5pA
— Spannungsversorgung fiir analoge Sensoren U| Uz an X2A, Pin 7 (+24 Vsens)

Uber die VT-HNC100-C-3X
Analogausgange (AO):

- Spannungsausgange
» Kanalzahl 2
+ Ausgangsspannung Usom | =10 V bis +10 V (max. 10,7 V bis +10,7 V)
* Ausgangsstrom Jhax | £10 MA
* Last Roin | 1kQ
- Auflésung 1,25 mV
— Nichtlinearitat
* im Bereich -9,5 V bis +9,5V <0,1%
«im Bereich -10 V bis -9,5 V und +9,5 V bis +10 V <0,2%

) Wird eine 24 V-Geberversorgung direkt tiber die
VT-HNC100...3X realisiert (Versorgungsspannung wird
durchgeschleift), muss die Spezifikation des Gebers beach-
tet werden.

2) Falls die Werkseinstellungen nicht ausreichen, kann die
Messtechnik anlagenspezifisch vor Ort via Software kalib-
riert werden.
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Schalteingénge (DI) Anzahl | 4
Logikpegel | log 0 (low) <5 V; log 1 (high) = 10 V bis Uj,
l,=20 mA bei Uy =24V
Anschluss | flexibler Leiter bis 1,5 mm?
Schaltausgénge (DO) Anzahl | 2
Logikpegel | log 0 (low) <2 V;log 1 (high) < Ug; /., =20 mA,
maximale Lastkapazitat C = 0,047 uF
Anschluss | flexibler Leiter bis 1,5 mm?
Bezugspotential fiir alle Signale DGND
Digitale Wegaufnehmer (Encoder):
- SSI-Aufnehmer (Wegen der besseren Regelqualitét sollte
ein SSI-Aufnehmer mit Clock-Synchronisation verwendet
werden.)
+ Kodierung Gray-Code
« Datenbreite einstellbar bis max. 28 Bit
* Leitungsempféanger / Leitungstreiber RS485
» Spannungsversorgung Uber die
VT-HNC100-C-3X Ul Ug
- Bezugspotential flr alle Signale EGND

Abmessungen siehe Seite 16

Montage Hutschiene TH 35-7,5 oder TH 35-15 nach EN 60715
zuldssiger Betriebstemperaturbereich G | 0 bis 50 °C

Lagertemperaturbereich g | -20 bis +70 °C

Schutzart nach EN 60529:1991 IP 20

Masse: m|440 ¢

CE-Konformitat siehe Seite 2

Weitere technische Angaben auf Anfrage.

Hinweis:

Angaben zur Umweltsimulationspriifung fiir die Bereiche EMV (Elektromagnetische Vertraglichkeit), Klima und mechanische

Belastung siehe Datenblatt 30139-U.
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Technische Daten VT-HNC100-...-3X (CPU + Achselektronik)

Betriebsspannung v Ug | 18 bis 30 VDC, Restwelligkeit < 1,5V

Stromaufnahme bei 24VDC /'] 1 bis 4 A (abhangig von der HNC-Variante und den mitver-
sorgten Komponenten)

Prozessor 32 Bit Power PC

Schnittstelle fiir WIN-PED 6
Schnittstelle fir WIN-PED 7

Schnittstelle fir Bus

RS232
RS232, optional TCP/IP

PROFIBUS DP (max. 12 MBaud nach IEC 61158),
CANopen, PROFINET RT, EtherNet/IP

PROFINET RT, EtherNet/IP
* Minimale Zykluszeit
» Max. Gr6Be der zyklischen I/O-Daten
« Ubertragungsgeschwindigkeit

2ms
992 Byte (max. 496 Byte pro Richtung)
100 Mbit/s, vollduplex

Analogeingénge (Al) pro Achselektronik:
- Spannungseingange (Differenzeingénge)
» Kanalzahl
» Eingangsspannung
» Eingangswiderstand
*» Auflésung
* Nichtlinearitét
« Kalibrierungstoleranz 2
- Stromeingénge

+ Kanalzahl
* Eingangsstrom I
« Eingangswiderstand A
* Verluststrom Iy
* Auflésung

— Spannungsversorgung fir analoge Sensoren U

Uber die VT-HNC100...3X

2

max. +12 V bis -12 V (+10 V bis -10 V messbar)
200kQ +5%

5mV

< 0,2 %

max. 40 mV (bei Werkseinstellung)

2

4 mA bis 20 mA

350 Q bei 20 °C (100 Q Messwiderstand)
0,1 bis 0,4 %

5 pA

Ug an X2A1 bis X2A4, Pin 14 (+24 Vsens)

Analogausgénge (AO) pro Achselektronik: 3
— Nichtlinearitat
« im Bereich -9,5 V bis +9,5 V
«im Bereich -10 V bis -9,5 V und +9,5 V bis +10 V
- Spannungsausgang
» Ausgangsspannung Unom
» Ausgangsstrom
* Last
* Restwelligkeit
« Auflésung
- Stromausgang
» Ausgangsstrom normiert lrom
* Last R
* Auflésung

Imax

min

2(1)

<0,1%
<02%

—10 V bis +10 V (max. -10,7 V bis +10,7 V)
10 mA

1 kQ

160 mV (ohne Rauschen)

1,25 mV

4 mA bis 20 mA
500 Q
0,625 pA

) Wird eine 24 V-Geberversorgung direkt tiber die
VT-HNC100...3X realisiert (Versorgungsspannung wird
durchgeschleift), muss die Spezifikation des Gebers beach-
tet werden.

2) Falls die Werkseinstellungen nicht ausreichen, kann die
Messtechnik anlagenspezifisch vor Ort via Software kalib-
riert werden.

3) Konfigurierbar als Strom- oder Spannungsausgang.
Achselektronik Slot 1 und Achselekironik Slot 2 verfligen
Uber zwei Spannungsausgéange Vout1 und Vout2. Die
Achselektroniken Slot 3 und Slot 4 verfligen nur Uber einen
Spannungsausgang Vout1.
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Technische Daten VT-HNC100-...-3X (CPU + Achselektronik), Fortsetzung

Schalteingange (DI) bzw. -ausgénge (DO) pro

Achselektronik (lber Software einstellbar) Anzahl | 11 1)
Schalteingénge (D) Logikpegel | log 0 (low) <5 V; log 1 (high) = 10 V bis Uj,
l,=20 mAbei Uy =24V
Anschluss | flexibler Leiter bis 1,5 mm?
Schaltausgénge (DO) Logikpegel | log 0 (low) < 2 V;log 1 (high) < Ug; /..., = 20 mA,
maximale Lastkapazitat C = 0,047 uF
Anschluss | flexibler Leiter bis 1,5 mm?2
Bezugspotential fir alle Signale DGND
Digitale Wegaufnehmer (Encoder)
pro Achselektronik:
— Inkrementaler Aufnehmer (Aufnehmer mit TTL-Ausgang)
+ Eingangsspannung log 0 | 0 bis1V
log1]28bis55V
 Eingangsstrom log 0 | -0,8 mA (bei 0 V)
log 1| 0,8 mA (bei 5 V)
* max. Frequenz bezogen auf Ua1 frax | 250 kHz
» Spannungsversorgung fir inkrementale U| 5,25V +1 %, max. 400 mA Gesamtstrom Uber alle Achsen

Aufnehmer Uber die VT-HNC100...3X

— SSI-Aufnehmer (Wegen der besseren Regelqualitét sollte
ein SSI-Aufnehmer mit Clock-Synchronisation verwendet
werden.)

+ Kodierung

+ Datenbreite

* Leitungsempféanger / Leitungstreiber

 Spannungsversorgung fiir SSI-Aufnehmer u
Uber die VT-HNC100...3X

Bezugspotential fir alle Signale

an X8M1 bis X8M4, Pin 12 (+5 Venc)

Gray-Code

einstellbar bis max. 28 Bit

RS485

Ug an X8M1 bis X8M4, Pin 14 (+24 Venc)

EGND

Referenzspannung pro Achselektronik Ug | +10V £ 25 mV (20 mA)
Abmessungen siehe Seite 16
Montage Hutschiene TH 35-7,5 oder TH 35-15 nach EN 60715
zulassiger Betriebstemperaturbereich G | 0 bis 50 °C
Lagertemperaturbereich ¥ | —20 bis +70 °C
Schutzart nach EN 60529:1991 IP 20
Masse:
- VT-HNC100-1-3X m|585¢g
- VT-HNC100-2-3X m|690g
- VT-HNC100-3-3X m| 8509
- VT-HNC100-4-3X m|960g
mit Ethernet m | 223 g zusatzlich
CE-Konformitat siehe Seite 2
Weitere technische Angaben auf Anfrage.

) Maximal kénnen 20 digitale Ausgénge Hinweis:

angeschlossen werden

Angaben zur Umweltsimulationspriifung fir die Bereiche
EMV (Elektromagnetische Vertraglichkeit), Klima und mecha-
nische Belastung siehe Datenblatt 30139-U.
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Anschlussbelegung VT-HNC100-C-3X/... (Compact)

X8M Encoder X3C RS232
Pin Pin
8 shield 1
7 24 Venc 2 TxD
6 +5V 3 RxD
5 - Clk 4 reserved
4 + Clk Rexroth 5 GND
3 — Data encoder O 6 reserved
2 + Data 511 7 reserved
1 EGND oll7 o 8 reserved
oll6|© o | 9
slli| o B
ol|l3]° o |
|
X2D DIO (Digital)
= xem O xac
8 shield Dio_“[=fo X1S Power
7 ouT2 g g =12 Pin
6 OuUT1 olls .._.4% 1 GND
5 IN4 olli =k 2 GND
4 IN3 41K = 3 | 18-30V
3 IN2 ol El i
2 IN1 X2D
GND -
1 DGND oD %ﬂg
1830v |C=l|x1s X7P PROFIBUS DP
Pin
X2A AIO (Analog) Ac'>° . O 1 | reserved
Pin ollr (5 © |s 2 reserved
3 pr olle| o o |& 3 | RxD/TxD-P
ol o © |Z 4 | CNTRP
7 24 Vsens Sl ool z SGND
6 Vout1 + g f o |& 5 VP
2 V?/llj:ﬁ * X2A OX7P/C 7 reserved
3 Cin? + 8 | RxD/TxD-N
> Cinl + 9 reserved
1 AGND
X7C CANopen
Pin
1 reserved
2 CAN_L
3 | CAN_GND
4 reserved
5 reserved
6 reserved
7 CAN_H
8 reserved
9 reserved
Hinweis:

Die mit ,,reserved” gekennzeichneten Pins sind reserviert,
und durfen nicht beschaltet werden.
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Anschlussbelegung VT-HNC100-1-3X/... (1-Achsausfiihrung)
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X3C RS232

Y
5

TxD

RxD

reserved

GND

reserved

reserved

reserved

Olo|N[o|O|d~|WIN|—

X1S Power

GND

GND

W=

18-30V

X7E1, X7E2

Ethernet-
Anschluss

X7P PROFIBUS DP

Pin

reserved

reserved

RxD/TxD-P

CNTR-P

DGND

VP

reserved

RxD/TxD-N

Olo|IN|o|O|~|WIN|—

reserved

X7C CANopen

Pin

reserved

CAN_L

CAN_GND

reserved

reserved

reserved

CAN_H

reserved

Ol N[OOI |—

reserved

XT7E1

% DP/CANopen

T
0O0O0O0
000O0O0 O

S

Slot 1 X8MH1 Encoder
Inkremental SSI
Pin 1 - B (Inc)
2 + CLK (SSI)
3 + R (Inc)
4 - R (Inc)
5 + A (Inc)
6 — A (Inc)
7 - CLK (S8SI)
8 + B (Inc)
9 — Data (SSI)
10 EGND
11 [ + Data (SSI)
12 +5 Venc
13 +10 Vref
14 +24 Venc
15 reserved
Rexroth CPU slot1
o o
o %5 g| o g
«| o S| o
) o 8l ~o
(14 o o o o
® Ms ) O P
o o
eNxst xicQ |[xem1Q
[ r 2
o | (5 [E
" i | 2
=] p— i E:] 3
of =1 ||=H
RE =il 2=k
ls [e=a) 1 =] E:ﬂ
) 5 |e=| 2 =17
E}{] 8
X7TE2 S| eno == 5 =|o
o o |EHE || =0
— L | 18-30v |2 2] x1s L= {1
| RO = |eND
® X2D1

Hinweis:
Die mit ,,reserved“ gekennzeichneten Pins sind reserviert,
und dirfen nicht beschaltet werden.

Slot 1 X2D1

DIO
(Digital)

Pin

I/O 1

I/O 2

/03

1/O 4

/05

1/0 6

/107

1/O 8

1/0 9

I/0 10

I/O 11

Y B Y e e R A (S B S N

DGND

Slot 1 X2A1

AlO
(Analog)

Pin

Vint +

Vin1 -

Vin2 +

Vin2 -

Cint +

Cint -

Cin2 +

Cin2 -

reserved

AGND

Voutl +

Vout2 +

Coutt

+24 Vsens

Pt I Y Y S Y R A R A I Y S LS

reserved
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Anschlussbelegung VT-HNC100-2-3X/... (2-Achsausfihrung)

VT-HNC100...3X | RD 30139/08.12

) Maximal kénnen 20 digitale Ausginge

angeschlossen werden.

X3C RS232 Slot 1 X8MH1 Encoder
Bin Slot 2 X8M2
1 Inkremental SSI
2 TxD Pin 1 - B (Inc)
3 RxD 2 + CLK (SSI)
4 reserved 3 + R (Inc)
S GND 4 - R (Inc)
6 reserved 5 + A (Inc)
7 reserved 6 — A (Inc)
8 reserved 7 - CLK (SSI)
9 8 + B (Inc)
9 — Data (SSI)
10 EGND
X1S  Power 11 | + Data (SSl) Slot 1 X2D1 DIO
Pin 12 5 Venc Slot2X2D2  (Digital)
1 GND 13 +10 Vref Pin 1 1/0 1
2 GND 14 +24 Venc 2 /O 2
3 18-30V 15 reserved 3 /103
4 I/O 4
5 1105
X7E1, X7E2 Rexroth CPU slot1 slot2 ‘75 :;83
Ethernet-
Anschluss O O O g :;8 2
o] (o] o o] o
o . (o] . (o]
Hlo o ||8|o0ao| 2|00 10 /0 10
X7P PROFIBUS DP 2loo||8lo%0| E[0%0 11 /0 11
Pin ® us oo |[®lele| ®(0d0 12 DGND
1 reserved ® NS
X3C X8M1 X8M2
2 reserved - O O O
3 | RxD/TxD-P @ A=l (=) (=)
4 | CNTR-P g[=2 == 2| | (B2
5 DGND < o (3| | [E=|3
6 VP ® a3 CH|4| | |EXH|4 Slot 1 X2A1 AlO
— L = X5 | |=H)|5 Slot2 X2A2  (Analog)
7 reserved 2[=]0 o 6l le 6
Elesfr|  [S[E1(6 ] | Pin 1 Vin +
8 | RxD/TxD-N T ® EE=1H =|7 =17 > v
9 reserved S 8 8 int —
XTE2 [ Em:{] 9 Em:{] 9 3 Vin2 +
ol v | g =1|10] | [=2q|10 4 Vin2 -
X7C CANopen — L [resov (B yys U= U2 5 Cint +
Pin | [ S ] € 5 Cint -
1 reserved ® O X2D1 O X2D2 O 7 Cin2 +
2 CAN_L X7E1 8 Cin2 -
3 | CAN_GND @ gl o g 8 o 8 8 ° 8 9 reserved
4 reserved 2| ©° o Qlo g ol 2lo go 10 AGND
S[2 o[ [|[ogo][os° 11 Voutd
5 reserved =l o 0%o 0%o outl +
6 reserved o ° o o 12 Vout2 +
7 | CANH xrcQ  (xm(Q xeeQ 13 Coutt
8 reserved 14 +24 Vsens
9 reserved 15 reserved
Hinweis:

Die mit ,,reserved“ gekennzeichneten Pins sind reserviert,
und diirfen nicht beschaltet werden.
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Anschlussbelegung VT-HNC100-3-3X/... (3-Achsausfiihrung)
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) Maximal kdnnen 20 digitale Ausgénge

angeschlossen werden.

2) bei Slot 3 nicht vorhanden (reserved)

X3C RS232 Slot 1 X8M1 Encoder
Pin Slot 2 X8M2
1 Slot 3 X8M3 [} remental SSl
2 <D Pin 1 - B (Inc)
3 RxD 2 + CLK (SSI)
4 reserved 3 + R (Inc)
5 GND 4 - R (Inc)
6 reserved 5 + A (Inc)
7 reserved 6 - A (Inc)
8 reserved 7 - CLK (SSI)
9 8 + B (Inc)
9 — Data (SSI)
10 EGND
X1S  Power 11 [ + Data (SSI) Slot 1 X2D1 DIO "
Pin 12 +5 Venc 2:0t 2 §§g2 (Digital)
1 GND 13 10 Vref ot 3 X2D3
2 GND 14 +24 Venc Pin 1 /O 1
3 | 18-30V 15 reserved 2 :;8 g
4 /O 4
5 /05
X7E1, X7E2 Rexroth CPU slot1 slot2 slot3 5 06
Ethernet- O O O O > 07
Anschluss
o o 0,0 o.o0 8 I/0 8
o o o o
9|20 | |5 of s|og9[ 5|00 9 /09
& o 8lo0%0|8|lo%0| B[00
1) (] 8l ~o 8l o 8l o 10 I/0 10
X7P PROFIBUS DP Z|o 4 2 ol €glo.o|2|lo o0
: ® ms o 0% ®[0%0| ®[0%0 11 /0 11
= 2 2 2 2 12 DGND
1 | reserved ®x| xcQ e xem(  xem3O
2 reserved ST=To ) . .
3 | RxD/TxD-P @ ] |1 | (&R |EAR
4 | CNTR-P s F A2 | |EH|2]| | =2
5 DGND £ e CH(3] | |EH|3 || [EXH(3[] |Slot1X2A1 AIO
e VP ® "= G4 | [E=2)4] | [E=2]4]]| |Slot2X2A2  (Analog)
L =T |5 || =5 ] | I8 || [Slot 3 X2A3
7 | reserved = I = (s e S | G I e Vin1 +
8 | RxD/TxD-N e Fle=l2 =17 | | [=]7] | [=q]7 : e
|8 =48 8 -
9 reserved 52 S| onp = i = o = IZI{]I::] o 3 Vi o
o | v |EXH g =1|0] | |=21/0] | |10 2 Ving —
X7C CANopen — L[ [Efygs B M) U= = 5 Cint +
Pin e (o] Yo o] S I [cwci] ) 6 Cint -
1 reserved — s O X2D1 O X2D2 O X203 O 7 (élnz +
8 in2 —
2 CAN_L c o o, 0 o, "
3 | CAN_GND @ °8’_ ° 4 00 o2 9 reserve
4 reserved = g o <9t o050 <9( °4 10 AGND
5 | reserved Ql, © g o g g o 11 Voutl +
6 | reserved e o o o 12 Vout2 + 2
7 CAN_H xrcQ  xm QO xeeQ 13 Cout1
8 reserved | | 14 +24 Vsens
9 reserved 15 reserved
Hinweis:

Die mit ,,reserved” gekennzeichneten Pins sind reserviert,
und durfen nicht beschaltet werden.



16/20

Anschlussbelegung VT-HNC100-4-3X/... (4-Achsausfihrung)

Bosch Rexroth AG | Hydraulics

VT-HNC100...3X | RD 30139/08.12

X3C RS232 Slot 1 X8M1 Encoder Slot 1 X2D1 DIO Y Slot 1 X2A1 AlO
Pin Slot 2 X8M2 Slot 2 X2D2 (Digital) Slot 2 X2A2 (Analog)
1 Slot 3 X8M3 Slot 3 X2D3 Slot 3 X2A3
> =D Slot 4 X8M4 Slot 4 X2D4 Slot 4 X2A4
3 RxD Inkremental SS| Pin 1 /O 1 Pin 1 Vint +
4 reserved Pin 1 — B (Inc) 2 Vo 2 2 V.in1 -
5 GND 2 + CLK (SSI) 3 /0 3 3 Vin2 +
6 reserved 3 + R (Inc) 4 I/O 4 4 V!n2 -
7 reserved 4 - R (Inc) 5 /05 5 C!n1 +
8 reserved 5 + A (Inc) 6 I/0 6 6 Cint -
9 6 - A (Inc) 7 /07 7 Cin2 +
7 - CLK (SSI) 8 I/O 8 8 Cin2 -
8 + B (Inc) 9 /109 9 reserved
9 — Data (SSI) 10 /0 10 10 AGND
10 EGND 11 I/0 11 11 Vout1 +
X1S Power 11 [ + Data (SSI) 12 DGND 12 Vout2 + 2
Pin 12 +5 Venc 13 Cout1
1 GND 13 +10 Vref 14 | +24 Vsens
2 GND 14 +24 Venc 15 reserved
3 18-30V 15 reserved
X7E1, X7E2 Rexroth CPU slot1 slot2 slot3 slot4
Ethernet-
Anschluss O O oO O O
o o o o,0
o [ o f- o — o — o
Slo 2| |8|ooa||ooa|&|a00] %000
X7P PROFIBUS DP Ll1o°|18[0°0] 8l0%0| 8l0%0l 8l0°0
5 ®Ms 0o |15 o© s 0%o| ® o©° s %o
1|n . o o o o o
reserve ®Ns
X3C X8M1 X8M2 X8M. X8M4
2 reserved O 8 O O 8M3 O 8 O
3 | RxD/TxD-P @ A=l (M=l (=] (=10 (=]
4 | CNTR-P al=2 C|2]| | [EH 2| | (=2 %2
5 DGND i e 1 Cf3] | I3 | B3 3
6 VP ® ; Eg |4 | B4 | B4 %ﬂm 4
— = 5 5 5 5
L == == =
7 reserved ﬁE? ol |6 | [8[=a|6 of =) 6 gEﬂﬁ
8 RxD/TxD-N — ® Eln 2 E:.] 7 Eﬂ 7 Eﬂ 7 E:] 7
9 reserved s =8 =8 =8 =8
XTE2 oD |[=1] . =9 =9 o= |9 =9
ol |EXE || (=0 | (=1l | [=1|0] | |c=q[0
o
X7C CANopen — L |18av |2 s U= (=) (=) (=)
Pin n Q000 [ S I [ (e [ e I [ )
®
1 reserved S X2D1 X2D2 X2D3 X2D4
2 | CANL XTEt Oo OOO OOO O ©)
o
3 | CAN_GND @ gl o g 5%5 5%0
4 reserved z ° 5 glogo| glog0
5 reserved S g o g 0© g og
6 reserved o o 0® o
7 CAN_H xPcQ (MmO X
8 reserved
9 reserved [
1) Maximal kénnen 20 digitale Ausgénge Hinweis:

angeschlossen werden.
2) bei Slot 3 und Slot 4 nicht vorhanden (reserved)

Die mit ,,reserved” gekennzeichneten Pins sind reserviert,
und durfen nicht beschaltet werden.
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34

Rexroth A
encoder (™

| 0000000
L

o 3
o =
o)
>
8

g %glsoooooooll
|
120

3
8
2

i > power
@

[-X-N-N-]
00000
DP/CANopen

>
B|looooooo]lZ

25

Montage auf Hutschiene TH 35-7,5 oder TH 35-15 nach EN 60715

- 103
U
6l 108

Gerateabmessungen aller Achsausfiihrungen (MaBangaben in mm)

A 99 (122) -
o B (VT-HNC100-4-3X...) o MaBe in () gelten fir PROFINET RT-, EtherNet/IP- oder
82 (105) TCP/IP—Ausf[]hrung
O — - >
(VT-HNC100-3-3X....)
e - 65 (88) Montage auf Hutschiene TH 35-7,5 oder
(VT-HNC100-2-3X/...) TH 35-15 nach EN 60715
(- 48 (71) - - 118 -
(VT-HNC100-1-3X....) — >
Rexroth CPU slot1 slot2 slot3 slot4
@) (@) ©)
<[ 8 |ls[220]s[020
A BRI RE
Ous oo |[® 030|%|oge
oNf xcQ xsm2 O
© E =
I
O B
EH o
o [ I
x| oo [ gj N
ol o |EE =1
L | 1e30v Eﬂ%s =] __L
oJe]e (=]
o
> | OO 0,0 0,0 1 =
© | Hoe|lslas3]lese i
3loo|[¥[o90] %[0S0
Zl° o 0,0 °,°
X7PICO X2A1 O X2A20 X2A3O X2A4O -
\ O
2’5, /6 124 -
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Projektierungs- / Wartungshinweise / Zusatzinformationen

Produktdokumentation fiir VT-HNC100...3X

Produktinformation 09956

Datenblatt 30139

Betriebsanleitung 30139-B

Erklarung zur Umweltvertraglichkeit 30139-U

WIN-PED 6 / WIN-PED 7

Erste Schritte

Onlinehilfe

Maschinendaten

NC-Befehle

Parameter

CANopen (nur mit WIN-PED 6)

PROFIBUS DP (PROFIBUS DP mit TCP/IP nur mit WIN-PED 7)
PROFINET RT (nur mit WIN-PED 7)

EtherNet/IP (nur mit WIN-PED 7)

Allgemeine Informationen zur Wartung und Inbetriebnahme von Hydraulikkomponenten 07800/07900

Inbetriebnahmesoftware und Dokumentation im Internet: www.boschrexroth.com/HNC100

Wartungshinweise:
— Die Geréte sind ab Werk gepriift und werden mit Default-Einstellung ausgeliefert.
— Es kdnnen nur komplette Geréte repariert werden. Die reparierten Gerate werden wieder mit Default-Einstellung ausgeliefert.

Benutzerspezifische Einstellungen werden nicht Ubernommen. Der Betreiber muss die entsprechenden Anwenderparameter
und Programme erneut Gbertragen.

Hinweise:

— Uber eine Ansteuerelektronik herausgefiihrte elektrische Signale (z.B. Signal ,Kein Fehler") diirfen nicht fir das Schalten von
sicherheitsrelevanten Maschinenfunktionen benutzt werden. (Siehe dazu auch Européische Norm ,Sicherheitstechnische
Anforderungen an fluidtechnische Anlagen und Bauteile - Hydraulik®, EN 982.)

— Sind elektromagnetische Einstrahlungen zu erwarten, miissen geeignete MaBnahmen zur Sicherstellung der Funktion ergrif-
fen werden (je nach Anwendung, z.B. Schirmung, Filterung)

— Verdrahtungshinweise
- gréBtmogliche raumliche Trennung von Signal- und Lastleitungen
- Signalleitungen nicht durch Magnetfelder fiihren
- Signalleitungen moglichst ohne Zwischenklemmen verlegen.

- Signalleitungen nicht parallel zu Lastleitungen verlegen
- weitere Hinweise siehe WIN-PED 6- und WIN-PED 7-Onlinehilfe und Betriebsanleitung 30139-B

— Fir eine ausreichende Kiihlung dirfen die Liiftungschlitze oben und unten nicht durch angrenzende Geréte verdeckt werden.
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Bosch Rexroth AG

Hydraulics

Zum Eisengiefer 1

97816 Lohr am Main, Germany
Telefon +49 (0) 93 52/ 18-0
documentation@boschrexroth.de
www.boschrexroth.de

© Alle Rechte bei Bosch Rexroth AG, auch fiir den Fall von Schutz-
rechtsanmeldungen. Jede Verfligungsbefugnis, wie Kopier- und
Weitergaberecht, bei uns.

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung. Eine
Aussage Uber eine bestimmte Beschaffenheit oder eine Eignung flr
einen bestimmten Einsatzzweck kann aus unseren Angaben nicht
abgeleitet werden. Die Angaben entbinden den Verwender nicht von
eigenen Beurteilungen und Prifungen. Es ist zu beachten, dass unsere
Produkte einem natirlichen VerschleiB3- und Alterungsprozess
unterliegen.
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