ét_l'lz\C_D":cl_l

AUTOMATION & SENSORS

c € Bedienungsanleitung
IO-Link Modul

ADO010
ADO11

10/2020

80293147 /00




Inhalt

1 VOrDEMEIKUNG ..ot 4
2 SiCherNeItShINWEISE ..........ccuuieieciiie s 4
3 Bestimmungsgemane VErwendung..........coeueeerirceeeeneeeneieeseeeseeseseeeeenns 4
BT TO-LINK oo s
3.1.1 Allgemeine Informationen
3.1.2 Geréatespezifische INformationen............covvirineninincninncrenne 5
3.1.3 Verhalten bei Unterbrechung der 10-Link Kommunikation ................... 5
4 FUNKION ... 6
4.1 VaTANTEN. ....cooiiee e 6
4.2 Galvanische Trennung der SpannuNgSVersorgung ...........coceeeereerereereeenenns 6

4.3 Optische SignaliSierung...........cocvvreeernrereeneenrennens
4.4 Parametrierung................
4.5 Eingénge/Ausgénge...........
4.6 Spannungsversorgung ..............
4.6.1 Versorgungsspannung US...........ccoverrrrnrenrenennenensneeneneneesseneeneens
4.6.2 Spannungsversorgung UA...........ccouiuniiniineinnnneeess s
4.6.3 Sensorversorgung UAi .........
4.6.4 Verhalten bei Unterspannung.......
4.6.5 Grenzwerte, Schutz vor Uberstrom ..
4.7 Digitale Eingangsfilter...........c.cccovvvvnnn.
4.7.1 Entprellen .................
A.7.2 HalBN ..o
A.7.3 INVEIHIEIEN. ...
4.7.4 Kombination verschiedener Eingangsfilter ...
4.8 Analoge Eingangssignale ...........ccviriininrninssesseeseees

5 MONTAGE. ... 13

6 ElektrisSCher ANSChIUSS...........ovuieiiiiiiiiisiess s
6.1 10-Link-Beschaltung...............
6.2 Eingangsbeschaltung............
6.3 Pinbelegung.......cocvevveirerncnnne

7 Bedien- und Anzeigeelemente
7.1 ADOTT s
7.2 ADOT0 o

2




8 MARZEICANUNG ...ttt 18
8.1 ADDM oot 18
8.2 ADDM0.....evoiieeereieieeee e 19

9 TechniSCE DAtN ........cvuiiieiciicire s 20

10 Wartung, Instandsetzung und Entsorgung .... .20
10.1 Reinigen der GehAuSeOberfIAChE ........oorrrooesoecceccc oo 2oﬂ

11 ZUlasSUNGEN/NOMMEN............cuevivireiiieieiese sttt 20



1 Vorbemerkung

»  Handlungsanweisung
> Reaktion, Ergebnis

Wichtiger Hinweis
Fehlfunktionen oder Stérungen sind bei Nichtbeachtung méglich.

E Information
Erganzender Hinweis.

2 Sicherheitshinweise

+ Lesen Sie vor Inbetriebnahme des Gerates die Bedienungsanleitung. Verge-
wissern Sie sich, dass sich das Produkt uneingeschrankt fiir die betreffenden
Applikationen eignet.

+ Das Gerat entspricht den einschlagigen Vorschriften und EU-Richtlinien.

+UnsachgemaRer oder nicht bestimmungsgemaRer Gebrauch kann zu Funk-
tionsstérungen des Gerates oder zu unerwiinschten Auswirkungen in lhrer
Applikation fuhren.

* Montage, elektrischer Anschluss, Inbetriebnahme, Bedienung und Wartung des
Gerétes dirfen nur durch ausgebildetes, vom Anlagenbetreiber autorisiertes
Fachpersonal durchgefiihrt werden.

3 BestimmungsgemaRe Verwendung

Das Gerét verfiigt iber 8 Multiports, die folgendermafen verwendet werden
kénnen:

+ Digitaleingang
+ Analogeingang
-4.20mA

-0..10V
+ Digitalausgang



3.1 10-Link
3.1.1 Aligemeine Informationen

Dieses Gerat verflgt Uber eine |0-Link-Kommunikationsschnittstelle, die den
direkten Zugriff auf Prozess- und Diagnosedaten ermdglicht. Zusatzlich besteht
die Mdglichkeit, das Geréat im laufenden Betrieb zu parametrieren. Der Betrieb
des Gerates (iber die 10-Link-Schnittstelle setzt eine 10-Link-fahige Baugruppe
(I0-Link-Master) voraus.

3.1.2 Geratespezifische Informationen E

Mit einem PC, passender 10-Link-Software und einem |0-Link-Adapterkabel

ist eine Kommunikation auerhalb des laufenden Betriebs méglich. Die zur
Konfiguration des Gerates notwendigen IODDs, detaillierte Informationen tiber
Prozessdatenaufbau, Diagnoseinformationen und Parameteradressen sowie alle
notwendigen Informationen zur benétigten [0-Link-Hardware und -Software finden
Sie unter www.autosen.com.

Fir dieses Gerét stehen zwei verschiedene IODDs zur Verfiigung. Eine fir die
Parametrierung der Ports mittels Prozessdaten (PDout), die zweite fir die Para-
metrierung mittels azyklischer Kommunikation. StandardméaRig ist das Modul fiir
die azyklische Parametrierung konfiguriert.

3.1.3 Verhalten bei Unterbrechung der I0-Link Kommunikation

Mit dem Parameter "Output state COM lost / PD invalid" (Index 15000) kann
eingestellt werden, wie sich die Ausgange verhalten sollen, wenn die 10-Link-
Kommunikation verloren geht. Fiir jeden Ausgang kann separat festgelegt werden,
ober:

+ eingeschaltet werden soll (HIGH)

* ausgeschaltet werden soll (LOW)

+ oder den letzten Zustand beibehalten soll (Keep last)



4 Funktion

Nach dem Einschalten befindet sich das Gerat im RUN-Modus (normaler Arbeits-

betrieb).
4.1 Varianten

Folgende Varianten stehen zur Verfugung:

Variante Gerat Device-ID Beschreibung Anwendung
1 ADO11 259d/000103h | Parametrierung Parametrierung
ADO10  |257d/000101h |mittels zyklischer Uber Steuerung
Prozessdaten
2 (Default) | AD0O11 260d/000104 h | Parametrierung Parametrierung mit
ADO10 | 258d/000102h | Mittels azyklischer | 10-Link-Software
Kommunikation

4.2 Galvanische Trennung der Spannungsversorgung
Die Spannungsversorgung der Ports (UA und UAI) ist galvanisch von der Span-
nungsversorgung des 10-Link Masters (US) getrennt.

Eine elektrische Verbindung zwischen US und UAi hebt die galvanische
Trennung auf. Dieses kann zu vermehrten Storungen in der 10-Link Kom-
munikation ftihren.

4.3 Optische Signalisierung
Das Gerat signalisiert

+ den aktuellen physikalischen Zustand der Eingénge/Ausgénge (gelbe LED 1/01
und 1/02)

+ einen fehlerfreien Betrieb (griine LEDs US, UA und UAi leuchten, rote LEDs
INT, 1 und 2 sind aus)

+ einen Kurzschluss bei min. einer Sensorversorgung
- der Port-Gruppe 1 (X1.0...X1.3 --> LEDs I/O 1 blinken, rote LED 1 an)
- der Port-Gruppe 2 (X1.4...X1.7 --> LEDs 1/0 2 blinken, rote LED 2 an)
* einen internen Fehler (rote LED INT an)

4.4 Parametrierung

Fir |0-Link-Parametrierung stehen geratespezifische Parametrierlisten zur Verfii-
gung unter www.autosen.com
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4.5 Eingange/Ausginge

Das Gerét verfiigt (iber 8 Ports (X1.0...X1.7). Jeder Port hat 2 Eingénge/Ausgéan-
ge, die in folgenden 4 Modi arbeiten konnen:

Modus Pin2 Pin4

00 Digitaleingang Digitaleingang

01 Digitaleingang/-ausgang Digitaleingang/-ausgang
02 Analogeingang (4...20 mA) Digitaleingang/-ausgang
04 Analogeingang (0...10 V) Digitaleingang/-ausgang

4.6 Spannungsversorgung
4.6.1 Versorgungsspannung US
Die Versorgungsspannung US versorgt das Gerat und 10-Link.

4.6.2 Spannungsversorgung UA
Die Spannung UA versorgt die Ausgange der Ports X1.0...X1.7.

UA kann auch als Sensorversorgung der Ports dienen, da UAi (iber eine Diode
mit UA verbunden ist. In diesem Fall wird bei Abschaltung von UA auch die
Spannungsversorgung der Sensoren abgeschaltet. Sollen die Sensoren trotz
Abschaltung von UA weiterhin mit Spannung versorgt werden, muss UAi mit einer

Beim AD011 versorgt US auch die Ausgéange und die Sensoren. Es erfolgt
eine gemeinsame Uberwachung des Stroms / Abschaltung bei Uberstrom.
Durch Abschalten von US wird auch die Spannungsversorgung fiir die
Ausgéange und fiir die Sensoren abgeschaltet sowie die [0-Link-Kommu-
nikation unterbrochen. Das Gerat AD011 hat keinen zusatzlichen Port zur
Versorgung der Ausgange und der Sensoren.

getrennten Spannungsversorgung verbunden sein.
4.6.3 Sensorversorgung UAi

Das Gerét hat 8 Sensorversorgungen. Alle Sensorversorgungen haben eine
gemeinsame Kurzschlusstiberwachung. Wird ein Kurzschluss erkannt, werden
alle Sensoren abgeschaltet. Die Ausgangsspannung der Sensorversorgungen ist
proportional zur Betriebsspannung, die innerhalb der 10-Link-Spezifikation variie-

ren kann (18...30 V DC).



4.6.4 Verhalten bei Unterspannung

Sinkt die Versorgungsspannung der Ausgénge (UA) fur eine Port-Gruppe unter
16 V, schalten alle Ausgénge dieser Port-Gruppe ab.

4.6.5 Grenzwerte, Schutz vor Uberstrom

ADO11 AD010
Gesamtstrom 1A 4A
Sensorversorgung max. 1A 400 mA
(Pin1)
Max. Summenstrom 1A 1,8A
je Port-Gruppe
Max. Strom je Port 1A 1,8A

Beim AD011 ist der Gesamtstrom auf 1 A begrenzt. Je Port ist der Strom auf 1A
begrenzt. Ist der Summenstrom einer Port-Gruppe zu groR, schaltet das Gerét die
Uberlastete Port-Gruppe ab bis der Strom wieder im zul@ssigen Bereich liegt.

Beim AD010 ist der Gesamtstrom auf 4 A begrenzt. Je Port-Gruppe ist der Strom
auf 1,8 A begrenzt. Die einzelnen Ports haben keine zusatzliche Strombegrenzung
und kénnen daher variabel belastet werden. Ist der Summenstrom einer Port-
Gruppe zu groB, schaltet das Gerét die iberlastete Port-Gruppe ab bis der Strom
wieder im zulassigen Bereich liegt.




4.7 Digitale Eingangsfilter

Die Eingangssignale kdnnen Uber verschiedene Filter verandert werden, bevor
sie via 10-Link weitergeleitet werden. Folgende Filter stehen zur Verfligung und
werden in dieser Reihenfolge auf das Eingangssignal angewendet:

1. Entprellen
2. Halten
3. Invertieren

- 10-Link
Digital Input —}mputdebuunce—} Input hold —} Input invert —} Procost tata

Jeder dieser Filter kann separat tiber 10-Link konfiguriert werden. Weitere Infor-
mationen stehen in der IODD, abrufbar unter www.autosen.com.

Das Gerét erkennt Signale, die mindestens 2 ms lang sind. Kiirzere Signale
werden nicht erkannt.

Periodische Signale werden nur zuverléssig erkannt, wenn die Signalperio-
de mindestens doppelt so lang ist wie die Zykluszeit.



4.7.1 Entprellen

Der Eingangs-Entprelffilter entfernt Stdrsignale, die durch mechanische Schalter
verursacht werden. Der Filter schaltet die Eingangssignale mit einer Verzdgerung
(Entprelizeit) auf den Filterausgang. Alle Signale, die kiirzer als die eingestellte
Entprellzeit sind, ignoriert der Filter.

Zeitdiagramm Entprelffilter:

S o s | E—
Entprelffilter- 1—ﬂ— T
Ausgang 0 B -
10-Link- . I —
Prozessdaten t
@
1: Haltezeit
2. Zykluszeit
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4.7.2 Halten

Dieser Filter verléngert kurze Eingangsimpulse. Uber folgende Parameter wird der
Filter konfiguriert:

* Haltezeit: Impulsdauer, auf die kurze Impulse verléngert werden sollen. Im-
pulse, die l&nger als die Haltezeit anliegen, werden nicht verlangert.

* Haltestatus: Eingangspegel, der verlangert werden soll (HIGH oder LOW)
Zeitdiagramm Filter Halten mit Haltestatus HIGH:

Filter Halten @ @ @
Eingang | R E— R
Filter Halten 1
Ausgang o_| L1 | -
1
10-Link- o | L1 L ] L
Prozessdaten t
2,
1. Haltezeit
2. Zykluszeit

Zeitdiagramm Filter Halten mit Haltestatus LOW:

Filter Halten @ @ @
Eingang N E— i
Filter Halten 1
Ausgang o1
1
10-Link- 0 r
Prozessdaten t
2,
1. Haltezeit
2. Zykluszeit

E Eingangssignale, die kiirzer als die Zykluszeit sind, werden nicht zuverlas-
sig ibertragen. Um eine korrekte Signallibertragung via |0-Link sicherzu-
stellen, muss der Filter Halten verwendet werden.
4.7.3 Invertieren

Dieser Filter invertiert anliegende Eingangssignale.
11



4.7.4 Kombination verschiedener Eingangsfilter
Die unterschiedlichen Eingangsfilter kdnnen miteinander kombiniert werden.
Im folgenden Beispiel sind alle 3 Filter in Verwendung:

Digitaleingang :

Entprellfilter-

Ausgang 5 1 1 1
Filter Halten |
Ausgang Py — L1 -

Inverter Ausgang

10-Link- X
Prozessdaten o [

|

1: Zykluszeit
4.8 Analoge Eingangssignale
Wenn der Analogeingang aktiviert ist, wird ein Mittelwert Uber die im Parameter

angegebene Zeit berechnet.

Analogeingang

10-Link- _J—‘—l——'—l‘
Prozessdaten t

@
1: Zeitspanne fiir Mittelwertbildung
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5 Montage

m » Anlage wahrend der Montage spannungsfrei schalten.

m » Zur Montage eine plane Montageflache wahlen.

» Modul auf der Montageflache mit Montageschrauben und Unterlegscheiben
GroRe M5 befestigen. Anzugsdrehmoment 1,8 Nm.

» Anschlussstecker der Sensoren mit den M12-Buchsen verbinden.
Anzugsdrehmoment max. 1 Nm.

» Nicht benutzte Buchsen mit Verschlusskappen verschliefien.
Anzugsdrehmoment 0,6...0,8 Nm.

m Maximales Anzugsdrehmoment der Verbindungskabel beachten.

6 Elektrischer Anschluss

Das Gerat darf nur von einer Elektrofachkraft installiert werden.

Befolgen Sie die nationalen und internationalen Vorschriften zur Errichtung
elektrotechnischer Anlagen.

Spannungsversorgung nach SELV, PELV

» Anlage spannungsfrei schalten.
» Geréat anschlieRen.
m An die Ausgange nicht mehr als 30 m Kabel anschlieRen.

m Maximale Kabellange fiir IO-Link-Kommunikation: 20 m

m Keine externe Spannung an die Ausgange anschlieen.

6.1 10-Link-Beschaltung

Die elektrische Beschaltung des |0-Link-Anschlusses muss entsprechend der
|O-Link-Spezifikation erfolgen. Der Strombedarf der Gerate ist von der Auslastung

der Sensorversorgungen abhangig.
13



6.2 Eingangsbeschaltung
Das Gerét verfiigt (iber digitale Typ-3-Eingange. Angeschlossene Gerate miissen
sich flir diese Eingange eignen.

m Maximale Kabelldnge: 20 m

6.3 Pinbelegung
AD010-AD011:

M12-Stecker, A-codiert

10-Link (X1) 4 3
1:+24VDC (US)

2: nicht belegt @
3: GND (US) =2
4:10-Link

AD010:

M12-Stecker, A-codiert
Spannungsversorgung U,yx (X31) 4 3
1:+24 V DC (UA)

2: GND (UA und UAi) @
3: nicht belegt
4:+ 24V DC (UA)

AD010-AD011:

M12-Stecker, A-codiert

Ports (X1.0...X1.7)

1:+24 V DC (UA und UAi) 30 o4
2: Eingang/Ausgang 1/02 oc)5
3: GND (UA und UAi) 2 1
4: Eingang/Ausgang 1/01

5: nicht belegt

14



7 Bedien- und Anzeigeelemente
7.1 ADO11

/)
[ 1eX

X
)

: LEDINT interner Fehler

. LED 1 Fehler Port-Gruppe 1

. LED2 Fehler Port-Gruppe 2

: Status Eingang/Ausgang 1/02
: LEDI/O1  Status Eingang/Ausgang /01
CLED@ 10-Link-Kommunikation

- LED US Versorgungsspannung

N R WN =
—
m
o
=
o
)
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7.2 AD010

@ NPT R w2

16

: LEDINT

LED 1
LED2
LED UA
LED UAi
LED 1/102
LED I/01

LEDQ®

. LEDUS

interner Fehler

Fehler Port-Gruppe 1

Fehler Port-Gruppe 2
Versorgungsspannung Ports
Versorgungsspannung Sensoren
Status Eingang/Ausgang 1/02
Status Eingang/Ausgang /01
|0-Link-Kommunikation
Versorgungsspannung




7.3 LEDs

LED Farbe Modus | Status Bezeichnung
INT rot ein interner Fehler
aus kein interner Fehler
Gerat im Betriebsmodus
1 rot ein Kurzschluss in Port-Gruppe 1
aus kein Fehler in Port-Gruppe 1
Gerét im Betriebsmodus
2 rot ein Kurzschluss in Port-Gruppe 2
aus kein Fehler in Port-Gruppe 2
Gerat im Betriebsmodus
us griin ein Spannungsversorgung 2 18 V
aus Spannungsversorgung < 16 V
UA grin ein Spannungsversorgung > 18 V
aus Spannungsversorgung < 16 V
UAI grin ein Spannungsversorgung > 18 V
aus Spannungsversorgung < 16 V
A) griin ein |0-Link-Kommunikation aktiv
aus 10-Link-Kommunikation nicht aktiv
1/01,1/02 | gelb DI ein Eingangssignal High
aus Eingangssignal Low
blinkend | Kurzschluss
DO ein Eingangssignal High
aus Eingangssignal Low
blinkend | Kurzschluss
Al ein Signal innerhalb des Messbereichs
aus Signal auBerhalb des Messbereichs
blinkend | Kurzschluss
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8 MaRzeichnung

8.1 AD0O11
59,3 21
LED
[
M12x1
M12x1
|
v
38,4
MaRe [mm]
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8.2 AD010

59,3 21

208
192

LED

Mafke [mm]
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9 Technische Daten
Technische Daten und weitere Informationen unter www.autosen.com

10 Wartung, Instandsetzung und Entsorgung

Der Betrieb des Gerétes ist wartungsfrei.

Entsorgen Sie das Gerat nach Gebrauch umweltgerecht gemaR den giiltigen
nationalen Bestimmungen.

10.1 Reinigen der Gehduseoberflache

» Geréat von der Betriebsspannung trennen.

» Verschmutzungen mit einem weichen, chemisch unbehandelten und trockenen
Tuch entfernen.

> Bei starker Verschmutzung ein feuchtes Tuch verwenden.

Empfohlen werden Microfaser-Tucher ohne chemische Zusatzmittel.

11 Zulassungen/Normen

EU-Konformitatserklarungen, Zulassungen, etc. sind herunterladbar unter:
www.autosen.com
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Technische Daten und weitere Informationen unter:

www.autosen.com

X Technische Anderungen behalten wir uns ohne vorherige Ankiindigung vor.

N



