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1: Objektiv

2: Beleuchtungseinheit

3: LED 2-farbig (gelb/griin)
4: Fokuseinsteller

C€

Produktmerkmale
3D Kamera

Steckverbindung

PMD 3D ToF (Time of Flight) Kamera zur Ausgabe von 3D-Bilddaten

Gerateschnittstellen: Digital Ein-/Ausgang; Ethernet

Offnungswinkel 40° x 30° (horizontal x vertikal)

Bildauflosung 176 x 132 Pixel

Elektrische Daten

Betriebsspannung V] 20,4...28,8 DC; nach EN 61131-2
Stromaufnahme [mA] < 2400 Spitzenstrom gepulst; typ. Mittelwert 420
Leistungsaufnahme W] 10 %)

Schutzklasse Il (PELV)

Sensorart PMD 3D ToF-Chip

Eingénge

Trigger | extern; 24 V PNP/NPN gem. IEC 61131-2 Typ 3
Ausgange

Ausgang max. 2 (konfigurierbar) / 24 V PNP/NPN gem. EN 61131-2
Strombelastbarkeit je Ausgang [mA] 100

Spannungsabfall [V] <1

Kurzschlussschutz getaktet

Uberlastfest ja

Erfassungsbereich

Arbeitsabstand [mm] 300...10000 **)

Max. Messbereich [m] 30 ***)

Aufldsung Bildpunkte [Pixel] 176 x 132

Offnungswinkel [°] 40 x 30 ***)

Bildwiederholrate max. [Hz] 25

Software / Programmierung
Parametrierméglichkeiten

Uber PC mit ifm Vision Assistant oder XML-RPC

Software API

C, C++, Halcon

Schnittstellen
Parametrierschnittstelle

Ethernet TCP/IP: 10Base-T / 100Base-TX

Prozessschnittstelle

Ethernet TCP/IP: 10Base-T / 100Base-TX, Ethernet/IP
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IP-Adresse 192.168.0.69
Subnetzmaske 255.255.255.000
Gateway IP-Adresse 192.168.0.201
Umgebungsbedingungen
Fremdlichtsicherheit [kix] 8; Fakkk)
Umgebungstemperatur [°C] -10...50
Lagertemperatur [°C] -40...85
Schutzart IP 66 /1P 67
Zulassungen / Prufungen
EMV Stdremission / industrielle

DIN EN 61000-6-4 Umgebung

Storfestigkeit / industrielle

DIN EN 61000-6-2 Umgebung
Schockfestigkeit DIN EN 60068-2-27 50 g/ (11 ms) nicht wiederholend

DIN EN 60068-2-27 40 g / (6 ms) wiederholend
Vibrationsfestigkeit DIN EN 60068-2-6 2g/(10...150 Hz)

DIN EN 60068-2-64 2,3 g RMS/(10...500 Hz)
Elektrische Sicherheit DIN EN 61010-2-201 Elektrische Versorgung nur tber PELV-Stromkreise
Photobiologische Sicherheit Infrarot LED (850 nm)

Freie Gruppe (nach DIN EN 62471)
Mechanische Daten
Gehausewerkstoffe Gehéause: 1.4404 (V4A); Frontscheibe: PMMA,; Funktionsanzeige: PA (Polyamid)
Gewicht [ka] 1,162
Anzeigen / Bedienelemente
Anzeige Funktionsanzeige 2 LED griin Ethernet Betrieb
2 LED gelb Schaltausgang 1 Schaltausgang 2

Elektrischer Anschluss
Anschluss

M12-Steckverbindung

Anschlussbelegung

M12: Versorgung
- U+
Triggereingang
GND
Schaltausgang 1 Ready
Schaltausgang 2 Kaskadierung

arnNR

M12: Ethernet
TD +
RD +
TD -
RD -

Sonstige Ausstattung
Interne Beleuchtung

Infrarot LED (850 nm)
Unsichtbare Strahlung Licht emittierender Dioden

Zubehor

Zubehor (mitgeliefert) USB-Stick mit Software und Dokumentation; Schutzkappen
Bemerkungen

Bemerkungen *) typischer Wert

**) bei 18% Reflektivitdt und 200 mm x 200 mm Objektgréfie

***) abhéngig von Einstellungen und Reflektivitat, typisch bis zu 6000
mm

***x) nominaler Wert ohne Verzeichnungskorrektur

*rxxx) his 100 kix sind moglich bei verringerter Messgenauigkeit und
Reproduzierbarkeit

Verpackungseinheit

[Stiick]

1

Weitere Daten

BildfeldgroRe

ohne Verzeichnungskorrektur

mit Verzeichnungskorrektur
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Messbereich / Lange [m] Breite [m] Lange [m] Breite [m]

Abstand [m]
0,50 0,27 0,36 0,26 0,35
1,00 0,53 0,73 0,52 0,69
2,00 1,07 1,46 1,04 1,39
3,00 1,60 2,19 1,56 2,08
4,00 2,13 2,92 2,08 2,78
5,00 2,67 3,65 2,61 3,47

Reproduzierbarkeit der Abstandsmessung eines Einzelpixels

Gemessen in Bildmitte bei 20°C Umgebungstemperatur.

Die Reproduzierbarkeit kann mit den Filterfunktionen optimiert werden.

Messbereich / Abstand [m]

Typische Reproduzierbarkeit (1 Sigma) der
Abstandsmesswerte auf grauen Objekten (18 %

Reflektivitat) [mm]

Typische Genauigkeit [mm]

0,3..1,0 +8 +7
1,0...3,0 +12 +7
3,0..5,0 +20 +10
5,0..7,0 + 30 +15
7,0..8,0 + 50 +20
Temperaturdrift
Typ. Temperaturdrift von -10...+50 °C [mm/K] | 0,2

Relative Genauigkeit

Gemessen bei einer Reflektivitat von 18% bis 90%.

Relative Genauigkeit, typisch [mm] |

Einstellparameter

Prozessschnittstelle
positive Flanke
negative Flanke

positive und negative Flanke

Parameter Einstellbereich Werkseinstellung
Belichtungszeit [ms] 0.002...10 5
Dynamik gering; normal; hoch normal
Filter Zeitfunktion: deaktiviert, Mittelwert, adaptiv exponentiell deaktiviert
3D Funktion: deaktiviert, Mittelwert, Median, bilateral
Triggermodus kontinuierlich kontinuierlich

Bildwiederholfrequenz [Hz]

0.02...25

Datenformat

Datentyp

Datenwert

Bemerkung

Distanz [mm]

0...65535 (16 bit unsigned integer)

Radiale Distanz

Kartesische Koordinaten z,y,z [mm]

-32767...32767 (16 bit signed integer)

X,y: laterale Position
z: vertikale Distanz

Amplitude [a.u.]

0...65535 (16 bit unsigned integer)

Objekthelligkeit
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