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Elektrozylinder

( Elektrozylinder )

m
- Gleitspindel: 28, 12
- Lealt 200 mis Gewindesteigung; 2, 6, 12

( Endstufe fiir Elektrozylinder




Sel’ie L Z |:| Eraiische Darstellungldes Sysstems

Kabel fir Anschlussklemmen
LC3F2-1-C2-0-1
(Option) (siehe Seite 20).

SPS (Ausfihrung mit Richtungs-

Klemmenkasten) steuerungsantrieb
(Bereitstellung durch den Kunden) fur Elektrozylinder
Serie LC3

Spannungsversorgung 24 VDC
(Bereitstellung durch den Kunden)

Kabel fur Motorausgangsklemme
LC3F2-1-C3-10-1
(Option) (siehe Seite 20)

Klemmenkasten AC-Spannungs-

(Bereitstellung versorgung
durch Entstorfilter,

den Kunden) Isolator,
Relais usw.

(Bereitstellung
~ durch den
Kunden)

Signalgeber
D-M9I
(Option)

Kabel fir Spannungs-
versorgungsklemme

LC3F2-1-C1-00-1
Option) (siehe Seite 20)

Elektrozylinder
Serien LZB/LZC



Serien LZB/LZC
Modellauswahl

Anm.) Diese Diagramme basieren auf aktuellen Daten und dienen daher nur als Richtlinie. Sie gewahrleisten keinesfalls die Leistung des
Produkts. Die reellen Werte kdnnen aufgrund von Betriebsbedingungen oder Umgebung von denen der Diagramme abweichen.

Bewegung der Schubkraft Geschwindigkeit-Schubkraft-Diagramm
Modellauswahlbedingung 1) Modellauswahlergebnis 1) LZ[O3
Wird als Andriickzylinder » Aus Diagramm 1, LZB/CO3 ergibt sich
verwendet. Min. 50 N die Verwendung einer Gewindesteigung 100
Druckkraft erforderlich. von 2 mm. (Druckkraft: 80 N)
90
LZ[3: [Geschwindigkeit-Schubkraft] Diagramm 80
1
0o 70
90 Z 60
=
80 ©
~{Modellauswahlergebnis 1) = 50
70 : 2
Steigung 2 mm 3 40 3‘\
Z 60 N
= | {Modellauswahlbedingung 1) 30 —\_ \
< —
g 50 20 I ———
e}
2 - \ N
8 40 3‘\ Steigung 6 mm 10 \‘
Steigung 12 mm
30 I~ ] . \ N
20 i e o o S N 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340 360 380 400
\ N Geschwindigkeit am Ende [mm/s]
10 N
\ N
0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340 360 380 400
o LZzO5
Geschwindigkeit am Ende [mm/s]
280
260
Transport 240
220
Modellauswahlergebnis 2) 200
Modellauswahl- Aus Diagramm 2, LZB/CO5 ergibt sich
bedingung 2) eine Gewindesteigung von 6 mm und . 180
Als Transport verwendet. » 12 mm. Die Geschwindigkeit am Ende bei Z, 160 \
60 N Transportschub und 60 N Last betragt 100 mm/s bei einer = \
40 mm/s Transport- Gewindesteigung von 6 mm und 60 mm/s £ 140
geschwindigkeit erforderlich. bei einer Gewindesteigung 12 mm. 2 » \
Wéhlen Sie ein Produkt aus, dass der 5 0 \\\\
Ausristung des Kunden entspricht. " 100 \
LZ[5: [Geschwindigkeit-Schubkraft] Diagramm 80 \\- ™
—
280 60 \‘V
—
260 20 \ —
240 20 \
220 0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300
200
Gewinde 2 mm Geschwindigkeit am Ende [mm/s]
__ 180
Z oo L\
E‘ 160
o / Modellauswahlbedingung 2)\
g 140 \ g .
=] Gewinde 6 mm
% 120 \\\\ =
N 100 ' —
Modellauswahlergebnis 2
80 \[ 7~ plergeons 2)
— Gewinde 12 mm
60 —
40 <
N
20 \
Y Y N

0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300

Geschwindigkeit am Ende [mm/s]

O
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Elektrozylinder

serie LZB

Bestellschliissel

LDZB

LZB

A

1(1)0

100

A
A

M9B

Eingebauter Magnetring lAnzahI der
Signalgeber
= 2 Stck.
Montageart S 1 Stck.
B Grundausfiihrung n n
L FuBbefestigung
F Flanschbefestigung Zylinderkopfseite X
) Schwenkbefestigung Zylinderkopfseite Slgnalgeber
ohne Signalgeber
) (eingebauter Magnetring)
Nenn g roRRe Zyl inder ® # Siehe unten stehende Tabelle firr verwendbare Signalgeber.
3 entspricht g16 Zylindern A"m) * Der Signalgeber ist bei Auslieferung nicht montiert sondern
5 entspricht 25 Zylindern Anm) wird lose beigepack!
Anm.) Entspricht 0.4 MPa Nennleistung e Kolbenstangengewinde
(Gewindesteigung 2 mm) _ Innengewinde
Gewindesteigung [mm] e B AuBengewinde . _ o

LT Gewndestagung

M Gewindesteigung 6

H Gewindesteigung 12 .

e MotorgroRe
3 verwendbare ZylindernenngréBe 3
Hub [mm] e 5 | verwendbare ZylindernenngréRe 5
Siehe Tabelle “Standardhub”.
® Motor
Standardhub
Kolben-Durchmesser Standardhub [mm] *
3,5 25, 40, 50, 100, 200

= Andere Zwischenhiibe kdnnen auf Bestellung gefertigt werden,
(Maximal realisierbarer Hub: 200 mm) Die Bedingungen zur
Verwendung einer Schwenkbefestigung sind wie folgt:

* Max. Hub: 150 mm

* Nur Gewindesteigung L (Gewindesteigung 2 mm)

Verwendbare Signalgeber/Detaillierte technische Daten der Signalgeber siehe Seiten 16 bis 18.

pusfiih-| Sonder- [Elektrischer| 8 & | Anschluss | Betriebsspannung Signalgeber- Anzcglusskabegange [n;] Vorverdrahteter Anwendung
l L 2g i
rung | funktion| Eingang 35 (Ausgang) DC AC Modell O o @ Stecker
E!ektro. einge— 3-Draht (NPN) 5V MON . . O O IC- )
gisgcnlfl-r — | gossene | ja [3-Draht (PNP)| 24V |12V | _ M9P o e | O O Steuerung R;F',zs
geber Kabel 2-Draht 12V M9B ° e | O O —
x Symbole fir Anschlusskabellange : ~ 0.5m - -ooeveee (Beispiel) MON
MONL
............ MONZ

« Elektronische Signalgeber mit der Markierung “O” werden auf Bestellung gefertigt.

O
:




Elektrozylinder Serie LZB

Technische Daten

Modell LOZBO3L |LOZBO3M|LOZBOSH | LOZBOSL |LOZBOSM| LOZBOSH
2) }' BaugréRe 3 (entspricht g16-Zylindern) A" 1) 5 (entspricht @25-Zylindern) An™m- 1)
Durchmesser 28 @12

(3’{ L /'f} Antriebsspindel Steigung [mm] 2 6 12 2 6 12
Nenngeschwindigkeit ohne Last [mm/s] 33 100 200 33 100 200
Nennschub [N] 80 43 24 196 117 72
Hub [mm] 25, 40, 50, 100, 200
Hauptgeh&use [kg]™* 0.67 + (0.07/50 Hub) 1.74 + (0,16/50 Hub)
Umgebungstemperatur [ °C] 5 bis 40 (ohne Kondensation)
Kolbenstangengewindetoleranz JIS Klasse 2
Zulassige Hubtoleranz b
Motor DC-Motor
Verwendbare Endstufe LC3F212-5A30 LC3F212-5A50]
Verwendbarer Signalgeber D-M9N, M9P, M9B

Anm 1) Bei 0.4 MPa Gewindesteigung 2mm

Anm 2) Die Schlittengeschwindigkeiten sind ohne Last als Nenngeschwindigkeit aufgefiihrt. Der Schub ist als Nennschubkraft aufgefiihrt,
basierend auf der Druckkraft.

Anm 3) Die Geschwindigkeit variiert aufgrund der Last. Siehe Modellauswahl auf Seite 1.

* Gewichte der Anbauteile siehe Seite 13.

A\ Produktspezifische Sicherheitshinweise

1. Das Kolbenstangenende der Serie LZB nicht belasten. Bei Verwendung von Lasten ist eine
Fihrung zu verwenden, um eine Belastung des Kolbenstangenendes zu vermeiden.

©| ©
© © w H N
©) ©
LZB
Fuhrun (71
g w H ~ H
[ e W = )

2. Signalgebermontage
Die AuRenoberflache des Zylinderrohrs verfiigt Giber vier Markierungen, mit denen der Montagebereich fiir den Signalgeber
angezeigt wird. Signalgeber sind innerhalb des unten dargestellten Bereichs zu montieren.

Montagebereich des Signalgebers

Montagebereich des Signalgebers

4 Markierungen Der Signalgeber ist innerhalb des Montagebereichs
anzubringen (schraffierte Flache). Andernfalls 16st

der Signalgeber nicht aus.

* Weitere Informationen zur Signalgebermontage siehe Seite 15.

O
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Serie LZB

A b messun g en Anm.) Das Gerat muss geerdet werden. Entnehmen Sie néhere Angaben der Seite 2.
-

L(D)ZBB3O

M20 x 1.5
Kolbenstangenmutter

zylinderkopfseitige Befestigungsmutter
(Bestell-Nr.: NT-015A) Y P g gung

(Bestell-Nr.: SN-020B)

M6
Sechskant-Schliisselweite 8 _H .
——
5 (D S
10 Sechskant-Schliisselweite 26
+ Die Richtung des elektrischen echskant-Schlusselweite
Eingangs variiert je nach Produkt. 12 21

Kolbenstangen-AuRBengewinde: L

m?rll\(lelJﬁSi.TlliMItg Co., Ltd., Ringkabelschuh Zylinderkopfseitige Befestigungsmutter
yion [sgle (Bestell-Nr.: SN-0208B)

N1.25-M4 oder gleichwertig @I@V 1 Anschlusskabel
v Jof Sechskant-Schlisselweite 26
UL1007 AWG22 1l =
rot-blau H Sechskant-Schliisselweite 27
( ) 2 M20 x 1.5 1o M30xL5 10
= . . i
Sechskant-Schliisselweite 13 'cg Schlusselweite 26 / m
AT | pr——— by /L
@ i _ © < i /1 _ M _ %
1©] - N 11 A S
P w§ w -
g /TIHH i
=) 17
] M6/ 125
(13) Gewinde- -
lange 8 112 15
2-M3 6.5 105 43.5
Tiefe 3 (fur 8|13 108.5 + Hub (87)
Anm.
Masseanschluss)Am.) Hub * 216.5 + Hub
ausgefahren eingefahren
FuBbefestigung L(D)ZBL3
Marke J.S.T. Mfg Co., Ltd.,
Ringkabelschuh mit Nylon isoliert
Anschlusskabel \N1.25-M4 oder entsprechend  Sechskant-Schliisselweite 26 motorseitige Befestigungsmutter
Zylinderkopfseitige Befestigungsmutter (Bestell-Nr.: LZ-NT30)
M20 x 1.5 ; )
(Bestell-Nr.: SN-020B)
) Sechskant- M30x15
1| Schlisselweite 13 Sechskant-Schlisselweite 27
Masseans 38 2 Schitisselweite 26 Sechskant- 10, . 26
" — ~ u. wel i1 i
Ch|uSS)A"'") 1—>1 fg - 19 SChlusselwelte 38 M6
o~ - 1 Gewinde-
| g o < | - o - N B 2 lange 8 .
| o 5] — L N N o
ol ¥ /i LIRS
[e) (- 1F e}
N N
Ar—d=k4-o+r T T SAT--=hk--o +r
2068 / |22 65 28 ‘ - ol {28 2-96.8 ot/
— 13 8 98|20 71.7 + Hub 20 (87) - 40
40 216.5 + Hub 55
55

Flanschbefestigung Zylinderkopfseite L(D)ZBF3O
zylinderkopfseitige Befestigungsmutter
(Bestell-Nr.: SN-020B)

Sechskant-Schllsselweite 26

M20 x 1.5

Sechskant-Schlisselweite 13

M6

Sechskant-Schlisselweite 27 - “
19 M30x 1.5 10 Gewinde- &
~ Schlisselweite 26 " —»mf+ lange 8 W
s I
/[
< 71 ©
E R i : SEEERS
/]
17
12.5
115 ] 20
6.5 ‘ 435 34
8|13 108.5 + Hub (87)
216.5 + Hub

4 Z;SNC



Abmessungen

Elektrozylinder Serie LZB

Schwenkbefestigung Zylinderkopfseite L(D)ZBU3O

Sechskant-Schlisselweite 13

zylinderkopfseitige Befestigungsmutter

(Bestell-Nr.: SN-020B)
Sechskant-Schlisselweite 26

Sechskant-Schlusselweite 27

19  M30x15 10
N Schlisselweite 26 'm ™
]
Y 'y
< :' // Vi @
=] i - 0 - 7 2
= —] /f . s
N 17/
12.5
6.5 10[12 15 32
16 43.5 52
8| 13 108.5 + Hub (87)

2869 555

216.5 + Hub

A\ Achtung bei Verwendung einer Schwenkbefestigung

Bei Verwendung einer Schwenkbefestigung muss diese zunéchst in der unten dargestellten Position fixiert werden.

Markierung

]
—

* Bedingungen bei Verwendung einer Schwenkbefestigung:

* max. Hub: 150 mm

 nur Gewindesteigung L (Steigung 2 mm)

N

Montagebereich
des Signalgebers

4 Markierungen

2

o

<
N

e}

=

Montagebereich des
Signalgebers



Serie LZB

A b messun g en Anm.) Das Gerat muss geerdet werden. Entnehmen Sie néhere Angaben der Seite 2.
-

L(D)ZB B5|:| = Die Richtung des elektrischen Eingangs variiert je nach Produkt.

Marke J.S.T. Mfg Co., Ltd.,

Ringkabelschuh mit Nylon isoliert

N1.25-M4 oder entsprechend
OO

zylinderkopfseitige Befestigungsmutter

Sechskant-Schllsselweite 41

v (Bestell-Nr.: SN-040B) Schlusselweite 36 1%
Anschlusskabel +H M32 x 2 N
UL1007 AWG22 3 - M45x 1.5
(rot-blau) I Sechskant-Schliisselweite 21 3| Schlusselweite 38 L
PN /’/’ \
R —1 7 / %
D = T sy /7 /N =
I
M10 x 1.25 11
Gewindelange 12 17.5| 14
145 35
2-M4 12 131.5 + Hub (122)
;r';gfe 3 Hub *} 285.5 + Hub
ar ’
Masseanschluss)ATm) ausgefahren eingefahren
Kolbenstangenmutter ~ M32 x 2 zylinderkopfseitige Befestigungsmutter
(Bestell-Nr.: NT-03) (Bestell-Nr.: SN-040B)
M10 x 1.25 a
Sechskant-Schliisselweite 17 = %
5 L
19.5
Sechskant-Schllsselweite 41
22 32
. Kolbenstangen-AuBengewinde: L
FuRbefestigung L(D)ZBL5O
Marke J.S.T. Mfg Co., Ltd.,
Ringkabelschuh mit Nylo.n isoliert - . Sechskant-Schliisselweite 60
N1.25-M4 oder  zylinderkopfseitige Befestigungsmutter
entsprechend (Bestell-Nr.: SN-040B) Sechskant-Schliisselweite 41
Anschlusskabel i
Urlisl((:)o;JSAsV\jlg; s 0 M32x2 Schiiissel .IMZSGX 1o motorseitige M10 x 1.25
rot-blau 61 + Sechskant- chuisselwelte Befestigungsmutter 16 Gewindelange12
( ) J 2 Schlusselweite 21 Schlusselweite 38 (Bestell-Nr.: LZ-NT45)
hnl ®
— wl 17.5 !_
| R " '
A = iy v 1| R ,
/ \g ~ sy =N i [ZaN W AN s @
3 i 3
?II
Aooood PN ocds . . T SRR | Epppr
- (3] o~ a4
2-g7 4 33 ‘ S o 33
' 55
55 12|168| 23 88.7 + Hub 23 (122)
75 75
285.5 + Hub
2-M4 2-g7
Tiefe 3 (Fur Masseanschluss)Anm.)
Flanschbefestigung Zylinderkopfseite L(D)ZBF50
zylinderkopfseitige Befestigungsmutter
(Bestell-Nr.: SN-040B)
M32 x 2 Sechskant-Schliisselweite 41 M10 x 1.25
Sechskant- Schliisselweite 36 M45 x 1.5 LR Gewindelange12
Schlusselweite 21 o Schliisselweite 38 :
/ 3
f 0 ey
— I/ d o ~
— 7t ; - -— B - —— g3y
e /
_ / =
L) 66 Ton
175 14 82
5 | [145 35
12| 20 131.5 + Hub (122)
285.5 + Hub

N

SVC



Elektrozylinder Serie LZB

Abmessungen

Schwenkbefestigung an Zylinderkopfseite L(D)ZBU5O

zylinderkopfseitige Befestigungsmutter
(Bestell-Nr.: CM-T040B)

M32 x 2
Sechskant-Schlisselweite 41
Sechskant- " ) 16 M10 x 1,25
Schlusselweite 21 Schidsselweite 36 M45 x 1,5 | Gewindeldngel12
2| Schlisselweite 38 L s
N ﬁ TS
(2]
/L [}
/i / g
~F = I/l d 0
NR=ive 4 : - —— 8
= % /L 8
1
11 53
11/145 175] 14 77
26.5 35
12| 20 131.5 + Hub (122)
285.5 + Hub

A\ Achtung bei Verwendung einer Schwenkbefestigung

Bei Verwendung einer Schwenkbefestigung muss diese zunéchst in der unten dargestellten Position fixiert werden.

Montagebereich
des Signalgebers
Markierung H

=
-

Montagebereich des

4 Markierungen Signalgebers

* Bedingungen zur Verwendung einer Schwenkbefestigung:
e max. Hub: 150 mm
* nur Gewindesteigung L (Steigung 2 mm)

O
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Elektrozylinder

serie LZC

Bestellschliissel

A

LZC|B|3 L—1(I)O

EIEEEE LDzC [B][3][LH100

A
A

M9B

Eingebauter Magnetring

Montageart
B Grundausfiihrung
L FuBbefestigung

NenngrofRRe Zylinder ®
3 entspricht g16 Zylindern A™™)
5 entspricht @25 Zylindern A"™)

Anm.) Entspricht 0.4 MPa MPa Nennleistung
(Gewindesteigung 2 mm)

Gewindesteigung [mm] e
L Gewindesteigung 2
M Gewindesteigung 6
H Gewindesteigung 12

Hub [mm] e
Siehe Tabelle “Standardhub”.

IAnzahI der

Signalgeber
= 2 Stek.
1 Stck.

n n

ISignaIgeber

ohne Signalgeber
(eingebauter Magnetring)

= Wahlen Sie aus nachstehender Tabelle ein
geeignetes Signalgebermodell aus.

= Der Signalgeber ist nicht montiert und wird
lose beigepackt geliefert.

e Abdeckung
= ohne
H Teilabdeckung
F Vollabdeckung

» Kolbenstangengewinde

Innengewinde

L

AuBengewinde

+ Bei Bestellung des Zylinders mit AuRengewinde, wird die

entsprechende Gewindemutter mitgeliefert.

Motor @
A DC-Motor ® Motorgrof3e
3 |verwendbare Zylindernenngré3e 3

Standardhub
Kolben-Durchmesser Standardhub [mm] *
3,5 25, 40, 50, 100, 200

# Andere Zwischenhiibe kénnen auf Bestellung gefertigt werden.
(Maximal realisierbarer Hub: 200 mm)

5

verwendbare Zylindernenngréf3e 5

Verwendbare Signalgeber/Detaillierte technische Daten der Signalgeber siehe Seiten 16 bis 18.

Ausfilh-| Sonder- |Elektrischer é% Anschluss | Betriebsspannung Signalgeber- An;cglusskabegange[n;] Vorverdrahteter Anwendung
rung | funktion| Eingan SR~ Ausgan modell : Stecker
g gang 35 (Ausgang) DC AC ©) (L) 2)
Elektro- . _ 3-Draht (NPN) 5V M9ON [ ) [ ) @) O IC-
nischer €ingegos Steuerun Relais
Sgnal | — sene | Ja |3-Draht(PNP)| 24V |12V | M9P ) ® | O O eueringl Tps
geber Kabel 2-Draht 12V M9B ° e | O O —
= Symbole fiir Anschlusskabellange : Sm- (Beispiel) MON
MONL
............ MONZ

« Elektronische Signalgeber mit der Markierung “O” werden auf Bestellung gefertigt.

O
:
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Elektrozylinder Serie LZC

Technische Daten

Modell LOZCO3L |LOZCO3M|LOZCO3H| LOZCOSL |LOzCOsM|LOZCOsH
BaugroRe 3 (entspricht g16 Zylindern)An- 1) 5 (entspricht @25 Zylindern)An™-
) . Durchmesser 28 @12
Antriebsspindel -

Steigung [mm] 2 6 12 2 6 12
Nenngeschwindigkeit ohne Last [mm/s] 33 100 200 33 100 200
Nennschub [N] 80 43 24 196 117 72
Hub [mm] 25, 40, 50, 100, 200
Hauptgehause (kg)* 0.72 + (0.03/50 Hub) 1.72 + (0.16/50 Hub)

Querlast am Kolbenstangenende

(bei maximalem Hub) [kg] 0.1 0.24
Umgebungstemperatur [ °C] 5 bis 40 (ohne Kondensation)
Kolbenstangengewindetoleranz JIS Klasse 2

Zulassige Hubtoleranz 2

Motor DC-Motor

Verwendbare Endstufe LC3F212-5A30 LC3F212-5A50
Verwendbarer Signalgeber D-M9N, M9P, M9B

Anm. 1) Bei 0.4 MPa Gewindesteigung 2 mm

Anm. 2) Die Schlittengeschwindigkeiten sind ohne Last als Nenngeschwindigkeit aufgefiihrt. Der Schub ist als Nennschub aufgefiihrt,
basierend auf der Druckkraft.

Anm. 3) Die Geschwindigkeit variiert aufgrund der Last. Modellauswahl siehe Seite 1.

= Gewichte der Anbauteile siehe Seite 13.

Zulassige Querkraft am Kolbenstangenende

14

12

o\
\ LZC5
6

LZC3

Zulassige Querkraft am Kolbenstangenende [N]
o]
/

\

0 50 100 150 200 250 300
Hub [mm]

O
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Serie LZC

Ab messun g en Anm.) Das Gerat muss geerdet werden. Entnehmen Sie néhere Angaben der Seite 2.
-

L(D)zCB3O

Sechskant-
Schlisselweite 10

2-M4
15 effektive Gewindetiefe 4

10

M6

N

10

-l

12

20

Kolbenstangen-
Auflengewinde: L

Marke J.S.T. Mfg Co., Ltd., Ringkabelschuh mit Nylon isoliert/

N1.25-M4 oder entsprechend

Anschlusskabel
UL1007 AWG22

(rot-blau)
2-M3
Tiefe 3 Ansicht A
(fur Masseanschluss) Anm)
203 + Hub (Gesamtlange)
8 107 + Hub 6 82
15 10
R o & [
- ]
5 =" —= - i g ~A
|| ® I IS}
=
Sechskant-
Schlisselweite 13
40
4-M3
87 effektive Gewindetiefe 3
8 20
N
- —
T _—T = /
o~ —— 1 1 &— - &
1 -—— - i = -
69 —— - nl
Hub %
ausgefahren eingefahren
Abdeckung _ _
19 Signalgeberbefestigungsnut
1 - 3
O
T
38

Vollabdeckung: F

FuBbefestigung: L
8

7.5
11.5

Teilabdeckung: H

4-M4
Effektive
M6 Gewindetiefe 6
effektive

Gewindetiefe 8

<
N

16.5

16.5
38

A% N
! ™
) @/u,/ S
45
53
86.5 + Hub (Montageabstand)

FuB (Zylinderkopfseite)

10

N

SVC

FuB (Gehauseseite)



Elektrozylinder Serie LZC

Ab messun g en Anm.) Das Gerat muss geerdet werden. Entnehmen Sie néhere Angaben der Seite 2.
-

L(D)zCB50

M10x 1,25

Sechskant-
Schlisselweite17
19.5

22
e

35

Kolbenstangen-Auflengewinde: L

20

20

2-M6
effektive Gewindetiefe 6

e

Marke J.S.T. Mfg Co., Ltd.,
Ringkabelschuh mit Nylon isoliert

N1.25-M4 oder entsprechend ~

Anschlusskabel

UL1007 AWG22 (rot-blau)
16
[t n
268 + Hub (Gesamtlange) ‘;:
13 139 + Hub 105.5 §
3 o | 105
% e g ® i
" H
0 IS
=i | 1
/Sechskant-SchIUsselweite 21 V4
Tiefe 3
(fir Masseanschluss)Anm.)
57.5
4-M4
52.5 effektive Gewindetiefe 4
15.5 20
o
—
——== - — /-/
- |
FT ! ¢ g
8] T G B e
a) [T : —— = u
Hub = = =
ausgefahren eingefahren
Abdeckung

Vollabdeckung: F

FulRbefestigung: L

13
|
3.2

_[ IO 7\

- ! N\

i g 2

gl — \L_O__ ~© 4 8
10.7 2-36.5 64
16.7 | 76

26.5

Signalgeberbefestigungsnut

38

Q"

58

A

Teilabdeckung: H

Ful3 (Zylinderkopfseite)

N

FuB (Gehauseseite)

4-M5
effektive
m10 X 125 Gewindetiefe 8
effektive
Gewindetiefe 12
wn
8l 1
T
2] 25.5
58

111.5 + Hub (Montageabstand)
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Serien LZB/LZC

LZB/C Spezifikationen fur vertikale Anwendungen

Einige Modelle der Serie LZ sind fir vertikale Anwendungen geeignet.
Uberpriifen Sie dies jedoch immer vor der Verwendung in vertikalen Anwendungen.

Verwenden Sie nie eine Kraft, die die angegebene Schubkraft Ubersteigt.
Wird eine Kraft angewandt, welche die angegebene Schubkraft Gibersteigt, konnen Zylinder und Endstufe (LC3F2) beschadigt werden.

Vertikal einsetzbares Modell

« L(D)ZBO3L-0A30-00
« L(D)ZCO3L-0A300-00
« L(D)ZBO5L-0A50-00
« L(D)ZCO5L-0A500-00

Technische Daten

Modell L(D)ZBOSL | L(D)zcO3L | L(D)zZBOSL | L(D)ZCOSL
Geschwindigkeit [mm/s] P.1 Siehe Geschwindigkeits—Schubkraft-Diagramm
Zulassige Schublast (vertikal) [N]
Haltekraft™ [N] “ 100
Standardhub [mm] 25, 40, 50, 100, 200
Umgebungstemperatur [ °C] 5 bis 40 (ohne Kondensation)
Motor DC-Motor
Verwendbare Endstufe LC3F212-5A30 LC3F212-5A50
Verwendbarer Signalgeber D-M9N, D-M9P, D-M9B

* Haltekraft
Die Haltekraft ist die Kraft, die bei einem gestoppten Zylinder selbst bei vertikaler Lastbeanspruchung nicht unterschritten wird.
Wird der Strom abgeschaltet, nachdem der Zylinder aktiviert wurde, ist ein Halten allerdings nicht moglich.
Eine Last kann aufgrund von &uBerer StoReinwirkung oder Vibrationen herunterfallen.

12
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Elektrozylinder Serien LZ B/ LZ C

Befestigungselement
Befestigungsmutter Kolbenstangenmutter
d d
300 30°
Q o - 9 o -
-H. B H, B
[mm] [mm]

Bezeichnung Bestell-Nr. Anwse:r(ii:are B| C D d H Bestell-Nr. Anwsegr(i:lé)are B| C D d H
Befestigungsmutter Zylinderkopisete | SN-020B | LzB3 |26 | 30 | 25,5 | M20x1.5| 8 NT-015A LZO3 10| 11.5| 9.8 M6
Befestigungsmutter Motorseite | LZ-NT30 | LZB3 | 38 | 42 38 M30x1.5 | 10 NT-03 LzO5 17119.6 | 165 | M10x1.25 | 6
Befestigungsmutter Zyinderkopfsete| SN-040B | LZB5 | 41 | 47.3 | 40.5 | M32x 2.0 | 10
Befestigungsmutter Motorseite | LZ-NT45 | LZB5 |60 |64 |60 | M45x1.5 |10

Bestell-Nr. Befestigungselemente

Serie LZB3 LZB5 Serie LZC3 LZC5
FuBbefestigung LZB-LR3 LZB-LR5 Bbefesti . LZC-LR3 LZC-LR5
Kolbenstangenseite (64 g) (112 g) FuBbefestigung Kobenstangenseite @1g) 19

) . LZB-LM3 LZB-LM5 LZC-LM3 LZC-LM5
FuBbefesti Mot t i i
uBbefestigung Motorseite 649) (126 g) FuBbefestigung Motorseite (10g) (27 g)
Flansch LZB-F3 LZB-F5 (): Gewicht Befestigungselement
(40 g) (120 g) Anm.) Schrauben, die zum Anziehen der FuBbefestigung benétigt werden, sind vom
Kunden zu stellen.
Schwenkbefestigung CM-T020B CM-T040B
Zylinderkopfseite (40 g) (100 g)

(): Gewicht Befestigungselement

13
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Serie LZB/LZC

Signalgebermontageposition

Elektronischer Signalgeber
D-M9OI

LDZB

A 22 B
C
0
—_— —_— o
—
| L] L]
Eﬂ — o+ =1+ = - r D— S
Eu Lo i L]
_ ) ) Betriebsbereich des _ )
Signalgeber-Einbaulage/Einbauhdhe Signalgebers * Mindesthub fir Signalgebermontage
Modell A B c Modell A Vodell 1 Stek 2 Stt1'Ck(iI' vl 2 Stek.
LDZBO3 20 | 19 | 24 LDZBO3 3 ode ol umegei el (eine Seite)
LDZB[5 33 33 32 LDzBO5 5 LDZB3 10 15 45
+ Der Betriebsbereich ist als LDZBO5 10 15 45
Richtwert inkl. Hysterese zu
verstehen, es wird aber keine
Gewéhr tbernommen. Je
nach Einsatzumgebung
kénnen grolRe Schwankungen
auftreten (ca. £30%
Abweichung).
LDzC
Al Bl
o —— ——tforo — g=
— =TS —— =T @
A2 B2

Signalgeber-Einbaulage zur
Erfassung des Hubendes

Betriebsbereich des

Modell Al A2 Bl B2
LDZCO3 4.5 175 | 415 28
LDZCO5 7 57 20 44

14

Signalgebers *

Modell A
LDZCO3 2
LDZCO5 2

Mindesthub flr Signalgebermontage

Modell 1 Stck. 2 Stck.
LDZCO3 5 10
LDZCO5 5 10

= Der Betriebsbereich ist als

Richtwert inkl. Hysterese zu
verstehen, es wird aber keine

Gewahr tbernommen. Je

nach Einsatzumgebung
kénnen groRe Schwankungen

auftreten (ca. £30%
Abweichung).

N
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Elektrozylinder Serie LZB

Ein- und Ausbau des Signhalgebers (nur Serie LDZB)

Signalgebermontage

(D Bringen Sie ein Befestigungselement fiir Signalgeber am
Signalgeberhalter an.

(Passen Sie das Befestigungselement in den
Signalgeberhalter ein).

(2 Bringen Sie ein Signalgeber-Montageband am Zylinderrohr an.

(3 Setzen Sie den Signalgeberhalter @) zwischen die verstérkten
Platten des Montagebandes, das am Zylinder angebracht ist.

(@ Setzen Sie eine Befestigungsschraube in die Bohrung der
verstéarkten Platte und fiihren Sie diese durch die Bohrung im
Signalgeberhalter und die Bohrung der anderen Platte. Ziehen
Sie die Schraube voriibergehend an.

(® Entfernen Sie die Befestigungsschraube am Signalgeber.
(® Bringen Sie das Abstandsstiick am Signalgeber an.

(@ Setzen Sie den Signalgeber mit dem Abstandsstiick von der
Ruckseite des Signalgeberhalters ein.

(Setzen Sie den Signalgeber in einem Winkel von ca. 10 bis
15°. ein. Siehe Abb. 1).

Ziehen Sie zum Sichern des Signalgebers die Befestigungs-
schraube auf das vorgegebene Anzugsdrehmoment an (0.8
Nm bis 1.0 Nm).

Ausrichten des Signalgebers

1. Lésen Sie die Befestigungsschraube 3 Umdrehungen, um die
Schalterposition zu verandern.

2. Ziehen Sie die Schraube wie unten (8) stehend beschrieben an,
sobald sie ausgerichtet ist.

Ausbau des Signalgebers

1. Entfernen Sie die Befestigungsschraube vom
Signalgeberhalter.

2. Bewegen Sie den Signalgeber bis zum Anschlag auf der
Anschlusskabelseite.

3. Halten Sie die Anschlusskabelseite hoch in einem Winkel von ca.
45°,

4. Behalten Sie diesen Winkel bei und ziehen Sie den
Signalgeber schrag im selben Winkel heraus.

X

c%y}
0___) Ca. 10 bis 15°

Abb. 1. Einpasswinkel des Signalgebers

Abstandsstuick fur
Signalgeber
(Rostfreier Stahl)

Signalgeberhalter <
(Kunststoff) 2 ol ) Signalgeber
‘w!’{ % Befestigungsschraube des
l¢i‘ }‘ Signalgebers Befestigungsschraube

(nicht verwendet)

Befestigungs-
element fir Signal-
geber (Edelstahl)

Die im [__] angegebenen Teile
werden beim BJ3-1 mitgeliefert.

Die Oberflache der Gummiverkleidung
muss nach oben zeigen.

<5
q%w bis 8(&'”[7
Verstarkungsplatten
BM2
Bestell-Nr. Signalgeber-Befestigungselemente
Modell Befestigungselement Montageband
BJ3-1 BM2-025

L1ZB45-0318

LDZBL3 Signalgeberhalter
Abstandsstiick fiir Signalgeber
LDzBO5 Befestigungselement fiir Signalgeber

Bestellen Sie pro Signalgeber ein Befestigungselement und ein Montageband.

A\ Produktspezifische Sicherheitshinweise

I Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Sicherheitsvorschriften und Sicherheitshinweise fiir Signalgeber

1 finden Sie im Katalog “SMC Best Pneumatics 2004”. 1

A Achtung

1. Installieren Sie die Signalgeber in mittlerer Schalt-
position.
Prifen Sie vor dem Einstellen die Positionen EIN und AUS,
damit diese in der mittleren Schaltposition erkannt werden.
Wenn der Signalgeber am Rand des Betriebsbereichs befes-
tigt wird, ist die Signalerkennung nicht stabil.

2. Beriicksichtigen Sie Umgebungstemperatur und
Temperaturzyklus.
Betreiben Sie Signalgeber und mit Signalgebern ausgestattete
Zylinder innerhalb ihres Betriebstemperaturbereichs. Die Be-
triebssicherheit der Signalgeber kann negativ beeinflusst werden,
insbesondere wenn sie Temperaturschocks, auergewdhnlichen
Temperatur- und Feuchtigkeitszyklen usw. ausgesetzt sind.

3. Beriicksichtigen Sie die Tauglichkeit fur Ol, Chemi-
kalien usw.
Flr Signalgeber und Signalgeberhalter werden Kunststoff- und
Kautschukmaterialien verwendet. Werden Chemikalien wie Ol
oder organische Ldsungsmittel in der Umgebung verwendet,
kdnnen Kunststoff- und Kautschukmaterialien Schaden nehmen.

P
Z

SVC

4. Bei Instandhaltungsmalnahmen sind die Befesti-
gungsschrauben regelmalig nachzuziehen.
Verwenden Sie Befestigungselemente mit dem vorgesehenen
Anzugsmoment. Bei InstandhaltungsmafRnahmen sind die Be-
festigungsschrauben zudem regelmafig nachzuziehen.

5. Achten Sie darauf, die Anschlusskabel nicht zu ver-
drehen oder daran zu ziehen.

Achten Sie darauf, dass keine UbermaRige Zugkraft (mehr als 10 N)
auf die Signalgeber einwirkt. Richten Sie die Signalgeber aus, indem
Sie die Schrauben ausreichend I6sen (mindestens 3 Umdrehungen).

6. Die Signalgeber nicht in Umgebungen mit starken
Vibrationen oder StoReinwirkungen verwenden.

Die Signalgeber nicht in Umgebungen verwenden, in denen
sie Vibrationen oder Stol3kraften ausgesetzt sind, die aulBer-
halb der Spezifikationen liegen.

7. Verwenden Sie ein Abstandsstiick und ein Befesti-
gungselement fir Signalgeber.

Vergewissern Sie sich, dass vor Befestigen des Signalgebers
an dessen Ende ein Abstandsstiick angebracht ist. Andern-
falls kann sich der Signalgeber nach der Montage bewegen.

15



Serien LZB/LZC
Technische Daten der Signalgeber

Technische Daten Signalgeber Anschlusskabellange
U Elektronischer Signalgeber Bestellangabe fur das Anschlusskabel
Kriechstrom 3-Draht: 100 pA max., 2-Draht: max. 0.8 mA (Beispiel) D-|\/|9P
Ansprechzeit max. 1 ms Anschlusskabelldnge
StoRfestigkeit 1000 m/s2 = 0.5m
Isolationswiderstand | 50 MQ bei 500 VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse) ; 2 2

Prifspannung 1000 V AC iiber 1 Min. (zwischen Anschlusskabel und Gehduse)

Anm.1) Anwendbarer Signalgeber mit 5 m Anschlusskabel “Z”

Umgebungstemperatur —10bis 60°C Elektronischer Signalgeber: Anfertigung auf Bestellung.

Schutzart IEC529 Standard IP67, JIS C 0920, wasserfest

Schalthysterese der Signalgeber

Die Hysterese ist die Differenz zwischen der Position “Ein” und der
Position “Aus” des Signalgebers. Ein Teil des Betriebsbereich (eine
Seite) beinhaltet die Hysterese.

i

X Schaltposition
(EIN)

Hysterese <Reed-SchaIter: max. 2 mm
Elektronische Signalgeber: max. 1 mm

Anm.)

Schaltposition
)

— s

Anm.) Die Hysterese schwankt je nach Einsatzumgebung.
Wenden Sie sich bitte an SMC, falls die Hysterese ein
Problem fur den Geréatebetrieb darstellt.

16

O
:



Serien LZB

ILZC

Sighalgeberanschlisse

und Be

Grundsatzliches

3-Draht-System NPN
Elektronische Signalgeber

I
i

1 | Haupt-
1+ | schalt-
'

'

kreis

(Getrennte Stromversorgung fur Signal-
geber und Last)

h
|

|

i | Haupt-
! schalt-
|

|

\

|

kreis

Ispiele

3-Draht-System PNP
Elektronische Signalgeber

i
i

I

1 | Haupt-
1| schalt-
|

|

|

I

|

kreis

Beispiele fir Anschluss an SPS

2-Draht-System
<Elektronische Signalgeber>

Spezifizierung fur Anschluss an SPS
mit COMMON Plus

3-Draht-Syst.
NPN

Eingang
schwarz '

(@)
o
<

Eingangskarte

2-Draht-Syst. Eingang

braun '

Eingangskarte

Spezifizierung fir Anschluss an S
mit COMMON Minus

3-Draht-Syst.
PNP

Eingang

schwarz
O

2-Draht-Syst. Eingang

blau '
O

Eingang

PS

Der Anschluss an speicher-
programmierbare Steuerungen
muss gemass den Spezifika-
tionen der Steuerungen erfolgen.

Eingangskarte

skarte

Beispiele fur serielle Schaltung (AND) und Parallelschaltung (OR)

3-Draht-System
AND-Schaltung fur NPN-Ausgang
(mit Relais)

braun

schwarz
blau
braun

schr:

AND-Schaltung fir NPN-Ausgang
(ausschl. Einsatz von Signalgebern)

| S. geber 1

<Relais-
kontakt

OR-Schaltung fir NPN-Ausgang

braun
S. geber 1 schwarz

blau

braun T
schwarz

blau

Beispiel:

2-Draht-System mit 2 seriell
geschalteten Signalgebern (AND)

Wenn zwei Signalgeber in
Serie geschaltet sind, kon-
nen Stérungen auftreten,
da die Betriebsspannung
im eingeschalteten Zustand
abnimmt.

Die LEDs leuchten auf,
wenn beide Signalgeber
eingeschaltet sind.

braun

blau

Beitriebsspannung bei EIN
= Versorgungsspannung — Innerer Spannungsabfall x 2 Stk.
=24V -4V x28Stk. =16V

Versorgungsspannung 24VDC
Innerer Spannungsabfall in Signalgeber: 4V

Die LEDs leuchten auf, wenn beide Signal-
geber eingeschaltet sind.

2-Draht-System mit 2 parallel geschalteten Signalgebern (OR)

<Elektronischer

Signalgeber>
Wenn zwei Signalge-
ber parallel geschaltet
sind, kdénnen Storun-
gen auftreten, da die
Betriebsspannung im
ausgeschalteten Zu-
stand ansteigt.

braun

[sameril |

Betriebsspannung bei AUS
= Kriechstrom x 2 Stk. x Lastimpedanz
=1mAx2Stk. x3kQ=6V
Beispiel: Lastimpedanz 3kQ
Kriechstrom des Signalgebers : 1mA

SVC

O
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Eingegossene Kabel

@ 2-Draht-Ausflihrung mit reduziertem
max. Strom (2.5 bis 40 mA)

@ Bleifrei
@ UL-zertifiziertes (Typ 2844)
Anschlusskabel wird verwendet.

AAchtung
\ Sicherheitshinweise \

Beachten Sie die Hinweise zur Montage
der Signalgeber auf Seite 15.

Interner Schaltkreis Signalgeber

Elektronischer Signalgeber: Direktmontage

D-M9N/D-M9P/D-M9B

Technische Daten der Signalgeber m

C€

Weitere Details iiber Produkte nach internationalen
Standards finden Sie auf www.smcworld.com.

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

D-M90 (mit Betriebsanzeige)

Signalgeber Bestell-Nr. D-M9ON \ D-M9P D-M9B
Elektrische Eingangsrichtung axial

Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgang NPN ‘ PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24 VDC (4.5 bis 28 V) —
Stromaufnahme max. 10 mA —
Betriebsspannung max. 28 VDC [ —_ 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Max. Strom max. 40 mA 2.5 bis 40 mA
Interner Spannungsabfall max. 0.8 V max. 4 V
Kriechstrom max.100 pA bei 24 VDC max.0.8 mA

Betriebsanzeige

EIN: rote LED lleuchtet

® Anschlusskabel

Olbestandiges Vinyl: g2.7 x 3.2 oval, 0.15 mm2,

D-M9B
D-M9N, D-M9P

0.15 mm2 x 2-adrig
0.15 mm2 x 3-adrig

Anm. 1) Allgemeine technische Daten fiir elektronische Signalgeber siehe S. 16.
Anm. 2) Fur Anschlusskabellangen, siehe Seite 16.

D-M9N
"""""""""""""" DC(+)
braun
5 &
£3
¥ AUS
52 schwarz
»3Z
==
. —O DC(-)
""""""""""""""" blau
D-M9P
"""""""""""""" DC(+)
braun
.8
2=
2=
3 2 Lo AUS
= i schwarz
\—o DC()
""""""""""""""" blau
D-M9B
""-""""""""""":O AUS (1)
’ + braun
iy '
=S H
’ L0 AUS (9
"""""""""""""" * blau
18

Gewicht [q]
Signalgeber Bestell-Nr. D-M9N D-M9P D-M9B
5 0.5 8 8 7
Anschlusislnj?bellange 3 a1 1 38
5 68 68 63
Abmessungen [mm]
D-M9
N
—
B — - Be———F—=

22

6 |Optimale Schaltposition

| 500 (3000)

Befestigungsschraube M2.5 x 4¢

Schlitz-Montageschraube

22

Betriebsanzeige

2.6

™~
o

500 (3000)

O
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Endstufe fur Elektrozylinder
Serie LC3F2 C€

v wowooo
o v

sonoon

o TGRSR A
WMRAMG MOLOWM DO«

~o SRR s TR

HWAANAG ROLOW Da

Steuert den Hub nur uber
EIN/AUS-Signale

4 oie Richtungssteuerung arbeitet wie ein Magnetventil.

LC3F212-5A30 LC3F212-5A500

TN W e NS

A

Optionale Schubeinstellung
4 Der schub kann mit einem Schubtrimmer eingestellt werden.

Steuerung durch nur 3 verschiedene
ingangssignale
Y & Richtungsangabe (2 Schubvorwanhl (3 Ausgang ON/OFF

Manuell bedienbar
J Einfach bei der Instandhaltung zu prifende Verdrahtung.

® Angaben zum Produkt

Modell LC3F212-5A30 | LC3F212-5A50
Versorgungsspannung 24 VDC +10%

max. 1.3 A max. 2.3 A
Farbe Frontetikett Grau Blau
Eingangssignal Optokopplereingang 24 VDC+10% max. 8 mA/Punkt
Schubvorwanl 100% oder Einstellwert (Einstellbereich 10 bis 70% vom Endwert)
Betriebstemperaturbereich +5 bis 40°C
Luftfeuchtigkeit 35 bis 85% rel. Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensation)
Betriebsumgebung innen (direktes Sonnenlicht sollte vermieden werden)

ohne atzende oder feuergefahrliche Gase, Olnebel oder Staubpartikel
LED-Anzeige POWER, A-PHASE, OFF, SET
Gewicht 145¢

19
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Positioniermodul fur
Elektrozylinder

serie LC3F2 C€

Bestellschliissel

LC3 F212—5 |A3|B

Serien é Spannungsversorgung‘ lGehéuseausthrung (Steckerausfihrung)
[_F2 | Endstufe fir DC Motoren | A Gehéause fiir CN1, 2, 3 (Stecker) und Kontakt
Verwendbarer Motor (Steckerstift) sind als Zubehér beigepackt.
A3 | DC-Motor (ZylindemenngroRe 3) B ohne mitgelieferten Stecker

A5 | DC-Motor (ZylindernenngréRe 5)

Option

@ Kabel fur Spannungsversorgungsklemme
LC3F2=1-—C1 1

\ 3 CN1 Tabelle Spannungsversorgungsklemmen
2 2@ :
. "k Funkiion |PIN-Nr, | Optionale
Kabeltyp Kabelldnge BHe|| - (Aden | Kabelfarbe
c Kabel fiir CN1-Spannungs-| |01 1m 60+5 Kabellange FG- | Erdung 1 gelb/griin
versorgungsklemme 02| 2m ’ Spannungsversorgung
DC (+) At (124 ) 2 braun
@ Kabel fur Steuerungsklemme DC () | Sramungsiersoqurg) 5 blau
4 /| Antiieb (0V)
LC3F2—1—C2 1 | ; | i o
1
Kabeltyp Kabellange
c2 Kabel fuir CN2- 01| 1m Kabellange
Steuerklemme 02| 2m
Tabelle CN2-Steuerklemme
Klemme Funktion Stift-Nr.  |Optionale Kabelfarbe
COM Common-Klemme 1 weild
ON Eingang . ON: Spannung Ilggt an' 5 ot
Ausgangssignal ON | OFF: Spannung liegt nicht an
Eingang ON: Eingestellter Schub
SET . 3 b
Schubkrafteinstellung| OFF: 100% Schub (max. Schub) ge
Eingang ON: A-PHASE (Einfahrhub)
A-PHASE ! 4
Bewegungsrichtung | OFF: B-PHASE (Ausfahrhub) orange
@ Kabel fur Motorausgangsklemme
LC3F2—-1—C3 1 ) —4‘8 2 Tabelle CN3-Motorausgangsklemme
- : Optionale
Kabeltyp Kabellange Klemme Funktion | PIN-Nr. Ka’l))elfarbe
Kabel fir CN3-Motor-| {02 | 2m u Motorausi
. + gang
Cc3 ausgangsklemme - 60+5 Kabellange 60£5 | OUTA |5 (bla) 1 blau
Motorausgang
@ Gehauseausfiihrung (Steckerausfiihrung) OUTB | g (ro1) 2 rot
LC3F2 —=1=—CO0 |Gehause fir Spannungsversorgungsklemme (Stecker) | 1 Stck. | VHR-3N: (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)
Gehéuse fiir Steuerungsklemme (Stecker) 1 Stck. | VHR-4N: (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)
Gehéuse fir Motorausgangsklemme (Stecker) | 1 Stck. | VHR-2N: (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)
Kontakt (Steckerstift) 12 Stck.| BVH-21T-P1.1: (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)

A\ Achtung

* Die Kabel nicht fortwahrend Verdreh- oder Zugkraften aussetzen.
Dauernde Verdreh- und Zugbeanspruchungen fiihren zum Kabelbruch.

* Verwenden Sie zum Crimpen von Kontakten (Steckerstift) und Drahten sowohl die vorgegebenen Werkzeuge als auch die empfohlenen Kabel.
Crimpzange: YC-160R (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)
Abzieher: EJ-NV (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)

Empfohlener Kabelanschluss (gleich bei individuellen Kabeln) AWG21 (0.5 mm?2), isolierter Draht AuRen-@ 1.7 bis 3.0 mm mit Abschirmung,
Warmebestandigkeit tiber 80°C.
Maximale Kabellange:  Kabel fir CN1-Spannungsversorgungsklemme 2 m

Kabel fir CN2-Steuerungsklemme 2m

Kabel fir CN3-Motorausgangsklemme 5m

* Die Abschirmung ist mit einem optionalen Kabel fiir die Serie LC3F2 durchzufiihren.
Beim Erden einer Abschirmung die Ummantelung entfernen und einen U- oder P-Clip aus Metall verwenden.
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Positioniermodul fiir Elektrozylinder Serie L C3F2

Tabelle Anwendbare Zylinder

Zylinder-Bestellnr. Verwendbares Positioniermodul
LOZO30O0-000A300-0000 LC3F212-5A30
LOZO50-000A500-0000 LC3F212-5A50

Abmessungen
53.5 (3.5)

(@)

CN1-Versorgungsanschlussklemme 38.5

CN3-Motorausgangsklemme 37 316

M3
8 zur Montage der Masseanschlussklemme

Masseanschlussklemme

—)\ — —

® op = [offesch S0 e e @
>— )

g A-PHASE mm

ey
©
5.5

| e
94
92
78.6
86

2

é F

HEAT, SINK
@ | ] VE,O., K Ro D &
— — — — =
2-93.6
57 4&» fur Hauptgehéause
Montage
CN2-Steuerklemme
zur Kreuzschlitz-Klemmschraube M3 x 4 |1 Stck.
e Masseanschluss
klemme Federscheibe Nominal 3 1 Stck.
gehdrende - -

| Bauteile Zahnscheibe (A) Nominal 3 1 Stck.

Die Bauteile fiir die Masseanschlussklemme werden mitgeliefert.

Montageanweisung

Montieren Sie das Positioniermodul mit den beiden Befestigungsschrauben vertikal an 316 _

die Wand, so dass die Front (mit Einstelltrimmer und Handschalter) zum Bediener zeigt.

Verwendbare Befestigungsschraube: 2 Stiick M3 (vom Kunden bereitzustellen)

rGSME |
* Montage der Masseanschlussklemme (
POWER ==
Kreuzschlitz-Klemmschraube (Zubehor) e
M3x 4 -

Federscheibe (Zubehdr) ©
7 Quetschkabelschuh
‘ Vo)
Zahnscheibe (A) (Zubehér) i SETO
HEAT SNk
A
2-93.6
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Serie LC3F2

Verdrahtungsbeispiel

einphasig 100 VAC

5 MCCB

Stérschutz-|
filter

I

CN1-Versorgungs-

MC anschlussklemme

versorgung
24\VDC

MC
Ry

: Schiitz
: Relais

MCCB: Sicherungsautomat

OFF (0] MC
__ LEJ
MC Ry Funkenléschung

Spannungs-

CN3-Motor-
ausgangsklemme

blau

] rot

Elektrozylindermotor -

Serie LC3F2

CN2
e L Steuerklemme

Eingangsnennspannung | ! com | 1

24 VDC +10% L —
max. 8 mA ONI 5

Ry SET | 3 '_DW
Notaussignal

A-PHASE | 4

Grafische Darstellung des Systems siehe Ubersicht 1.

A Achtung

Die Endstufe hat keinen Notausschalter oder einen Ein-/Ausschalter. Sehen Sie entsprechend dem o. g.
Verdrahtungsbeispiel eine Notausschaltung und einen Schalter fir das gesamte System vor.
Vor der Verdrahtung des Richtungssteuergerats die Stromzufuhr unterbrechen.

Verdrahtung

CN3-Motorausgangsklemme

CN1-Versorgungsanschlussklemme

@ Kuhlkodrperseite

CN1 Tabelle Spannungsversorgungsklemmen

Pol-Nr. Klemme Funktion
1 FG Erdung
2 DC (+) Spannungsversorgung Antrieb (+24 V)
3 DC (-) Spannungsversorgung Antrieb (0 V)

Gehéuse: VHR-3N (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)
Kontakt: BVH-21T-P1.1 (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)

Tabelle CN3-Motorausgangsklemme

Pol-Nr. Klemme Funktion
1 OUT A Motorausgang A (blauer Draht)
2 OUT B Motorausgang B (roter Draht)

Gehause: VHR-2N (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)
Kontakt: BVH-21T-P1.1 (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)

22
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12 3 4

CN2-Steuerklemme

[ R R I %4

@ Kuhlkdrperseite

CN2-Steuerklemme

PIN-Nr.| Klemme Funktion

1 COM Common-Klemme

2 ON Eingang ) ON: Spannung liegt an
Ausgangssignal ON | OFF: Spannung liegt nicht an

3 SET Eingang A ON: Eingestellter Schub
Schubkrafteinstellung | OFF: 100% Schub (max. Schub)
Eingang ON: A-PHASE (Einfahrhub) Anm)

4 | A-PHASE | goyegungsrichtung [ OFF: B-PHASE (Ausfahrhub) Anm.)

Gehéause: VHR-4N (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)
Kontakt: BVH-21T-P1.1 (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)

Anm ) Angaben zur Bewegungsrichtung (Einfahr-, Ausfahrseite)

siehe Seiten 4, 6, 10 und 11.

SVC




Positioniermodul fiir Elektrozylinder Serie L C3F2

Beschreibung der einzelnen Teile und ihrer Funktion

.
ZS\C
N
| ToRQUE |\
N p : v ‘\ Kategorie Bezeichnung Details
| 1 FOWER N Regler | Schubeinstelltrimmer Die Schubkraft wird durch die Einstellung reguliert.
A-PHASE Power Leuchtet bei anliegender Spannungsversorgung.
OFF  mm A-PHASE Leuchtet bei Befehl A-PHASE. (Bewegt sich zur
o — | \ Betriebs eingefahrenen Seite, wenn das Licht leuchtet)
NEL 24 -
P~ anzeige OFF Leuchtet, wenn ON nicht aktiviert ist.
Y
A-PHASE )\ : : :
N » SET Leuchtet bei Befehl SET. (Leuchtet die Lampe, wird der vom
>—< Schubeinstelltrimmer eingestellte Schub verwendet.)
L1 N
ON ’ )w\ A-PHASE Driicken um A-Phase zu aktivieren.
N 9 \ Manueller
/>_<\ Schalter | ON Driicken um ON zu aktivieren.
/ /
\ SET: > p > SET Driicken um SET zu aktivieren.
N
HEAT SINK
-— N\ —
Verot!
.
Ablaufdiagramm
CN2-Steuerklemme
ON oo PIN-Nr.| Klemme Funktion
1 COM Common-Klemme
OFF =i 5 ON Eingang ON: Spannung liegt an
Ausgangssignal ON| OFF: Spannung liegt nicht an
L R Rl e [l I Eingang ON: Eingestellter Schub
SET 3 SET Schubkraft- OFF: 100% Schub
OFF ———— e einstellung (max. Schubkraft)
. ON: A-PHASE
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Eingang A
ON Anm.)
4 | A-PHASE | Bewegungs- (OE":“Ff.a;”::*b/)ASE
- richtun e
APHASE| opp — 1 | o g (Ausfahrhub) Anm.)
Gehause: VHR-4N (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)
A v v Kontakt: BVH-21T-P1.1 (J.S.T. Mfg Co., Ltd.)
. _yAnm.) o, Anm) Angaben zur Bewegungsrichtung (Einfahr-, Ausfahrseite)
(Ausfahrseite) 100% 4 siehe Seiten 4, 6, 10 und 11.
006 e L I
v

(Einfahrseite)™  -100%

v

Anm) Angaben zur Bewegungsrichtung (Einfahr-, Ausfahrseite) siehe Abmessungen Seiten 4, 6, 10 und 11.
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Anhang 1

Elektrozylinder
Sicherheitsvorschriften

Diese Sicherheitsvorschriften sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder Sach-schaden
schitzen. In den Vorschriften wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die Gefahrenworte
«Achtung», «Warnung» oder «Gefahr» bezeichnet. Um die Sicherheit zu gewéhrleisten, stellen
Sie die Beachtung der 1SO4414 "mes ) 1S B 8370 Hmes 2 ynd anderer Sicherheitsvorschriften
sicher.

A AC h t un g " Bedienungsfehler kénnen zu gefahrlichen Situationen fiir Personen oder Sachschéden fiihren.

A War nun g - Bedienungsfehler kénnen zu schweren Verletzungen oder zu Sachschéden filhren.

A G ef ah r = Unter au3ergewdhnlichen Bedingungen kdnnen schwere Verletzungen oder umfangreiche
* Sachschaden die Folge sein.

h oo om oom oom omm omm omm omm omm mm omm e mm mm o mm mm mm mm mm mm mm mm Em mm Em Em Em Em M Em Em Em Em Em mm Em Em Em mm o Em

Hinweis 1) ISO 4414: Industrieroboter - Sicherheit
Hinweis 2) JIS 8370: Sicherheitsstandard fir Robotik

/A Warnung

1. Verantwortlich fur die Kompatibilitdt bzw. Eignung ausgewahlter Pneumatik-

Komponenten ist die Person, die das Pneumatiksystem (Schaltplan) erstellt oder
dessen Spezifikation festlegt.
Da SMC-Komponenten unter verschiedensten Betriebsbedingungen eingesetzt werden konnen, darf die
Entscheidung tiber deren Eignung fiir einen bestimmten Anwendungsfall erst nach genauer Analyse und/oder Tests
erfolgen, mit denen die Erfillung der spezifischen Anforderungen Uberprift wird. Die Erfullung der zu erwartenden
Leistung sowie die Gewahrleistung der Sicherheit liegt in der Verantwortung der Person, die die Systemkompatibiliat
festgestellt hat. Diese Person muss an Hand der neuesten Kataloginformation standig die Eignung aller
angegebenen Teile Uberprufen und dabei im Zuge der Systemkonfiguration alle Mdglichkeiten eines Geréateausfalls
ausreichend bericksichtigen.

2. Druckluftbetriebene Maschinen und Anlagen durfen nur von ausgebildetem
Personal betrieben werden.

Druckluft kann geféhrlich sein, wenn ein Bediener mit deren Umgang nicht vertraut ist. Montage, Inbetriebnahme
und Wartung von Druckluftsystemen sollte nur von ausgebildetem und qualifiziertem Personal vorgenommen
werden.

3. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner
Komponenten dirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die nachfolgenden
Sicherheitshinweise beachtet werden:

1. Inspektions- oder Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen dirfen erst dann ausgefiihrt werden, wenn
Uberpruft wurde, dass dieselben sich in sicheren und gesperrten Schaltzustanden (Regelpositionen) befinden.

2. Sollen Bauteile bzw. Komponenten entfernt werden, dann zunachst Punkt 1) sicherstellen. Unterbrechen Sie dann
die Druckversorgung fir diese Komponenten und machen Sie das komplette System durch Entliften drucklos.

3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MalRnhahmen zu treffen, mit denen verhindert wird, dass
Zylinderkolbenstangen usw. plétzlich herausschieRen (z.B. durch den Einbau von SMC-Startverzégerungsventilen
fur langsamen Druckaufbau im Pneumatiksystem.)

4. Bitte nehmen Sie Verbindung zu SMC auf, wenn das Produkt unter einer der
nachfolgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten abweichen oder bei Einsatz
des Produktes im AuRenbereich.

2. Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie, Eisenbahnen, Luftfahrt,
Kraftfahrzeugen, medizinischem Gerét, Lebensmitteln und Getranken, Geraten fir Freizeit und Erholung,
Notauschaltkreisen, Stanz- und Pressenanwendungen oder Sicherheitsausriistung eingesetzt werden.

3. Anwendungen, bei denen die Méglichkeit von Schaden an Personen, Sachwerten oder Tieren besteht, und die eine
besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

5.Bevor Sie das Produkt in Betrieb nehmen, ist seine Dokumentation eingehend zu
prifen. Fir einen stérungsfreien Einsatz wenden Sie sich bitte an lhren
Vertriebshandler oder direkt an SMC.

6.Verwenden Sie das Produkt nur nach Prufung und Einhaltung der in diesem
Katalog genannten Sicherheitsvorschriften.

7.Einige hier aufgefiihrten Produkte sind nur fiir besondere Anwendungen und
Umgebungen. Bitte Uberpriufen Sie dieses mit Ihrem Vertriebshandler oder SMC.

s o o o o o e e o o Ew
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A ISicherheitshinweise Elektrozylinder 1

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

] Allgemein \

Vorsicht bei der Handhabung

AAchtung

. Lesen Sie das Betriebshandbuch aufmerksam
durch, um einen korrekten Betrieb zu gewéhrleis-
ten. Die Handhabung bzw. der Gebrauch/Betrieb
des Gerates in einer anderen Form, als der im Be-
triebshandbuch beschriebenen, ist generell ver-
boten.

2. Wenn der Zylinder am Einsatzort Schneid-, Bohrs-
panen, Staub, Schneidflissigkeit usw. ausgesetzt
ist, ist eine Schutzabdeckung vorzusehen.

3. Achten Sie auf eine korrekte Verkabelung. Die Ka-
bel an der Anschlussstelle in den Zylinder nicht
Uber scharfe Kanten biegen und sicherstellen,
dass sie nicht herausrutschen.

AWarnung

1. Installieren Sie Sicherheitsvorrichtungen, die bei
einem Ausfall der Energieversorgung bzw. bei
Fehlfunktionen des Produkts Personen- und
Sachschéaden verhindern. Auch bei hangenden
Systemen und Hebevorrichtungen sind Schutz-
maflnahmen gegen herabfallende Teile zu treffen.

2. Ziehen Sie einen mdglichen Ausfall der Energie-

versorgung in Betracht.
Treffen Sie MaBnahmen, um Personen- und Sachschéden zu vermei-
den, falls die Druckluft-, Strom- oder Hydraulikdruckversorgung ausfallt.

3. Ziehen Sie mdogliche Notausschaltungen in Be-

tracht.
Konzipieren Sie das System so, dass keine Gefahr von Personen-
oder Sachschéden entsteht, wenn die Anlage durch eine manuelle
Notausschaltung bzw. unter anomalen Bedingungen wie Stromausfall
durch das Auslosen einer Sicherheitseinrichtung angehalten wird.

4. Planen Sie die Schritte bei einer Wiederinbetrieb-
nahme nach einer Notausschaltung oder einem
unvorhergesehenen Stillstand.

Konzipieren Sie das System so, dass bei der Wiederinbetriebnah-
me keine Personen- oder Sachschéaden verursacht werden kon-
nen.

A Warnung

1. Beachten Sie die technischen Daten.
Die in diesem Katalog prasentierten Produkte dirfen nicht auRer-
halb der angegebenen Betriebsbereichsgrenzen eingesetzt wer-
den. Andernfalls kdnnen Schaden und/oder Funktionsstérungen
auftreten. (Siehe technische Daten.)

A Achtung

1. Stellen Sie sicher, dass die Kabel auRerhalb des

Bewegungsbereiches der Zylinders liegen.

. Nicht an Orten verwenden, die Vibrationen und

StoRkraften ausgesetzt sind. Wenden Sie sich bei
einem Einsatz unter solchen Bedingungen an
SMC, da Schéaden auftreten kénnen.

. Achten Sie bei der Montage auf eine korrekte Ka-

belanordnung. Werden die Kabel in ungeeignete
Positionen gezwungen, kann es zu Kabelbriichen
und in der Folge zu Fehlfunktionen kommen.

AAchtung

1. Das Produkt nicht in folgenden Umgebungen ein-

setzen.

1. Orte mit hoher Staubentwicklung bzw. mit Schneid- und
Bohrspénen, in den Antrieb eindringen kénnen.

2. Orte, an denen die Umgebungstemperatur den fur das jeweilige
Modell vorgegebenen Betriebstemperaturbereich Ubersteigt.
(siehe technische Daten)

3. Orte, an denen die Luftfeuchtigkeit den fiir das jeweilige Modell
vorgegebenen Luftfeuchtigkeitsbereich (bersteigt. (siehe tech-
nische Daten)

4. Orte, an denen atzende oder feuergeféahrliche Gase entstehen.

5. Orte, an denen starke Magnet- oder Stromfelder entstehen.

6. Orte, an denen der Zylinder direkten Erschitterungen, Stofl3kréaf-
ten usw. ausgesetzt ist.

7. Orte, an denen das Produkt Staub, Wassertropfen und Oltrop-
fen ausgesetzt ist.

AWarnung

1. Fihren Sie die Instandhaltungsarbeiten gemaf

den im Betriebshandbuch enthaltenen Anwei-
sungen durch.

Bei unsachgemafler Handhabung kdnnen Fehlfunktionen und
Schaden an der Ausriistung verursacht werden.

. Ausbauen des Gerats

Stellen Sie vor dem Ausbau des Geréts zunéchst sicher, dass die
geeigneten MaRnahmen getroffen wurden, um ein Herunterfallen
bzw. eine unvorhergesehene Bewegung von angetriebenen Objek-
ten zu verhindern. Schalten Sie dann die Stromversorgung ab.
Gehen Sie bei der Wiederinbetriebnahme vorsichtig vor, nachdem
Sie die Sicherheit der Betriebsbedingungen tberpruft haben.

AWarnung

1. Stellen Sie sicher, dass der Elektrozylinder geer-

det ist.

. Eine entsprechende Erdung ist so oft wie mdglich

vorzusehen. Sehen Sie eine Typ-3-Erdung vor.
(Erdungswiderstand von max. 100 Q .)

. Die Erdung sollte so nah wie moglich am Elek-

trozylinder erfolgen, und die Massekabel sollten
so kurz wie moglich sein.

%SNC Anhang 2



Al

Sicherheitshinweise Elektrozylinder 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

] Zylinder \

Sicherheitshinweise zum Design

A Warnung

1. Es besteht die Gefahr von geféhrlichen, abrupten Bewegun-
gen der Zylinder, wenn gleitende Teile der Anlage durch ex-
terne Krafte verdreht werden o.4.

In solchen Féllen besteht Verletzungsgefahr, z. B. durch ein Mit-
reiBen der Hande oder FuRe in die Anlage, oder die Anlage selbst
kann beschadigt werden. Daher ist die Anlage auf einen gleich-
mafigen Betrieb einzustellen und so zu konzipieren, dass derarti-
gen Risiken vorgebeugt wird.

2. Eine Schutzabdeckung wird empfohlen, um die Verlet-
zungsgefahr so gering wie moglich zu halten.

Wenn angetriebene Objekte und bewegliche Zylinderzeile ein
Verletzungsrisiko darstellen, muss die Anlage so konzipiert wer-
den, dass direkter Kérperkontakt vermieden wird.

3. Ziehen Sie alle feststehenden und angeschlossenen Teile der
Zylinder so fest, dass sie sich nicht [6sen kénnen.

Verwenden Sie den Zylinder nicht an Orten, an denen das Geha-
use direkten Erschitterungen, StoRkréften usw. ausgesetzt ist.

A\ Achtung

1. Vor Inbetriebnahme des Zylinder/der Endstufe sind folgende
Inspektionen durchzufihren.

a) Stellen Sie sicher, dass die Energieversorgungsleitung bzw. die ein-
zelnen Signalleitungen firr Zylinder/Endstufe nicht unterbrochen sind.

b) Stellen Sie sicher, dass sich die Energieversorgungsleitung bzw. die
einzelnen Signalleitungen fiir Zylinder/Endstufe nicht gelost haben.

c) Stellen Sie sicher, dass der Zylinder/die Endstufe sicher montiert ist.

d) Stellen Sie sicher, dass der Zylinder/Endstufe ordnungsgeman be-
trieben wird.

e) Stellen Sie die einwandfreie Funktion der Notausschaltung sicher.

2. Treffen Sie Vorkehrungen wie das Aufstellen von Absperrun-
gen, damit sich niemand in den Betriebsbereich des Zylin-
ders/der Endstufe und zugehdriger Gerate aufhalten kann.

3. Gerdt jemand in den unter 2. genannten Bereich, muss die
Notausschaltung unbedingt durch einen Sensor usw. ges-
teuert werden.

4. Wird der Betrieb des Zylinders/der Endstufe aufgrund von St-
drungen unterbrochen, mussen zugehdrige Geréte entspre-
chend vor Schaden geschiitzt werden.

5. Bei Stérungen an zugehdrigen Gerdten muss der Zylinder/die
Endstufe vor Schaden geschiitzt werden.

6. Treffen Sie entsprechende MaRRnahmen, die verhindern, dass
das Spannungsversorgungskabel des Zylinders/der Endstufe
eingeschnitten oder auf andere Art beschédigt wird bzw.
dass die Signalleitungen eingeklemmt, mitgerissen, angek-
ratzt, abgerieben werden usw.

7. Bei exzessiver Hitze-, Rauch- und Flammenentwicklung usw.
im Zylinder/Endstufe ist die Stromzufuhr sofort zu unterbre-
chen.

Anhang 3
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A\ Achtung

8. Stellen Sie sicher, dass bei Installationsarbeiten, Einstellar-
beiten, Inspektion oder Instandhaltung eines Zylinderan-
triebs/Endstufe sowie zugehoriger Geréte die Stromversor-
gung unterbrochen ist und MalRnahmen wie Verriegelung
oder Sicherheitsverschluss u.a. getroffen werden, so dass
niemand auller dem autorisierten Personal die Anlage erneut
starten kann. Wahrend der Arbeiten sind auBerdem an gut
sichtbaren Stellen entsprechende Hinweise anzubringen.

9. Sind hiermit mehrere Personen betraut, miissen Vorgehen,
Signale, MalRnahmen gegen Abweichungen und zur Wieder-
inbetriebnahme vorab festgelegt werden. Eine nicht mit der
Aufgabe betraute Person muss die Arbeit iiberwachen.

Vorsicht bei der Handhabung

A\ Achtung

1. Der Zylinder kann mit direkter Last betrieben werden, solange
diese im erlaubten Bereich liegt. Allerdings muss bei einer
Last mit externem Stitz- und Fihrungsmechanismus eine
geeignete Anschlussmethode gewahlt werden und eine
genaue Ausrichtung erfolgen. Die Abweichung des
Achsenschwerpunkts nimmt mit der Hubldnge zu. Somit
muss eine Anschlussmethode vorgesehen werden, die diese
Abweichung ausgleicht.

2. Dieses Produkt kann ohne Schmierung verwendet werden.
Wird das Produkt geschmiert, ist ein Spezialfett erforderlich.
Wenden Sie sich bitte an lhren Vertriebshandler oder an
SMC.

A Achtung

1. Verwenden Sie das Geréat erst, wenn Sie sicherstellen kén-
nen, dass es korrekt funktioniert.

2. Das Produkt darf erst montiert und in Betrieb genommen
werden, nachdem das Betriebshandbuch aufmerksam gele-
sen und sein Inhalt verstanden worden ist.

3. Das Gehé&use und die Tischmontageflachen dirfen nicht ver-
beult, zerkratzt oder anderweitig beschadigt werden.
Andernfalls kann es zu einem Verlust der Parallelitat der Monta-
geflachen, lockeren Verbindungen der Fihrungseinheit, einem
Anstieg des Betriebswiderstands und anderen Problemen kom-
men.

4. Wenden Sie beim Lastanbau keine hohen Stof3- oder Mo-
mentkrafte an.

Eine externe Kraft, die das zulassige Moment (iberschreitet, kann
Teile der Flhrungseinheit lockern, den Betriebswiderstand erho-
hen usw.

5. Achten Sie beim Anbau einer Last mit externem Stiitz- oder
Fuhrungsmechanismus auf eine geeignete Anschlussmetho-
de und eine sorgfaltige Ausrichtung.

6. Befestigen Sie den Zylinderhalter und die Anschlussteile si-
cher.

Bei Hochfrequenzbetrieb oder in einer Umgebung mit hohen Vi-
brationen muss der Zylinder mit Kleber entsprechend gegen L6-
sen gesichert werden.



Endstufe 1

Al

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Sicherheitshinweise

] Positioniermodul \

Vorsicht bei der Handhabung

AWarnung

1. Die Innenseite der Endstufe nicht beriihren. Dies kann
einen Stromschlag oder andere Probleme zur Folge ha-
ben.

2. Verwenden Sie ausschlief’lich die vorgesehenen Kombi-
nationen von Motor und Endstufe.

A Achtung

1. Nicht zerlegen oder modifizieren. Dies kann zu Funk-
tionsstérungen, Branden usw. fihren.

. Nach langerem Betrieb bzw. nach Abschalten der Span-
nungsversorgung wegen der hohen Temperaturen
nicht beriihren.

. Besteht bei unerwartet hoher Warme- oder Rauchent-
wicklung bzw. Feuerfangen usw. des Produkts die Ge-
fahr eines Brandes oder von Personenschéaden, ist so-
fort die Spannungszufuhr fir das Hauptgeh&use und
das System abzuschalten.

A Achtung

1. Wo Spannungsschwankungen die erforderliche Span-
nung weit Uberschreiten, sollte zum Betrieb innerhalb
des erforderlichen Spannungsbereichs ein Konstants-
pannungstransformator verwendet werden.

Verwenden Sie zwischen der Leitung sowie zwischen
dem Stromanschluss und der Erde eine Stromversor-
gung mit geringem Rauschen. Bei starkem Rauschen
muss ein Trenntransformator verwendet werden.

Die Spannungsversorgungs- und Signalleitungen
missen separat in verschiedenen Systemen verlegt
werden.

Um Spannungsspitzen durch Blitze zu verhindern, ist
ein Varistor zu installieren. Fihren Sie die Erdung der
Funkenléschung getrennt von der Erdung des Positio-
niermoduls aus.

AAchtung

1. Die Erdung ist durchzufiihren, um die Storfestigkeit der
Endstufe zu gewdhrleisten.

. Eine entsprechende Erdung ist so oft wie méglich vor-
zusehen. Sehen Sie eine Typ-3-Erdung vor (Erdungswi-
derstand von max. 100 Q)

. Die Erdung muss so nah wie mdglich an der Endstufe
erfolgen, und die Massekabel sind so kurz wie maglich
vorzusehen.

. Fir den eher unwahrscheinlichen Fall, dass die Erdung
Stérungen verursacht, kann sie entfernt werden.

- A\ Achtung

i 1. Die Endstufe auf nicht brennbarem Untergrund montie-
ren. Bei Montage direkt auf brennbarem Material oder in
dessen Nahe besteht Brandgefahr.

2. Halten Sie die Abkuhlphasen ein, damit die Betriebstem-
peratur des Hauptgehduses innerhalb des angegebe-
nen Bereichs liegt. Sehen Sie ebenso ausreichend
Raum an allen Seiten des Hauptgehé&uses, der Kons-
truktion und der Teile vor.

Eine Kihlung ist vorzusehen, so dass die Oberflachentemperatur
des Kihlkorpers nicht mehr als 50°C betragt, selbst wenn die Tem-
peratur innerhalb des Betriebsbereichs liegt.

50 mm

50 mm
78,6 mm

50 mm

50 mm

. 3. Vermeiden Sie eine Befestigung der Endstufen-Einheit auf einer Schalt-
tafel zusammen mit einer Vibrationsquelle wie beispielsweise mit ei-
nem grofRen elektromagnetischen Schaltschiitz oder einem Sicherung-
sautomaten. Wird die Endstufe auf einer Schalttafel mit einer solchen
Vibrationsquelle montiert, muss sie von dieser getrennt werden.

1 4. Die Montage sollte das AnschlieBen und Entfernen der Stecker nach der
Installation ermdglichen.

1 5. Weist die Montagefl4che des Positioniermoduls konkave, konvexe oder
verzogene Stellen auf, kénnen unvorhergesehene Kréafte auf Rahmen
oder Geh&use einwirken und Probleme verursachen. Die Montage er-
folgt immer auf ebener Oberflache.

AGefahr

i 1. Fiihren Sie Einstell- und Installationsarbeiten sowie Ver-
drahtungen nur nach Abschalten der Spannungsversor-
gung durch. Andernfalls besteht die Gefahr eines
Stromschlages.

- A\ Achtung

: 1. Die Verdrahtung muss korrekt erfolgen.
An den Klemmen darf keine andere Spannung als die in der Bedie-
nungsanleitung vorgegebene angelegt werden. Andernfalls kann
das Produkt zerstort werden.

SchlieBen Sie das Gehause fest an.

Vermeiden Sie Stérgerdusche.

Verwenden Gerausche dieselbe Wellenlange wie die Signalleitungen,
kann es zur Funktionsstérungen kommen. Trennen Sie als Gegen-
maRnahme die Hoch- und Niederspannungsleitungen und verkiirzen
Sie die Verkabelung usw.

4. Wird ein selbst hergestelltes Kabel verwendet, ist sicher-
zustellen, dass das Kabel die richtige Starke gemaR Be-
triebshandbuch hat und vor Verwendung nicht durch
Gerauschentwicklung beschadigt wurde.

wn~
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Endstufe 2

Elektrischer Anschluss

AWarnung

1.

Vermeiden Sie ein wiederholtes Biegen bzw. Deh-
nen der Drahte.

Wiederholte Biege- und/oder Dehnbelastungen der Drahte kbnnen
zu Kabelbruch fuhren.

. Achten Sie auf korrekten Anschluss.

Je nach Art des Verkabelungsfehlers kann das Positioniermodul
beschéadigt werden.

. Die Verkabelung bei ausgeschalteter Stromver-

sorgung durchfihren.
Das Positioniermodul kann beschadigt werden und in Stérung tre-
ten.

. Verlegen Sie die Kabel nicht zusammen mit

Strom- oder Hochspannungsleitungen.

Die Leitungen des Positioniermoduls getrennt von den Strom- bzw.
Hochspannungsleitungen verlegen, damit durch die Gerduschentwick-
lung oder Spannungsspitzen der Signalleitungen keine Storfrequen-
zen an den Strom- bzw. Hochspannungsleitungen auftreten. Andern-
falls konnten Fehlfunktionen auftreten.

. Achten Sie auf eine korrekte Isolierung der Verkabelung.

Stellen Sie sicher, dass die Isolierung der Anschliisse nicht fehler-
haft ist (Kontakt mit anderen Schaltungen, Erdungsfehler, defekte
Isolierungen zwischen Anschlissen usw.), denn das Positionier-
modul kénnte durch anliegende Uberspannung oder Strom bes-
chadigt werden.

AWarnung

1.

Anhang 5

Setzen Sie den Antrieb keinen extremen Tempe-
raturschwankungen aus.

Beim Einsatz in einer Umgebung mit Temperaturschwankungen
auBerhalb des normalen Betriebsbereichs, kann das Positionier-
modul beschadigt werden.

. Nicht an Orten mit UberméafRigen Spannungsspit-

zen einsetzen.

Wenn sich Gerate, die hohe Spannungsspitzen erzeugen (z. B.
elektromagnetische Heber, Hochfrequenz-Induktionséfen, Motoren
usw.) in der Nahe des Positioniermoduls befinden, kénnen die in-
ternen Steuerkreise des Positioniermoduls zerstort oder bescha-
digt werden. Verwenden Sie keine Erzeuger von Spannungsspit-
zen, und achten Sie auf ordnungsgemalfe Verkabelung.

. Wéahlen Sie fir die Lastansteuerung ein System

aus, dass Spannungsspitzen vermeidet (integrier-
te Funkenl6schung).

. Das Produkt nicht in folgenden Umgebungen ein-

setzen.

1. Orte mit hoher Staubentwicklung bzw. mit Schneid- und
Bohrspénen, die in den Antrieb eindringen kénnen.

2. Orte, an denen die Umgebungstemperatur den fur das jeweilige
Modell vorgegebenen Betriebstemperaturbereich Ubersteigt.
(siehe technische Daten)

3. Orte, an denen die Luftfeuchtigkeit den fir das jeweilige Modell
vorgegebenen Luftfeuchtigkeitsbereich Ubersteigt. ((siehe tech-
nische Daten)

. Orte, an denen &tzende oder feuergefahrliche Gase entstehen.

. Orte, an denen starke Magnet- oder Stromfelder entstehen.

. Orte, an denen der Zylinder direkten Erschitterungen, Sto3kréf-
ten usw. ausgesetzt ist.

7. Orte, an denen das Produkt Staub, Wassertropfen und Oltrop-

fen ausgesetzt ist.

oo

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Sicherheitshinweise

AWarnung

1. SchlieBen Sie die Last nicht kurz.

Ein Kurzschluss an der Last des Positioniermoduls zeigt einen
Fehler an, kann aber Uberstrom und Schéden am Positioniermodul
zur Folge haben.

2. Nicht mit nassen Handen betreiben oder einstellen.

Bei nassen Handen besteht die Gefahr eines Stromschlags.

. Bei Betatigen des Handschalters den Kontakt zum

Werkstick vermeiden.
Bei Kontakt mit dem Werksttick besteht Verletzungsgefahr.

A Achtung

1. Die Handschalter nicht mit spitzen Gegenstanden

betatigen.
Spitze Gegenstande kdnnen den Handschalter beschéadigen.

2. Die Kihlkdrperteile des Positioniermoduls nicht

berthren.
Den Betrieb erst bei abgekihlter Maschine durchfiihren, da wah-
rend des Betriebs Wéarme erzeugt wird.

. Beim Einstellen des Trimmers ist folgendes zu

beachten:
1. Nicht mit mehr als 4,9N Kraft auf den Trimmer einwirken.
2. Beim Einstellen der Vorschubkraft nicht mehr als 68,5mNm einleiten.

AWarnung

1. Das Produkt regelméaRig warten.

Den sicheren Anschluss der Leitungen und Schrauben Uberprifen.
Bei einer Stérung des Antriebs kénnen Stérungen an den Zylindern
auftreten.

2. Das Produkt nicht zerlegen, verdndern (einsch-
lieBlich Veranderungen an der Leiterplatte) oder re-
parieren.

Bei Zerlegen oder Anderung besteht Verletzungs- bzw. Stérungs-
gefahr.

A Achtung

1. Den Bewegungsbereich eines Werkstiicks (Schlit-

ten) uberpriufen, bevor die Stromversorgung des
Antriebs eingeschaltet wird.
Die Bewegung des Werkstiicks kann einen Unfall verursachen.



Sicherheitshinweise

A I Endstufe 3
Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

VorsichtmalRnahmen bei Konzeption und Auswahl

A Warnung

1. Betrieb bei geregelter Spannung durchfiihren.
Das Produkt arbeitet nicht ordnungsgemaf bzw. das Positionier-
modul wird beschadigt, wenn eine andere Spannung als die ange-
gebene Regelspannung angelegt wird.

2. Den Betrieb nur innerhalb der Betriebsbereichs-
grenzen ausfihren.

AuBerhalb dieser Grenzwerte besteht Brand-, Stdrungs- oder
Beschadigungsgefahr fiir den Zylinder. Erst nach Uberpriifung
dieser Vorgaben betreiben.

3. Um Schéaden durch einen Ausfall oder Stérung
des Produkts zu vermeiden, planen Sie bitte im
Vorfeld ein Backup-System, wie z.B. Multiplexing
der Bauteile und Anlage, fehlerfreie Planungen
Usw.

4. Lassen Sie Freiraum fiir Wartungsarbeiten.
Bertcksichtigen Sie bei der Planung den erforderlichen Freiraum
zur Prifung und Wartung des Produkts.

5. Installieren Sie eine Schutzabdeckung, um das
Verletzungsrisiko zu minimieren.

Wenn angetriebene Objekte und bewegliche Zylinderzeile ein Ver-

letzungsrisiko darstellen, muss die Anlage so konzipiert werden,
dass direkter Kérperkontakt vermieden wird.

@SNC Anhang 6



Sicherheitshinweise
Endstufe 4

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

VorsichtmalRnahmen bei Konzeption und Auswahl

. Wird der DC-Motor eines Elektrozylinder mit einer externen Kraft gedreht, die hdher ist als die erzeugte

Schubkraft, kann die erzeugte Rickwartsspannung das Positioniermodul des Elektrozylinders beeintrach-
tigen und zu Funktionsstérungen oder Beschadigung des Produkts fuhren.
Beispiel:

« Nicht mit héheren Lasten als dem erzeugten Schub an der Kolbenstange des Zylinders ziehen oder driicken. (Besonders beim Umschalten
von hohen Schubkréften.)

Externe
Kraft <: Schub

X =i

* Das Produkt nicht mit Last oder externer Kraft stoppen (Steuerbetrieb).

—
X =0

» Geben Sie den Befehl zur Richtungsanderung erst, wenn die Kolbenstange des Zylinders vollstandig stoppt.

X

& =] N

O —

» Die Kolbenstange des Zylinders nicht mit externer Kraft betreiben, wenn die Endstufe des Elektrozylinders ausgeschaltet ist oder der

Ausgang auf nicht aktiviert ist. (Muss die Kolbenstange des Zylinders zu Einstellzwecken usw. manuell bewegt werden, bitte vorher die CN3-
Klemme des Motorausgangs abgeklemmen.)

<>
X ] =i
<
O -

Anhang 7
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Sicherheitshinweise Signalgeber 1

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Konstruktion und Auswahl

A Warnung

1. Beachten Sie die technischen Daten.

Lesen Sie die technischen Daten aufmerksam durch, und
verwenden Sie dieses Produkt dementsprechend. Das Produkt
kann beschadigt werden oder Funktionsstérungen kénnen
auftreten, wenn die zulassigen technischen Daten betreffend
Betriebsstrom, Spannung, Temperatur oder
Schockbestandigkeit nicht eingehalten werden.

. Vorsicht bei mehreren, nahe beieinander lie-
genden Antrieben.

Falls mehrere mit Signalgebern bestlckte Antriebe nahe
beieinander montiert werden, kénnen Magnetfeldinterferenzen
bei den Signalgebern zu Funktionsstérungen fiihren. Halten
Sie einen Mindestabstand von 40 mm zwischen den Zylindern
ein.

3. Achten Sie auf die Einschaltzeit eines Signal-

gebers in mittlerer Hubposition.

Wird ein Signalgeber im mittleren Bereich des Kolbenhubwegs
eingesetzt und die Last angetrieben, wahrend der Kolben sich
bewegt, darf die Reaktionszeit des Signalgebers nicht durch zu
hohe Kolbengeschwindigkeiten beeintrachtigt werden. Zu hohe
Kolbengeschwindigkeiten filhren zu kirzeren Betriebszeiten

und Funktionsstdérungen. Die maximal erfassbare
Kolbengeschwindigkeit betragt:
V [mms] = Schaltbereich des Signalgebers [mm] x 1000

Ansprechzeit der Last [ms]

. Halten Sie die Anschlussleitungen so kurz wie
maoglich.
<Elektronische Signalgeber>

Obwohl die Leitungslange die Funktionstichtigkeit des
Signalgebers normalerweise nicht beeinflusst, sollte das
verwendete Kabel nicht langer als 100 m sein.

. Beachten Sie, dass ein interner Spannungsab-
fall durch den Signalgeber auftritt.

<Elektronische Signalgeber>

Im Allgemeinen ist der interne Spannungsabfall bei
Verwendung eines elektronischen Signalgebers mit 2-Draht-
System groéRBer als bei Verwendung eines Reed-Schalters.
Befolgen Sie dieselben Hinweise wie unter Punkt 1).

Beachten Sie aufRerdem, dass kein 12VDC-Relais verwendet
werden kann.

6. Achten Sie auf Kriechstrome.

<Elektronische Signalgeber>

Bei einem elektronischen Signalgeber mit 2-Draht-System
flieRt selbst im ausgeschalteten Zustand ein Kriechstrom zur
Betétigung des inneren Schaltkreises in Richtung Last.

Arbeitsstrom der .
Last (Pos. AUS) > Kriechstrom
Falls die oben stehenden Bedingungen nicht erfullt werden,
wird der Signalgeber nicht ordnungsgemafd zuriickgesetzt (er
bleibt EIN). Verwenden Sie in diesem Fall einen Signalgeber
mit 3-Draht-System.

Der Kriechstrom nimmt bei

Parallelanschluss von “n”
Signalgebern um den Faktor “n” zu.

2 S\VC

7. Verwenden Sie keine Last, die Spannungsspit-

8.

9.

zen erzeugt.

<Elektronische Signalgeber>

Obwohl am Ausgang des elektronischen Signalgebers zum
Schutz gegen Spannungsspitzen eine Zenerdiode
angeschlossen ist, kénnen durch wiederholt auftretende
Spannungsspitzen Schaden verursacht werden. Wenn eine
Last, die Spannungsspitzen erzeugt, wie z. B. ein Relais oder
ein Elektromagnetventil, direkt angesteuert wird, muss ein
Schalter mit einem integrierten Element zur Aufnahme dieser
Spannungsspitzen verwendet werden.

Hinweise fir die Verwendung in Verriege-
lungsschaltkreisen

Falls der Signalgeber zur Funktionssicherheit eingesetzt wird,
sollten Sie zur Sicherheit ein doppeltes Verriegelungssystem
(mechanische Schutzfunktion oder weiterer
Signalgeber/Sensor) vorsehen. Fihren Sie aul’erdem
regelmafige Instandhaltungsinspektionen durch, und
Uberprifen Sie die ordnungsgemafe Funktion.

Lassen Sie ausreichend Freiraum fir Instand-

haltungsarbeiten.

Planen Sie bei der Entwicklung neuer Anwendungen
genligend Freiraum fir die Durchfihrung von technischen
Inspektionen und Instandhaltungsmafinahmen ein.

Anhang 8



Al

Montage und Einstellung

AWarnung

Anhang 9

1. Vermeiden Sie, dass Signalgeber hinunterfal-
len oder angestol3en werden.

Vermeiden Sie bei der Handhabung, dass die Signalgeber
hinunterfallen, und setzen Sie sie keiner Ubermafigen
StoBbelastung aus (300m/s2 max. fur Reed-Schalter und
1000n¥s2 max. bei elektronischen Signalgebern). Auch bei
intaktem Gehause kann der Signalgeber innen beschadigt sein
und Funktionsstérungen verursachen.

. Halten Sie einen Antrieb nie an den Signalge-
berkabeln fest.

Halten Sie einen Zylinder (Antrieb) nie an seinen
Anschlussdréhten. Das kann nicht nur ein Reil3en der Dréahte,
sondern aufgrund der Belastung auch Schaden an Bauteilen
im Inneren des Signalgebers verursachen.

. Befestigen Sie die Signalgeber mit dem richti-
gen Anzugsmoment.
Wird ein Signalgeber mit einem zu hohen Drehmoment
festgezogen, konnen die Befestigungsschrauben, das
Befestigungselement oder der Signalgeber selbst beschadigt
werden. Bei einem zu niedrigen Anzugsmoment hingegen,
kann der Signalgeber aus der Halterung rutschen.

. Installieren Sie die Signalgeber in mittlerer
Schaltposition.
Richten Sie den Signalgeber bei der Montage so aus, dass der
Kolben im Zentrum des Betriebsbereiches stoppt (der Bereich,
in dem der Schalter auf EIN steht).

(Die im Katalog dargestellte Einbaulage zeigt die optimale

Position am Hubende.) Wenn der Signalgeber am Rand der

Schaltposition befestigt wird (nahe dem Ein- oder

Ausschaltpunkt), ist das Schaltverhalten méglicherweise nicht

stabil.

<D-mM9[1>

Wenn zum Ersatz alterer Serien der Signalgeber D-M9CI(V)

verwendet wird, kann dieser abhangig von den

Betriebsbedingungen  aufgrund seines  geringeren

Betriebsbereichs mdoglicherweise nicht funktionieren.

Zum Beispiel

® Anwendungen, bei denen sich die Stoppposition
des Antriebs &ndern kann und den Betriebsbereich
des Signalgebers Uberschreitet, z. B. Schieben,
Dricken, Klammern usw.

® Anwendungen, bei den der Signalgeber zur Erfas-
sung einer Zwischenposition des Antriebs verwen-
det wird. (In diesem Fall reduziert sich die Dauer des
Erfassens.)

In diesen Féllen muss der Signalgeber auf die Mitte des

erforderlichen Erfassungsbereichs eingestellt werden.

A\ Achtung

1. Befestigen Sie den Schalter mit der dafir vor-

gesehenen, am Schaltergehduse angebrachten
Schraube. Bei Verwendung anderer Schrauben
kann der Schalter beschadigt werden.

Sicherheitshinweise Signalgeber 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

A Warnung

1. Vermeiden Sie ein wiederholtes Biegen oder

Dehnen der Drahte.
Biege- und Dehnbelastungen verursachen Briiche in den Anschlussdrahten.

2. Schlie3en Sie die Last an, bevor das System

unter Spannung gesetzt wird.

<2-Draht-System>

Wenn die Systemspannung angelegt wird, und der
Signalgeber nicht an eine Last angeschlossen ist, wird dieser
durch den zu hohen Stromfluss sofort zerstort.

3. Uberprufen Sie die Isolierung der elektrischen

Anschlisse.

Stellen Sie sicher, dass die Isolierung der Anschliisse nicht
fehlerhaft ist (Kontakt mit anderen Schaltungen, Erdungsfehler,
defekte Isolierungen zwischen Anschliissen usw.). Zu grof3er
Stromfluss in einen Signalgeber kann Schaden verursachen.

4. Verlegen Sie die Kabel nicht zusammen mit

Strom- oder Hochspannungsleitungen.

Verlegen Sie die Leitungen getrennt von Strom- oder
Hochspannungsleitungen. Die Anschlisse dirfen zu diesen
Leitungen weder parallel verlaufen noch dirfen sie Teil
derselben Schaltung sein. Elektrische Kopplungen kénnen
Fehlfunktionen des Signalgebers verursachen.

5. Verhindern Sie Lastkurzschlisse.

<Elektronische Signalgeber>

Modell D-M90 sowie alle Modelle mit PNP-Ausgang besitzen
keine eingebauten Schutzschaltungen gegen Kurzschlisse.
Bei einem Lastkurzschluss werden diese Signalgeber, wie die
Reed-Schalter, sofort zerstort.

Achten Sie beim Gebrauch von Signalgebern mit 3-Draht-
System besonders darauf, die (braune) Eingangsleitung nicht
mit der (schwarzen) Ausgangsleitung zu vertauschen.

6. Achten Sie auf korrekten Anschluss.

<Elektronische Signalgeber>

1) Beim Vertauschen der Anschliisse eines Signalgebers mit 2-
Draht-System wird der Signalgeber nicht beschéadigt, da er mit
einer Schutzschaltung ausgestattet ist. Er bleibt jedoch in der
Position EIN. Trotzdem sollte ein Vertauschen der Anschlisse
vermieden werden, weil der Signalgeber in dieser Stellung
durch einen Lastkurzschluss beschédigt werden kann.

<DM9OI>
D-M90I haben keinen eingebauten Kontaktschutz-Schaltk-
reis. Vorsichtig beim Verwechseln der Anschliisse der Ver-
sorgungsleitungen (z.B. (+)-Leitung und (-)-Leitung werden
vertauscht). Der Signalgeber wird dadurch beschéadigt.

* Geanderte Anschlussfarben
Die Farben der Anschlussdrahte von SMC-Signalgebern
wurden gemaR der Norm NECA (Nippon Electric Control
Industries Association) Standard 0402 fiir alle ab September
1996 hergestellten Serien gedndert. Genaue Informationen
entnehmen Sie bitte den nachstehenden Tabellen.

2-Draht 3-Draht
alt neu alt neu
Ausgang (+) | rot braun Spannungsversorgung (+)|  rot braun
Ausgang (-) |schwarz| blau Masseanschluss schwarz| blau
Ausgang weill |schwarz

ZS\VC



Sicherheitshinweise Signalgeber 3

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

A Warnung

7. Setzen Sie Signalgeber nicht in Umgebungen

Elektrischer Anschluss

A\ Achtung

5. Achten sie beim Abisolieren des Kabelmantels

auf die Abziehrichtung. Die Isolierung kann bei
falscher Abziehrichtung gespalten oder be-
schadigt werden. (nur D-M90)

ﬂ@@@ /7

Empfohlenes Werkzeug
Bezeichnung Bestell-Nr.
Abisolierzange D-M9N-SWY

+ Bei einem 2-adrigen Kabel kann ein Abisolierer fur runde Kabel
(92,0) verwendet werden.

ein, in denen Spannungsspitzen auftreten.
<Elektronische Signalgeber>

Wenn sich Geréte, die hohe Spannungsspitzen erzeugen (z.B.
elektromagnetische Heber, Hochfrequenz-Induktionséfen,
Motoren usw.) in der Nahe von Antrieben befinden, die mit
elektronischen Signalgebern bestiickt sind, kdnnen letztere
zerstort oder beschadigt werden. Verwenden Sie keine
Erzeuger von Spannungsspitzen und achten Sie auf
ordnungsgemalie Verkabelung.

. Setzen Sie Signalgeber keiner hohen Eisens-

taubkonzentration oder direktem Kontakt mit
magnetischen Stoffen aus.

Wenn sich eine hohe Konzentration von Eisenstaub, wie Me-
tallspdne oder Schweil3spritzer, oder ein magnetischer Stoff in
der Nahe eines Signalgeberantriebs befindet, kdnnen aufgrund
eines Magnetkraftverlustes innerhalb des Signalgebers (An-
triebs) Funktionsstérungen im Antrieb auftreten.

AWarnung

1. Setzen Sie Signalgeber nie in der Umgebung

A Warnung

1. Fuhren Sie die folgenden Instandhaltungs-

von exploswen Gasen ein.

Die Signalgeber sind nicht explosionssicher gebaut und dirfen
daher nie in Umgebungen mit explosiven Gasen eingesetzt
werden, da folgenschwere Explosionen verursacht werden kdnnen.

. Setzen Sie Signalgeber nicht im Wirkungsbe-
reich von Magnetfeldern ein.

Dies kann zu Fehlfunktionen der Signalgeber oder zur
Entmagnetisierung der Magnete in den Signalgebern fiihren.

. Setzen Sie Signalgeber nicht an Orten ein, an
denen sie permanent Wasser ausgesetzt sind.

Obwohl die Signalgeber den IEC-Konstruktionsstandard IP67
(JIS C 0920: wasserfeste Bauart) erfiillen, sollten sie nicht in
Anwendungen eingesetzt werden, in denen sie permanent
Wasserspritzern oder Sprihnebel ausgesetzt sind. Fehlerhafte
Isolierung oder das Aufquellen des Harzes im
Signalgeberinneren kénnen zu Funktionsstérungen fihren.

. Setzen Sie Signalgeber nicht zusammen mit Ol
oder Chemikalien ein.

Wenden Sie sich bitte an SMC, falls Signalgeber in
unmittelbarer Umgebung von Kuhlflissigkeit, Losungsmitteln,
verschiedenen Olen oder Chemikalien eingesetzt werden
sollen. Auch ein kurzzeitiger Einsatz unter diesen
Bedingungen kann die Funktionstiichtigkeit des Signalgebers
durch eine Beschadigung der Isolierung, durch
Funktionsstorungen aufgrund des aufquellenden Harzes oder
ein Verharten der Anschlussdrahte beeintrachtigen.

. Setzen Sie Signalgeber keinen extremen Tem-

peraturschwankungen aus.

Wenden Sie sich bitte an SMC, wenn Signalgeber in
Umgebungen eingesetzt werden sollen, in denen
auBBergewohnliche Temperaturschwankungen auftreten, da die
Funktionstichtigkeit der Signalgeber dadurch beeintrachtigt wird.

. Setzen Sie Signalgeber nie starken Schlagen
oder St6R3en aus.

malnahmen regelmafig zur Vermeidung uner-
warteter Funktionsstdérungen der Signalgeber
durch.

1) Ziehen Sie die Montageschrauben ordnungsgeman fest.
Falls die Schrauben sich lockern, oder ein Signalgeber sich
aullerhalb seiner urspringlichen Einbauposition befindet,
korrigieren Sie die Position, und ziehen Sie die Schrauben
erneut fest.

2) Uberpriifen Sie die Anschlussdréhte auf Unversehrtheit.

Um einer fehlerhaften Isolierung vorzubeugen, wechseln Sie
den Signalgeber aus bzw. reparieren Sie die Anschluss-
drahte, wenn ein Schaden entdeckt wird.

A Warnung

1. Wenden Sie sich bitte an SMC bezlglich Was-

serfestigkeit, Elastizitat der Anschlussdrahte,
Anwendungen in der Ndhe von Schweil3arbei-
ten usw.

Anhang 10
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EUROPEAN SUBSIDIARIES:

= Austria

SMC Pneumatik GmbH (Austria).
Girakstrasse 8, A-2100 Korneuburg
Phone: +43 2262-62280, Fax: +43 2262-62285
E-mail: office@smc.at

http:/iwww.smc.at

l] Belgium

SMC Pneumatics N.V./S.A.
Nijverheidsstraat 20, B-2160 Wommelgem
Phone; +32 (0)3-355-1464, Fax: +32 (0)3-355-1466
E-mail: post@smcpneumatics.be
http://www.smcpneumatics.be

i Bulgaria

SMC Industrial Automation Bulgaria EOOD
16 kliment Ohridski Bivd., fl.13 BG-1756 Sofia
Phone:+359 2 9744492, Fax:+359 2 9744519
E-mail: office@smc.bg

http://www.smc.bg

Croatia

SMC Industrijska automatika d.o.0.
Crnomerec 12, 10000 ZAGREB

Phone: +385 1 377 66 74, Fax: +385 1 377 66 74
E-mail: office@smc.hr
http://www.smceu.com

i Czech Republic

SMC Industrial Automation CZ s.r.o.
Hudcova 78a, CZ-61200 Brno

Phone: +420 5 414 24611, Fax: +420 5 412 18034
E-mail: office@smc.cz

http://www.smc.cz

-I Denmark

SMC Pneumatik A/S

Knudsminde 4B, DK-8300 Odder

Phone: +45 70252900, Fax: +45 70252901
E-mail: smc@smc-pneumatik.dk
http://iwww.smcdk.com

5 Estonia

SMC Pneumatics Estonia OU

Laki 12-101, 106 21 Tallinn

Phone: +372 (0)6 593540, Fax: +372 (0)6 593541
E-mail: smc@smcpneumatics.ee
http://www.smcpneumatics.ee

E Finland

SMC Pneumatics Finland OY

PL72, Tiistinniityntie 4, SF-02031 ESPOO
Phone: +358 207 513513, Fax: +358 207 513595
E-mail: smcfi@smc.fi

http:/iwww.smc.fi

l] France

SMC Pneumatique, S.A.

1, Boulevard de Strasbourg, Parc Gustave Eiffel
Bussy Saint Georges F-77607 Marne La Vallee Cedex 3
Phone: +33 (0)1-6476 1000, Fax: +33 (0)1-6476 1010
E-mail: contact@smc-france.fr
http://lwww.smc-france.fr

5 Germany

SMC Pneumatik GmbH

Boschring 13-15, D-63329 Egelsbach
Phone: +49 (0)6103-4020, Fax: +49 (0)6103-402139
E-mail: info@smc-pneumatik.de
http://www.smc-pneumatik.de

E Greece

S. Parianopoulus S.A.

7, Konstantinoupoleos Street, GR-11855 Athens
Phone: +30 (0)1-3426076, Fax: +30 (0)1-3455578
E-mail: parianos@hol.gr
http://www.smceu.com

= Hungary

SMC Hungary Ipari Automatizalasi Kft.
Budafoki ut 107-113, H-1117 Budapest
Phone: +36 1 371 1343, Fax: +36 1 371 1344
E-mail: office@smc-automation.hu
http://www.smc-automation.hu

Ireland

SMC Pneumatics (Ireland) Ltd.

2002 Citywest Business Campus, Naas Road, Saggart, Co. Dublin
Phone: +353 (0)1-403 9000, Fax: +353 (0)1-464-0500
E-mail: sales@smcpneumatics.ie
http://www.smcpneumatics.ie

l] Italy

SMC lItalia S.p.A

Via Garibaldi 62, 1-20061Carugate, (Milano)
Phone: +39 (0)2-92711, Fax: +39 (0)2-9271365
E-mail: mailbox@smcitalia.it
http://www.smcitalia.it

= Latvia

SMC Pneumatics Latvia SIA

Smerla 1-705, Riga LV-1006, Latvia
Phone: +371 781-77-00, Fax: +371 781-77-01
E-mail: info@smclv.lv
http:/iwww.smclv.lv

i Lithuania

SMC Pneumatics Lietuva, UAB
Savanoriu pr. 180, LT-01354 Vilnius, Lithuania
Phone: +370 5 264 81 26, Fax: +370 5 264 81 26

= Netherlands

SMC Pneumatics BV

De Ruyterkade 120, NL-1011 AB Amsterdam
Phone: +31 (0)20-5318888, Fax: +31 (0)20-5318880
E-mail: info@smcpneumatics.nl
http://www.smcpneumatics.nl

.
Norway

SMC Pneumatics Norway A/S

Vollsveien 13 C, Granfos Neeringspark N-1366 Lysaker
Tel: +47 67 12 90 20, Fax: +47 67 12 90 21
E-mail: post@smc-norge.no
http://www.smc-norge.no

; Poland

SMC Industrial Automation Polska Sp.z.0.0.
ul. Konstruktorska 11A, PL-02-673 Warszawa,
Phone: +48 22 548 5085, Fax: +48 22 548 5087
E-mail: office@smc.pl

http:/www.smc.pl

Portugal

SMC Sucursal Portugal, S.A.

Rua de Eng® Ferreira Dias 452, 4100-246 Porto
Phone: +351 22-610-89-22, Fax: +351 22-610-89-36
E-mail: postpt@smc.smces.es
http://www.smces.es

I I Romania

SMC Romania st

Str Frunzei 29, Sector 2, Bucharest

Phone: +40 213205111, Fax: +40 213261489
E-mail: smcromania@smcromania.ro
http://www.smcromania.ro

i Russia

SMC Pneumatik LLC.

4B Sverdlovskaja nab, St. Petersburg 195009
Phone.:+812 718 5445, Fax:+812 718 5449
E-mail: info@smc-pneumatik.ru
http://www.smc-pneumatik.ru

B Slovakia L
SMC Priemyselna Automatizacia, s.r.o.

Phone; +421 2 444 56725, Fax: +421 2 444 56028
E-mail: office@smc.sk
http://www.smc.sk

E s|ovenia

SMC industrijska Avtomatika d.o.0.
Grajski trg 15, SLO-8360 Zuzemberk
Phone; +386 738 85240 Fax: +386 738 85249
E-mail: office@smc-ind-avtom.si
http://www.smc-ind-avtom.si

mmm—— Spain

SMC Espanfia, S.A.

Zuazobidea 14, 01015 Vitoria

Phone: +34 945-184 100, Fax: +34 945-184 124
E-mail: post@smc.smces.es
http://www.smces.es

-I Sweden

SMC Pneumatics Sweden AB
Ekhagsvagen 29-31, S-141 71 Huddinge
Phone: +46 (0)8-603 12 00, Fax: +46 (0)8-603 12 90
E-mail: post@smcpneumatics.se
http://www.smc.nu

ﬂ Switzerland

SMC Pneumatik AG

Dorfstrasse 7, CH-8484 Weisslingen

Phone: +41 (0)52-396-3131, Fax: +41 (0)52-396-3191
E-mail: info@smc.ch

http://www.smc.ch

Turkey

Entek Pnomatik San. ve Tic Ltd. Sti.

Perpa Tic. Merkezi Kat: 11 No: 1625, TR-80270 Okmeydani Istanbul
Phone: +90 (0)212-221-1512, Fax: +90 (0)212-221-1519
E-mail: smc-entek@entek.com.tr
http://www.entek.com.tr

7]

ZAInN i«

SMC Pneumatics (UK) Ltd

Vincent Avenue, Crownhill, Milton Keynes, MK8 0AN
Phone: +44 (0)800 1382930 Fax: +44 (0)1908-555064
E-mail: sales@smcpneumatics.co.uk
http://www.smcpneumatics.co.uk

Namestie Martina Benku 10, SK-81107 Bratislava

OTHER SUBSIDIARIES WORLDWIDE:

ARGENTINA, AUSTRALIA, BOLIVIA, BRASIL, CANADA, CHILE,
CHINA, HONG KONG, INDIA, INDONESIA, MALAYSIA, MEXICO,
NEW ZEALAND, PHILIPPINES, SINGAPORE, SOUTH KOREA,
TAIWAN, THAILAND, USA, VENEZUELA

http://www.smceu.com
http://www.smcworld.com

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362
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