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Rechtliche Hinweise

Warnhinweiskonzept

Dieses Handbuch enthdlt Hinweise, die Sie zu Ihrer persénlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von
Sachschdden beachten miissen. Die Hinweise zu lhrer persénlichen Sicherheit sind durch ein Warndreieck
hervorgehoben, Hinweise zu alleinigen Sachschdaden stehen ohne Warndreieck. Je nach Gefahrdungsstufe werden
die Warnhinweise in abnehmender Reihenfolge wie folgt dargestellt.

/\ GEFAHR

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten wird, wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen
nicht getroffen werden.

/\ WARNUNG

bedeutet, dass Tod oder schwere Korperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen
nicht getroffen werden.

/\ VORSICHT

bedeutet, dass eine leichte Korperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht
getroffen werden.

ACHTUNG

bedeutet, dass Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen

werden.

Beim Auftreten mehrerer Gefahrdungsstufen wird immer der Warnhinweis zur jeweils hochsten Stufe verwendet.
Wenn in einem Warnhinweis mit dem Warndreieck vor Personenschaden gewarnt wird, dann kann im selben
Warnhinweis zusatzlich eine Warnung vor Sachschaden angefligt sein.

Qualifiziertes Personal

Das zu dieser Dokumentation zugehdrige Produkt/System darf nur von fiir die jeweilige Aufgabenstellung
qualifiziertem Personal gehandhabt werden unter Beachtung der flr die jeweilige Aufgabenstellung zugehorigen
Dokumentation, insbesondere der darin enthaltenen Sicherheits- und Warnhinweise. Qualifiziertes Personal ist auf
Grund seiner Ausbildung und Erfahrung befahigt, im Umgang mit diesen Produkten/Systemen Risiken zu erkennen
und mogliche Gefahrdungen zu vermeiden.

BestimmungsgemadBer Gebrauch von Siemens-Produkten

Marken

Beachten Sie Folgendes:

/\ WARNUNG

Siemens-Produkte diirfen nur flr die im Katalog und in der zugehdérigen technischen Dokumentation vorgesehenen
Einsatzfdlle verwendet werden. Falls Fremdprodukte und -komponenten zum Einsatz kommen, missen diese von
Siemens empfohlen bzw. zugelassen sein. Der einwandfreie und sichere Betrieb der Produkte setzt sachgemdaBen
Transport, sachgemdBe Lagerung, Aufstellung, Montage, Installation, Inbetriebnahme, Bedienung und
Instandhaltung voraus. Die zuldssigen Umgebungsbedingungen missen eingehalten werden. Hinweise in den
zugehdrigen Dokumentationen miissen beachtet werden.

Alle mit dem Schutzrechtsvermerk ® gekennzeichneten Bezeichnungen sind eingetragene Marken der Siemens AG.
Die librigen Bezeichnungen in dieser Schrift kénnen Marken sein, deren Benutzung durch Dritte fir deren Zwecke
die Rechte der Inhaber verletzen kann.
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Einleitung 1

1.1 Wichtige Hinweise

Zweck des Handbuchs

Dieses Handbuch beinhaltet Grundlagen und Tipps flir den Einsatz von SIRIUS Sanftstartern. Die
SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40 sind elektronische Motorsteuergerate, mit deren Hilfe
Drehstrom-Asynchronmotoren optimiert gestartet und gestoppt werden kénnen.

Das Handbuch beschreibt samtliche Funktionen der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40.

Zielgruppe
Das Handbuch richtet sich an alle Anwender, die sich beschaftigen mit
* derInbetriebnahme
¢ dem Service und der Wartung

¢ der Planung und Projektierung von Anlagen

Erforderliche Grundkenntnisse

Zum Verstandnis des Handbuchs sind allgemeine Kenntnisse auf dem Gebiet der allgemeinen
Elektrotechnik erforderlich.

Giltigkeitsbereich

Das vorliegende Handbuch ist giltig fr die SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40. Es enthalt
eine Beschreibung der Komponenten, die zum Zeitpunkt der Herausgabe des Handbuchs giltig
sind. Wir behalten uns vor, neuen Komponenten und Komponenten mit neuem Ausgabestand
eine Produktinformation mit aktuellen Informationen beizulegen.

Normen und Zulassungen
Die SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40 basieren auf der Norm IEC/EN 60947-4-2.

Haftungsausschluss

Es liegt im Verantwortungsbereich des Herstellers einer Anlage oder Maschine die korrekte
Gesamtfunktion sicherzustellen. Die SIEMENS AG, ihre Niederlassungen und
Beteiligungsgesellschaften (im Folgenden "SIEMENS") sind nichtin der Lage, alle Eigenschaften
einer Gesamtanlage oder Maschine, die nicht durch SIEMENS konzipiert wurde, zu garantieren.

SIEMENS Uibernimmt auch keine Haftung fiir Empfehlungen, die durch die nachfolgende
Beschreibung gegeben bzw. impliziert werden. Aufgrund der nachfolgenden Beschreibung

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Einleitung

1.1 Wichtige Hinweise

Zugriffshilfen

kdnnen keine neuen, tber die allgemeinen SIEMENS-Lieferbedingungen hinausgehenden
Garantie-, Gewahrleistungs- oder Haftungsanspriiche abgeleitet werden.

Um lhnen den schnellen Zugriff auf spezielle Informationen zu erleichtern, enthalt das
Handbuch folgende Zugriffshilfen:

* Am Anfang des Handbuchs finden Sie ein Inhaltsverzeichnis.

* Am Ende des Handbuchs finden Sie ein ausfiihrliches Stichwortverzeichnis (Index), welches
Ihnen den schnellen Zugriff auf die gewtlinschte Information ermdglicht.

Auswahldaten und Bestelldaten

10

Weitere Informationen zu Sanftstartern finden Sie im Internet in der Industry Mall.

Hier haben Sie Zugriff auf

» Kataloge / Broschiiren (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/25247]cat)

* Online-Konfiguration (http://www.siemens.de/sirius/configurators)

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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1.2 Weiterflihrende Dokumentation

1.2 Weiterfiihrende Dokumentation

Handbiicher / Betriebsanleitungen

An dieser Stelle finden Sie weitere Handbticher und Betriebsanleitungen, die fir lhr
Automatisierungssystem interessant sein kdnnen. Die Informationen stehen kostenfrei per
Download im Internet zur Verfiigung. Im mySupport kdnnen Sie lhre individuelle Anlagen-
Dokumentation erstellen.

Handbiicher

* Gerdtehandbuch - SIRIUS Sanftstarter 3RW44 (https://support.industry.siemens.com/cs/
document/21772518)

e Geratehandbuch Kommunikationsmodul PROFINET fiir SIRIUS Sanftstarter 3RW44 (https://
support.industry.siemens.com/cs/document/85225796)

Betriebsanleitungen

¢ SIRIUS Sanftstarter 3RW301/302/303/304 (https://support.industry.siemens.com/cs/
document/26378636)

» Halbleiter-Motor-Steuergerat (https://support.industry.siemens.com/cs/document/
9835687)

* SIRIUS Halbleiter-Motor-Steuergerat (https://support.industry.siemens.com/cs/document/
6015580)

¢ SIRIUS Sanftstarter 3RW405/407 (https://support.industry.siemens.com/cs/document/
19501475)

¢ SIRIUS Sanftstarter 3RW40 - Sicherheits- und Inbetriebnahmehinweise fir

explosionsgefdhrdete Bereiche (https://support.industry.siemens.com/cs/document/
22809303)

¢ SIRIUS Sanftstarter 3RW442/443/444/445/446 (https://support.industry.siemens.com/cs/
document/21189750)

Hinweis

Die Betriebsanleitung ist im Lieferumfang des jeweiligen Sanftstarters enthalten.

Interessante Links
e FAQs zu Sanftstartern 3RW (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/16212/faq)

* Downloads zu Sanftstartern 3RW (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/delps/
16212/dl)

* Handbiicher im Siemens Industry Online Support (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/man)

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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1.2 Weiterflihrende Dokumentation

* Produkt-Support zu STEP 7 (TIA Portal) (https://support.industry.siemens.com/cs/wwi/de/ps/
14672)

¢ Weitere Informationen zu PROFINET (https://www.siemens.com/global/de/home/produkte/
automatisierung/industrielle-kommunikation/profinet.html)

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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1.3 Siemens Industry Online Support

1.3 Siemens Industry Online Support

Informationen und Service

Im Siemens Industry Online Support erhalten Sie aktuelle Informationen aus der globalen
Support-Datenbank:

Produkt-Support
Anwendungsbeispiele
Forum

mySupport

Link: Siemens Industry Online Support (https://support.industry.siemens.com/cs/de/de)

Produkt-Support

Alle Informationen und umfangreiches Knowhow rund um lhr Produkt finden Sie hier:

FAQs
Antworten auf haufig gestellte Fragen

Handbiicher / Betriebsanleitungen
Online lesen oder downloaden, verfligbar als PDF oder individuell konfigurierbar.

Zertifikate
Ubersichtlich sortiert nach Zulassungsstelle, Art und Land.

Kennlinien
Zur Unterstltzung bei Planung und Projektierung Ihrer Anlage

Produktmitteilungen
Neueste Informationen und Meldungen flir unsere Produkte

Downloads
Flr Ihr Produkt finden Sie hier Updates, Servicepacks, HSPs und vieles mehr.

Anwendungsbeispiele
Funktionsbausteine, Hintergrund und Systembeschreibungen, Performance-Aussagen,
Vorflhrsysteme und Applikationsbeispiele verstandlich erklart und dargestellt

Technische Daten
Technische Produktdaten zur Unterstltzung bei der Planung und Umsetzung lhres Projekts

Link: Produkt-Support (https://support.industry.siemens.com/cs/de/de/ps)

mySupport

In lhrem persdnlichen Arbeitsbereich "mySupport" stehen Ihnen folgende Funktionen zur
Verfligung:

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

Support Request
Suchen Sie nach Requestnummer, Produkt oder Betreff

Meine Filter
Mit Filtern grenzen Sie den Inhalt im Online Support auf verschiedene Schwerpunkte ein.
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1.3 Siemens Industry Online Support

14

Meine Favoriten
Mit Favoriten setzen Sie Lesezeichen auf Beitrdge und Produkte, die Sie hdufig bendtigen.

Meine Benachrichtigungen
Ihr personliches Postfach zum Austausch von Informationen und Verwalten lhrer Kontakte.
Mit "Benachrichtigungen" kénnen Sie sich lhre individuellen Newsletter zusammenstellen.

Meine Produkte
Mit Produktlisten kénnen Sie Ihren Schaltschrank, Ihre Anlage oder lhr ganzes
Automatisierungsprojekt virtuell abbilden.

Meine Dokumentation
Konfigurieren Sie aus verschiedenen Handbtichern Ihre individuelle Dokumentation.

CAx-Daten
Einfacher Zugriff auf CAx-Daten, wie z. B. 3D-Modelle, 2D MaBzeichnungen, EPLAN-Makros,
Gerateschaltplane

Meine IBase-Registrierungen
Registrieren Sie Ihre Produkte, Systeme und Software von Siemens.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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1.4 Siemens Industry Online Support App

1.4 Siemens Industry Online Support App

Siemens Industry Online Support App
Mithilfe der kostenlosen Siemens Industry Online Support App haben Sie Zugriff auf alle
geratespezifischen Informationen, die im Siemens Industry Online Support zu einer
Artikelnummer verfligbar sind, z. B. Betriebsanleitungen, Handbticher, Datenbldtter, FAQ.

Die Siemens Industry Online Support App ist verfligbar fiir Android und iOS:

Android

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
Gerdtehandbuch, 01/2023, NEB535199501000/RS-AC/006
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1.5 Support Request

1.5 Support Request

Mit dem Support Request-Formular im Online Support kénnen Sie, nachdem Sie sich registriert
haben, lhre Frage direkt an den Technical Support stellen:

| Support Request: Internet (https://www.siemens.com/support-request)

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Sicherheitshinweise

2.1 EGB-Richtlinien

EGB

Aufladung

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

Alle elektronischen Gerdte sind mit hochintegrierten Bausteinen oder Bauelementen bestiickt.
Diese elektronischen Bauteile sind technologisch bedingt sehr empfindlich gegen
Uberspannungen und damit auch gegen Entladungen statischer Elektrizitat.

Flr diese elektrostatisch gefahrdeten Bauteile/Gerate hat sich die Kurzbezeichnung EGB

eingeblirgert. Daneben finden Sie die international gebrauchliche Bezeichnung ESD fiir
electrostatic sensitive device.

Elektrostatisch gefahrdete Gerdte werden gekennzeichnet mit dem folgenden Symbol:

A

ACHTUNG

Elektrostatische Entladung

Elektrostatisch gefdhrdete Gerdte kénnen durch Spannungen zerstort werden, die weit
unterhalb der Wahrnehmungsgrenze des Menschen liegen. Diese Spannungen treten bereits
auf, wenn Sie ein Bauelement oder elektrische Anschliisse eines Gerats berlihren, ohne
elektrostatisch entladen zu sein. Der Schaden, der an einem Gerdt aufgrund einer

Uberspannung eintritt, kann meist nicht sofort erkannt werden, sondern macht sich erst nach
langerer Betriebszeit bemerkbar.

Jede Person, die nicht leitend mit dem elektrischen Potential ihrer Umgebung verbunden ist,
kann elektrostatisch aufgeladen sein.

In der folgenden Grafik sehen Sie die Maximalwerte der elektrostatischen Spannungen,
auf die eine Bedienungsperson aufgeladen werden kann, wenn Sie mit den in der Grafik

angegebenen Materialien in Kontakt kommt. Diese Werte entsprechen den Angaben der
IEC 801-2.

Geratehandbuch, 01/2023, NEB535199501000/RS-AC/006 17




Sicherheitshinweise

2.1 EGB-Richtlinien

Grundsatzliche SchutzmaBnahmen gegen Entladungen statischer Elektrizitat

18
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Auf gute Erdung achten:
Achten Sie beim Umgang mit elektrostatisch gefahrdeten Geraten auf gute Erdung von

Direkte Beriihrung vermeiden:
Beriihren Sie elektrostatisch gefahrdete Gerate grundsatzlich nur dann, wenn dies
unvermeidbar ist (z. B. bei Wartungsarbeiten). Fassen Sie die Gerate so an, dass Sie weder
Baustein-Pins noch Leiterbahnen bertihren. Auf diese Weise kann die Energie der
Entladungen empfindliche Bauteile nicht erreichen und schadigen.

Mensch, Arbeitsplatz und Verpackung. Auf diese Weise vermeiden Sie statische Aufladung.

Wenn Sie an einem Gerat Messungen durchfiihren missen, dann entladen Sie lhren Kérper
vor den durchzufiihrenden Tatigkeiten. Berlihren Sie dazu geerdete metallische

Gegenstande. Verwenden Sie nur geerdete Messgerate.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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2.2 Blindleistungskompensation
2.2 Blindleistungskompensation

Kondensatoren fiir Leistungsfaktorverbesserung (Blindleistungskompensation)

An die Ausgangsklemmen des Sanftstarters 3RW30/40 diirfen keine Kondensatoren
angeschlossen werden. Bei Anschluss an die Ausgangsklemmen wird der Sanftstarter
3RW30/40 beschadigt.

Aktive Filter, z. B. zur Blindleistungskompensation diirfen wahrend des Betriebs des
Motorsteuergerats nicht parallel betrieben werden.

Sollen Kondensatoren zur Blindleistungskompensation (aktiv oder passiv) verwendet werden,
mussen sie auf der Netzseite des Gerats angeschlossen sein. Diese dirfen nicht wahrend der
Anlauf- und Auslaufphase aktiv regeln. Wird zusammen mit dem elektronischen Sanftstarter
3RW30/40 ein Trennschiitz bzw. Hauptschiitz verwendet, miissen bei offenem Schiitz die
Kondensatoren vom Sanftstarter 3RW30/40 abgetrennt sein.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Sicherheitshinweise
2.3 Elektromagnetische Vertréglichkeit (EMV) nach IEC 60947-4-2

2.3 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) nach IEC 60947-4-2

Dies ist ein Produkt fir Umgebung A. In Haushaltsumgebung kann dieses Gerat unerwiinschte
Funkstérungen verursachen. In diesem Fall kann der Anwender verpflichtet sein, angemessene
MaBnahmen durchzufiihren.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Sicherheitshinweise

2.4 Security-Hinweise

2.4 Security-Hinweise

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

Siemens bietet Produkte und Lésungen mit Industrial Security-Funktionen an, die den sicheren
Betrieb von Anlagen, Systemen, Maschinen und Netzwerken unterstitzen.

Um Anlagen, Systeme, Maschinen und Netzwerke gegen Cyber-Bedrohungen zu sichern,
ist es erforderlich, ein ganzheitliches Industrial Security-Konzept zu implementieren (und
kontinuierlich aufrechtzuerhalten), das dem aktuellen Stand der Technik entspricht. Die
Produkte und Lésungen von Siemens formen einen Bestandteil eines solchen Konzepts.

Die Kunden sind daflir verantwortlich, unbefugten Zugriff auf ihre Anlagen, Systeme,
Maschinen und Netzwerke zu verhindern. Diese Systeme, Maschinen und Komponenten
sollten nur mit dem Unternehmensnetzwerk oder dem Internet verbunden werden, wenn
und soweit dies notwendig ist und nur wenn entsprechende SchutzmaBnahmen (z.B.
Firewalls und/oder Netzwerksegmentierung) ergriffen wurden.

Weiterflihrende Informationen zu mdglichen SchutzmaBnahmen im Bereich Industrial
Security finden Sie unter:
https:/lwww.siemens.com/industrialsecurity

Die Produkte und L6sungen von Siemens werden standig weiterentwickelt, um sie noch
sicherer zu machen. Siemens empfiehlt ausdriicklich, Produkt-Updates anzuwenden, sobald
sie zur Verfigung stehen und immer nur die aktuellen Produktversionen zu verwenden.
Die Verwendung veralteter oder nicht mehr unterstiitzter Versionen kann das Risiko von
Cyber-Bedrohungen erhdhen.

Um stets iber Produkt-Updates informiert zu sein, abonnieren Sie den Siemens Industrial
Security RSS Feed unter:
https:/lwww.siemens.com/cert
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2.5 Recycling und Entsorgung

2.5 Recycling und Entsorgung

Flr ein umweltvertragliches Recycling und die Entsorgung Ihres Altgerdts wenden Sie sich an
einen zertifizierten Entsorgungsbetrieb fir Elektro- und Elektronik-Altgerate und entsorgen Sie
das Gerat entsprechend den jeweiligen Vorschriften in Ihrem Land.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Sicherheitshinweise

2.6 Herstellen und Sicherstellen des spannungsfreien Zustands vor Arbeitsbeginn

2.6 Herstellen und Sicherstellen des spannungsfreien Zustands vor
Arbeitsbeginn

/\ GEFAHR

Gefdhrliche Spannung. Lebensgefahr oder Gefahr schwerer Verletzung.
* Vor Beginn der Arbeiten Anlage und Gerat spannungsfrei schalten.

e Gerat gegen Wiedereinschalten sichern.

e Spannungsfreiheit feststellen.

e Erden und kurzschlieBen.

e Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken.

/\ GEFAHR

Gefdhrliche Spannung. Lebensgefahr oder Gefahr schwerer Verletzung.
Qualifiziertes Personal.

Inbetriebsetzung und Betrieb eines Gerats/Systems diirfen nur von qualifiziertem Personal
vorgenommen werden. Qualifiziertes Personal im Sinne der sicherheitstechnischen Hinweise
dieser Dokumentation sind Personen, die die Berechtigung haben, Gerdte, Systeme und
Stromkreise gemaf den Standards der Sicherheitstechnik in Betrieb zu nehmen, zu erden und
zu kennzeichnen.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Sicherheitshinweise

2.7 Flinf Sicherheitsregeln flir Arbeiten in und an elektrischen Anlagen

2.7 Fuinf Sicherheitsregeln fiir Arbeiten in und an elektrischen
Anlagen

Bei Arbeiten in und an elektrischen Anlagen gelten zur Vermeidung von Stromunfallen
bestimmte Regeln, welche in den Fiinf Sicherheitsregeln nach Normenreihe DIN VDE 0105
zusammengefasst sind:

1.

Freischalten

2. Gegen Wiedereinschalten sichern
3. Spannungsfreiheit feststellen

4,
5

Erden und kurzschlieBen

. Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken

Diese flinf Sicherheitsregeln werden vor den Arbeiten an elektrischen Anlagen in der oben
genannten Reihenfolge angewendet. Nach den Arbeiten werden sie in der umgekehrten
Reihenfolge wieder aufgehoben.

Bei jedem Elektriker werden diese Regeln als bekannt vorausgesetzt.

Erlduterungen

24

. Entsprechend der vorliegenden Betriebsspannung sind zwischen spannungsfiihrendem und

spannungslosem Anlagenteil unterschiedlich lange Trennstrecken herzustellen.
Als Freischalten bezeichnet man in elektrischen Anlagen das allpolige Trennen von
spannungsflihrenden Teilen.

Allpoliges Trennen kann erreicht werden durch z. B.:

- Ausschalten des Leitungsschutzschalters

- Ausschalten des Motorschutzschalters

- Herausdrehen von Schmelzsicherungen

- Ziehen von NH-Sicherungen

Um zu erreichen, dass der Abzweig wahrend der Arbeit freigeschaltet bleibt, muss dieser
gegen irrtimliches Wiedereinschalten gesichert werden. Dies kann erreicht werden, indem
z. B. der Motor- und Anlagenschutzschalter im ausgeschalteten Zustand mittels Schloss oder
herausgedrehter Sicherungen durch abschlieBbare Sperrelemente gesichert wird.

. Zur Feststellung der Spannungsfreiheit sind geeignete Priifmittel zu verwenden, z. B.

zweipolige Spannungsmesser. Einpolige Priifstifte sind nicht geeignet. Die
Spannungsfreiheit muss allpolig, Phase gegen Phase, sowie Phase gegen N/PE festgestellt
werden.

Das Erden und KurzschlieBen ist nur an Anlagen mit einer Nennspannung gréBer als 1 kV
zwingend erforderlich. In diesem Fall zuerstimmer erden, dann mit den kurzzuschlieBenden
aktiven Teilen verbinden.

Um nicht versehentlich wahrend der Arbeiten benachbarte unter Spannung stehende Teile
zu beriihren, sind diese abzudecken oder abzuschranken.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Produktbeschreibung 3

3.1 Einsatzgebiete

Sanftstarter werden eingesetzt um Drehstrom-Asynchronmotoren drehmomentreduziert und
anlaufstromreduziert zu starten.

SIRIUS Sanftstarterfamilie

Die SIRIUS Sanftstarterfamilie von Siemens umfasst 3 verschiedene Gerateauspragungen,
welche sich in Funktionsumfang und Geratepreis unterscheiden.

3RW30 und 3RW40

Einfache und normale Anwendungsfalle werden durch die SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und
3RW40 abgedeckt und sind in diesem Handbuch beschrieben.

3RW44

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW44 wird eingesetzt, wenn hohere Funktionalitat, z. B.
Kommunikation tiber PROFIBUS, Bereitstellung von Mess- und Uberwachungswerten benétigt
werden, oder Schwerstanlaufbedingungen vorliegen. Der SIRIUS Sanftstarter 3RW44 ist in
einem eigenen Systemhandbuch beschrieben.

Download unter Handbuch 3RW44 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/
21772518).

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Produktbeschreibung

3.2 Arbeitsweise der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40

3.2

Beispiel

26

Arbeitsweise der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40

Die SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40 besitzen in zwei der drei Phasen zwei antiparallel
geschaltete Thyristoren. Dies sind jeweils ein Thyristor flir die positive und jeweils ein Thyristor
flr die negative Halbschwingung (siehe Bild "Phasenanschnittssteuerung und schematischer
Aufbau eines 2-phasig gesteuerten Sanftstarters mit integrierten Bypasskontakten"). Der Strom
in der dritten, ungesteuerten Phase, ist eine Addition der Stréme aus den gesteuerten Phasen.

Mittels Phasenanschnitt wird der Effektivwert der Motorspannung innerhalb einer wahlbaren
Anlaufzeit von einer einstellbaren Startspannung auf die Motorbemessungsspannung
angehoben.

Der Motorstrom verhalt sich proportional zu der am Motor angelegten Spannung. Der
Anlaufstrom wird somit um den Faktor der am Motor anliegenden Spannung reduziert.

Das Drehmoment verhalt sich quadratisch zu der am Motor angelegten Spannung. Das
Anlaufdrehmoment wird somit im quadratischen Verhaltnis zu der am Motor anliegenden
Spannung reduziert.

SIEMENS Motor 1LG4253AA (55 kW)
Bemessungsdaten bei 400 V:

Pe: 55 kw

le: 100 A

I pireksstart: ca. 700 A

Me: 355 Nm ; Bsp.: M, = 9,55 x 55 kW X gy
Ne: 1480 min™

Mpirekistart: ca. 700 Nm

Eingestellte Startspannung: 50 % ("2 Netzspannung)

=> g, /2 des Direktstart-Einschaltstroms (ca. 350 A)
=> M, /2 des Direktstart-Anzugsdrehmoments (ca. 175 Nm)

Folgende Grafiken stellen den Verlauf des Anlaufstroms und Anlaufdrehmoments eines
Drehstrom-Asynchronmotors in Verbindung mit einem Sanftstarter dar:

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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3.2 Arbeitsweise der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40

Motorstrom
A

IDirektstar‘c

I Sanftstarter

I Nenn \

nNenn Motordrehzahl
n

Bild 3-1  Reduziertes Stromverhalten des Drehstrom-Asynchronmotors im Anlauf mit SIRIUS
Sanftstarter 3RW30 oder 3RW40

Motordrehmoment
M A

M Direktstart

—

M
Nemn gy w//\
@

®M N  Motordrehzahl
n

Sanftstart
Spannungsrampe

@M

Last (z.B. Pumpe)

Bild 3-2  Reduziertes Drehmomentverhalten des Drehstrom-Asynchronmotors im Anlauf mit SIRIUS
Sanftstarter 3RW30 oder 3RW40

Sanftanlauf / Sanftauslauf

Dies bedeutet, dass aufgrund der Steuerung der Motorspannung durch den elektronischen
Sanftstarter wahrend des Anlaufvorgangs auch der aufgenommene Anlaufstrom und das im
Motor erzeugte Anlaufdrehmoment geregelt werden.

Das gleiche Prinzip wird auch wahrend des Auslaufvorgangs angewendet. Hiermit wird
erreicht, dass das im Motor erzeugte Drehmoment langsam zurlickgenommen wird, und
somit ein sanfter Auslauf der Applikation erreicht werden kann (Sanftauslauffunktion nur bei
3RW40 maoglich).

Die Frequenz bleibt wahrend dieses Vorgangs konstant und entspricht der Netzfrequenz, im
Gegensatz zum frequenzgeregelten Anlauf und Auslauf eines Frequenzumrichters.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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3.2 Arbeitsweise der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40

Bypassbetrieb

A

L1-L3

Nach erfolgtem Motorhochlauf sind die Thyristoren voll durchgesteuert, und somit liegt die
komplette Netzspannung an den Motorklemmen an. Da im Betrieb keine Regelung der
Motorspannung nétig ist, werden die Thyristoren durch intern eingebaute, fiir AC1-Strom
ausgelegte, Bypasskontakte tberbriickt. Somit wird wahrend des Dauerbetriebs die
entstehende Abwarme vermindert, die durch die Verlustleistung des Thyristors hervorgerufen
wird. Eine Aufheizung der Schaltgerdteumgebung wird somit vermindert.

Die Bypasskontakte werden im Betrieb durch ein integriertes elektronisches
Lichtbogenldschsystem geschiitzt. Dieses verhindert die Schadigung durch Offnen
der Uberbriickungskontakte im Fehlerfall, wie z. B. bei kurzzeitiger Unterbrechung
der Steuerspannung, mechanischen Erschiitterungen oder lebensdauerbedingten
Bauteildefekten an Spulenantrieb oder Hauptkontaktfeder.

Folgende Grafik zeigt die Funktionsweise des SIRIUS Sanftstarters 3RW30 und 3RW40:

L1 L2 L3

Bild 3-3

3.2.1

R
R
v
2
Sv

Phasenanschnittssteuerung und schematischer Aufbau eines 2-phasig gesteuerten Sanftstarters mit integrierten
Bypasskontakten

Funktionsweise 2-phasig gesteuerter Sanftstarter

Spezielle Funktionsweise 2-phasig gesteuerter SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40 mit dem
von Siemens patentierten Ansteuerverfahren "Polarity Balancing”.

2-phasige Ansteuerung

28

Die SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40 sind sogenannte 2-phasig gesteuerte Sanftstarter.
Dies bedeutet, dassinden Phasen L1 und L3 jeweils 2 antiparallel geschaltete Thyristoren liegen.
Die Phase L2 wird als ungesteuerte Phase lediglich durch eine Kupferverbindung durch den
Starter geflihrt.

Bei 2-phasig gesteuerten Sanftstartern flieBt in der ungesteuerten Phase der aus der
Uberlagerung der zwei gesteuerten Phasen resultierende Strom. Die Vorteile der 2-phasigen
Ansteuerung liegen in einer kompakteren BaugréBe gegenliber z. B. einer 3-phasigen Lésung
und in der Einsparung bei den Geratekosten.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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I(A)
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Bild 3-4

3.2 Arbeitsweise der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40

Ein negativer physikalischer Effekt bei der 2-phasigen Ansteuerung wahrend des
Anlaufvorgangs ist das Auftreten von Gleichstromkomponenten, hervorgerufen durch
den Phasenanschnitt und die Uberlagerung der Phasenstrome, die zu einer stirkeren
Gerauschentwicklung am Motor fiihren kdnnen. Um die Gleichstromanteile wahrend des
Anlaufvorgangs zu verhindern, wurde das von SIEMENS patentierte "Polarity Balancing"-
Ansteuerverfahren entwickelt.

I(A) I(A)

&0

50 50

40 40

30 30

20 20
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o 2 4 L &

1)

Stromverlauf und Auftreten der Gleichstromanteile in den 3 Phasen, ohne das "Polarity Balancing"-
Ansteuerverfahren

Polarity Balancing

I(A)

&0
50
40
30

20

Bild 3-5

3.2.2

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

"Polarity Balancing" eliminiert diese Gleichstromkomponenten wahrend der Hochlaufphase
zuverlassig. Es erzeugt einen in Drehzahl, Drehmoment und Stromanstieg gleichmaBigen
Motorhochlauf.

Dabei erreicht die akustische Qualitat des Anlaufvorgangs nahezu die Qualitat eines 3-
phasig gesteuerten Anlaufvorgangs. Méglich wird dies durch die fortlaufende dynamische
Angleichung bzw. Ausbalancierung von Stromhalbwellen unterschiedlicher Polaritat wahrend
des Motorhochlaufs.

I(A) I(A)
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Stromverlauf in den 3 Phasen ohne Gleichstromanteile durch das "Polarity Balancing"-Ansteuerverfahren

Asymmetrie der Anlaufstrome

Physikalisch bedingt ist bei der 2-phasigen Ansteuerung die Stromhdhe im Anlauf
unterschiedlich, da der Strom in der ungesteuerten Phase aus der Addition der Strdme in den 2
gesteuerten Phasen resultiert.

Die Unsymmetrie kann sich im Anlauf auf ca. 30 - 40 % belaufen (Stromverhaltnis: GroBte
Abweichung von Mittelwert zu Mittelwert).
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3.2 Arbeitsweise der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40

Bild 3-6

3.2.3

Dies kann zwar nicht beeinflusst werden, ist in der Regel aber unkritisch. Es kénnte z. B.
eine zu knapp ausgelegte Sicherung in der ungesteuerten Phase zum Ausldsen bringen.
Empfohlene Sicherungsauslegungen siehe Tabellen im Kapitel Technische Daten (Seite 135).

I(A) I(A)

60

50 50

40 40

30 30

20 20

10 10

L]

2

4

L] o
& & 10 L] 2 4 & & 10 o 2 4 & &

ts) () tts)

Unterschiedliche Hohe der Anlaufstrome

Hinweis

Werden Stern-Dreieck-Starter gegen Sanftstarter in einer bestehenden Anlage ausgetauscht,
Uberprifen Sie die Sicherungsdimensionierung im Abzweig, um eventuelle Fehlauslésungen
der Sicherung zu vermeiden. Dies gilt vor allem dann, wenn Schweranlaufbedingungen
vorliegen, oder die eingesetzte Sicherung bereits mit der Stern-Dreieck-Kombination nahe am
thermischen Auslésegrenzwert der Sicherung betrieben wurde.

Alle Elemente des Hauptstromkreises (wie Sicherungen, Leistungsschalter und Schaltgerate)
sind fur Direktstart und den ortlichen Kurzschlussverhaltnissen entsprechend zu
dimensionieren und getrennt zu bestellen.

Eine vorgeschlagene Sicherungs- bzw. Leistungsschalterdimensionierung fiir den Abzweig mit
Sanftstarter entnehmen Sie dem Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Anwendung und Einsatz

Anwendungsgebiete und Auswahlkriterien

30

Die SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40 bieten eine Alternative zu Direktstartern und Stern-
Dreieck-Startern.

Die wichtigsten Vorteile sind:

» Sanftanlauf

e Sanftauslauf (nur 3RW40)

¢ unterbrechungsloses Umschalten ohne netzbelastende Stromspitzen
¢ die einfache Montage und Inbetriebnahme

* sowie die kompakte, platzsparende BaugroBe

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Anwendungen
Anwendungen kdnnen z. B. sein:
* Forderband
* Rollenfoérderer
e Kompressor
e Lufter
e Pumpe
¢ Hydraulikpumpe
* Ruhrwerk

* Kreissdge / Bandsdge

Vorteile
Forderbander, Transportanlagen:
* ruckfreies Anfahren
* ruckfreies Anhalten
Kreiselpumpen, Kolbenpumpen:

¢ Vermeidung von DruckstdBen

3.2 Arbeitsweise der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40

¢ Verlangerung der Lebensdauer des Rohrsystems

Rihrwerke, Mischer:

¢ Reduzierung des Anlaufstroms

Lifter:

¢ Schonung der Getriebe und Keilriemen

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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3.3 Gegendliberstellung der unterschiedlichen Gerditefunktionen

3.3 Gegeniiberstellung der unterschiedlichen Geratefunktionen

Z

1"_:.')?

%

SIRIUS 3RW30 SIRIUS 3RW40 SIRIUS 3RW44

Standard-Anwendungen  Standard-Anwendungen High-Feature-Anwendungen
Bemessungsstrom bei 40 °C / 50 °C A 3..106/3...98 12,5...432/11 ... 385 29 ...1214/26 ... 1076
Bemessungsbetriebsspannung \% 200 ... 480 200 ... 600 200 ... 690

Motorleistung bei 400 V / 460 V

» Standardschaltung kW /hp 1,5..55/1,5...75 55..250/7,5...300 15...710/15 ... 950
» Wurzel-3-Schaltung kW /hp — = 22 ...1200 /30 ... 1700
Umgebungstemperatur °C -25 ... +60 -25 ... +60 0...+60
Sanftanlauf/-auslauf v v v

Spannungsrampe v v v
Start-/Stoppspannung % 40 ... 100 40 ... 100 20 ... 100

An- und Auslaufzeit s 0..20 0..20 1...360
Drehmomentregelung = = 4
Start-/Stoppmoment % - - 20 ... 100
Drehmomentbegrenzung % - - 20 ... 200
Rampenzeit S - - 1...360

Integriertes Uberbriickungskontaktsystem v v v
Gerateeigenschutz - v v
Motoruberlastschutz = v 4
Thermistor-Motorschutz - v v

Integrierter Fern-RESET = v v

Einstellbare Strombegrenzung - v v
Wurzel-3-Schaltung - - v

Losbrechimpuls - - v

Schleichgang in beide Drehrichtungen - - v

Pumpenauslauf - - v4

DC Bremsen - - v 5

Kombiniertes Bremsen - - v45)

Motorheizung - - v

Kommunikation - - mit PROFIBUS DP (Option)
Externes Anzeige- und Bedienmodul - - (Option)
Betriebsmesswertanzeige - - v

Fehlerlogbuch - - v

Ereignisliste - - v
Schleppzeigerfunktion - - v

Tracefunktion - - vO
Programmierbare Steuerein- und -ausgange - - v

Anzahl der Parametersatze 1 1 3
Parametriersoftware (Soft Starter ES) - - v
Leistungshalbleiter (Thyristoren) 2 gesteuerte Phasen 2 gesteuerte Phasen 3 gesteuerte Phasen
Schraubklemmen v v v
Federzugklemmen v v v

UL/CSA v v v

CE-Kennzeichen v v v

Sanftstart unter Schweranlaufbedingungen N B v

Projektierunterstiitzung
v Funktion vorhanden; — Funktion nicht vorhanden.

1) Bei 3RW30 nur Sanftanlauf.
2) Optional bis BaugréfRe S3 (Geratevariante).

32

Win-Soft Starter, elektronischer Auswahlschieber, Technical Assistance ++49 911 895 5900
3) Bei 3RW402. bis 3RW404.; bei

3RW405. und 3RW407. optional.
4) Ggf. Sanftstarter und Motor Uberdimensionieren.

5) Nicht in Wurzel-3-Schaltung mdglich.
6) Tracefunktion mit Software Soft Starter ES.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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3.4 Zubehor
3.4 Zubehor
3.4.1 Zubehor Sanftstarter 3RW30

&

ﬂ®

~ |
®

@

Sanftstarter 3RW30
Verbindungsbaustein zum Leistungsschalter

@
8
3
S
g

|
5
5}

Klemmenabdeckung fir Rahmenklemmen (S2, S3)
Anschlussabdeckung fiir Kabelschuh- und Schienenanschluss (S3)
Hilfsleiterklemme (S3)

Einspeiseklemme (S00, S0)

@OEOWEO

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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3.4 Zubehor

3.4.2 Zubehor Sanftstarter 3RW40

1C01_00539

Sanftstarter 3RW40
Verbindungsbaustein zum Leistungsschalter

Klemmenabdeckung fir Rahmenklemmen (S2, S3)
Anschlussabdeckung fiir Kabelschuh- und Schienenanschluss (S3)
Hilfsleiterklemme (S3)

Einspeiseklemme (S0)

Lifter

Plombierabdeckung

@O@OW®OO®O

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Produktkombination 4

4.1 SIRIUS Systembaukasten

Schalten, Schiitzen und Starten von Motoren

Fiir den Aufbau von Verbraucherabzweigen bietet der SIRIUS Systembaukasten modulare
Standardkomponenten, die optimal aufeinander abgestimmt und einfach zu kombinieren sind.
Mit nur 7 BaugroBen wird der gesamte Leistungsbereich bis 250 kW / 300 hp abgedeckt. Die
einzelnen Schaltgerdte kénnen mit Verbindungsbausteinen oder durch Direktanbau zu
kompletten Verbraucherabzweigen montiert werden.

Eine Auswahl passender Geratekombinationen, z. B. Sanftstarter und Leistungsschalter, siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Weiterflihrende Informationen zu den einzelnen Produkten finden Sie im Systemhandbuch
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/39740306) "SIRIUS Innovationen",
Bestellnummer 3ZX1012-0RA01-1AB1.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Produktkombination
4.1 SIRIUS Systembaukasten

SIRIUS Leistungsschalter

3RV2011 (S00) 3RV2021(S0) 3RV2032(S2) 3RV2041 (S3)

SIRIUS Schitze

3RT2015 (S00) 3RT2025(S0)  3RT2035 (S2) 3RT2045 (S3) 3RT1054 (S6) 3RT1064 (S10) 3RT105 (S12)

SIRIUS Uberlastrelais

3RB3016 (S00) 3RB3026 (S0) 3RB3036 (S2) 3RB3046 (S3) 3RB2153 (S6) 3RB2066 (S10/S12)

SIRIUS Sanftstarter

I ' ‘ LT

3RW301(S00)  3RW402 (S0)  3RWA403 (S2) 3RWA404 (S3) 3RWA405 (S6) 3RWA407 (S10/S12)
Bild 4-1  SIRIUS Systembaukasten

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Funktionen 5

5.1 Anlaufarten

Aufgrund der groBen Einsatzbreite bzw. der Geratefunktionalitdt der SIRIUS Sanftstarter 3RW30
und 3RW40 kann zwischen unterschiedlichen Anlauffunktionen gewdhlt werden. Je nach
Applikation und Einsatzfall kann der Motorstart optimiert eingestellt werden.

5.1.1 Spannungsrampe

Startspannung

Rampenzeit

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

Der Sanftanlauf wird beim SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40 durch eine Spannungsrampe
erreicht. Die Klemmenspannung des Motors wird innerhalb einer einstellbaren Anlaufzeit von
einer parametrierbaren Startspannung bis auf Netzspannung angehoben.

Die Hohe der Startspannung bestimmt das Einschaltdrehmoment des Motors. Eine kleinere
Startspannung hat ein kleineres Anzugsdrehmoment und kleineren Anlaufstrom zur Folge. Die
Startspannung sollte so hoch gewabhlt sein, dass unmittelbar mit dem Startbefehl an den
Sanftstarter der Motor sofort und sanft anlauft.

Die Lange der eingestellten Rampenzeit bestimmt, in welcher Zeit die Motorspannung von
eingestellter Startspannung auf Netzspannung angehoben wird. Dies beeinflusst das
Beschleunigungsmoment des Motors, welches die Last wahrend des Hochlaufvorgangs
antreibt. Eine langere Rampenzeit hat ein kleineres Beschleunigungsmoment tiber den
Motorhochlauf zur Folge. Hierdurch erfolgt ein langerer und sanfterer Motorhochlauf. Die
Lange der Rampenzeit sollte so gewahlt werden, dass der Motor innerhalb dieser Zeit seine
Nenndrehzahl erreicht. Wird die Zeit zu kurz gewahlt, wenn also die Rampenzeit vor dem
erfolgten Motorhochlauf endet, tritt in diesem Moment ein sehr hoher Anlaufstrom auf, der den
Wert des Direktstartstroms bei dieser Drehzahl erreichen kann.

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 begrenzt auf den Stromwert, welcher am
Strombegrenzungspotentiometer eingestellt ist (siehe Kapitel Strombegrenzung und
Hochlauferkennung (nur 3RW40) (Seite 40)). Sobald zusatzlich der Strombegrenzungswert
erreicht ist, wird die Spannungsrampe, bzw. Rampenzeit abgebrochen und der Motor

mit dem Strombegrenzungswert bis zum erfolgten, kompletten Motorhochlauf gestartet.

In diesem Fall sind auch Motoranlaufzeiten langer als die maximal parametrierbaren 20
Sekunden Rampenzeit mdglich (Angaben zu maximalen Anlaufzeiten und Schalthdufigkeiten
siehe Kapitel Leistungselektronik 3RW40 2. bis 7. (Seite 153) ff).
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Funktionen

5.1 Anlaufarten

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 verfligt Uber Gerateeigenschutz, Strombegrenzungsfunktion

und Hochlauferkennungsfunktion. Der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 besitzt diese Funktionen
nicht.

ACHTUNG

Gefahr von Sachschaden

Bei Einsatz 3RW30: Achten Sie darauf, dass die eingestellte Rampenzeit [anger als die
tatsachliche Motorhochlaufzeit ist. Ansonsten kann der SIRIUS 3RW30 beschadigt werden, da
die internen Bypasskontakte nach Ablauf der eingestellten Rampenzeit schlieBen. Ist der

Motorhochlauf noch nicht vollzogen, flieBt ein AC3-Strom, der das Bypasskontaktsystem
beschaddigen kann.

Bei Einsatz 3RW40: Der 3RW40 verfligt Uber eine integrierte Hochlauferkennung, bei der dieser
Betriebszustand nicht auftreten kann.

Beim SIRIUS Sanftstarter 3RW30 ist eine maximale Rampenzeit von 20 Sekunden méglich.
Bei Anlaufvorgangen mit Motor-Hochlaufzeiten >20 Sekunden ist ein entsprechend
dimensionierter SIRIUS Sanftstarter 3RW40 oder SIRIUS Sanftstarter 3RW44 zu wahlen.

Spannung in %

A
UMotor 100 %
Parametrierbare
Startspannung
- X - Zeit (1)
] Parametrierbare/ 100 %
@ Kurze Rampenzeit Rampenzet Spannung am
@ Langere Rampenzeit Motor

Bild 5-1  Funktionsprinzip Spannungsrampe
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5.1 Anlaufarten

Motordrehmoment (M)
Nm A

MD\rekstarI
(maximal erzeugbares —
Drehmoment) /
R - / \

7 \

MNenn /M
Parametrierbare -— Beschleunigungs-
Startspannung
I E— - Drehzahl (n)
‘ > min-1
@ Mg, istart ""‘~--\_Parametrierbare/‘ Motor ist hochgelaufen

und im Nennbetrieb (n

kurze Rampenzeit Nenn)‘

Rampenzeit
@ MSanftstart

langere Rampenzeit

@ M Last (z.B. Ventilator)

Bild 5-2  Funktionsprinzip Spannungsrampe Drehmomentverlauf

Motorstrom |

(A) A

IDirekslan [ ——

O]
@)
ISanﬁstaner

Nenn

»-
™ 3 > Nyenn Motordrehzahl
-t - n
@ ISanftstarter P trierb
kurze Rampenzeit arametrieroare

| Rampenzeit
Sanftstarter
langere Rampenzeit

Bild 5-3  Funktionsprinzip Spannungsrampe Anlaufstromverlauf

Typische Applikationen fiir Spannungsrampe

Das Funktionsprinzip Spannungsrampe ist anwendbar fiir alle Applikationen, z. B Pumpen,
Kompressoren, Forderbander.
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5.1 Anlaufarten

5.1.2

Strombegrenzung und Hochlauferkennung (nur 3RW40)

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 misst mittels integrierter Stromwandler kontinuierlich den
Phasenstrom (Motorstrom).

Wahrend des Anlaufvorgangs kann der flieBende Motorstrom aktiv durch den Sanftstarter
begrenzt werden. Die Strombegrenzungsfunktion tiberlagert die Funktion der
Spannungsrampe. Dies bedeutet, sobald ein parametrierter Stromgrenzwert erreicht wird, wird
die Spannungsrampe abgebrochen und der Motor wird bis zum erfolgten kompletten Hochlauf
mit der Strombegrenzung gestartet. Bei SIRIUS Sanftstartern 3RW40 ist die Strombegrenzung
immer aktiv. Ist das Strombegrenzungspotentiometer auf Rechtsanschlag, wird der Anlaufstrom
auf den maximal méglichen Strom begrenzt (siehe Kapitel Strombegrenzungswert einstellen
(Seite 123)).

Strombegrenzungswert

Beispiel

40

Der Strombegrenzungswert wird als Faktor des Motorbemessungsstroms auf den gewtinschten
Strom wahrend des Anlaufs eingestellt (siehe Kapitel Strombegrenzungswert einstellen

(Seite 123)). Bedingt durch die Stromunsymmetrie im Anlauf entspricht der eingestellte Strom
dem arithmetischen Mittelwert tiber die 3 Phasen.

Ist der Strombegrenzungswert auf 100 A eingestellt, kdnnten die Stréme in L1 ca. 80 A, L2 ca.
120 A, L3 ca. 100 A betragen (siehe Kapitel Asymmetrie der Anlaufstrome (Seite 29)).

Wird der eingestellte Strombegrenzungswert erreicht, wird die Motorspannung durch den
Sanftstarter so weit abgesenkt bzw. geregelt, dass der Strom nicht den eingestellten
Strombegrenzungswert Ubersteigt. Der eingestellte Strombegrenzungswert muss mindestens
so hoch gewdhlt werden, dass genug Drehmoment im Motor erzeugt werden kann, um den
Antrieb in den Nennbetrieb zu bringen. Als typischer Wert kann hier der drei- bis vierfache
Wert des Bemessungsbetriebsstroms (le) des Motors angenommen werden.

Damit der Gerateeigenschutz gewdhrleistet ist, ist die Strombegrenzung immer aktiv. Ist das
Strombegrenzungspotentiometer auf Rechtsanschlag, wird der Anlaufstrom auf den maximal
maoglichen Strom begrenzt (siehe Kapitel Strombegrenzungswert einstellen (Seite 123)).
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5.1 Anlaufarten

Hochlauferkennung (nur 3RW40)

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 verfligt Giber eine interne Hochlauferkennung. Wird ein erfolgter
Motorhochlauf erkannt, wird die Motorspannung sofort auf 100 % der Netzspannung erhdht.
Die internen Bypasskontakte schlieBen, und die Thyristoren werden tberbriickt.

Motorstrom

IDirekis(an Motor

Sanftstarter
einstellbarer
Strombegrenzungswert

Anfang bestimmt_|
durch eingestellte |
Startart, hier

'/Motorhochlauf
Spannungsrampe erkannt,
& Motor Bypasskontakte
schlie@n

Nemotor - Motordrehzahl
n

Bild 5-4  Strombegrenzung mit Sanftstarter

Typische Applikationen fiir Strombegrenzung

Einsatz bei Applikationen mit groBeren Schwungmassen (Massentragheiten) und damit
verbundenen langeren Anlaufzeiten, z. B. Lufter, Kreissagen usw..
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5.2 Auslaufarten

5.2 Auslaufarten

Aufgrund der Einsatzbreite der SIRIUS Sanftstarter kann zwischen unterschiedlichen
Auslaufarten gewahlt werden. Je nach Applikation und Einsatzfall kann der Motorauslauf
optimiert eingestellt werden.

Wird wahrend des Auslaufvorgangs ein Startbefehl gegeben, wird der Auslaufvorgang
abgebrochen und der Motor mit der eingestellten Anlaufart erneut gestartet.

Hinweis

Wird als Auslaufart Sanftauslauf (nur 3RW40) gewahlt, muss gegebenenfalls der Abzweig
(Sanftstarter, Leitungen, Abzweigschutzorgane und der Motor) gréBer dimensioniert werden,
da der Strom im Auslaufvorgang Giber den Motorbemessungsstrom ansteigt.

Motor-
drehzahl
n
ne
1
-
@ DNireier Austaut Stoppbefehl Zeit (t)
() Nsanftauslauf am Sanftstarter s
5.2.1 Freier Auslauf (3RW30 und 3RW40)

Freier Auslauf bedeutet, dass mit Wegnahme des Ein-Befehls am Sanftstarter die Energiezufuhr
zum Motor tUber den Sanftstarter unterbrochen wird. Der Motor trudelt frei aus, nur von der
Massentragheit (Schwungmasse) des Laufers und der Last getrieben. Dies wird auch als
natdrlicher, bzw. freier Auslauf bezeichnet. Eine groBere Schwungmasse bedeutet einen
l[angeren freien Auslauf.

Typische Applikationen fiir Freien Auslauf

Freier Auslauf wird angewendet bei Lasten in denen keine speziellen Anforderungen an das
Auslaufverhalten gestellt werden, z. B. Lifter.
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5.2 Auslaufarten

5.2.2 Sanftauslauf (nur 3RW40)

Beim Sanftauslauf wird der freie Auslauf, bzw. natiirliche Auslauf der Last verldngert. Diese
Funktion wird eingestellt, wenn ein abruptes Stillsetzen der Last verhindert werden soll. Typisch
ist dies bei Applikationen mit kleinen Massentrdgheiten oder hohen Gegendrehmomenten.

Auslaufzeit

Am Sanftstarter kann Uiber das Potentiometer "Auslaufzeit" bestimmt werden, wie lange dem
Motor nach Wegnahme des Ein-Befehls noch Energie zugefiihrt werden soll. Innerhalb dieser
Auslaufzeit wird das im Motor erzeugte Drehmoment Uiber eine Spannungsrampenfunktion
reduziert und die Applikation sanft stillgesetzt.

Bei Pumpenapplikationen kann durch das abrupte Abschalten des Antriebs wie z. B. bei Stern-
Dreieck oder Direktstart Uiblich, ein sogenannter Wasserschlag auftreten. Dieser Wasserschlag
wird durch den pl&tzlichen Strémungsabriss und damit verbundenen Druckschwankungen an
der Pumpe hervorgerufen. Er bewirkt eine Gerduschentwicklung und mechanische Schldage
auf das Rohrleitungssystem und darin befindliche Klappen und Ventile.

Durch den Einsatz des SIRIUS Sanftstarters 3RW40 kann dieser Wasserschlag gegentiber der
Direkt- oder Stern-Dreieck-Anlassart vermindert werden. Ein optimaler Pumpenauslauf kann
mit einem SIRIUS Sanftstarter 3RW44 mit integrierter Pumpenauslauffunktion erzielt werden
(siehe Kapitel Gegenlberstellung der unterschiedlichen Geratefunktionen (Seite 32)).

Motor-
drehmoment

Nennbetrieb

-
Auslaufzeit Zeit (t)
«—» s
Stoppbefehl
am
Sanftstarter

Typische Applikationen fiir Sanftauslauf
Verwenden Sie Sanftauslauf
e bei Pumpen, um Wasserschlag zu vermindern.

e bei Forderbdandern, um kippendes Férdergut zu vermeiden.
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5.3 Motorschutz/Gerateeigenschutz (nur 3RW40)

Hinweis

Bei Abschaltung des Sanftstarters durch eine Motorschutz- oder Gerateeigenschutzauslésung,
ist ein Quittieren bzw. ein erneuter Start erst nach Ablauf einer Abkiihlzeit
(Wiederbereitschaftszeit) moglich. (Motoriiberlastauslosung: 5 Minuten, Temperatursensor:
nach Abklhlung,

Gerateeigenschutzausldsung:

- 30 Sekunden bei Uberlastung der Thyristoren,

- 60 Sekunden bei Uberlastung der Bypésse)

5.3.1 Motorschutzfunktion

Der Uberlastschutz des Motors wird auf Basis der Wicklungstemperatur des Motors realisiert.
Daraus wird abgeleitet, ob der Motor (iberlastet ist, oder im normalen Betriebsbereich arbeitet.

Die Wicklungstemperatur kann entweder ber die integrierte elektronische
Motortberlastfunktion berechnet, oder liber einen angeschlossenen Motorthermistor
gemessen werden.

Flir den sogenannten Motorvollschutz miissen beide Varianten kombiniert werden. Diese
Kombination wird zum optimalen Motorschutz empfohlen.

Hinweis
Thermistormotorschutz-Auswertung

Die Thermistormotorschutz-Auswertung ist optional bei den SIRIUS Sanftstartern 3RW402 bis
3RW404 in der Steuerspannungsvariante AC/DC 24 V.

Motoriiberlastschutz

Mittels Strommessung iber Wandler im Sanftstarter wird der Stromfluss wahrend des
Motorbetriebs gemessen. Ausgehend vom eingestellten Bemessungsbetriebstrom des Motors
wird die Erwdrmung der Wicklung berechnet.

Je nach eingestellter Abschaltklasse (CLASS-Einstellung), wird bei Erreichen der Kennlinie eine
Auslésung durch den Sanftstarter generiert.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Abschaltklasse (elektronischer Uberlastschutz)

Die Abschaltklasse (CLASS, Ausloseklasse, CLASS-Einstellung) gibt die maximale Ausldsezeit an,
in der eine Schutzeinrichtung bei dem 7,2-fachen Bemessungsbetriebsstrom aus dem kalten
Zustand auslésen muss (Motorschutz nach IEC 60947). Die Auslésekennlinien zeigen die
Ausl6sezeit in Abhdngigkeit vom Auslosestrom (siehe Kapitel Motorschutz-Ausldsekennlinien
bei 3RW40 (bei Symmetrie) (Seite 165)).

Je nach Anlaufschwere kénnen unterschiedliche CLASS-Kennlinien eingestellt werden.

Hinweis

Die Bemessungsdaten der Sanftstarter beziehen sich auf Normalanlauf (CLASS 10). Bei
Schweranlauf (> CLASS 10) muss gegebenenfalls der Sanftstarter tiberdimensioniert werden. Es
kann nur ein reduzierter Motorbemessungsstrom gegeniiber dem
Sanftstarterbemessungsstrom eingestellt werden (zuldssige Einstellwerte siehe

Kapitel Technische Daten (Seite 135)).

Wiederbereitschaftszeit (Motoriiberlastschutz)

Bei der Auslosung des thermischen Motormodells wird zur Abkiihlung des Motors eine
Wiederbereitschaftszeit von 5 Minuten gestartet, die bis zu ihrem Ablauf einen erneuten Start
des Motors verhindert.

Nullspannungssicherheit im Fehlerfall

Bei Ausfall der Steuerspeisespannung werden wahrend einer anstehenden Auslésung der
aktuelle Ausldsezustand des thermischen Motormodells und die aktuelle
Wiederbereitschaftszeit im Sanftstarter gespeichert. Bei Wiederkehr der Steuerspeisespannung
wird automatisch wieder der aktuelle Ausldsezustand des thermischen Motormodells und des
Gerdteeigenschutzes vor dem Spannungsausfall hergestellt. Wird die Steuerspannung im
laufendem Betrieb (ohne vorherige Stérausldsung) weggeschaltet, ist der Starter nicht
nullspannungssicher.

Temperatursensor

Hinweis
Temperatursensor

Die Temperatursensorauswertung ist optional bei den SIRIUS Sanftstartern 3RW4024 bis
3RW4047 in der Steuerspannungsvariante AC/DC 24 V.

Die Motorschutzfunktion Temperatursensor misst die Standerwicklungstemperatur des
Motors direkt mit Hilfe eines Messfiihlers im Motor, d. h. es ist ein Motor mit in der
Standerwicklung eingewickeltem Messfiihler erforderlich.

Fir die Auswertung kann zwischen zwei verschiedenen Messfiihlertypen gewahlt werden.

1. PTC Thermistoren Typ A ("Typ A Fihler") Anschluss an Klemmen T11/21 und T12
2. Thermoclick Anschluss an Klemmen T11/21 und T22

Die Verdrahtung und Sensoren werden auf Drahtbruch bzw. Kurzschluss tiberwacht.
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Wiederbereitschaftszeit (Thermistormotorschutz)

Nach einer Auslésung des Thermistormotorschutzes kann der Sanftstarter erst nach Abkiihlung
des Sensors im Motor erneut starten. Die Wiederbereitschaftszeit kann je nach thermischem
Zustand des Sensors variieren.

5.3.2 ATEX / UKEX bei BaugroBe SO ... S3

Sicherheitshinweise

/\ WARNUNG

Lebensgefahr oder Gefahr schwerer Koérperverletzung.

Der 3RW40 ist nicht fur die Aufstellung in Ex-Bereichen geeignet. Das Gerat darf nur in einem
Schaltschrank mit Schutzgrad IP4x eingesetzt werden. Bei Aufstellung in
explosionsgefdahrdeten Bereichen miissen entsprechende MaBnahmen getroffen werden (z. B.
Kapselung).

Hinweis
Reparatur von Geraten mit ATEX- und UKEX-Zulassung darf nur im Herstellerwerk
durchgefiihrt werden.

Lassen Sie Reparaturen von ATEX- | UKEX-Geraten nur im Herstellerwerk durchfiihren. Eine
Reparatur, die nicht im Herstellerwerk durchgefiihrt wird, fihrt zum Verlust der ATEX- | UKEX-
Zulassung.

Parametrierung der Motorschutzfunktionen (RESET-Einstellung)

Beachten Sie, dass die RESET-Einstellung "Auto-RESET" beim Betrieb von Motoren in
explosionsgefdhrdeten Bereichen nicht zuldssig ist.

Explosionsschutz gemaB ATEX -Richtlinie 2014/34/EU und UKEx

Die SIRIUS Sanftstarter 3RW40 in den BaugréBen SO bis S3 sind auBerhalb des Ex Bereiches zu
errichten und sind fir das Starten von explosionsgeschitzten Motoren der Ziindschutzarten
«erhohte Sicherheit” Ex eb, ,druckfeste Kapselung” Ex db, ,Schutz durch Gehduse” tb und
,Uberdruckkapselung” pxb geeignet.

Sie erflllen auch die Vorschriften von "Equipment and Protective Systems Intended for Use
in Potentially Explosive Athmospheres Regulations 2016 (S.1.2016 No.1107)" und allen damit
verbundenen Anderungen.

I1 (2)G [EX eb Gb] [EX db Gb] [EX pxb Gb]"
I1 (2)D [EX tb Db] [EX pxb Db]

1.? Fir die pxb-Anwendungen sind als zusatzliche Anforderungen fir die
Uberdruckkapselungssysteme Druck- und Durchflusstiberwachung erforderlich.
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5.3 Motorschutz/Gerdteeigenschutz (nur 3RW40)

Verdrahten des Fehlerausgangs 95 96

Verdrahten Sie den Fehlerausgang 95 96 auf ein vorgelagertes Schaltgerdt so, dass im Fehlerfall
der Abzweig durch dieses Schaltgerat abgeschaltet wird (siehe Bild Fehlerverdrahtung 3RW40

mit 3RV).
N(L-) L1(L+)
F1 U
r=/—n" ON
Q21'\ ! 3RT
3
- o IN
‘;I 3RW40 A2 A1
3RW40
95 96
S )
L |
A1
Q21
A2

Bild 5-5  Fehlerverdrahtung 3RW40

Fir weiterfihrende Information beachten Sie die Betriebsanleitung 3ZX1012-0RW40-1CA1

(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/22809303).
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Bild 5-6  Fehlerverdrahtung 3RW40 mit 3RV
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5.3 Motorschutz/Gerdteeigenschutz (nur 3RW40)

5.3.3 ATEX bei BaugréBe S6 und S12

Sicherheitshinweise

/\ WARNUNG

Lebensgefahr oder Gefahr schwerer Koérperverletzung.

Der 3RW40 ist nicht fur die Aufstellung in Ex-Bereichen geeignet. Das Gerat darf nur in einem
Schaltschrank mit Schutzgrad IP4x eingesetzt werden. Bei Aufstellung in
explosionsgefdahrdeten Bereichen miissen entsprechende MaBnahmen getroffen werden (z. B.

Kapselung).

Hinweis
Reparatur von Geraten mit ATEX-Zulassung darf nur im Herstellerwerk durchgefiihrt
werden.

Lassen Sie Reparaturen von ATEX-Gerdten nur im Herstellerwerk durchfiihren. Eine Reparatur,
die nicht im Herstellerwerk durchgefiihrt wird, fiithrt zum Verlust der ATEX-Zulassung.

Ziindschutzart "erhohte Sicherheit" EEx e gemafB ATEX

Die SIRIUS Sanftstarter 3RW40 in den BaugroBen S6 und S12 sind fiir das Starten von
explosionsgeschiitzten Motoren der Ziindschutzart "erhdhte Sicherheit" EEx e geeignet
(Zindschutzart | Kennzeichnung Ex Il (2) GD).
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5.3 Motorschutz/Gerdteeigenschutz (nur 3RW40)

Verdrahten des Fehlerausgangs 95 96

Verdrahten Sie den Fehlerausgang 95 96 auf ein vorgelagertes Schaltgerdt so, dass im Fehlerfall
der Abzweig durch dieses Schaltgerat abgeschaltet wird (siehe Bild Fehlerverdrahtung 3RW40

mit 3RV).
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Bild 5-7  Fehlerverdrahtung 3RW40
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Bild 5-8  Fehlerverdrahtung 3RW40 mit 3RV
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Fir weiterflihrende Information beachten Sie die Betriebsanleitung 3ZX1012-0RW40-1CA1
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/delview/22809303).
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5.3 Motorschutz/Gerdteeigenschutz (nur 3RW40)

534

Gerdteeigenschutz (nur 3RW40)

Thyristorschutz (thermisch)

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 verfiigt liber einen integrierten Gerdteeigenschutz, der
verhindert, dass die Thyristoren thermisch Gberlastet werden.

Dies wird zum einen durch eine Stromerfassung mittels Wandler in den drei Phasen erreicht und
zusatzlich durch die Temperaturmessung durch Thermofiihler am Thyristorkiihlkorper realisiert.
Wird der intern festeingestellte Abschaltwert Gberschritten, schaltet sich der Sanftstarter
selbsttdtig ab.

Wiederbereitschaftszeit (Gerateeigenschutz)

Nach einer Auslsung des Gerateeigenschutzes kann der Sanftstarter erst nach Ablauf einer
Wiederbereitschaftszeit von mindestens 30 Sekunden bei Uberlastung der Thyristoren und
mindestens 60 Sekunden bei Uberlastung der Bypdsse erneut starten.

Thyristorschutz (Kurzschluss)

Um die Thyristoren gegen Zerstoérung durch Kurzschluss zu schiitzen (z. B. bei Kabelschaden
oder Windungsschluss im Motor) miissen SITOR Halbleiterschutzsicherungen vorgeschaltet
werden (siehe Kapitel Aufbau Sanftstarter in Zuordnungsart 2 (Seite 80)). Entsprechende
Auswahltabellen fir Sicherungen siehe Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Nullspannungssicherheit (im Fehlerfall)

50

Bei Ausfall der Steuerspeisespannung wahrend einer anstehenden Ausldsung, werden der
aktuelle Ausldsezustand des thermischen Gerateeigenschutzmodels und die aktuelle
Wiederbereitschaftszeit im Sanftstarter gespeichert. Bei Wiederkehr der Steuerspeisespannung
wird automatisch wieder der aktuelle Ausldsezustand des thermischen Gerdteeigenschutzes vor
dem Spannungsausfall hergestellt.

Hinweis

Wird die Steuerspannung im laufenden Betrieb weggeschaltet (z. B. in der Schaltungsart
"Automatikbetrieb"), ist der Starter nicht nullspannungssicher. Zwischen den Starts ist eine
Pausenzeit von 5 Minuten einzuhalten, um die korrekte Funktion des Motoreigenschutzes und
des Gerateeigenschutzes zu gewahrleisten.
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5.4 Funktion der Tasten RESET

5.4 Funktion der Tasten RESET
5.4.1 SIRIUS Sanftstarter 3RW402, 3RW403 und 3RW404
5.4.1.1 Einstellen des RESET MODE

Taste RESET MODE

Mit Betdtigen der Taste RESET MODE wird festgelegt, wie im Fehlerfall ein Reset durchgefiihrt
werden soll. Dies wird (iber die LED RESET MODE angezeigt.

Hinweis

Beim SIRIUS Sanftstarter 3RW402. ist die Taste RESET MODE unter dem Bezeichnungsschild
angebracht. (siehe Kapitel Bedien-, Anzeige- und Anschlusselemente des 3RW40 (Seite 90))

3RW40 2...

RESET MODE

RESET MODE

Auto-RESET
Hand-RESET
Fern-RESET

5.4.1.2 Hand-RESET

MODE
gelb
aus (Werkseinstellung)
gran

Hand-RESET {iber Taste RESET/TEST (LED RESET MODE aus)

Durch Betétigen der Taste RESET/TEST kann ein anstehender Fehler zuriickgesetzt werden.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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5.4 Funktion der Tasten RESET

5.4.1.3 Fern-RESET
Fern-RESET (LED RESET MODE griin)

N(L-) L1(L+)

JRESET y
+—— ON/OFF SA
| T 100 %
A2 A1 1 oS

» t

Sie kénnen eine anstehende Fehlermeldung zurilicksetzen, indem Sie die
Steuerspeisespannung flir mehr als 1,5 s wegnehmen.

54.1.4 Auto-RESET
Auto-RESET (LED RESET MODE gelb)
Ist der Auto-RESET MODE eingestellt, erfolgt ein automatisches Riicksetzen des Fehlers.

* Bei Auslosung des Motoriiberlastschutzes: nach 5 Minuten

* Bei Auslosung des Gerdteeigenschutzes:
- nach 30 s bei Uberlastung der Thyristoren,
- nach 60 s bei Uberlastung der Bypasse

Bei Auslésung der Thermistorsauswertung: nach Abkiihlung des Temperatursensors im
Motor

/\ WARNUNG

Automatischer Wiederanlauf
Kann zu Tod, schwerer Kdrperverletzung oder Sachbeschadigung fiihren.

Der automatische Riicksetzmodus (Auto-RESET) darf nicht in Anwendungen verwendet
werden, in denen der unerwartete Neustart des Motors zu Personen- oder Sachschaden
flihren kann. Der Startbefehl (z. B. durch einen Kontakt oder die SPS) muss vor einem
Resetbefehl zurlickgesetzt werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl
automatisch ein erneuter, selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei
Motorschutzausldsung. Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den
Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die Steuerung einzubinden.

5.4.1.5 Fehler quittieren

Quittierbarkeit der Fehler, entsprechende Zustande der LEDs und der Ausgangskontakte siehe
Kapitel Meldungen und Diagnose (Seite 61).

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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5.4 Funktion der Tasten RESET

5.4.2 SIRIUS Sanftstarter 3RW405 und 3RW407

5.4.2.1 Einstellen des RESET MODE
RESET MODE E B AUTO
Auto-RESET gelb
Hand-RESET / (Fern-RESET) aus (Werkseinstellung)

Taste RESET MODE
Mit Betatigen der Taste RESET MODE wird festgelegt, wie im Fehlerfall ein Reset durchgefiihrt
werden soll. Dies wird (iber die LED AUTO angezeigt.

5.4.2.2 Hand-RESET

Hand-RESET liber Taste RESET/TEST (LED AUTO ist aus)

Durch Betatigen der Taste RESET/TEST kann ein anstehender Fehler zurlickgesetzt werden.

RESET/TEST

5.4.2.3 Auto-RESET
Auto-RESET (LED AUTO ist gelb)

Ist der Auto-RESET Mode eingestellt, erfolgt ein automatisches Riicksetzen des Fehlers.

Bei Auslosung des Motorliberlastschutzes: nach 5 Minuten

* Bei Auslosung des Gerdteeigenschutzes:
- nach 30 s bei Uberlastung der Thyristoren,
- nach 60 s bei Uberlastung der Bypdsse

/\ WARNUNG

Automatischer Wiederanlauf.
Kann zu Tod, schwerer Korperverletzung oder Sachbeschadigung fiihren.

Der automatische Riicksetzmodus (Auto-RESET) darf nicht in Anwendungen verwendet
werden, in denen der unerwartete Neustart des Motors zu Personen- oder Sachschaden
fihren kann. Der Startbefehl (z. B. durch einen Kontakt oder die SPS) muss vor einem
Resetbefehl zuriickgesetzt werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl
automatisch ein erneuter, selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei
Motorschutzauslosung. Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den
Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die Steuerung einzubinden.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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5.4 Funktion der Tasten RESET

54.24

5.4.3

5.4.3.1

5.4.3.2

54.4

54

Fehler quittieren

Quittierbarkeit der Fehler, entsprechende Zustdnde der LEDs und der Ausgangskontakte siehe
Kapitel Meldungen und Diagnose (Seite 61).

Weitere Funktionen der Taste RESET

Test Motorschutzabschaltung

Bei Betatigung der Taste RESET/TEST fiir langer als 5 Sekunden wird eine
Motorliberlastausldsung durchgefiihrt. Der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 16st mit der
Fehlermeldung an der LED OVERLOAD aus, der Kontakt FAILURE/OVERLOAD 95-98 schlieBt und
ein angeschlossener laufender Motor wird ausgeschaltet.

SEPTESTE, - RESET/TEST
Taste RESET/TEST 3RW402, 3RW403 und Taste RESET/TEST 3RW405 und 3RW407
3RW404

Umparametrierung des Ausgangskontakts ON/RUN

Umparametrierung des Ausgangs mit Hilfe der Taste RESET/TEST siehe Kapitel Parametrierung
der Ausgange 3RW40 (Seite 132) .

Reset-Mdoglichkeiten zur Fehler-Quittierung

Fehler RESET MODE

Hand-RESET Auto-RESET Fern-RESET
Netzfehler (fehlende Netzspannung, Pha- + — +
senausfall, fehlende Last)
l ICLASS-Einstellung unzulassig + — +
Unsymmetrie + — +
Eigenschutz Thyristor + + +
Eigenschutz Bypass + + +
Motorschutz + + +
Thermistormotorschutz + + +
Versorgungsspannung unzuldssig automatisch automatisch automatisch

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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5.5 Funktion der Eingdnge

5.5 Funktion der Eingange
5.5.1 Starteingang Klemme 1 bei 3RW30 und 3RW402 - 3RW404

Bemessungssteuerspannung liegt an Klemme A1 A2: Bei anstehendem Signal an Klemme 1 (IN)
beginnt der Sanftstarter seinen Startvorgang und bleibt so lange in Betrieb bis das Signal wieder
weggenommen wird.

Ist eine Auslaufzeit parametriert (nur bei 3RW40) beginnt mit Wegnahme des Startsignals der
Sanftauslauf.

Das Potential des Signals an Klemme 1 muss dem Potential der Bemessungssteuerspannung
an Klemme A1/A2 entsprechen.

@028V N

Entsprechende Schaltungsvorschlage, z. B. Ansteuerung Uber Taster, Schutzkontakte oder SPS
siehe Kapitel Schaltungsbeispiele (Seite 169).

5.5.2 Starteingang Klemme 3 bei 3RW405 und 3RW407

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

Bemessungssteuerspannung liegtan Klemme A1/A2: Bei anstehendem Signal an Klemme 3 (IN)
beginnt der Sanftstarter seinen Startvorgang und bleibt so lange in Betrieb bis das Signal wieder
weggenommen wird. Ist eine Auslaufzeit parametriert, beginnt mit Wegnahme des Startsignals
der Sanftauslauf.

Als Spannung fiir das Signal an Klemme 3 muss die vom Sanftstarter bereitgestellte DC 24 V
Steuerspannung von Klemme1 (+) genommen werden.

Bei direkter Ansteuerung aus einer SPS muss der "M" des Bezugspotentials der SPS an
Klemme 2 (-) angeschlossen werden.

T
Al A2 1 28 w12

230V dc/cd IN
50/60 Hz 24V
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5.5 Funktion der Eingénge

Entsprechende Schaltungsvorschldge, z. B. Ansteuerung Uber Taster, Schiitzkontakte oder SPS
siehe Kapitel Schaltungsbeispiele (Seite 169).

5.5.3 Eingang / Anschluss Thermistor bei 3RW402 - 3RW404
AC/DC 24 V Bemessungssteuerspannung

Nach dem Entfernen der Kupferbriicke zwischen Klemme T11/21 und T22 kann wahlweise
entweder ein in der Motorwicklung integrierter Thermistor vom Typ Klixon (an KlemmeT11/
T21-T22) oder PTC Typ A (an KlemmeT11/T21-T12) angeschlossen und ausgewertet werden.

T11/T21 T|12 T22 T11/T21 T12 T|22

£ (57

Klixon PTC Typ A

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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5.6 Funktion der Ausgénge

5.6 Funktion der Ausgdnge
5.6.1 3RW30: Ausgang Klemme 13/14 ON

Bei anstehendem Signal an Klemme 1 (IN) schlieBt der potentialfreie Ausgangskontakt an
Klemme 13/14 (ON) und bleibt so lange geschlossen wie der Startbefehl ansteht.

Der Ausgang kann genutzt werden, um z. B. ein vorgeschaltetes Netzschiitz anzusteuern oder
die Selbsthaltung bei Tasteransteuerung zu realisieren. Entsprechende Schaltungsvorschlage
siehe Kapitel Schaltungsbeispiele (Seite 169).

oN tyad T L

-t

Zustandsdiagramm des Kontakts bei den entsprechenden Betriebszustdanden, siehe Kapitel
Meldungen und Diagnose (Seite 61).

5.6.2 3RW40: Ausgang Klemme 13/14 ON/RUN und 23/24 BYPASSED

ON

Bei anstehendem Signal an Klemme 1 (IN) schlieBt der potentialfreie Ausgangskontakt an
Klemme 13/14 (ON) und bleibt so lange geschlossen wie der Startbefehl ansteht
(Werkseinstellung). Die Funktion ON kann z. B. als Selbsthaltekontakt bei Ansteuerung durch
einen Taster benutzt werden.

Umstellung ON auf RUN

Die Funktion des Ausgangs ON kann am 3RW40 mittels Tastenkombination von RESET TEST und
RESET MODE auf die Funktion RUN umgestellt werden (siehe Kapitel Inbetriebnahme 3RW40
(Seite 118)).

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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5.6 Funktion der Ausgdnge

RUN

BYPASSED

Der Ausgang RUN bleibt so lange geschlossen, wie der Sanftstarter den Motor ansteuert. Also
wahrend der Startphase, im Bypassbetrieb und wahrend des Sanftauslaufs (wenn dieser
eingestelltist). Diese Ausgangsfunktion kann verwendet werden, wenn z. B. ein vorgeschaltetes
Netzschiitz durch den Sanftstarter angesteuert werden soll, speziell wenn die Funktion
Sanftauslauf eingestellt ist.

Die Funktion BYPASSED kann genutzt werden um z. B. einen erfolgten Motorhochlauf zu
melden.

Der Ausgang BYPASSED an Klemme 23/24 schlieBt sobald der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 den
Motorhochlauf erkannt hat (siehe Kapitel Hochlauferkennung (Seite 125)).

Gleichzeitig schlieBen die integrierten Bypasskontakte und iberbriicken die Thyristoren.
Sobald der Starteingang IN weggenommen wird, 6ffnen die integrierten Bypasskontakte und
der Ausgang 23/24.

N 1314 T —

" ON/RUN BYPASSED

oN 1yud T
RUN 13/14 —

]

BYPASSED 23/24

s

f—]
tR on

—
tR off

Zustandsdiagramm der Kontakte und LEDs bei den entsprechenden Betriebs- und
Fehlerzustdanden, siehe Kapitel Meldungen und Diagnose (Seite 61).

Entsprechende Schaltungsvorschlage, siehe Kapitel Schaltungsbeispiele (Seite 169).
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5.6 Funktion der Ausgdnge

5.6.3 3RW40: Sammelfehler Ausgang Klemme 95/96/98 OVERLOAD/FAILURE

Bei fehlender Bemessungssteuerspannung oder einer aufgetretenen Stérung schaltet der
potentialfreie Ausgang FAILURE/OVERLOAD.

)
[ —fNC |nO

Entsprechende Schaltungsvorschlage, siehe Kapitel Schaltungsbeispiele (Seite 169).

Zustandsdiagramm des Kontakts bei den entsprechenden Fehlerzustanden und
Betriebszustdnden, siehe Kapitel Meldungen und Diagnose (Seite 61).
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5.6 Funktion der Ausgdnge
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6.1 3RW30: Anzeigeniibersicht
LED-Anzeigen 3RW30 Hilfskontakt
Sanftstarter
SRW30 DEVICE [STATEBYPASSED/ 43 14
RD/GN/YE) (GN/RD) (ON)
US =0 . . o
Betriebszustand IN
Aus 0 -Z:j- GN . o
Anlauf 1 {} GN O GN I
Bypassed 1 _:C:E_ GN _/(:z_ GN .
Fehler
Versorgungsspannung Elektronik
unzuldssig Y . {:} RD —
Bypass-Uberlastung ? -Z} YE {1— RD -
- fehlende Lastspannung
- Phasenausfall, fehlende Last Y 'ﬁi} GN {1’ RD —
Geratefehler * _ﬁ_ RD {1‘ RD -
Anzeige der LEDs
. O GN RD YE
aus ein  |blinkend| grin rot gelb

1) Fehler setzen sich bei gehender Ursache automatisch zurlick. Bei anstehendem Startbefehl
am Eingang erfolgt ein automatischer Wiederanlauf und der 3RW startet erneut.

/\ WARNUNG

Automatischer Wiederanlauf
Kann zu Tod, schwerer Korperverletzung oder Sachbeschadigung fiihren.

Ist ein automatischer Anlauf nicht gewlinscht, mlssen entsprechende zusatzliche
Komponenten, z. B. Phasenausfall- oder Lastliberwachungsgerate, mit in den Steuer- und
Hauptstromkreis eingebunden werden.

2) Fehler kann durch Wegnahme des Startbefehls an Starteingang quittiert werden.

3) Steuerspannung ausschalten und wieder einschalten. Steht der Fehler immer noch an,
setzen Sie sich mit Ihrem Siemens-Ansprechpartner oder dem Support Request (Seite 16) in
Verbindung.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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6.2 3RW30: Fehlerbehandlung

6.2

3RW30: Fehlerbehandlung

Fehler

Ursache

Lésung

Versorgungsspannung Elektronik
unzuldssig

Steuerspeisespannung entspricht nicht
der Bemessungsspannung des Sanftstar-
ters.

Steuerspeisespannung kontrollieren, evtl.
wurde durch einen Spannungsausfall oder
Spannungseinbruch eine falsche Steuer-
speisespannung verursacht.

Bypass-Uberlastung

Im Uberbriickungsbetrieb tritt ein Strom
von >3,5 x |, des Sanftstarters fiir >60 ms
auf (z. B. weil der Motor blockiert).

Motor und Last Uberprifen, Sanftstarterdi-
mensionierung Uberpriifen.
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6.2 3RW30: Fehlerbehandlung

Fehler

Ursache

Lésung

Fehlende Lastspannung, Phasen-
ausfalll fehlende Last

Maoglichkeit 1: Phase L1/L2/L3 fehlt zu Be-

ginn des Sanftanlaufs oder fallt bei laufen-

dem Motor aus bzw. bricht ein.

Eine Ausldsung erfolgt, wenn zu Beginn

des Sanftanlaufs ein Phasenausfall durch

den 3RW30 erkannt wird:

* zu Beginn des Anlaufs: Ausldsezeit t >
0,5s

e im Hochlauf oder im Bypass-Betrieb:
keine Erkennung eines Phasenausfalls

L1/L2/L3 anschlieBen oder Spannungsein-

bruch beheben.

Hinweis:

Sobald sich der Motor im Hochlauf oder By-

pass-Betrieb befindet, werden diese Fehler

nicht mehr erkannt. Der Sanftstarter geht
in diesen Féllen nichtin Fehler, der Kontakt

13-14 bleibt geschlossen.

Wenn der Phasenausfall in der ungesteuer-

ten Phase erfolgt, dann kommt es zu un-

terschiedlichem Verhalten, je nachdem ob
die Steuerspannung einen Bezug bzw. eine

Verbindung zum Drehstromnetz hat oder

isoliert ist:

e beiisolierter Steuerspannung wird bei
ausgeschaltetem Motor auch der Pha-
senausfall der ungesteuerten Phase er-
kannt und bei Ein-Befehl geht der
3RW30 sofortin Fehler, Kontakt 13 /14
schlieBt nicht.

¢ hat die Steuerspannung einen Bezug
zum Drehstromnetz, dann wird der Pha-
senausfall der ungesteuerten Phase
nicht erkannt und bei Ein-Befehl ver-
sucht der Sanftstarter den Motor zu
starten. Dabei kann es zu einem Brum-
men des Motors kommen.

Moglichkeit 2: ein zu kleiner Motor ist an-
geschlossen.

Eine Ausldsung erfolgt, wenn der zu Be-
ginn des Sanftanlaufs durch den Sanftstar-
ter 3RW30 flieBende Strom kleiner als 10 %
des Bemessungsbetriebsstroms des
3RW30 ist, oder kleiner ist als 1A.

Motor mit groBerem Bemessungsbetriebs-
strom anschlieBen oder anderen Sanftstar-
ter wahlen.

Hinweis:

Sobald sich der Motor im Hochlauf oder By-
pass-Betrieb befindet, werden diese Fehler
nicht mehr erkannt. Der Sanftstarter geht

in diesen Fallen nichtin Fehler, der Kontakt
13-14 bleibt geschlossen.

Mdoglichkeit 3: Motorphase T1/T2/T3 ist
nicht angeschlossen.

Motor korrekt anschlieBen. (z. B. Briicken
im Motorklemmkasten, Reparaturschalter
schlieBen usw.)

Geratefehler

Sanftstarter defekt.

Setzen Sie sich mit Ihrem SIEMENS-An-
sprechpartner oder dem Support Request
(Seite 16) in Verbindung.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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6.3 3RW402 / 3RW403 / 3RW404: Anzeigenlibersicht

6.3 3RW402 / 3RW403 / 3RW404: Anzeigenubersicht

LED-Anzeigen 3RW40 Hilfskontakte
Sanftstarter Motorschutz
STATE /

DEVICE |[BYPASSED/ RESET 96 95 98
SIRIAZ ] SRS ) SR (RD/GN/ |FAILURE |OVERLOAD [MODE |13 14 13 14 |24 23 FAILURE /

YE) (GN/RD) (RD) (YE/GN) [(ON) (RUN) (BYPASSED)|OVERLOAD
e o o o | | |7/
Betriebszustand IN
o ] @ | @ @[ —— | —| | ¥
C e | @ @[ — | —[ — | Y
B 1 -

ypassed —K:Z— GN -Z:z— GN . . \
o [l | @ @] [ ] |V
Warnung
le/Class-Einstellung unzuléssig 2 -K:Z- GN ’/O/LQ O . \J
GN GN
Start gesperrt, Gerat zu warm (Abkuhlzeit N
kann je nach Thyristortemperatur variieren)3) O YE . . ‘ - | - \
Fehler
Versorgungsspannung Elektronik |
@ il @ O] | | [/
unzulassige lg / Class-Einstellung und IN
0>12 ° ’ Lfon| LFro @ ® | —— | — | — '
(R  IRE | on| @ P P B
Uhlzeit 5 min ermistor Uhlzej
kann je nach Motortemperatur variieren ) N {} . — — — (J
Thermistormotorschutz |
Drahtbruch / Kurzschluss 1) 3) {:} GN . @) . — | —— | —— ZJ
Thermische Uberlastung Gerét 3) |
(Abkiihizeit > 30 s) ‘K:Z‘ YE {,} RD . . — | —— | —— f
- fehlende Lastspannung |
- Phasenausfall, fehlende Last ©) _Z:} e ﬁ_ R . ‘ — | —— — f
Geratefehler (kann nicht quittiert werden, |
Gerat defekt) ® {:E' RO ‘K} R @ ® |\ | | f
Testfunktion
TEST t>5's driicken 4) -K:} GN () {} RD @ - - . ! f
RESET MODE (Driicken zum Wechseln)
Hand-RESET {t} oNl @ ) )
Auto-RESET {:} GN () () {}YE
Fern-RESET {i} N @ ) {:g GN
Anzeige der LEDs 1) optional, nur 3RW402. - 3RW404. in AC/DC 24 V
GN YE RD | 2) setzt sich automatisch bei richtiger Einstellung bzw. bei gehendem Ereignis zuriick
. ‘Q O @ - - - 3) muss entsprechend eingestelltem Reset Mode quittiert werden  4) Test Motorschutzabschaltung
5) Geratefehler kénnen nicht quittiert werden. Setzen Sie sich mit Inrem Siemens-Ansprechpartner
aus ein blinkend | fimmernd | griin | gelb | rot | oderdem Technical Assistance in Verbindung.
6) Kann nur durch Manual- oder Remote Reset zuriickgesetzt werden.
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SIRIUS 3RW30 / 3RW40

6.3 3RW402 / 3RW403 / 3RW404: Anzeigenlibersicht

/\ WARNUNG

Automatischer Wiederanlauf.
Kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder Sachbeschadigung fiihren.

Der automatische Riicksetzmodus (Auto-RESET) darf nicht in Anwendungen verwendet
werden, in denen der unerwartete Neustart des Motors zu Personen- oder Sachschaden fiihren
kann. Der Startbefehl (z. B. durch einen Kontakt oder die SPS) muss vor einem Resetbefehl
zurlickgesetzt werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein
erneuter, selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung.
Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang bei 3RW40 (Klemmen 95
und 96) oder generell den Meldekontakt des Motorschutz- bzw. Anlagenschutzschalters in die
Steuerung mit einzubinden.
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6.4 3RW405 / 3RW407: Anzeigendiibersicht

6.4 3RW405 / 3RW407: Anzeigeniibersicht
LED-Anzeigen 3RW40 Hilfskontakte
Sanftstarter Motorschutz
STATE /
3RWA405 / BRWA07 DEVICE |BYPASSED/ 24 23 96 95 98
(RD/GN/ |RUN UP FAILURE|OVERLOAD| AUTO |13 14 13 14 | (BYPASSED /|FAILURE /
YE) (GN) (RD) (RD) (GN)  |(ON) (RUN)  |RUN UP) OVERLOAD
e ®© oo |0 | | |/
Betriebszustand IN_1
o e e e @] | | | ¢
T el le|le @[ ——] —]¢
Bypassed / RUN UP 1 {} GN {} . ‘ . R R R \4
Auslauf 0 {} GN O . ‘ . - - \J
Warnung
le/Class-Einstellung unzulassig ,Q, GN . . O . \—‘
Start gesperrt, Thyristoren zu warm O YE . . . ' - - - \—‘
Fehler
Versorgungsspannung Elektronik unzuléssig
(U<0,75 x Ug) oder (U > 1,15 x Ug) o @) {} o ® || _ | (‘J
unzuléssige lg / Class-Einstellung und IN |
=1 v @ |[IX | O @ | —| — | '/
Motorschutzabschaltung {:% GN . . {:2 . - - - ‘ («J
Thermische Uberlastung Thyristoren {:E» YE . {i} ‘ ‘ - - - ‘ ZJ
- fehlende Lastspannung
- Phasenausfall, fehlende Last ﬁ» GN . ‘ﬁ» ‘ . I = R | fJ
Geratefehler ﬁ RD . %:} . ‘ - - - ‘ ZJ
Testfunktion
1) TEST t< 2 s driicken {} GN ﬁ {} {} ‘ ! f
2) TEST 2s <t<5s driicken; lg > 0 ORD O/{} . . ‘ ‘ ZJ
2) TEST 2s <t<5sdriicken; Ig =0 @RD ’ . . . \(J
3) TEST t> 5 s driicken {} GN . . {} ‘ - - - \ ZJ
RESET MODE (Driicken zum Wechseln)
Hand-RESET %:} N @ ® ) ®
Auto-RESET %:} Nl @ ) () {}YE

Anzeige der LEDs

@ 00

SO

aus ein blinkend | flimmernd

grin

YE

gelb

rot

1)LED-Test
2)Test Stromerfassung
3)Test Motorschutzabschaltung
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Meldungen und Diagnose

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

6.4 3RW405 / 3RW407: Anzeigendiibersicht

/\ WARNUNG

Automatischer Wiederanlauf.
Kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder Sachbeschadigung fiihren.

Der automatische Riicksetzmodus (Auto-RESET) darf nicht in Anwendungen verwendet
werden, in denen der unerwartete Neustart des Motors zu Personen- oder Sachschaden fiihren
kann. Der Startbefehl (z. B. durch einen Kontakt oder die SPS) muss vor einem Resetbefehl
zurlickgesetzt werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein
erneuter, selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung.
Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang bei 3RW40 (Klemmen 95
und 96) oder generell den Meldekontakt des Motorschutz- bzw. Anlagenschutzschalters in die
Steuerung mit einzubinden.
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6.5 3RW40: Fehlerbehandlung

6.5

3RW40: Fehlerbehandlung

Warnung

Ursache

Lésung

l, /ICLASS-Einstellung unzuldssig
(Steuerspannung steht an, kein
Startbefehl)

Der eingestellte Bemessungsbetriebs-
strom |, des Motors (Steuerspannung steht
an, kein Startbefehl) Gbersteigt den zuge-
hdrigen, maximal zuldssigen Einstellstrom
bezogen auf die gewahlte CLASS-Einstel-
lung (Kapitel Motorstromeinstellwerte
(Seite 128)).

Den eingestellten Bemessungsbetriebs-
strom des Motors tberpriifen, CLASS-Ein-
stellung verringern oder Sanftstarter tber-
dimensionieren.

Solange 3RW40 nicht angesteuert

IN (0->1) wird, ist es nur eine Statusmel-
dung. Die Meldung wird jedoch zum Feh-
ler, wenn der Startbefehl angelegt wird.

Start gesperrt, Gerat zu warm

Nach einer Uberlastauslésung des Geréte-
eigenschutzes sind die Quittierung und
der Motorstart fiir eine Zeit gesperrt, um
eine Abkiihlung des 3RW40 zu erreichen.

Ursache dafir kann sein, z. B.
* zu hdufiges Starten,
e zu lange Anlaufzeit des Motors,

* zu hohe Umgebungstemperatur in
Schaltgerateumgebung,

* Aufbau-Mindestabstande unterschrit-
ten.

Das Gerat kann erst gestartet werden wenn
die Temperatur des Thyristors bzw. des
Kiihlkérpers weit genug gesunken ist, um
genligend Reserve fiir einen erfolgreichen
Start zu haben. Die Zeit bis zu einem er-
laubten Neustart kann variieren, betragt
aber mindestens 30 s.

Ursachen beseitigen, evtl. optionalen Luf-
ter (bei 3RW402. bis 3RW404.) nachristen.

Fehler

Ursache

Lésung

Versorgungsspannung Elektronik
unzuldssig:

Steuerspeisespannung entspricht nicht
der Bemessungsspannung des Sanftstar-
ters.

Steuerspeisespannung kontrollieren, evtl.
verursacht durch Spannungsausfall, Span-
nungseinbruch, falsche Steuerspeisespan-
nung. Bei Ursache durch Netzschwankun-
gen stabilisiertes Netzteil verwenden.

Unzuldssige |, [CLASS-Einstellung
und IN (0->1)

(Steuerspannung steht an, Startbe-
fehl IN wechselt von 0->1)

Der eingestellte Bemessungsbetriebs-
strom |, des Motors (Steuerspannung steht
an, Startbefehl steht an) libersteigt den
zugehdrigen, maximal zuldssigen Einstell-
strom bezogen auf die gewdhlte CLASS-
Einstellung (Kapitel Motorstromeinstell-
werte (Seite 128)).

Maximal zuldssig einstellbare Werte ent-
nehmen Sie dem Kapitel Technische Daten
(Seite 135).

Den eingestellten Bemessungsbetriebs-
strom des Motors Uberpriifen, CLASS-Ein-
stellung verringern oder Sanftstarter liber-
dimensionieren.

Motorschutzabschaltung Uberlast-
relais/Thermistor:

Das thermische Motormodell hat ausge-
|6st. Nach einer Uberlastauslésung ist ein
Neustart solange gesperrt bis die Wieder-
bereitschaftszeit abgelaufen ist.

- Auslésung Uberlastrelais: 60 s

- Thermistor: Nachdem der Temperatur-
sensor (Thermistor) im Motor abgekihlt
ist.

- priifen, ob der Motorbemessungsbet-
riebsstrom I, eventuell falsch eingestellt ist
oder

- CLASS-Einstellung andern oder

- evtl. Schalthaufigkeit verringern oder

- Motorschutz deaktivieren (CLASS OFF)
- Motor und Applikation tiberpriifen
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6.5 3RWA40: Fehlerbehandlung

Fehler

Ursache

Lésung

Thermistorschutz Drahtbruch/Kurz-
schluss (optional fiir Gerdte
3RW402.-3RW404.):

Temperatursensor an den Klemmen
T11/T12/T22 ist kurzgeschlossen, ist de-
fekt, eine Leitung nicht angeschlossen
oder Uiberhaupt kein Sensor angeschlos-
sen.

Temperatursensor und Verkabelung priifen

Thermische Uberlastung Gerit:

Uberlastausldsung des thermischen Mo-
dells flir das Leistungsteil der 3RW40

Ursache dafiir kann sein, z. B.
* zu hdufiges Starten,
* zu lange Anlaufzeit des Motors,

* zu hohe Umgebungstemperatur in
Schaltgerateumgebung,

e Aufbau-Mindestabstdande unterschrit-
ten.

Warten, bis das Gerat wieder abgekihltist,
beim Start evtl. den Wert der eingestellten
Strombegrenzung erhéhen oder die Schalt-
haufigkeit reduzieren (zu viele Starts nach-
einander). Evtl. optionalen Lufter anschlie-
Ben (bei 3RW402.-3RW404.)

Last und Motor Uberpriifen, priifen, ob Um-
gebungstemperatur in der Sanftstarterum-
gebung zu hochist (ab 40 °Cderating siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135)), Min-
destabstande einhalten.

Fehlende Lastspannung, Phasen-
ausfalll fehlende Last:

Moglichkeit 1: Phase L1/L2/L3 fehlt oder
fallt bei laufendem Motor aus bzw. bricht
ein.

Eine Ausldsung erfolgt, wenn der von den
Stromwandlern des 3RW40 gemessene
Strom kleiner ist als 20 % des minimal am
3RW40-Potentiometer einstellbaren Mo-
torbemessungsstroms:

e im An-/Auslauf: Auslosezeitt>1s

e im Bypass-Betrieb: Auslosezeitt>5s

L1/L2/L3 anschlieBen oder Spannungsein-
bruch beheben.

Moglichkeit 2: ein zu kleiner Motor ist an-
geschlossen.

Eine Auslosung erfolgt, wenn der von den
Stromwandlern des 3RW40 gemessene
Strom kleiner ist als 20 % des minimal am
3RW40-Potentiometer einstellbaren Mo-
torbemessungsstroms, oder kleiner ist als
2A.

Bemessungsbetriebsstrom fiir den ange-
schlossenen Motor am 3RW40-Potentio-
meter richtig einstellen oder auf Minimum
stellen.

Mdoglichkeit 3: Motorphase T1/T2/T3 ist
nicht angeschlossen.

Motor korrekt anschlieBen. (z. B. Brlicken
im Motorklemmkasten, Reparaturschalter
schlieBen usw.)

Geréatefehler

Sanftstarter defekt.

Setzen Sie sich mit lhrem SIEMENS-An-
sprechpartner oder dem Support Request
(Seite 16) in Verbindung.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Einsatzplanung 7

7.1 Applikationsbeispiele

7.1.1 Applikationsbeispiel Rollenforderer

3RW30 Einsatz von Rollenforderern

Ein Rollenforderer wird beispielsweise in Warenverteilzentralen eingesetzt, um Pakete sowohl
zu einem Arbeitsplatz als auch von ihm weg zu beférdern. Damit dies funktioniert, muss die
Drehrichtung des eingesetzten11-kW-/15-hp-Motors @nderbar sein, um beide Férderrichtungen
zu realisieren.

Ein Rollenforderer stellt folgende Anspriiche:

Der Rollenforderer muss ruckfrei anlaufen, damit das Verrutschen oder Kippen und damit
eine Beschadigung des Forderguts verhindert wird.

Der Verschlei3 und die Wartungsintervalle an der Maschine sollen méglichst gering gehalten
werden. Deshalb ist ein Durchrutschen des Antriebsriemens im Anlauf zu verhindern.

Die hohe Anlaufstrombelastung durch den Start des Motors soll mittels einer
Spannungsrampe verringert werden.

Der Aufbau des Abzweigs sollte so gering wie mdglich sein, um die Platzkapazitat des
Schaltschranks nicht zu libersteigen.

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 bietet folgende Vorteile:

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

Durch die optimale Einstellung der Spannungsrampe beim Anlauf wird der Rollenférderer
momentenstoBfrei und ziigig auf Nenndrehzahl beschleunigt.

Der Anlaufstrom des Motors wird reduziert.

Der Reversierbetrieb des Forderbands wird durch Schiitzverschaltung realisiert. Dabei
werden SIRIUS Wendeschiitzkombinationen 3RA13 verwendet.

Der Abzweig und Motorschutz wird durch SIRIUS 3RV-Leistungsschalter realisiert.

Durch die Verwendung von SIRIUS Systemkomponenten ist die maximale Einsparung an
Verdrahtungs- und Platzbedarf gewdhrleistet.
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Einsatzplanung

7.1 Applikationsbeispiele

7.1.2

Applikationsbeispiel Hydraulikpumpe

3RW40 Einsatz von Hydraulikpumpen

72

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 kann fiir den sanften An- und Auslauf von Hydraulikpumpen
eingesetzt werden. Mit einer Leistung von 200 kW / 250 hp werden diese beispielsweise im
Bereich der Herstellung von Blechteilen verwendet, um die dazu notwendigen Pressen
anzutreiben.

Beim Antrieb von Hydraulikpumpen muss Folgendes beachtet werden:

Die Anlaufstromhohe des Motors muss reduziert werden, um die Belastung des
Ubergeordneten Netztransformators im Anlauf zu vermindern.

Um Verdrahtungsaufwand und Platzbedarf im Schaltkasten zu reduzieren, wird ein
integrierter Motorschutz bendtigt.

Die Hydraulikpumpe soll sanft anlaufen und auslaufen, um die mechanische Belastung auf
den Antrieb und die Pumpe durch den MomentstoB beim Starten und Stoppen gering zu
halten.

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 bietet folgende Vorteile:

Die einstellbare Strombegrenzung am SIRIUS 3RW40 begrenzt die Belastung des
Netztransformators im Motoranlauf.

Der Motorschutz wird durch das im Sanftstarter integrierte, mit Ausldsezeiten einstellbare
Motoriiberlastrelais gewahrleistet.

Durch die einstellbare Spannungsrampe wird die Hydraulikpumpe momentenstoBfrei
gestartet und gestoppt.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Montage 8

8.1 Einbau des Sanftstarters
8.1.1 Auspacken
ACHTUNG

Gerat nicht am Deckel anheben

Beim Auspacken das Gerat, insbesondere bei den LeistungsgroBen 3RW4055 bis 3RW4076,
nicht am Deckel anheben. Das Gerat kann dadurch beschadigt werden.

8.1.2 Zulassige Einbaulage
3RW30 3RW402 ... 3RW404 (mit optionalem Zusatzliifter)
3RW40 3RW405 ... 3RW407
10° 100 14 .

90" ke 20 ~ 3
1
I s \ /e

E—
a—
\
|
NSB0_01897

senkrechte Einbaulage waagrechte Einbaulage

Hinweis

Entsprechend der gewahlten Einbaulage kénnen sich die Werte der zuldssigen
Schalthaufigkeiten @ndern. Faktoren und Ermittlung der neuen Schalthaufigkeit siehe
Kapitel Projektieren (Seite 93).

Hinweis

Flir Gerate 3RW4024 bis 3RW4047 kann ein optionaler Liifter bestellt werden, ab 3RW4055 bis
3RW4076 ist der Liifterim Gerat integriert. Die Ausriistung des 3RW30 mit einem Liifter ist nicht
moglich.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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8.1 Einbau des Sanftstarters

8.1.3

74

EinbaumaBe, AbstandsmaBe und Aufbauart

Fir die ungehinderte Kiihlung, Luftzufuhr und Luftabfuhr am Kihlkodrper darf der
Mindestabstand zu anderen Geraten nicht unterschritten werden.

T

1., r

b
1 3
a
D
2 4

A
Y

!

C

'

Bild 8-1 Abstand zu anderen Geraten

Artikelnummer a (mm) a (in) b (mm) b (in) c(mm) c(in)
3RW301./3RW302. 15 0,59 60 2,36 40 1,56
3RW303./3RW304 30 1,18 60 2,36 40 1,56
3RW402. 15 0,59 60 2,36 40 1,56
3RW403./3RW404. 30 1,18 60 2,36 40 1,56
3RW405./3RW407. 5 0,2 100 4 75 3

Hinweis

Ausreichend Freiraum lassen, damit genug Luft fiir Kiihlung zirkulieren kann. Das Gerat wird von
unten nach oben bellftet.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Montage

8.1 Einbau des Sanftstarters

8.1.4 Aufbauart: Einzelaufstellung, Dicht-an-Dicht-Aufstellung und Direktanbau

Einzelaufstellung

Werden die im Kapitel EinbaumaBe, AbstandsmaBe und Aufbauart (Seite 74) beschriebenen
Abstande a/b/c eingehalten, spricht man von Einzelaufstellung.

Dicht-an-Dicht-Aufstellung

Wird der im Kapitel EinbaumaBe, AbstandsmaBe und Aufbauart (Seite 74) beschriebene
Seitenabstand a unterschritten, z. B. wenn mehrere Schaltgerdte nebeneinander aufgebaut
werden, spricht man von Dicht-an-Dicht-Aufstellung.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
Gerdtehandbuch, 01/2023, NEB535199501000/RS-AC/006 75



Montage

8.1 Einbau des Sanftstarters

Direktanbau

Wird der im Kapitel EinbaumaBe, AbstandsmaBe und Aufbauart (Seite 74) beschriebene
Abstand b nach oben unterschritten, z. B. wenn der Sanftstarter Giber einen
Verbindungsbaustein (z. B. 3RV29) direkt an einen Leistungsschalter (z. B. 3RV2) angebaut
wird, spricht man von Direktanbau.
Hinweis
Entsprechend der gewdhlten Aufbauart kdnnen sich die Werte der zuldssigen
Schalthdufigkeiten andern. Faktoren und Ermittlung der neuen Schalthdufigkeit siehe
Kapitel Projektieren (Seite 93).

8.1.5 Aufbaubestimmungen

Schutzart IPOO

76

Die SIRIUS Sanftstarter 3RW30 / 3RW40 entsprechen der Schutzart IPOO.

Unter Beriicksichtigung der Umgebungsbedingungen missen die Gerdte in Schaltschranke
der Schutzart IP4x (Verschmutzungsgrad 2) eingebaut werden.

Achten Sie darauf, dass keine Flissigkeiten, kein Staub oder leitende Gegenstdnde in den
Sanftstarter gelangen. Durch den Sanftstarter entsteht wahrend des Betriebs Abwarme
(Verlustleistung) (siehe Kapitel Technische Daten (Seite 135)).

ACHTUNG

Gefahr von Sachschaden

Sorgen Sie fiir ausreichende Kiihlung am Einbauort, um ein Uberhitzen des Schaltgeréts zu
verhindern.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Einbauen / Anbauen 9

9.1 Allgemeines

Allgemeines

Ein Motorabzweig besteht mindestens aus einem Trennglied, einem Schaltglied und
einem Motor.

Als Schutzfunktion miissen der Leitungsschutz gegen Kurzschluss, sowie ein Uberlastschutz
fr Leitung und Motor realisiert sein.

Trennglied

Die Trennfunktion mit Leitungsschutz gegen Uberlast und Kurzschluss kann z. B. durch einen
Leistungsschalter oder einen Sicherungstrenner erreicht werden. Die
Motorlberlastschutzfunktion ist im SIRIUS Sanftstarter 3RW40 integriert. Beim SIRIUS
Sanftstarter 3RW30 kann der Motoriiberlastschutz z. B. durch einen Motorschutzschalter oder
durch ein Motorlberlastrelais in Verbindung mit einem Schiitz realisiert werden (Sicherungs-
und Leistungsschalterzuordnung siehe Kapitel Technische Daten (Seite 135)).

Schaltglied
Die Aufgabe des Schaltglieds Gbernimmt der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 oder 3RW40.

/\ GEFAHR

Gefahrliche Spannung.
Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr.

Bei anliegender Netzspannung an den Eingangsklemmen des Sanftstarters kann auch ohne
Startbefehl gefdahrliche Spannung am Ausgang des Sanftstarters anstehen! Bei Arbeiten am
Abzweig muss dieser Uiber ein Trennglied (offene Trennstrecke, z. B. mit gedffnetem
Lasttrennschalter) freigeschaltet werden (siehe Kapitel Fiinf Sicherheitsregeln fiir Arbeiten in
und an elektrischen Anlagen (Seite 24)).

Hinweis

Alle Elemente des Hauptstromkreises (wie Sicherungen, Leistungsschalter und Schaltgerate)
sind flr Direktstart und den ortlichen Kurzschlussverhaltnissen entsprechend zu
dimensionieren und getrennt zu bestellen.

Eine vorgeschlagene Sicherungs- bzw. Leistungsschalterdimensionierung fiir den Abzweig mit
Sanftstarter entnehmen Sie dem Kapitel Technische Daten (Seite 135).

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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9.2 Allgemeiner Abzweigaufbau (Zuordnungsart 1)

9.2 Allgemeiner Abzweigaufbau (Zuordnungsart 1)

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 oder 3RW40 wird mit seinen Anschliissen in den Motorabzweig
zwischen dem Leistungsschalter und dem Motor verschaltet.

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

PE

Bild 9-1  Prinzipschaltbild SIRIUS Sanftstarter 3RW40

Hinweis

Komponentenauslegung siehe Kapitel Technische Daten (Seite 135).

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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9.3 Sanftstarter mit Netzschlitz (Zuordnungsart 1)

9.3 Sanftstarter mit Netzschiitz (Zuordnungsart 1)

Wenn eine galvanische Entkopplung gewiinscht wird, kann ein Motorschiitz zwischen
Sanftstarter und Leistungsschalter eingebaut werden.

U1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

PE

Bild 9-2  Prinzipschaltbild Abzweig mit optionalem Hauptschiitz / Netzschiitz

Hinweis

Komponentenauslegung siehe Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Hinweis

Wird ein Haupt- bzw. Netzschiitz verwendet, sollte dieses nicht zwischen Sanftstarter und Motor
verschaltet werden. Der Sanftstarter kdnnte sonst bei Startbefehl und verzégertem Zuschalten
des Schiitzes eine Fehlermeldung "fehlende Lastspannung" anzeigen.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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9.4 Aufbau Sanftstarter in Zuordnungsart 2

9.4 Aufbau Sanftstarter in Zuordnungsart 2

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 verfiigt liber einen internen Schutz der Thyristoren gegen
Uberlastung. Der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 besitzt keinen internen Schutz der Thyristoren
gegen Uberlastung. Generell muss der Sanftstarter entsprechend der Linge des Anlaufvorgangs
und der gewlinschten Starthaufigkeit dimensioniert werden. Wird der Abzweig des SIRIUS
Sanftstarters 3RW30 oder 3RW40 entsprechend mit den vorgeschlagenen Abzweig
Komponenten aus dem Kapitel Technische Daten (Seite 135) aufgebaut (z. B. Leistungsschalter
oder NH- Sicherung), wird die Zuordnungsart 1 erreicht. Zur Erreichung der Zuordnungsart 2
mussen generell die Thyristoren zusatzlich im Kurzschlussfall durch spezielle
Halbleiterschutzsicherungen (z. B. SITOR-Sicherungen von Siemens) geschiitzt werden. Ein
Kurzschluss kann z. B. durch einen Defekt in den Wicklungen des Motors oder in dem
Motorzuleitungskabel entstehen.

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

PE

Bild 9-3  Prinzipschaltbild Abzweig mit Halbleiterschutzsicherungen

Hinweis

Komponentenauslegung siehe Kapitel Technische Daten (Seite 135).

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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SIRIUS 3RW30 / 3RW40

9.4 Aufbau Sanftstarter in Zuordnungsart 2

Hinweis
Minimale und maximale Auslegung der Halbleiterschutzsicherungen

Im Kapitel Technische Daten (Seite 135) werden Sicherungen fiir die minimale und die
maximale Auslegung angegeben.

Minimale Auslegung: Die Sicherung ist optimiert auf den I*t-Wert des Thyristors.

Istder Thyristor kalt (Umgebungstemperatur) und der Startvorgang dauert maximal 20 s bei 3,5-
fachem Gerdatebemessungsstrom, I6st die Sicherung noch nicht aus.

Maximale Auslegung: Es kann der maximale, fiir den Thyristor zuldssige Strom flieBen, ohne
dass die Sicherung auslost.

Bei Schweranlaufen wird die maximale Auslegung empfohlen.

ACHTUNG

Gefahr von Sachschdden
Zuordnungsart 1 gemaB IEC 60947-4-1:

Das Gerat ist nach einem Kurzschlussfall defekt und damit fiir den weiteren Gebrauch
ungeeignet (Personen- und Anlagenschutz gewahrleistet).

Zuordnungsart 2 gemaB IEC 60947-4-1:

Das Gerat ist nach einem Kurzschlussfall fiir den weiteren Gebrauch geeignet (Personen- und
Anlagenschutz gewdhrleistet).

Die Zuordnungsart bezieht sich auf den Sanftstarter in Verbindung mit dem aufgefiihrten
Schutzorgan (Leistungsschalter/Sicherung), nicht aber auf weitere im Abzweig befindliche
Komponenten.
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9.5 Kondensatoren flir Leistungsfaktorverbesserung

9.5 Kondensatoren fir Leistungsfaktorverbesserung

/\ VORSICHT

Gefahr von Sachschaden.

An die Ausgangsklemmen des Sanftstarters diirfen keine Kondensatoren angeschlossen
werden. Bei Anschluss an die Ausgangsklemmen wird der Sanftstarter beschadigt.
Aktive Filter, z. B. zur Blindleistungskompensation diirfen wahrend des Betriebs des
Motorsteuergerats nicht parallel betrieben werden.

Sollen Kondensatoren zur Blindleistungskompensation verwendet werden, missen sie auf
der Netzseite des Gerats angeschlossen sein. Wird zusammen mit dem elektronischen
Sanftstarter ein Trennschiitz bzw. Hauptschitz verwendet, miissen bei offenem Schiitz die
Kondensatoren vom Sanftstarter abgetrennt sein.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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9.6 Maximale Leitungslédnge

9.6 Maximale Leitungslange

Die maximale Motorleitungslange zwischen Sanftstarter und Motor darf 300 m nicht
Uberschreiten (fir 3RW30 und 3RW40).

Es ist bei der Kabeldimensionierung gegebenenfalls der Spannungsabfall, hervorgerufen
durch die Leitungsldange bis zum Motor zu berlicksichtigen.

Flr SIRIUS Sanftstarter 3RW44 (siehe Systemhandbuch 3RW44 (https://
support.industry.siemens.com/cs/wwi/delview/21772518)) sind maximale Leitungslangen bis
500 m zulassig.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Einbauen / Anbauen

9.6 Maximale Leitungslédnge
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AnschlieBen 1 O

10.1 Elektrischer Anschluss

10.1.1 Steuer- und Hilfsstromanschluss
Die SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40 werden in zwei Anschlusstechniken geliefert:

¢ Schraubanschlusstechnik

* Federzugtechnik

10.1.2 Hauptstromanschluss

SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40 bis zu einer LeistungsgroBe von 55 kW /75 hp bei 400V /
480 V verfligen tUber abnehmbare Klemmen an den Hauptstromanschliissen.

LeistungsgroBe 3RW301. - 3RW304.

N = 0

111,312, 5L3 10 513

‘ @ ‘
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e

w DEVICE[_]
SEVES| Srs L

oeve (] //STATE/BYPASSED [ ] FAILURE

stateveassen [ FaLune—]
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10.1 Elektrischer Anschluss

LeistungsgroBe 3RW402. bis 3RW404.

3L2 5L3

1L1,3L2, 5.3 1‘L1 B 6 ‘
A2, AT, 1,13, 14124, 23
.‘...‘
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RESET MODE[ ] © nomor [} B TRl DEVICE[ |
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RESET/TEST @— weserresr(O) @ P
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@ @ (v 3RW40..-TB..
@ &N Iooco@@l

3 RW40 B B 3RW4023 1TBM
[l —e

0008ee 5‘?‘3‘“‘%06

THT2A T2 T22

L — — —
L
‘ ‘ ' 2T1, 472, 6T3

95, 96, 98 412

'—'U H H T

T11/T21, T12, T22, 95, 96, 98

LeistungsgroBe 3RW405. und 3RW407.
3RW405. und 3RW407. verfligen iber Stromschienenanschlisse fiir den Hauptstromanschluss

Flr diese Gerate besteht die Mdglichkeit Rahmenklemmen als optionales Zubehor
nachzuristen (siehe Kapitel Zubehor (Seite 33)).
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10.1 Elektrischer Anschluss
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10.1 Elektrischer Anschluss
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Bedienen

11.1 Bedien-, Anzeige- und Anschlusselemente des 3RW30

Betriebsspannung (3-Phasen-Netzspannung)
Steuerspeisespannung

Start-Eingang IN

Ausgang ON

Status LED DEVICE

Status LED STATE/BYPASSED/FAILURE
Anlauf-Rampenzeit

Startspannung

1
2
3
4
5
6
7
8
9

Motoranschlussklemmen

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Bedienen

11.2 Bedien-, Anzeige- und Anschlusselemente des 3RW40

11.2

90

Bedien-, Anzeige- und Anschlusselemente des 3RW40

1
2
3
4
5
6
7
8

S Vo)
u b W N = O

16
17
18

Betriebsspannung (3-Phasen-Netzspannung)
Steuerspeisespannung

Start-Eingang IN

Ausgang ON/RUN

Ausgang BYPASSED

Status LEDs DEVICE, STATE/BYPASSED, FAILURE
Status LEDs OVERLOAD, RESET MODE

Taste RESET/TEST

Strombegrenzung

Anlauf-Rampenzeit

Startspannung

Auslauf-Rampenzeit

Ausloseklasse

Motorstrom

Thermistor-Eingang (optional bei Gerdten 3RW402.- 3RW404. mit AC/DC 24 V Steuerspannung

bestellbar)
Fehler-Ausgang
Motoranschlussklemmen

Taste RESET MODE (bei 3RW402. hinter Bezeichnungsschild, siehe folgendes Bild)

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Bedienen

11.2 Bedien-, Anzeige- und Anschlusselemente des 3RW40

RW-01200

RESET MODE
Bild 11-1  Taste zur Einstellung RESET MODE hinter Bezeichnungsschild

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Bedienen

11.3 Auswirkungen beim Verédndern der Potentiometereinstellungen

11.3

Auswirkungen beim Verandern der Potentiometereinstellungen

Potentiometer

Veranderung

Reaktion / Verhalten
Anlauf

Reaktion / Verhalten
Bypass-Betrieb

Reaktion / Verhalten
Auslauf

Startspannung

Spannung hochsetzen

beim nachsten Start
wirksam

beim ndchsten Start
wirksam

beim ndchsten Start
wirksam

Anlauframpenzeit

Zeit verldangern

Anderung sofort wirk-
sam

beim nachsten Start
wirksam

Anderung sofort wirk-
sam

Strombegrenzung

bei Begrenzungsfaktor

Anderung sofort wirk-
sam

beim nadchsten Start
wirksam

Anderung sofort wirk-
sam

Auslauf-Rampenzeit

Zeit verlangern

beim nachsten Start
wirksam

beim nachsten Ab-
schalten wirksam

Anderung sofortin Aus-
lauframpe wirksam

CLASS-Einstellung

Wechsel von 10 auf 20

Anderung sofort wirk-
sam

Anderung sofort wirk-
sam

Anderung sofort wirk-
sam

Motorstrom-Einstel-
lung

Wechsel

Anderung sofort wirk-
sam

Anderung sofort wirk-
sam

Anderung sofort wirk-
sam

92
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Projektierung 1 2

12.1 Projektierung allgemein

Die elektronischen SIRIUS Sanftstarter 3RW30/3RW40 sind fir Normalanlauf ausgelegt. Bei
langeren Anlaufzeiten oder bei erhdhter Anlasshdufigkeit muss gegebenenfalls ein gréBeres
Gerat gewahlt werden.

Bei Anlaufvorgangen mit Motorhochlaufzeiten >20 Sekunden ist ein entsprechend
dimensionierter SIRIUS Sanftstarter 3RW40 oder SIRIUS Sanftstarter 3RW44 zu wahlen.

Im Motorabzweig zwischen Sanftstarter und Motor diirfen keine kapazitiven Elemente
(z. B. eine Kompensationsanlage) enthalten sein. Aktive Filter diirfen in Verbindung mit
Sanftstartern nicht betrieben werden.

Alle Elemente des Hauptstromkreises (wie Sicherungen und Schaltgerate) sind fir Direktstart
und den Ortlichen Kurzschlussverhaltnissen entsprechend zu dimensionieren und getrennt zu
bestellen.

Bei der Auswahl von Leistungsschaltern (Wahl des Auslésers) muss die
Oberschwingungsbelastung des Anlaufstroms berticksichtigt werden.

Hinweis

Beim Einschalten von Drehstrommotoren kommt es bei allen Startarten (Direktstart, Stern-
Dreieck-Start, Sanftstart) in der Regel zu Spannungseinbriichen. Der Einspeisetransformator ist
grundsatzlich so zu dimensionieren, dass der Spannungseinbruch beim Starten des Motors
innerhalb der zuldssigen Toleranz bleibt. Bei knapper Auslegung des Einspeisetransformators
sollte die Steuerspannung (unabhangig von der Hauptspannung) aus einem separaten Kreis
versorgt werden, um ein durch den Spannungseinbruch verursachtes Abschalten des 3RW zu
vermeiden.

Hinweis

Alle Elemente des Hauptstromkreises (wie Sicherungen, Leistungsschalter und Schaltgerate)
sind flr Direktstart und den ortlichen Kurzschlussverhaltnissen entsprechend zu
dimensionieren und getrennt zu bestellen.

Werden Stern-Dreieck-Starter gegen Sanftstarter in einer bestehenden Anlage ausgetauscht,
Uberpriifen Sie die Sicherungsdimensionierung im Abzweig, um eventuelle Fehlauslésungen
der Sicherung zu vermeiden. Dies gilt vor allem dann, wenn Schweranlaufbedingungen
vorliegen, oder die eingesetzte Sicherung bereits mit der Stern-Dreieck-Kombination nahe am
thermischen Auslésegrenzwert der Sicherung betrieben wurde.

Eine vorgeschlagene Sicherungs- bzw. Leistungsschalterdimensionierung fiir den Abzweig mit
Sanftstarter entnehmen Sie dem Kapitel Technische Daten (Seite 135).

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Projektierung

12.1 Projektierung allgemein

12.1.1 Vorgehensweise fiir die Projektierung
1. Auswahl des richtigen Starters

Welche Applikation soll gestartet werden und welche Funktionalitdt wird vom Sanftstarter
gewdnscht.

Kapitel Auswahl des richtigen Sanftstarters (Seite 94)
2. Berlicksichtigung der Anlaufschwere und der Schalthdufigkeit

Kapitel Anlaufschwere (Seite 97) und Kapitel Berechnung der zuldssigen Schalthaufigkeit
(Seite 105)

3. Berlicksichtigen einer evtl. Reduzierung der Bemessungsdaten des Sanftstarters aufgrund
der Umgebungsbedingungen und Aufbauart.

Kapitel Reduzierung der Bemessungsdaten (Seite 101)

12.1.2 Auswabhl des richtigen Sanftstarters

Auswahlhilfe

Entsprechend dem Einsatzbereich oder der gewiinschten Funktionen kann zwischen den
einzelnen Sanftstartertypen der passende Starter ausgewahlt werden.

Normalanlauf (CLASS 10) 3RW30 3RW40 3RW44
Applikation

Pumpe + + +

Pumpe mit speziellem Pumpenauslauf (gegen Was- -
serschlag)

Warmepumpe

Hydraulikpumpe

Presse
Forderband
Rollenforderer

X | X | X | X | X |+

Forderschnecke

Rolltreppe

Kolbenkompressor -

Schraubenkompressor -

kleiner Ventilator V _

Zentrifugalgebldse -

+l+ |+ |+ ]+ |+ [+ [+ ]+ ]+ |+ ]+
+ + |+ ]+ ]+ ]+ ]+

Bugstrahlruder -

+ empfohlener Sanftstarter
x moglicher Sanftstarter
1) kleiner Ventilator: Massentragheit (Schwungmasse) des Ventilators <10 x der Massentragheit des Motors

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Projektierung

12.1 Projektierung allgemein

Schweranlauf (CLASS 20)
Applikation

3RW30

3RW40

3RW44

Rihrwerk

Extruder

Drehmaschine

Frasmaschine

X | X | X | X

+ |+ |+ |+

+ empfohlener Sanftstarter
x moglicher Sanftstarter

Schwerstanlauf (CLASS 30)
Applikation

3RW30

3RW40

3RW44

groBer Ventilator ?

Kreissdge / Bandsdge

Zentrifuge

Mihle

Brecher

+ |+ |+ |+ ]+

+ empfohlener Sanftstarter

2) groBer Ventilator: Massentragheit (Schwungmasse) des Ventilators = 10 x der Massentrdgheit des Motors

Sanftstarter-Funktionen

3RW30

3RW40

3RW44

Sanftstart-Funktion

Sanftauslauf-Funktion

integrierter Gerateeigenschutz

integrierter elektronischer Motoriiberlastschutz

einstellbare Strombegrenzung

+ [+ |+ |+

spezielle Pumpenauslauffunktion

Bremsen im Auslauf

einstellbarer Losbrechimpuls

Kommunikation Giber PROFIBUS (optional)

externes Bedien- und Anzeigedisplay (optional)

Parametriersoftware Soft Starter ES

Sonderfunktionen, z. B. Messwerte, Displaysprachen

+ |+ |+ |+ |+ ]+ |+ ]+ ]+

Motoriiberlastschutz nach ATEX

+ empfohlener Sanftstarter

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Projektierung

12.1 Projektierung allgemein

Hinweis
SIRIUS Sanftstarter 3RW44

Weitere Informationen zum SIRIUS Sanftstarter entnehmen Sie dem Systemhandbuch 3RW44.
Das Handbuch kénnen Sie kostenlos downloaden (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/delview/21772518).

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Projektierung

12.2 Anlaufschwere

12.2 Anlaufschwere

Fir die richtige Auslegung eines Sanftstarters ist es wichtig, die Anlaufzeit (Anlaufschwere) der
Applikation zu kennen und zu berlicksichtigen. Lange Anlaufzeiten bedeuten hohere
thermische Belastung fiir die Thyristoren des Sanftstarters. Bei Anlaufvorgangen mit
Motorhochlaufzeiten >20 Sekunden wahlen Sie einen entsprechend dimensionierten SIRIUS
Sanftstarter 3RW40 oder SIRIUS Sanftstarter 3RW44. Die maximal zuldssige Anlaufzeit fir SIRIUS
Sanftstarter 3RW30ist 20 Sekunden. Die SIRIUS Sanftstarter sind ausgelegt fir Dauerbetrieb bei
Normalanlauf (CLASS 10), 40 Grad Celsius Umgebungstemperatur und einer festgesetzten
Schalthaufigkeit (siehe Kapitel Technische Daten (Seite 135)). Wird von diesen Daten
abgewichen, muss der Sanftstarter gegebenenfalls Giberdimensioniert werden.

ACHTUNG

Gefahr von Sachschaden

Bei Einsatz 3RW30: Achten Sie darauf, dass die eingestellte Rampenzeit langer als die
tatsachliche Motorhochlaufzeit ist. Ansonsten kann der SIRIUS 3RW30 beschaddigt werden, da
die internen Bypasskontakte nach Ablauf der eingestellten Rampenzeit schlieBen. Ist der
Motorhochlauf noch nicht vollzogen, flieBt ein AC3-Strom, welcher das Bypasskontaktsystem
beschadigen kann.

Bei Einsatz 3RW40: Der 3RW40 verfligt liber eine integrierte Hochlauferkennung, bei der dieser
Betriebszustand nicht auftreten kann.

Auswahlkriterien

Hinweis

Bei den SIRIUS Sanftstartern muss die entsprechende GroBe des Sanftstarters nach dem
Motorbemessungsstrom ausgewahlt werden (Bemessungsstroms, ,eestarter
> Motorbemessungsstrom).

12.2.1 Anwendungsbeispiele fiir Normalanlauf (CLASS 10) fiir 3RW30 und 3RW40

Vorgeschlagene Grundeinstellungen der Parameter

Unter den unten angegebenen Randbedingungen kann fiir Normalanlaufverhalten (CLASS 10-
Anlauf) der Sanftstarter genauso gro3 gewdhlt werden wie die Leistung des eingesetzten
Motors.

Im Kapitel Technische Daten (Seite 135) finden Sie entsprechend der benétigten
Anlaufschwere einen passenden Sanftstarter fiir die ben&tigte Motorleistung.

Typische Applikationen, fiir die Normalanlauf gilt, und vorgeschlagene
Parametereinstellungen am Sanftstarter siehe folgende Tabelle.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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12.2 Anlaufschwere

Normalanlauf CLASS 10

Leistung des Sanftstarters kann genauso grof? gewahlt werden wie die Leistung des eingesetzten Motors.

Applikation Foérderband Rollenférderer Kompressor kleiner Ventilator") Pumpe Warme-/Hydraulikpumpe
Anlaufparameter
« Spannungsrampe und
Strombegrenzung
- Startspannung % 70 60 50 40 40 40
- Anlaufzeit s 10 10 10 10 10 10
- Strombegrenzungswert (3RW40)  off (max /5 x 1)  off (max/5x1ly) 4 Xxly 4 xly 4 x Iy 4 x Iy
Auslaufart Sanftauslauf Sanftauslauf Freier Auslauf Freier Auslauf ~ Sanftauslauf Freier Auslauf
(nur 3RW40) (nur 3RW40) (nur 3RW40)
1) kleiner Ventilator: Massentrdgheit (Schwungmasse) des Ventilators <10 x Massentrdgheit
des Motors
Allgemeine Randbedingungen
CLASS 10 (Normalanlauf)
3RW30: max. Anlaufzeit 3 s bei 300 % Anlaufstrom, 20 Starts/Stunde
3RW40: max. Anlaufzeit 10 s, Strombegrenzung 300 %, 5 Starts/Stunde
Einschaltdauer 30 %
Einzelaufstellung
Aufstellhohe max. 1000 m / 3280 ft
Umgebungstemperatur kW 40°C/ 104 °F
12.2.2 Anwendungsbeispiele fiir Schweranlauf (CLASS 20) nur 3RW40

Vorgeschlagene Grundeinstellungen der Parameter

Schweranlauf Class 20

Unter den unten angegebenen Randbedingungen muss fiir Schweranlaufverhalten (CLASS 20-
Anlauf) der Sanftstarter mindestens eine Leistungsstufe gréBer gewahlt werden als die Leistung
des eingesetzten Motors.

Im Kapitel Technische Daten (Seite 135) finden Sie, entsprechend der benétigten
Anlaufschwere, einen passenden Sanftstarter fiir die ben6tigte Motorleistung.

Typische Applikationen, fur die Schweranlauf gelten kann, und vorgeschlagene
Parametereinstellungen am Sanftstarter siehe folgende Tabelle.

Der Sanftstarter muss mindestens eine Leistungsklasse grofRer gewahlt werden als der eingesetzte Motor.

Applikation Ruhrwerk Extruder Frasmaschine
Anlaufparameter
* Spannungsrampe und
Strombegrenzung
- Startspannung % 40 70 40
- Anlaufzeit s 20 10 20
- Strombegrenzungswert (3RW40) 4 x Iy off (max /5 x ly;) 4 x Iy
Auslaufart Freier Auslauf Freier Auslauf Freier Auslauf
SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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12.2 Anlaufschwere

Allgemeine Randbedingungen

CLASS 20 (Schweranlauf)

3RW402. / 3RW403. / 3RW404.

max. Anlaufzeit 20 s,
Strombegrenzung eingestellt auf 300 %
max. 5 Starts/Stunde

3RW405. / 3RW407.

max. Anlaufzeit 40 s,
Strombegrenzung eingestellt auf 350 %
max. 1 Start/Stunde

Einschaltdauer

30 %

Einzelaufstellung

Aufstellhbhe

max. 1000 m / 3280 ft

Umgebungstemperatur kW

40°C/104 °F

Hinweis

Diese Tabellen geben beispielhafte Einstellwerte und Geratedimensionierungen an, sie dienen
ausschlieBlich der Information und sind nicht verbindlich. Die Einstellwerte sind
applikationsabhangig und mussen bei der Inbetriebnahme optimiert werden.

Fir eine Auslegung bei abweichenden Randbedingungen siehe Kapitel Technische Daten
(Seite 135) , oder Uiberpriifen Sie Ihre Anforderungen und Auslegungen (iber den Support

Request (Seite 16).
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12.3 Einschaltdauer und Schalthdufigkeit

12.3 Einschaltdauer und Schalthaufigkeit

Die SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40 sind, bezogen auf den Motorbemessungsstrom und
die Anlaufschwere, fiir eine maximal zuldssige Schalthdufigkeit bei einer relativen
Einschaltdauer dimensioniert (siehe Kapitel Technische Daten (Seite 135)). Werden diese Werte
Uberschritten, muss der Sanftstarter gegebenenfalls gréBer dimensioniert werden.

Einschaltdauer ED

Die relative Einschaltdauer ED in % ist das Verhaltnis zwischen Belastungsdauer und Spieldauer
bei Verbrauchern, die hdufig ausgeschaltet und eingeschaltet werden.

Die Einschaltdauer ED kann nach folgender Formel berechnet werden:
O

o+ttt
In dieser Formel sind:

ED Einschaltdauer [%]
t, Startzeit [s]

t, Betriebszeit [s]

t, Pausenzeit [s]

Folgende Grafik zeigt den Vorgang.

€,

X t, t I

Bild 12-1 Einschaltdauer ED

Schalthaufigkeit

Um eine thermische Uberlastung der Geréte zu verhindern, ist unbedingt die maximal zuldssige
Schalthaufigkeit einzuhalten.

Optionaler Zusatzliifter

Die Schalthaufigkeit kann bei 3RW402. bis 3RW404. durch Einsatz eines optionalen
Zusatzllifters erhdht werden. Faktoren und Berechnung der maximalen Schalthdufigkeit bei
Einsatz des Zusatzliifters siehe Kapitel Berechnung der zuldssigen Schalthdufigkeit (Seite 105).
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12.4 Reduzierung der Bemessungsdaten

12.4 Reduzierung der Bemessungsdaten

Eine Reduzierung der Bemessungsdaten der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RW40 erfolgt
gegebenenfalls, wenn

¢ die Aufstellhnohe tiber 7000 m NN liegt.
¢ die Schaltgerateumgebungstemperatur 40 °C libersteigt.

¢ dieim Kapitel beschriebenen Seitenabstande unterschritten werden, z. B. bei Dicht-an-Dicht-
Aufbau oder bei Direktanbau anderer Schaltgerate (Aufbauart).

¢ die senkrechte Einbaulage nicht eingehalten wird.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
Geratehandbuch, 01/2023, NEB535199501000/RS-AC/006 101



Projektierung

12.5 Auslegung von Sanftstartern flir Motoren mit hohen Anlaufstromverhdltnissen

12.5 Auslegung von Sanftstartern fiir Motoren mit hohen
Anlaufstromverhaltnissen

Bei Verwendung von Motoren mit hohen Anlaufstromverhaltnissen (typisch I/l, = 8) kann eine
Uberdimensionierung des Sanftstarters 3RW40 notwendig sein. Fiir diesen Einsatzfall
empfehlen wir Sanftstarter 3RW40 mit einem Erzeugnisstand ab EO7 (bei 3RW40 BaugréBen SO,
S2, S3) bzw. mit einem Erzeugnisstand ab E11 (bei 3RW40 BaugréBen S6 und S12). Diese
3RW40-Gerate ermdglichen, dass der eingestellte Wert fiir die Strombegrenzung gentigend
groB fiir einen erfolgreichen Motorstart gewahlt werden kann (siehe

Kapitel Strombegrenzungswert einstellen (Seite 123)).

Flr die Auslegung von Sanftstartern fiir Motoren mit hohen Anlaufstromverhaltnissen
(typisch I/l, = 8) wenden Sie sich an Siemens Support Request (Seite 16).
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12.6 Aufstellh6he und Umgebungstemperatur

12.6 Aufstellhohe und Umgebungstemperatur

Aufstellhdohe
Die zuldssige Aufstellhthe darf 5000 m tGber NN nicht tiberschreiten (liber 5000 m auf Anfrage).

Wenn die Aufstellhdhe 1000 m Uberschreitet, erfordert dies eine Reduzierung des
Bemessungsbetriebsstroms aus thermischen Griinden.

Wenn die Aufstellhéhe 2000 m tberschritten wird, erfordert dies zusatzlich eine
Reduzierung der Bemessungsspannung wegen der eingeschrankten Isolationsfestigkeit. Ab
einer Aufstellhéhe von 2000 m bis 5000 m Gber NN sind nur noch Bemessungsspannungen
von maximal 460 V zuldssig.

Folgende Darstellung zeigt die Reduzierung des Gerdtebemessungsstroms in Abhangigkeit
von der Aufstellhdhe:
Ab 1000 m Gber NN muss der Bemessungsbetriebsstrom |, verringert werden.
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Reduzierung in Abhangigkeit von der Aufstellhhe

Umgebungstemperatur
Die maximal zuldssige Umgebungstemperatur des Sanftstarters darf 60 °C nicht Uiberschreiten.

Die SIRIUS Sanftstarter 3RW30 und 3RWA40 sind fiir Betrieb mit Nennstrom bei einer
Umgebungstemperatur von 40 ° C ausgelegt. Wird diese Temperatur liberschritten, z. B.
durch libermaBige Erwdarmung im Schaltschrank, andere Verbraucher oder durch eine
allgemein erhdhte Umgebungstemperatur, hat das Einfluss auf die Leistungsfahigkeit des
Sanftstarters und muss bei der Dimensionierung berlicksichtigt werden (siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135)).

ACHTUNG

Gefahr von Sachschaden

Bei Uberschreitung der maximalen Aufstellhéhe (5000 m iiber NN) oder bei einer
Umgebungstemperatur > 60 °C, kann der Sanftstarter beschadigt werden.
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12.6 Aufstellhhe und Umgebungstemperatur

Einbaulage, Aufbauart

Die Einbaulage und Aufbauart (siehe Kapitel Einbau des Sanftstarters (Seite 73)) kann sich auf
die zuldssige Schalthaufigkeit der Sanftstarter auswirken. Im Kapitel Berechnung der zuldssigen
Schalthaufigkeit (Seite 105) finden Sie die zuldssigen Einbau- und Aufbaukombination mit den
dadurch resultierenden Faktoren fir die Schalthaufigkeit der Sanftstarter.
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12.7

12.7.1

Schalthaufigkeit

Die in der Tabelle gezeigten Faktoren beziehen sich auf die Schalthdufigkeit (Starts/Stunde),
angegeben im Kapitel Technische Daten (Seite 135).

12.7 Berechnung der zuldssigen Schalthdufigkeit

Berechnung der zuldssigen Schalthaufigkeit

Ubersichtstabelle der zuldssigen Aufbaukombinationen mit Faktoren der

-t

e senkrecht

Einbaula
Grafik | Aufoauart 3RW30 3RW40 3RWA40+optionaler Lufter
3RW301*[3RW302* 3RW30313RW304*3RW402* 3RW403 3RW404*3RW402*[3RW403*[3RW404*
A Einzelaufstellung 1,0 1,0 1,6 2,0 2,8
Dicht-an-Dicht-A
B |ufstellung 07 0.1 03 0,1 03 16 2,0 2.8
c |Einzelaufstellung 0,5 0,8 0,5 0,8 1,6 2,0
Dicht-an-Dicht-A
Einbaulage waagrecht
] BRW30/40| 3BRW40+optionaler Lifter I
Sl | Avizeue 3RWA02* 3RWA03" 3RW4§E" Standardschalthaufigkeit
. 28 erhohte Schalthaufigkeit
A Einzelaufstellung 1,6 2,0 (Liifter erforderlich)
B Eﬁé’tﬁ]ﬁﬂ;,')"’ht'A 1,6 2,0 2,8 reduzierte Schalthaufigkeit
C |Einzelaufstellung 1,6 2,0
p [|Dicht-an-Dicht-A 14 18 Aufbauart nicht gepriift
ufstellung ! ’
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12.7 Berechnung der zuldssigen Schalthdufigkeit

3RW

3RW

3RW 3RW

. Direktanbau 3RW mit Leistungsschalter 3RV2 Aufbau 3RW mit Leistungsschalter 3RV2 Uber
Aufbau Sanftstarter, allgemein : : Verbindungsleitung (Abstand zwischen 3RV und
und Verbindungsbaustein 3RA 3RW entsgricht degm( Mindestabstand (b) aus
Bild Abstand zu anderen Geraten.
Grafik A Grafik B Grafik C Grafik D Grafik A Grafik B
3RW 3RW 3RW 3RW 3RV 3RV 3RV 3RV 3RV 3RV 3RV 3RV

CCC[CCC

CCCCCC

¥l

3RW 3RW

g

3RW 3RW

Kombination mit optionalem Netzschitz 3RT. Der Mindestabstand zwischen 3RW und 3RT entspricht dem Mindestabstand (b/c) aus
Bild Abstand zu anderen Geraten.

Aufbau nicht zulassig

Grafik A

Grafik B

3RT

Y

3RW

3RT

3RT

3RT

V|¥|¥

3RW 3RW 3RW

€€

Y

3RW

((C
I

3RT

CCCCCC

(€

3RW

3RW

Y

3RW

CCCCCCCCC

3RT 3RT 3RT
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12.7 Berechnung der zuldssigen Schalthdufigkeit

Aufbau 3RW mit Leistungsschalter 3RV2, Verbindungsbaustein 3RA, Verbindungsleitung und
Netzschitz 3RT. Der Mindestabstand zwischen 3RW zu 3RV bzw. 3RT entspricht dem Mindestab-

stand (b/c) aus Bild Abstand zu anderen Geraten.
Grafik A Grafik B Grafik A Grafik B
3RV 3RV 3RV 3RV 3RV 3RV 3RV

ok Tk Tox T1oe Ik Tk
O ESEDED BN EXENED
VIl ¥ ¥ ¥

3RT 3RT 3RT 3RT 3RW 3RW 3RW 3RW

CCCCCCCCC (ﬁ( (ﬁ((ﬁ((ﬁ(
A (v v

3RW 3RW 3RW 3RW 3RT 3RT 3RT 3RT

Py
<

X
>

__— -

Aufbau 3RW mit Leistungsschalter 3RV2 und Netzschiitz 3RT Uber Verbindungsleitung. Der
Mindestabstand zwischen 3RV zu 3RT entspricht dem Mindestabstand (b/c) aus Bild Abstand zu
anderen Geraten.

Grafik A Grafik B

k| [vk [k [k [k [k ok |k

3RV 3RV 3RV 3RV 3RV 3RV 3RV 3RV

(CC QL HICECCLOCCE CCCCCLeC
Y V¥ |Y¥

«( (( ((T?((Tk((f%(?((?(((“(
i o4 K

3RT SRW 3RT 3RT | 3RT SRW I 3RW | 3RW
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12.7 Berechnung der zuldssigen Schalthdufigkeit

Artikelnummer a(mm)|a(in) |b(mm)|b(in) c(mm) | c(in)
T 3RW301./3RW302. 15 0,59 60 2,36 40 1,56
b 3RW303./3RW304 30 1,18 60 2,36 40 1,56
3RW402. 15 0,59 60 2,36 40 1,56
1 3 5 3RW403./3RW404. 30 1,18 60 2,36 40 1,56
3RW405./3RW407. 5 0,2 100 4 75 3
a a
—p -¢ L
2 4 6
J ‘3 ‘
Abstand zu anderen Gerdten
12.7.2 Beispiel zur Berechnung der Schalthaufigkeit

Aufgabe

Es soll die maximal zuldssige Schalthdufigkeit eines 5,5 kW (12,5 A) Sanftstarters 3RW4024
ermittelt werden. Die Anforderungen sind Dicht-an-Dicht-Aufstellung, senkrechte Einbaulage.
Die Randbedingung ist eine Hochlaufzeit von ca. 3 s (z. B ein Pumpenmotor mit CLASS 10-
Anlauf) bei einer Umgebungstemperatur von 40 °Celsius. Der Sanftstarter soll Giber
Verbindungsleitungen mit einem Leistungsschalter 3RV2021 verbunden werden. (Abstand 3RV
zu 3RW =40 mm)

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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12.7 Berechnung der zuldssigen Schalthdufigkeit

Ermittlung Starts/Stunde eines 3RW40 bei Dicht-an-Dicht-Aufstellung und senkrechter

Einbaulage
C Grafik B

* * * Grafik | Aufbauart 3RW30 3RW40 3RW40+optionaler Lifter m
3RW301* [3RW302* [ 3BRW303* [ BRW3047%| 3RW402),3RW403* [ SRW404 1] 3RW402*)3RW403* [ SRW404*

A Einzelaufstellung 1,0 1,0 1,6 2,0 2,8

Dicht-an-Dicht- ‘
0,7 0,1 0,3 0,3 2,0 2,8
3RV 3RV 3RV Aufstellung
0,5 1,6

© Einzelaufstellung 0,5
Dicht-an-Dicht-
( ( ( ( ( ( = Aufstellung o9 -

Typ 3RW40 24
Leistungselektronik
Belastbarkeit Bemessungsbetriebsstrom I,
* Nach IEC und UL/CSA", bei Einzelmontage, AC-53a
3RW 3RW 3RW - bei 40 °C A 12,5
- bei 50 °C A 11
- bei 60 °C A 10
Minimal einstellbarer Motorbemessungsstrom |y,
fir den Motoriiberlastschutz A 5
Verlustleistung
« Im Betrieb nach erfolgtem Hochlauf bei Dauerbemessungs- w 2
betriebsstrom (40 °C) ca.
« Im Anlauf bei eingestellter Strombegrenzung auf w 68
300 % |y (40°C)
Zulassiger Motorbemessungsstrom und Starts pro Stunde
« Bei Normalanlauf (Class 10)
- Motarbemessungsstrom |y,?, Hochlaufzeit 3 s A 5
~ Starts pro Stunde @

Aufbau Leistungsschalter 3RV2021 und Verbindung Sanftstarter 3RW4024 (iber
Verbindungsleitungen und senkrechte Einbaulage flr einen CLASS 10-Anlauf:

Schalthdufigkeit 3RW40 bei Einzelaufstellung:
Faktor Schalthdufigkeit fir Grafik B ohne Liifter:
Faktor Schalthaufigkeit fir Grafik B mit Lifter »:
Zuldssige maximale Schalthaufigkeit:

Ohne Lufter:

Mit Lufter V:

1) optionaler Lifter: 3RW4928-8VB00

Ergebnis

50 1/h
0,1
1,6

50 1/h x0,1=5 1/h
50 1/h x1,6=80 1/h

Die Pumpe kdnnte bei den genannten Aufbaubedingungen (Dicht-an-Dicht, senkrechte
Einbaulage) finfmal pro Stunde gestartet werden. Bei Ausriistung des 3RW4026 mit dem
optionalen Lifter 3RW4928-8VB00 kann eine Schalthaufigkeit von bis zu 80 Starts pro Stunde

erreicht werden.
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12.8 Hilfsmittel zur Projektierung

12.8

12.8.1

Siehe auch

110

S Siemens STS - Simulation Tool for Soft Starters

»

3RW5226

) 49s o 25x 1 4%

Bemessungsstrom:77 A Class 10A

3RW5224 (Wurzel-3-5chaltung)

495 25x 4%

Bemessungsstrom:81,4 A Class 10A

3RW3526
49s 25x 4%
Bemessungsstrom:77 A Class T0A

3RW5524 (Wurzel-3-5chaltung)

* 49s 25x 4%
Bemessungsstrom:81,4 A Class 10A

=

-]

e

(]

Sanftstarter Dstenqualitat: Exzellent O

1x 60% "PZU:&(ZM:hE Funkticnen

Hilfsmittel zur Projektierung

3RW5226

Voraussichtliche Anlaufzeit (Applikation) 4,95

Bemessungsstrom
CLASS

Drehmoment / Drehzahl

T7A

Class 10A

Auswahl des Sanftstarters mit Simulation Tool for Soft Starters

Max Anzahl Starts/h 25x

Thermische Auslastung 4 %

Strom | Drehzahl

67 A
L)
® DOLStrom
.
Steuerspeisespannung [V] Bemessungsbetriebsspannung
| AC110-250 v | | 200V-480V v
Klemmenart Endgultige Artikel-Nr.
| Schraubklemmen ~ | 3RW5226-1AC14

Speichern unter

Mit der Software STS (Simulation Tool for Soft Starters) ist eine Sanftstarterauslegung

maoglich. Durch Eingabe von Motor- und Lastdaten sowie Applikationsanforderungen schlagt

das STS geeignete Sanftstarter fur die jeweilige Anwendung vor und gibt Hinweise zur

Parametrierung.

Simulation Tool for Soft Starters (STS) kdnnen Sie auf der 3RW5 Themenseite kostenlos

heruntergeladen.

Link fur STS (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/101494917)

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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12.9 Artikelnummernsystematik 3RW30

12.9 Artikelnummernsystematik 3RW30

3IRIW|3[|0/2|6=1|/B/B|1]|4=

L—» Sondervarianten

L—» Bemessungsbetriebsspannung U,

—> Bemessungssteuerspeisespannung U,
\—> Sanftstarterfunktionalitat (BB=Bypass usw.)

— Anschlussart (Schraub-/Federzugklemme)

— > BaugroRe / Bemessungsbetriebsstrom |

— Sanftstarter-Typ

L Sanftstarter

Bemessungsstrom und Bemessungsleistung bei U,=400V /460 V und T, =40°C/50°C

13 le=3,6 AI3A Pe=1,5kW/1,5hp BaugréBe SO0
14 le=6,5A14,8A Pe=3kW/3hp

16 le=9,0A/7,8A Pe=4kW/5 hp

17 le=12,5A111A Pe=55kW/7,5hp

18 le=17,6 AI17 A Pe=7,5kW /10 hp

26 le=25A123A Pe=11kW/15hp BaugroBe SO
27 le=32A129A Pe=15kW /20 hp

28 le=38A/34A Pe=18,5kW/25hp

36 le=45A142A Pe=22kW /30 hp BaugroBe S2
37 le=63A/58A Pe =30 kW /40 hp

38 le=72A162A Pe =37 kW /40 hp

46 le=80A/73A Pe =45 kW /50 hp BaugroBe S3
47 le=106 A/398 A Pe=55kW /75 hp

Weitere Informationen siehe Kapitel Technische Daten (Seite 135).
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12.10 Artikelnummernsystematik 3RW40

12.10 Artikelnummernsystematik 3RW40

3IRIW|4]0|2|4=1|B /B |1

L Sanftstarter

4 =

TB=Bypass+Thermistor usw.)

— Sanftstarter-Typ

— Anschlussart (Schraub-/Federzugklemme)

— > BaugroRe / Bemessungsbetriebsstrom |

L—» Sondervarianten

L—» Bemessungsbetriebsspannung U,

—> Bemessungssteuerspeisespannung U,
Sanftstarterfunktionalitdt (BB=Bypass,

Bemessungsstrom und Bemessungsleistung bei U,= 400V /460 V und T, =40°C/ 50 °C

24
26
27
28
36
37
38
46
47
55
56
73
74
75
76

le=125A111A
le=25A/23A
le=32A/29A
le=38A/34A
le=45A142A
le=63A/58A
le=72A162A
le=80A/73A
le=106 A/98 A
le=132A1117 A
le=160A/145A
le=230A/205A
le=280A/248 A
le=350A/315A
le=432A/385A

Pe=55Kw/7,5hp
Pe=11kW/15hp
Pe=15kW /20 hp
Pe=18,5kW /25 hp
Pe=22kW /30 hp
Pe =30 kW /40 hp
Pe =37 kW /40 hp
Pe =45 kW /50 hp
Pe=55kW /75 hp
Pe=75kW/75hp
Pe =90 kW /100 hp
Pe=132kW /150 hp
Pe =160 kW / 200 hp
Pe =200 kW / 250 hp
Pe =250 kW /300 hp

Weitere Informationen siehe Kapitel Technische Daten (Seite 135).
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BaugroBe SO

BaugroBe S2

BaugroBe S3
BaugroBe S6

BaugroBe S12
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13.1 Inbetriebnahme 3RW30

Inbetriebnahme, Beschreibung der Einstellparameter fiir den Anlauf und fiir den Ausgang

13.1.1 Vorgehensweise Inbetriebnahme
1. Spannungen und Verdrahtung kontrollieren.
2. Anlaufparameter einstellen (Parametervorschldge siehe Tabelle Schnellinbetriebnahme).

3. Motor anlaufen lassen und Parameter wenn notig optimieren (siehe Tabelle
Schnellinbetriebnahme).

4. Wenn gewdinscht, eingestellte Parameter dokumentieren, siehe Kapitel Tabelle der
eingestellten Parameter (Seite 207).
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13.1 Inbetriebnahme 3RW30

13.1.2

Gefahr von Sachschaden.
Anschluss an nicht belegte Klemmen ist unzuléssig.

Einstellungsvorschlag

Anlauf Parameter

Startspannung % Rampenzeit s
Applikation @ @0
40 100% 0 20s
Férderband 70 10
Rollenférderer 60 10
Kompressor 50 20
kleiner Ventilator 40 20
Pumpe 40 10
Hydraulikpumpe 40 10
Rihrwerk 40 20

Gefahr von Sachschéaden.
Beachten Sie die Schalthaufigkeit (siehe techn. Daten).
Eine zu hohe Schalthaufigkeit kann den Sanftstarter beschadigen.

Schnellinbetriebnahme 3RW30 und Optimierung der Einstellparameter

3RW30 SIRIUS
Sanftstarter

Schnellinbetriebnahme

- Steuerteil und
- Leistungsteil

v
1. Verdrahtungskontrolle

v

2. Gerat parametrieren
Sanftstartfunktion

- Rampenzeit (s)

- Startspannung (%)

Einstellungsvorschlag).

auf gewiinschte Werte einstellen (siehe Tabelle

v

3. Spannungen im Steuer-
und Hauptstromkreis
Uberprifen und zuschalten.

Versorgungsspannung

¢ an Klemme A1 und A2

kontrollieren.

Uber LED-Anzeige und
Zustandstabelle
Fehlerursache ermitteln
und beheben (siehe
Kapitel Fehlerbehand-
lung)

LED “DEVICE”
grines Dauerlicht?

nein

ja
A

4. Sanftstarter
einschalten (IN0 -> 1)

jay,

1. Sanftstarter
ausschalten (IN1 -> 0).
2. Rampenzeit erhéhen
(Poti nach rechts
drehen)

Der Motor erreicht
seine Nenndrehzahl
- erst nach der
eingestellten

1. Sanftstarter ausschalten
(IN1 ->0).

2. Rampenzeit reduzieren
(Poti nach links drehen)

1. Sanftstarter ausschalten
(IN1->0).

2. Startspannung erhéhen
(Poti nach rechts drehen)

B>

Der Motor erreicht

seine Nenndrehzahl

- wesentlich
schneller als in der

Rampenzeit eingestellten

- mit zu schnellem Rampenzeit
Momentenanstieg - gar nicht (bleibt
- mit zu hohem hangen)

Anlaufstrom

114

Der Motor
lauft nicht
sofort los
und brummt

Motor:

1. Sanftstarter
ausschalten
(IN1->0).

2. Startspannung
reduzieren (Poti

nach

DEVICE” griin Dauerlicht
“STATE/BYPASSED”

links drehen)

A

Der Motor
lauft mit
Momenten-
schlag an

erreicht zugig,
nnerhalb der gewuinschten

nein

Zeit seine
enndrehzahl?

Sanftstarter
ausschalten (IN1 -> 0)

Inbetriebsetzung
beendet
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13.1.3 Einstellen der Sanftanlauffunktion

Spannungsrampe

Der Sanftanlauf wird beim SIRIUS Sanftstarter 3RW30 durch eine Spannungsrampe erreicht. Die
Klemmenspannung des Motors wird innerhalb einer einstellbaren Rampenzeit von einer
parametrierbaren Startspannung bis auf Netzspannung angehoben.

Spannung in %

A
UMolor100 %
Startspannung
100 % Spannung ZeitV(t)
am Motor S
Rampenzeit
Motordrehmoment (M)
Nm & _
MD\rekstan
(maximal b
Drehmomenty \ Y ~

IVINenn //

Parametrierbare Beschlaunigungs.
Startspannung
I —— | — > Drehz_ahl (n)
I > min-1
@ Mg, ntstart ""~~»A_Parametrierbary‘ Motor ist hochgelaufen

kurze Rampenzeit und im Nennbetrieb (nNenn).

Rampenzeit

Sanftstart
langere Rampenzeit

@ M Last (z.B. Ventilator)
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13.1 Inbetriebnahme 3RW30

13.1.4 Startspannung einstellen

Potentiometer U

An dem Potentiometer U wird die Hohe der Startspannung eingestellt. Der Wert der
Startspannung bestimmt die Hohe des Einschaltdrehmoments des Motors. Eine kleinere
Startspannung hat ein kleineres Anzugsdrehmoment (sanfteren Anlauf) und kleineren
Anlaufstrom zur Folge.

Die Startspannung sollte so hoch gewahlt sein, dass unmittelbar mit dem Startbefehl an den
Sanftstarter der Motor sofort und sanft anlauft.

13.1.5 Rampenzeit einstellen

Potentiometer t

116

An dem Potentiometer t wird die Lange der gewlinschten Rampenzeit bestimmt. Die
Rampenzeit sagt aus, in welcher Zeit die Motorspannung von eingestellter Startspannung
auf Netzspannung angehoben wird, und ist nicht mit der realen Motorhochlaufzeit zu
vergleichen. Die Rampenzeit beeinflusst lediglich das Beschleunigungsmoment des Motors,
welches die Last wahrend des Hochlaufvorgangs antreibt. Die tatsachliche Motoranlaufzeit
ist lastabhdngig und kann sich von der am Sanftstarter 3RW eingestellten Rampenzeit
unterscheiden.

Eine Iangere Rampenzeit hat einen kleineren Anlaufstrom und ein reduzierteres
Beschleunigungsmoment iber den Motorhochlauf zur Folge. Hierdurch erfolgt ein langerer
und sanfterer Motorhochlauf. Die Ldnge der Rampenzeit muss so gewahlt werden, dass der
Motor innerhalb dieser Zeit seine Nenndrehzahl erreicht. Wird die Zeit zu kurz gewahlt, wenn
also die Rampenzeit vor dem erfolgten Motorhochlauf endet, tritt in diesem Moment ein sehr
hoher Anlaufstrom auf, der den Wert des Direktstartstroms bei dieser Drehzahl erreichen
kann.

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW30 kann in diesem Anwendungsfall (eingestellte Rampenzeit
kirzer als die tatsachliche Motorhochlaufzeit) beschadigt werden. Beim 3RW30 ist eine

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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maximale Anlaufzeit von 20 s mdglich. Bei Anlaufvorgangen mit Motorhochlaufzeiten >20 s
ist ein entsprechend dimensionierter SIRIUS Sanftstarter 3RW40 oder 3RW44 zu wahlen.

ACHTUNG

Gefahr von Sachschaden

Achten Sie darauf, dass die eingestellte Rampenzeit langer als die tatsdchliche
Motorhochlaufzeit ist. Ansonsten kann der SIRIUS 3RW30 beschadigt werden, da die internen
Bypasskontakte nach Ablauf der eingestellten Rampenzeit schlieBen. Ist der Motorhochlauf
noch nicht vollzogen, flieBt ein AC3-Strom, der das Bypasskontaktsystem beschadigen kann.

Bei Einsatz 3RW40: Der 3RW40 verfligt Uber eine integrierte Hochlauferkennung, bei der dieser
Betriebszustand nicht auftreten kann.

13.1.6 Ausgang ON

Ausgangskontakt ON

R I S——

-t

Zustandsdiagramm Ausgangskontakt ON

Der Ausgangskontakt an Klemme 13/14 (ON) schlieBt bei anstehendem Signal an Klemme 1
(IN) und bleibt so lange geschlossen, wie der Startbefehl ansteht.

Der Ausgang kann genutzt werden, um z. B. ein vorgeschaltetes Netzschiitz anzusteuern oder
die Selbsthaltung bei Tasteransteuerung zu realisieren. Entsprechende Schaltungsvorschldage
siehe Kapitel Schaltungsbeispiele (Seite 169).

Das Zustandsdiagramm des Kontakts bei den entsprechenden Betriebszustdanden siehe
Kapitel 3RW30: Anzeigeniibersicht (Seite 61)
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13.2 Inbetriebnahme 3RW40

Inbetriebnahme, Beschreibung der Einstellparameter fiir den Anlauf, den Auslauf, den
Motorschutz und die Ausgdnge

P
l!nooo
18] TR M=

SIEMENS
SIRIUS

U’ : |
a ° B
L] @/ 7
’:l 5o Bk
1 -6 nes) &

n

5 405664344

13.2.1 Vorgehensweise Inbetriebnahme
1. Spannungen und Verdrahtung kontrollieren.

2. Anlaufparameter und Auslaufparameter einstellen (Parametervorschldge siehe Tabelle
Schnellinbetriebnahme).

3. Motoruberlastfunktion einstellen (wenn gewtinscht).
4. RESET MODE fur den Stérungsfall festlegen.

5. Motor anlaufen lassen und Parameter wenn ndtig optimieren (siehe Tabelle
Schnellinbetriebnahme).

6. Wenn gewiinscht, eingestellte Parameter dokumentieren.
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13.2.2

Gefahr von Sachschaden.
Anschluss an nicht belegte Klemmen ist
unzulassig.

13.2 Inbetriebnahme 3RW40

Schnellinbetriebnahme 3RW40 und Optimierung der Einstellparameter

3RW40

Schnellinbetriebnahme

Sanftstarter

SIRIUS

1. Verdrahtungskontrolle
- Steuerteil und
- Leistungsteil

v

2. Gerat parametrieren
Motorschutz

- am lg-Einsteller Motorbemessungsstrom des Antriebs

- am CLASS-Schalter erforderliche Abschaltklasse einstellen

Einstellungsvorschlag Anlauf Parameter Auslauf Parameter| |ginstellen
Applikation Start- | Rampen-| Strombe-
spannung zei?s gren- Auslaufzeits | |Sanftstartfunktion
% zungswert - Strombegrenzungswert (x lg)
. 10 xle 10 - Rampenzeit (s)
40 5 1_3@5 - Auslaufzeit (s)
100% | 0 20 0 20s auf gewlinschte Werte einstellen (siehe Tabelle
Férderband 70 10 5xlg 5 Einstellungsvorschlag).
Rollenforderer 60 10 5xlg 5 3. Spannungen im Steuer-
und Hauptstromkreis
Kompressor 50 10 4xle 0 {iberpriifen und zuschalten.
kleiner Ventilator 40 10 4xlg 0
Pumpe 40 10 4xlg 10 {ED “DEVICE
Hydraulikpumpe 4 1 4 x| grines Dauerlicht,
Y pump 0 0 ° 0 die anderen LEDs
Rihrwerk 40 20 4xlg 0 sind aus?
Frasmaschine 40 20 4xlg 0

Uber LED-Anzeige und
Zustandstabelle Fehlerursa-
che ermitteln und beheben.
(siehe Kapitel Fehlerbehand-

lung)

4. Sanftstarter
einschalten (IN 0 -> 1)

1. Sanftstarter ausschalten
(IN1->0).

2. Rampenzeit reduzieren
(Poti nach links drehen)
oder

3. wenn Strombegrenzung
eingestellt ist, Begrenzungs-
wert erhéhen (Poti nach
rechts drehen).

1. Sanftstarter
ausschalten (IN 1 -> 0).
2. Rampenzeit erhdhen
(Poti nach rechts
drehen).

3. Strombegrenzungs-
wert reduzieren (Poti
nach links drehen).

1. Sanftstarter ausschalten
(IN1->0)

2. Startspannung erhéhen
(Poti nach rechts drehen)
oder

3. wenn Strombegrenzung
eingestellt ist, Begrenzungs-

1. Sanftstarter
ausschalten
(IN1->0).

2. Startspannung
reduzieren (Poti
nach links drehen).

wert erhéhen (Poti nach
rechts drehen).

Der Motor erreicht Der Motor

seine Nenndrehzahl erreicht seine

- mit zu schnellem Nenndrehzahl
Momentenanstieg - langsamer als

- schneller als @ gewlinscht
gewdlnscht, mit zu - gar nicht (bleibt
hohem Anlaufstrom hangen)

Der Motor
lauft nicht
sofort los

und brummt @
«——

Der Motor
lauft mit
Momenten-
schlag an

nei

O

Auslaufzeit erhéhen
(Poti nach rechts drehen)

Auslaufzeit reduzieren
(Poti nach links drehen)

Der Motor bleibt
abrupt, nicht
sanft stehen.

Der Motor lauft zu
lange nach.

erreicht zugig,
innerhalb der
gewlinschten Zeit seine
Nenndrehzahl?

Dauerlicht, “STATE/
BYPASSED” griin

[Sanﬁstarter ausschalten (IN 1 -> O)]

ja

Sanftauslauf

nein

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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13.2.3 Einstellen der Sanftanlauffunktion

Spannungsrampe

Der Sanftanlauf wird beim SIRIUS Sanftstarter 3RW40 durch eine Spannungsrampe erreicht. Die
Klemmenspannung des Motors wird innerhalb einer einstellbaren Rampenzeit von einer
parametrierbaren Startspannung bis auf Netzspannung angehoben.

Spannung in %

A
UMotor1 00 %
Startspannung
100 % Spannung ZeitV(t)
am Motor S
Rampenzeit
Motordrehmoment (M)
Nm & _
MD\rekstan
(maximal b
e D e

MNenn //

Parametrierbare

Beschleunigungs-
moment

Startspannung
P R - Drehzahl (n)
- > min-1
@ LS “"‘--,A_Parametrierbary‘ Motor ist hochgelaufen
kurze Rampenzeit Rampenzelt und im Nennbetrieb (n.).

Sanftstart
langere Rampenzeit

@ M Last (z.B. Ventilator)
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13.2.4 Startspannung einstellen

Potentiometer U

Am Potentiometer U wird die Hohe der Startspannung eingestellt. Der Wert der
Startspannung bestimmt die Hohe des Einschaltdrehmoments des Motors. Eine kleinere
Startspannung hat ein kleineres Anzugsdrehmoment (sanfteren Anlauf) und kleineren
Anlaufstrom zur Folge.

Die Startspannung sollte so hoch gewahlt sein, dass unmittelbar mit dem Startbefehl an den
Sanftstarter der Motor sofort und sanft anlduft.

13.2.5 Rampenzeit einstellen

Potentiometer t

Am Potentiometer t wird die Ldnge der gewiinschten Rampenzeit bestimmt. Die Rampenzeit
sagt aus, in welcher Zeit die Motorspannung von eingestellter Startspannung auf
Netzspannung angehoben wird, und ist nicht mit der realen Motorhochlaufzeit zu
vergleichen. Die Rampenzeit beeinflusst lediglich das Beschleunigungsmoment des Motors,
welches die Last wahrend des Hochlaufvorgangs antreibt. Die tatsachliche Motoranlaufzeit
ist lastabhdngig und kann sich von der am Sanftstarter 3RW eingestellten Rampenzeit
unterscheiden.

Eine Iangere Rampenzeit hat einen kleineren Anlaufstrom und ein reduzierteres
Beschleunigungsmoment lber den Motorhochlauf zur Folge. Hierdurch erfolgt ein langerer
und sanfterer Motorhochlauf. Die Ldnge der Rampenzeit muss so gewahlt werden, dass der
Motor innerhalb dieser Zeit seine Nenndrehzahl erreicht. Wird die Zeit zu kurz gewahlt, wenn
also die Rampenzeit vor dem erfolgten Motorhochlauf endet, tritt in diesem Moment ein sehr
hoher Anlaufstrom auf, der den Wert des Direktstartstroms bei dieser Drehzahl erreichen
kann.

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 begrenzt zusdtzlich auf den Stromwert, welcher am
Strombegrenzungspotentiometer eingestellt ist. Sobald der Strombegrenzungswert erreicht
ist, wird die Spannungsrampe, bzw. Rampenzeit abgebrochen und der Motor mit

dem Strombegrenzungswert bis zum erfolgten, kompletten Motorhochlauf gestartet. In
diesem Fall sind auch Motoranlaufzeiten ldnger als die maximal parametrierbaren 20 s
Rampenzeit bzw. die tatsachlich am Sanftstarter eingestellte Rampenzeit mdglich (Angaben

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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zu maximalen Anlaufzeiten und Schalthdufigkeiten siehe Kapitel Technische Daten >
Leistungselektronik 3RW30 13, 14, 16, 17, 18-.BB.. (Seite 138)) ff. und Leistungselektronik
3RWA40 24, 26, 27, 28 (Seite 154) ff.).

13.2.6 Strombegrenzung in Verbindung mit Anlauf Spannungsrampe und
Hochlauferkennung

Strombegrenzung

Motorstrom
| A

Direktstart Motor

ISanﬂstarler einstellbarer
Strombegrenzungswert

Anfang bestimmt _|
durch eingestellte |3

Startart, hier
Spannungsrampe

Ie Motor \
.

|

Mo motor - Motordrehzahl
n

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 misst mittels integrierter Stromwandler kontinuierlich den
Phasenstrom (Motorstrom).

Wahrend des Anlaufvorgangs kann der flieBende Motorstrom aktiv durch den
Sanftstarter begrenzt werden. Die Strombegrenzungsfunktion tberlagert die Funktion der
Spannungsrampe.

Dies bedeutet, sobald ein parametrierter Stromgrenzwert erreicht wird, wird die
Spannungsrampe abgebrochen und der Motor wird bis zum erfolgten kompletten Hochlauf
mit der Strombegrenzung gestartet. Bei SIRIUS Sanftstartern 3RW40 ist die Strombegrenzung
immer aktiv.

Ist das Strombegrenzungspotentiometer auf Rechtsanschlag, wird der Anlaufstrom auf
den maximal méglichen Strom begrenzt (siehe Kapitel Strombegrenzungswert einstellen
(Seite 123)).
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13.2.7 Motorstrom einstellen

Potentiometer I,

C€

AMB 40 °C

NEMA WOMLEFF 52

Am Potentiometer |, muss der Bemessungsbetriebsstrom des Motors entsprechend der
vorliegenden Netzspannung bzw. der Motorverschaltung (Stern/Dreieck) eingestellt werden.
Auf diesen eingestellten Wert bezieht sich auch der elektronische Motoriiberlastschutz,
wenn er aktiviert ist. Zuldssige Einstellwerte bezogen auf die gewlinschte Motor-
Uberlastausldseklasse, siehe Kapitel Motorstromeinstellwerte (Seite 128).

13.2.8 Strombegrenzungswert einstellen

Potentiometer xI,

Beispiel

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

Darstellung gultig fir 3RW40 SO, S2, S3 Darstellung giiltig fir 3RW40 SO, S2, S3 ab
bis Erzeugnisstand E06 und Erzeugnisstand EO7 und

3RW40 S6 und S12 bis Erzeugnisstand 3RW40 S6 und S12 ab Erzeugnisstand E11.
E10.

Am Potentiometer x|, wird der Strombegrenzungswert als Faktor des eingestellten
Motorbemessungsstroms (l,) auf den maximal gewiinschten Strom wahrend des Anlaufs
eingestellt.

* Potentiometer I, eingestellt auf 100 A
* Potentiometer xl, eingestellt auf 5 = Strombegrenzung 500 A.

Wird der eingestellte Strombegrenzungswert erreicht, wird die Motorspannung durch den
Sanftstarter so weit abgesenkt bzw. geregelt, dass der Strom nicht den eingestellten
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124

Strombegrenzungswert libersteigt. Bedingt durch die Stromunsymmetrie im Anlauf
entspricht der eingestellte Strom dem arithmetischen Mittelwert Gber die 3 Phasen.

Ist der Strombegrenzungswert umgerechnet eingestellt auf 100 A kénnten die Anlaufstrome
inL1ca.80A, L2ca. 120 A, L3 ca. 100 A betragen (siehe Kapitel Asymmetrie der
Anlaufstrome (Seite 29)).

Der eingestellte Strombegrenzungswert muss mindestens so hoch gewahlt werden,
dass genug Drehmoment im Motor erzeugt werden kann, um den Antrieb in den
Nennbetrieb zu bringen. Als typischer Wert kann hier der drei- bis vierfache Wert des
Bemessungsbetriebsstroms (l,) des Motors angenommen werden.

Zum Gerdteeigenschutz ist die Strombegrenzung immer aktiv. Ist das
Strombegrenzungspotentiometer auf Rechtsanschlag wird der Anlaufstrom auf den maximal
moglichen Strom begrenzt. Dabei sind zwei Falle voneinander zu unterscheiden:

Fall A:

3RW40-Gerdte bis Erzeugnisstand EO6 (bei 3RW40 BaugroBe SO, S2, S3) bzw. bis
Erzeugnisstand E10 (bei 3RW40 BaugroBe S6 und S12)

= Der maximal mdégliche Begrenzungsstrom ist der 5-fache Wert des am Sanftstarter 3RW40
eingestellten Motorbemessungsstroms (siehe Kapitel Motorstrom einstellen (Seite 123)).

Fall B:

3RW40-Gerate ab Erzeugnisstand EOQ7 (bei 3RW40 BaugroBe SO, S2, S3) bzw. ab
Erzeugnisstand E11 (bei 3RW40 BaugroBe S6 und S12)

= Bei diesen 3RW40-Gerdten ist der maximal mdgliche Begrenzungsstrom (Stellung

"max") der 5-fache Wert des maximalen Bemessungsbetriebsstroms des Sanftstarters (siehe
Typschild des Sanftstarters). Dieser Wert ist unabhdngig vom tatsachlich am Sanftstarter
3RW40 eingestellten Motorbemessungsstrom (Potentiometer |,). Dieser Wert ist identisch mit
dem 5-fachen Wert des maximal am Potentiometer I, einstellbaren Werts.

Uberdimensionierung z. B. wegen Motoren mit hohen Anlaufstromverhiltnissen

Fir die Auslegung von Sanftstartern fir Motoren mit hohen Anlaufstromverhaltnissen
(typisch I/l, = 8) beachten Sie die Projektierungshinweise im Kapitel Auslegung von
Sanftstartern fiir Motoren mit hohen Anlaufstromverhéltnissen (Seite 102).
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13.2.9 Optimierte Einstellbereiche fiir die Strombegrenzung

Beispiel fiir die optimierten Einstellbereiche der Strombegrenzung bei den Sanftstartern 3RW40

EO1 EO7

I

x|
S[EMF,NS 5
1.3 max,
67
| 62
|]:'I e 70
9 5y @
|
® @
@ lBegrenzung = @ le Motor
3 1,3RW
Bild 13-1  Optimierte Einstellbereiche der Strombegrenzung
Beispiel fiir die Berechnung der Strombegrenzung
Bis Erzeugnisstand EO6 (bei 3RW40 Baugro- Ab Erzeugnisstand EQ7 (bei 3RW40 Baugro-
Be SO, S2, S3) bzw. bis Erzeugnisstand E10 Be SO, S2, S3) bzw. ab Erzeugnisstand E11
(bei 3RW40 BaugroBe S6 und S12) (bei 3RW40 BaugroBe S6 und S12)
X Ie | X le 2 5 I,
: 1.3 max
i =
Ie Motor =60A le Motor =60A
le 3w =72A le 3rw =72A
IBegrenzung = 1 5 X Ie Motor IBegrenzung = 1 5 X Ie Motor
linax =5 X e potor = 300 A | ax =5 Xle 3w =360 A

Einstellwerte, siehe Optimierte Einstellbereiche fir die Strombegrenzung (Seite 125).

13.2.10 Hochlauferkennung

Der SIRIUS Sanftstarter verfligt tiber eine Motorhochlauferkennung, welche unabhangig von
der Startartimmer aktiv ist. Wird ein erfolgter Motorhochlauf erkannt, wird die Motorspannung
entsprechend auf 100 % der Netzspannung erhoht. Die Thyristoren des Sanftstarters werden
durch die im Gerat integrierten Bypasskontakte Gberbriickt und der erfolgte Hochlauf tiber den
Ausgang BYPASS und die LED STATE/BYPASSED angezeigt.
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13.3 Einstellen der Sanftauslauffunktion

Beim Sanftauslauf wird der freie Auslauf, bzw. natiirliche Auslauf der Last verldngert. Diese
Funktion wird eingestellt, wenn ein abruptes Stillsetzen der Last verhindert werden soll. Typisch
ist dies bei Applikationen mit kleinen Massentragheiten oder hohen Gegendrehmomenten.

Spannung U
in% A

U-Netz (100 %)

-
Auslaufzeit Zeit (t)
- S
Stoppbefehl
am
Sanftstarter

13.3.1 Auslaufzeit einstellen

Potentiometer t

Am Potentiometer t kann eine Auslaufzeit eingestellt werden. Hiermit wird bestimmt
wie lange dem Motor nach Wegnahme des Ein-Befehls noch Energie zugefiihrt werden
soll. Innerhalb dieser Auslaufzeit wird das im Motor erzeugte Drehmoment Uiber eine
Spannungsrampenfunktion reduziert und die Applikation sanft stillgesetzt.

Ist das Potentiometer in Stellung O wird keine Spannungsrampe im Auslauf ausgefiihrt (freier
Auslauf).
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13.4 Einstellen der Motorschutzfunktion
Der Uberlastschutz des Motors wird auf Basis der Wicklungstemperatur des Motors realisiert.
Daraus wird abgeleitet, ob der Motor (iberlastet ist, oder im normalen Betriebsbereich arbeitet.

Die Wicklungstemperatur kann entweder liber die integrierte elektronische
Motorliberlastfunktion berechnet, oder liber einen angeschlossenen Motorthermistor
gemessen werden.

13.4.1 Elektronischen Motoriiberlastschutz einstellen

(€

AB 40 °C

Potentiometer I,

Am Potentiometer |, muss der Bemessungsbetriebsstrom des Motors entsprechend der
vorliegenden Netzspannung bzw. der Motorverschaltung (Stern/Dreieck) eingestellt werden.

Mittels Strommessung liber im Sanftstarter integrierte Wandler wird der Stromfluss wahrend
des Motorbetriebs gemessen. Dieser Wert wird auch fiir die Funktion Strombegrenzung
verwendet. Ausgehend vom eingestellten Bemessungsbetriebstrom des Motors wird die
Erwdarmung der Motor-Wicklung berechnet.

Potentiometer CLASS

Am Potentiometer CLASS kann die gewiinschte Abschaltklasse (10, 15 oder 20) eingestellt
werden. Je nach eingestellter Abschaltklasse (CLASS-Einstellung) wird bei Erreichen der
entsprechenden genormten Kennlinie eine Auslésung durch den Sanftstarter generiert.

Die Abschaltklasse gibt die maximale Ausldsezeit an, in der eine Schutzeinrichtung bei dem
7,2-fachen Bemessungsbetriebsstrom aus dem kalten Zustand auslésen muss (Motorschutz
nach IEC 60947). Die Auslosekennlinien zeigen die Auslsezeit in Abhdngigkeit vom
Auslosestrom (siehe Kapitel Motorschutz-Auslésekennlinien bei 3RW40 (bei Symmetrie)
(Seite 165)).
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Je nach Anlaufschwere kénnen unterschiedliche CLASS-Kennlinien eingestellt werden. Steht
das Potentiometer auf Stellung OFF ist die Funktion "Elektronischer Motoriberlastschutz"
deaktiviert.

Hinweis

Die Bemessungsdaten der Sanftstarter beziehen sich auf Normalanlauf (CLASS 10). Bei
Schweranlauf (> CLASS 10) muss gegebenenfalls der Sanftstarter tiberdimensioniert werden. Es
kann nur ein reduzierter Motorbemessungsstrom (siehe Kapitel Motorstromeinstellwerte
(Seite 128)) gegeniiber dem Sanftstarter-Bemessungsstrom eingestellt werden, ansonsten wird
Uber die LED OVERLOAD (blinkt rot) eine Fehlermeldung angezeigt und der SIRIUS Sanftstarter
3RW kann nicht gestartet werden.

13.4.2 Motorstromeinstellwerte
le [A] | lin [A] | lnax [A] CLASS 10 | I, [A] CLASS 15 Imax [A] CLASS 20

3RW4024-... 125 |5 12,5 11 10
3RW4026-... 253 |10,3 |253 23 21
3RW4027-... 322 (17,2 |322 30 27
3RW4028-... 38 23 38 34 31
3RW4036-... 45 22,5 |45 42 38
3RW4037-... 63 255 |63 50 46
3RW4038-... 72 345 |72 56 50
3RW4046-... 80 42,5 |80 70 64
3RW4047-... 106 46 106 84 77
3RW4055-... 134 59 134 134 124
3RW4056-... 162 87 162 152 142
3RW4073-... 230 80 230 210 200
3RW4074-... 280 130 280 250 230
3RW4075-... 356 131 356 341 311
3RW4076-... 432 207 432 402 372

13.4.3 Motorschutz nach ATEX

Beachten Sie die Hinweise in Kapitel Motorschutz/Gerateeigenschutz (nur 3RW40) (Seite 44).
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13.5 Thermistormotorschutz
(optional bei 3RW402. bis 3RW404. mit Bemessungssteuerspannung AC/DC 24 V)

TIT1 T2 T22 Tima T|12 TIEE
I I

Thermistor Typ Klixon Thermistor PTC Typ A

Thermistormotorschutz

Nach dem Entfernen der Kupferbriicke zwischen Klemme T11/21 und T22 kann wahlweise
entweder einin der Motorwicklung integrierter Thermistor vom Typ Klixon (an KlemmeT11/T21-
T22) oder PTC Typ A (an KlemmeT11/T21-T12) angeschlossen und ausgewertet werden.
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13.6 Test Motorschutzabschaltung

Taste RESET/TEST

Bei Betatigung der Taste RESET/TEST fiir Ianger als 5 s wird eine Motoriiberlastauslésung
durchgefiihrt. Der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 |6st mit der Fehlermeldung an der LED OVERLOAD
aus, der FAILURE/OVERLOAD Kontakt 95-98 schlieBt und ein angeschlossener laufender Motor

wird ausgeschaltet.
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13.7 Funktion der Ausgdnge
13.7.1 Funktion des Ausgangs BYPASSED und ON/RUN

N 1314 T —

e =t
tRon tROff
V]
= ] = UNi
ON/RUN BYPASSED /_|\
ol
| [
tRon tRoff
oNn 134 | L1
RUN 13/14 | | —
BYPASSED 23/24 : I‘ I‘ :
. — ~t
R on R off

Ausgangskontakt Bypassed

Der Ausgang BYPASSED an Klemme 23/24 schlieBt, sobald der SIRIUS Sanftstarter 3RW40 den
Motorhochlauf erkannt hat (siehe Kapitel Hochlauferkennung (Seite 125)). Gleichzeitig
schlieBen die integrierten Bypasskontakte und lberbriicken die Thyristoren. Sobald der
Starteingang IN weggenommen wird, 6ffnen die integrierten Bypasskontakte und der Ausgang
23/124.

Ausgangskontakt ON/RUN

Eingestellte Funktion ON: Bei anstehendem Signal an Klemme 1 (IN) schlieBt der potentialfreie
Ausgangskontakt an Klemme 13/14 (ON) und bleibt so lange geschlossen, wie der Startbefehl
ansteht (Werkseinstellung). Die Funktion ON kann z. B. als Selbsthaltekontakt bei Ansteuerung
durch einen Taster benutzt werden (Kapitel Ansteuerung Uiber Taster (Seite 170)).

Umstellung des Ausgangs der Funktion ON (Werkseinstellung) auf RUN

Mittels Tastenkombination kann die Funktion des Ausgangs von ON auf RUN umgestellt werden
(siehe Kapitel Parametrierung der Ausgdange 3RW40 (Seite 132)).

Eingestellte Funktion RUN: Bei anstehendem Signal an Klemme 1 (IN) schlieBt der
potentialfreie Ausgangskontakt an Klemme 13/14 und bleibt so lange geschlossen, wie der
Startbefehl ansteht und danach bis die eingestellte Auslaufzeit abgelaufen ist.
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Mit eingestellter Funktion RUN kann z. B. ein Netzschiitz wahrend des Starts, des Betriebs
und auch wahrend der Dauer des eingestellten Sanftauslaufs angesteuert werden (Kapitel
Ansteuerung mit optionalem Hauptschitz/Netzschiitz (Seite 182))

Entsprechende Schaltungsvorschlage siehe Kapitel Schaltungsbeispiele (Seite 169).

13.7.2 Parametrierung der Ausgange 3RW40

Programmierung des ON / RUN-Ausgangs 13/14 beim SIRIUS Sanftstarter 3RW40

SIEMIENS SIRIUS
e DEVICE O —(3)
® rozoy ) B e ol Eﬁz I {% STATE/BYPASSED/ [ — (4)
SIRIUS 3
overtomo[] oevce[] = FAILURE £
neseTmove ] sTATEX/?:PAssEDD eawre J #4; u S
()~}-0 & & POt
(2) _® [ (1) I LJOVERLOAD O@&@
B 8L T e
@ — owo B f

A
12 OFF
. 137 CLASS 10
g NEE Al
- oz 162 15 0 20s
87 may. 20

Bild 13-2  Tasten/LED-Ubersicht 3RW40 2 - 3RW404 und 3RW405 - 3RW407
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13.7 Funktion der Ausgénge

A B C D E
RESET / TEST (1) _| —Drlicken zum Speichern
>1s >1s | gedriickt halten
+ /
RESET MODE (2) @/ @
‘\ )
——— kurz driicken
>2s >1s zum Wechseln
GN GN RD RD GN
DEVICE (3) {:} @ {:} {:} {;}
(p ON/ (ORUN/
S\T//;IESED @ OFF @ OFF @ OFF
4) () RUN D onN
FAILURE @orf @orF | @ OFF @ oFF @ oFF
AUTO @t 2O @/t
° ! > 5
OFF / aus ON/ein blinkend flimmernd

Ablauf Umparametrierung Ausgang ON/RUN

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

A: Steuerspannung steht an und der Sanftstarter ist in stérungsfreier Grundstellung:
Die LED Device zeigt Dauerlicht griin, Die LEDs STATE/BYPASSED und FAILURE sind aus.
Die LED AUTO zeigt die Farbe des eingestellten Riicksetzmodus an.

B: Programmierung starten:

(Beim Gerdt 3RW402 die Abdeckung von RESET MODE wie in Kapitel Einstellen des RESET
MODE (Seite 51) gezeigt entfernen.) Die Taste RESET MODE (2) langer als 2 s driicken, bis die
LED DEVICE (3) griin flimmert. Die Taste RESET MODE (2) gedriickt halten.

C: Zusatzlich die Taste RESET/TEST (1) langer als 1 s driicken, bis die LED DEVICE (3) am
Gerat rot leuchtet. Der eingestellte, aktive Modus des Ausgangs ON/RUN wird an LED STATE/
BYPASSED/FAILURE (4) angezeigt:

LED STATE/BYPASSED/FAILURE (4) blinkt griin: ON-Modus. (Werkeinstellung)

LED STATE/BYPASSED/FAILURE (4) flimmert griin: RUN-Modus.

D: Modus wechseln:

Taste RESET MODE (2) kurz driicken. Durch Betdtigen der Taste wird der Modus des Ausgangs
umgestellt und an der LED STATE/BYPASSED/FAILURE (4) angezeigt:

LED STATE/BYPASSED/FAILURE (4) flimmert griin: RUN-Modus ist eingestellt

LED STATE/BYPASSED/FAILURE (4) blinkt griin: ON-Modus ist eingestellt

E: Programmierung beenden und Einstellungen speichern:

Taste RESET/TEST (1) langer als 1 s driicken, bis die LED DEVICE (3) griin leuchtet.
Bei erfolgreicher Parametrierung zeigen die LEDs wieder folgenden Zustand:

Die LED DEVICE zeigt Dauerlicht griin,
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13.7 Funktion der Ausgénge

die LEDs STATE/BYPASSED und FAILURE sind aus.
Die LED AUTO zeigt die Farbe des eingestellten Riicksetzmodus an.

13.7.3 Funktion des Ausgangs FAILURE/OVERLOAD

Ausgangskontakt FAILURE/OVERLOAD

Bei fehlender Bemessungssteuerspannung oder einer aufgetretenen Stérung schaltet der
potentialfreie Ausgang OVERLOAD/FAILURE.

Hinweis

Quittierbarkeit der Fehler, Wiederbereitschaftszeit, entsprechende Zustdande der LEDs und der
Ausgangskontakte siehe Kapitel Meldungen und Diagnose (Seite 61).

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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14.1 Technische Daten im Siemens Industry Online Support

Technisches Datenblatt

Technische Daten zum Produkt finden Sie auch im Siemens Industry Online Support (https://
support.industry.siemens.com/cs/wwl/delps/25247/td).

1. GebenSieim Feld "Produkt"die vollstandige Artikelnummer des gewiinschten Gerats ein und
bestdtigen Sie mit der Eingabetaste.

2. Klicken Sie auf den Link "Technische Daten".

B0 Produktbaum
Suchbegriff eingeben... Q
Produkt Beitragstyp Datum
= e 0\| !| |Technische Daten (1) hd | b4 | Von Bis
» Produkt suchen

» Produktdetails »|Technische Daten | » CAx-Daten

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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14.2 3RW30
14.2 3RW30
14.2.1 Ubersicht

136

Die SIRIUS Sanftstarter 3RW30 reduzieren die Motorspannung durch variablen Phasenanschnitt
und heben sie rampenférmig von einer einstellbaren Startspannung bis auf Netzspannung an.
Dabei begrenzen diese Gerate im Hochlauf sowohl Strom als auch Drehmoment und vermeiden
die bei Direkt- oder Stern-Dreieck-Start auftretenden StéBe. Mechanische Belastungen und
Netzspannungseinbriiche lassen sich auf diese Weise zuverldssig verringern.

Der sanfte Anlauf schont die angeschlossenen Gerate und sorgt mit geringerem Verschleif3
fur einen langer stérungsfreien Produktionsablauf. Durch den einstellbaren Startwert der
Spannung konnen die Sanftstarter auf die Anforderungen der Applikation individuell
eingestellt werden und sind nicht wie Stern-Dreieck-Starter an das zweistufige Starten mit
festen Spannungsverhaltnissen gebunden.

Die SIRIUS Sanftstarter 3RW30 zeichnen sich vor allem durch ihren geringen Platzbedarf
aus. Integrierte Uberbriickungskontakte vermeiden, dass an den Leistungshalbleitern
(Thyristoren) nach dem Hochlauf des Motors Verlustleistung in Kauf genommen werden
muss. Das spart Warmeverluste, lasst dadurch eine kompaktere Bauweise zu und macht
externe Bypass-Schaltungen UberflUssig.

Verfligbar sind Sanftstarter mit einer Leistung bis zu 55 kW (bei 400 V) flir Standard-
Anwendungen in Dreiphasen-Netzen. Kleinste Bauformen, geringe Verlustleistungen und
einfache Inbetriebnahme sind nur 3 der zahlreichen Vorteile dieses Sanftstarters.

Hinweis
Zur Auswahl des Sanftstarters ist der Motorbemessungsstrom ausschlaggebend.
Beachten Sie die Hinweise fiir die Auswahl von Sanftstartern im Kapitel Projektierung (Seite 93).

Randbedingung Normalanlauf:

max. Rampenzeit 3 s, Anlaufstrom 300 %, 20 Starts/Stunde, Einschaltdauer 30 %
Einzelaufstellung, Aufstellungshohe max. 1000 m / 3280 ft, Umgebungstemperatur

kW 40 °C/ 104 °F. Bei davon abweichenden Bedingungen oder bei erhdhter Schalthaufigkeit
muss gegebenenfalls ein groBeres Gerdt gewahlt werden. Angaben liber Bemessungsstrome fiir
Umgebungstemperaturen >40 °C siehe Kapitel Leistungselektronik 3RW30..-.BB.. (Seite 138).

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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14.2 3RW30
14.2.2 Steuerelektronik 3RW30..-.BB..
Typ 3RW301., 3RW302. 3RW303., 3RW304.
Steuerelektronik
Bemessungswerte Klemme
Bemessungssteuerspeisespannung A1/A2 Y, 24 110 ... 230 24 110 ... 230
« Toleranz % 120 -15/+10 +20 -15/+10
Bemessungssteuerspeisestrom
» STANDBY mA < 50 6 20 < 50
* im Anzug mA <100 15 <4000 <500
* EIN mA <100 15 20 < 50
Bemessungsfrequenz Hz 50/60
* Toleranz % +10
Steuereingang
IN EIN/AUS
Stromaufnahme bei Version
+DC24V mA ca. 12
+ AC 110/230 V mA AC: 3/6; DC: 1,5/3
Relaisausgange
Ausgang 1 ON  13/14 Betriebsmeldung (NO)
Bemessungsbetriebsstrom A 3 AC-15/AC-14 bei 230 V,
A 1 DC-13 bei 24 V
Schutz gegen Uberspannungen Schutz durch Varistor tiber Kontakt
Kurzschlussschutz 4 A Betriebsklasse gL/gG;
6 A flink (Sicherung gehért nicht zum Lieferumfang)
Betriebsmeldungen LED DEVICE STATE/BYPASSED/ DEVICE STATE/BYPASSED/
FAILURE FAILURE
Aus grin aus grin aus
Anlauf grin grun blinkend grun grun blinkend
Bypass grin grun grun grun
Fehlermeldungen
«DC24V: U <0,75 x Ug oder U > 1,25 x Ug aus rot aus rot
*AC 110 ...230 V: U < 0,75 x Ug oder U > 1,15 x Ug aus rot aus rot
Elektrische Uberlastung Bypass gelb rot gelb rot
(Reset durch Wegnahme IN-Befehl)
Fehlende Netzspannung, Phasenausfall, fehlende Last griin rot grin rot
Geratefehler rot rot rot rot

14.2.3

Steuerzeiten und Parameter 3RW30..-.BB..

Typ

Steuerzeiten und Parameter

3RW301. ... 3BRW304.

Werksvoreinstellung

Steuerzeiten

Einschaltverzug (mit anliegender Steuerspannung) ms < 50

Einschaltverzug (Automatik-/Netzschiitzbetrieb) ms <300

Netzausfall-Uberbriickungszeit

Steuerspeisespannung ms 50

Netzausfall-Reaktionszeit")

Laststromkreis ms 500

Parameter Anlauf

* Anlaufzeit s 0..20 75
« Startspannung % 40 ...100 40
Hochlauferkennung nein

Betriebsmodus Ausgang 13/14

Steigende Flanke bei Startbefehl ON

Fallende Flanke bei Ausbefehl

1) Netzausfall-Erkennung nur im Standby-Zustand, nicht im laufenden Betrieb.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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14.2 3RW30

14.2.4 Leistungselektronik 3RW30..-.BB..

Typ 3RW301.-.BB.4 ... 3RW304.-.BB.4
Bemessungsbetriebsspannung ACV 200...480
Toleranz % -15/+10
Bemessungsfrequenz Hz 50/60

Toleranz % +10

Dauerbetrieb bei 40 °C (% von |o) % 115

Minimale Last (% von |o) % 10 (mindestens 2 A)
Maximale Leitungslange zwischen Sanftstarter und Motor m 300

Zulassige Aufstellnohe m 5000

(Derating ab 1000, siehe Kennlinien); hoher auf Anfrage

Zulassige Einbaulage 10° . 10°
(Zusatzlufter nicht moéglich) 10> 10° 1~

i’==
F—;
—
cl
L]
NSB0_01897

Zulassige Umgebungstemperatur

Betrieb °C -25 ... +60; (Derating ab +40)
Lagerung °C -40 ... +80
Schutzart IP20 fiir 3RW301. und 3RW302.;

IPOO fiir SRW303. und 3RW304.

14.2.5 Leistungselektronik 3RW30 13, 14, 16, 17, 18-.BB..

Typ 3RW3013 3RW3014 3RW3016 3RW3017 3RW3018

Leistungselektronik

Belastbarkeit Bemessungsbetriebsstrom le
« Nach IEC und UL/CSA ), bei Einzelmontage, AC-53a

- bei 40 °C A 3,6 6,5 9 12,5 17,6
- bei 50 °C A 33 6 8 12 17
- bei 60 °C A 3 5,5 7 11 14
Verlustleistung
« Im Betrieb nach erfolgtem Hochlauf bei Dauerbemessungs- w 0,25 0,5 1 2 4
betriebsstrom (40 °C) ca.
« Im Anlauf bei 300 % Im (40 °C) w 24 52 80 80 116
Zulassiger Motorbemessungsstrom und Starts pro Stunde
bei Normalanlauf (Class 10)
- Motorbemessungsstrom |M2), Hochlaufzeit 3 s A 3,6/3,3 6,5/6,0 9/8 12,5/12,0 17,6 /17,0
- Starts pro Stunde® 1/h 200/ 150 87 /60 50 /50 85/70 62 /46
- Motorbemessunggstrom |M2), Hochlaufzeit 4 s A 3,6/3,3 6,5/6,0 9/8 12,5/12,0 17,6 /17,0
- Starts pro Stunde® 1/h 150/ 100 64 /46 35/35 62 /47 45/ 32
1) Messung bei 60 °C nach UL/CSA nicht gefordert. 3) Bei Aussetzbetrieb S4 mit Einschaltdauer ED = 30 %, T, =40 °C/ 50 °C,
2) Bei 300 % Iy. Tu = 40 °C / 50 °C Einzelaufstellung senkrecht. Die angegebenen Schalthaufigkeiten gelten

nicht fir den Automatikbetrieb.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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14.2.6 Leistungselektronik 3RW30 26, 27, 28-.BB..
Typ 3RW3026 3RW3027 3RW3028
Leistungselektronik
Belastbarkeit Bemessungsbetriebsstrom |,
« Nach IEC und UL/CSAY), bei Einzelmontage, AC-53a
- bei 40 °C A 25,3 32,2 38
- bei 50 °C A 23 29 34
- bei 60 °C A 21 26 31
Verlustleistung
« Im Betrieb nach erfolgtem Hochlauf bei Dauerbemessungs- w 8 13 19
betriebsstrom (40 °C) ca.
« Im Anlauf bei 300 % Iy (40°C) w 188 220 256
Zulassiger Motorbemessungsstrom und Starts pro Stunde
bei Normalanlauf (Class 10)
- Motorbemessungsstrom Im?), Hochlaufzeit 3 s A 25/23 32/29 38/34
- Starts pro Stunde®) 1 23/23 23/23 19/19
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 4 s A 25/23 32/29 38/34
- Starts pro Stunde® 1 15/15 16/16 12/12
1) Messung bei 60 °C nach UL/CSA nicht gefordert.
2) Bei 300 % Im. Tu=40°C /50 °C
3) Bei Aussetzbetrieb S4 mit Einschaltdauer ED = 30 %, T,, =40 °C /50 °C,
Einzelaufstellung senkrecht. Die angegebenen Schalthaufigkeiten gelten
nicht fir den Automatikbetrieb. Faktoren fur zulassige Schalthaufigkeit
bei abweichender Einbaulage, Direkt-, Dicht-an-Dicht Aufbau, siehe
Kapitel Projektierung.
14.2.7 Leistungselektronik 3RW30 36, 37, 38, 46, 47-.BB..
Typ 3RW3036 3RW3037 3RW3038 3RW3046 3RW3047
Leistungselektronik
Belastbarkeit Bemessungsbetriebsstrom le
« Nach IEC und UL/CSAY, bei Einzelmontage, AC-53a
- bei 40 °C A 45 65 72 80 106
- bei 50 °C A 42 58 62,1 73 98
- bei 60 °C A 39 53 60 66 90
Verlustleistung
« Im Betrieb nach erfolgtem Hochlauf bei Dauerbemessungs- W 6 12 15 12 21
betriebsstrom (40 °C? ca.
* Im Anlauf bei 300 % |y, (40°C) W 316 444 500 576 768
Zulassiger Motorbemessungsstrom und Starts pro Stunde
bei Normalanlauf (Class 10)
- Motorbemessungsstrom |M2), Hochlaufzeit 3 s A 45/ 42 63 /58 7262 80/73 106 /108
- Starts pro Stunde® 1/h 38/38 23/23 22/22 22 /22 15/15
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 4 s A 451742 63 /58 72162 80/73 106 /98
- Starts pro Stunde® 1/h 26/26 15/15 15/15 15/15 10/10

1) Messung bei 60 °C nach UL/CSA nicht gefordert.
2) Bei 300 % Im. Tu=40°C /50 °C

3) Bei Aussetzbetrieb S4 mit Einschaltdauer ED =70 %, T,,= 40 °C /50 °C, Einzel-
aufstellung senkrecht. Die angegebenen Schalthaufigkeiten gelten nicht
fir den Automatikbetrieb.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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14.2.8 Anschlussquerschnitte Hauptleiter 3RW30
Sanftstarter Typ 3RW301. 3RW302. 3RW303. 3RW304.
Anschlussquerschnitte
Schraubklemmen Hauptleiter
vordere Klemmstelle « eindrahtig mm? 2x(1...25); 2x(1..25); 2x(1,5...16) 2x(2,5...16)
angeschlossen 2x(25..6) 2x(25..6)
gemal IEC 60947 gemaR IEC 60947;
- max. 1x 10
g « feindrahtig mit Aderendhiilse mm? 2x(1,5...25); 2x(1..25); 1x(0,75 ... 25) 1x(2,5...35)
2 2x(25...6) 2x(25...6)
» mehrdrahtig mm? - - 1x(0,75 ... 35) 1x(4...70)
* AWG-Leitungen
- eindrahtig AWG  2x(16...12) 2x(16...12)
- ein- oder mehrdrahtig AWG 2x(14..10) 2x (14 ...10) 1x(18...2) 1x (10 ... 2/0)
- mehrdrahtig AWG 1x8 1x8 - -
hintere Klemmstelle « eindrahtig mm? - N 2x(1,5...16) 2x(2,5...16)
angeschlossen « feindrahtig mit Aderendhiilse mm? - = 1x(1,5 ... 25) 1x(2,5 ... 50)
- » mehrdrahtig mm? - - 1x(1,5...35) 1x(10 ... 70)
g + AWG-Leitungen
§ - ein- oder mehrdrahtig AWG - - 1x(16...2) 1x (10 ... 2/0)
beide Klemmstellen « eindrahtig mm? - - 2x(1,5...16) 2x(2,5...16)
angeschlossen - mehrdrihtig mm? - - 2x(1,5..25  2x(10 ... 50)
« feindrahtig mit Aderendhiilse mm? - - 2x(1,5...16) 2x(25...35)
g * AWG-Leitungen
g - ein- oder mehrdrahtig AWG - - 2x(16...2) 2x (10 ... 1/0)
(%}
z
» Anzugsdrehmoment Nm 2..25 2..25 4,5 6,5
Ib.in 18...22 18...22 40 58
Werkzeug PZ2 PZ 2 PZ2 Innensechskant
4 mm
Schutzart 1P20 1P20 1P20 1P20
(Anschlussraum  (Anschlussraum
1P00) 1P00)
Federzugklemmen Hauptleiter
« eindrahtig mm? 1.4 1..10 = =
« feindrahtig mit Aderendhilse mm? 1..25 1...6; Aderend- - -
hilsen ohne
Kunststoffkragen
* AWG-Leitungen
- ein- oder mehrdrahtig (feindrahtig) AWG 16..14 16 ...10 - -
- mehrdrahtig AWG 16 ... 12 1x8 - =
Werkzeug DIN ISO 2380- DIN I1SO 2380- - -
1A0; 5x 3 1A0; 5x 3
Schutzart 1P20 1P20 - -
Schienenanschluss Hauptleiter
» mit Kabelschuh DIN 46234 bzw. max.
20 mm breit
- mehrdrahtig mm? - = = 2x (10 ... 70)
- feindrahtig mm2 - = = 2x (10 ... 50)
* AWG-Leitungen, ein- oder mehrdrahtig AWG  — - - 2x(7...1/0)
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14.2 3RW30

Anschlussquerschnitte Hilfsleiter 3RW30

Sanftstarter Typ

Anschlussquerschnitte

Hilfsleiter (1 oder 2 Leiter anschlielbar):
Schraubklemmen

3RW301. ... 3RW304.

* eindrahtig mm? 2x(0,5...2,5)
« feindréhtig mit Aderendhiilse mm? 2x(05...1,5)
* AWG-Leitungen

- ein- oder mehrdrahtig AWG  2x(20...14)

- feindréahtig mit Aderendhiilse AWG  2x(20...16)
* Anschlussschrauben

- Anzugdrehmoment Nm 0,8..1.2

Ib.in 7..103

Federzugklemmen
« eindrahtig mm? 2x(0,25...2,5)
« feindréhtig mit Aderendhiilse mm? 2x(0,25...1,5)
* AWG-Leitungen, ein- oder mehrdréhtig AWG  2x(24..14)

14.2.10

Elektromagnetische Vertraglichkeit nach EN 60947-4-2

Elektromagnetische Vertraglichkeit nach EN 60947-4-2

Norm Parameter

Entladung statischer Elektrizitat (ESD) EN 61000-4-2 +4 kV Kontaktentladung, +8 kV Luftentladung

Elektromagnetische HF-Felder EN 61000-4-3 Frequenzbereich: 80 ... 2000 MHz mit 80 % bei 1 kHz
Scharfegrad 3: 10 V/m

Leitungsgebundene HF-St6rung EN 61000-4-6 Frequenzbereich: 150 kHz ... 80 MHz mit 80 % bei 1 kHz
Beeinflussung 10 V

HF-Spannungen und HF-Stréme auf Leitungen

® Burst EN 61000-4-4 +2 kV/5 kHz

e Surge EN 61000-4-5 +1 kV line to line
+2 kV line to earth

EMV-Funkstorfeldstéarke EN 55011 Grenzwert der Klasse A bei 30 ... 1000 MHz,
Grenzwert der Klasse B bei 3BRW302.; AC/DC 24 V

Funkstérspannung EN 55011 Grenzwert der Klasse A bei 0,15 ... 30 MHz,

Grenzwert der Klasse B bei 3RW302.; AC/DC 24 V

Funkentstorgrad A (Industrieanwendungen)

nicht notwendig

Funkentstorgrad B (Anwendungen im Wohnbereich)
Steuerspannung

e AC/DC 230 V

* AC/DC 24V

1) Funkentstérgrad B kann mit dem Einsatz von Filtern nicht erreicht werden,
da durch das Filter die EMV-Feldstarke nicht bedampft wird.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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14.2.11 Empfohlene Filter

Sanftstartertyp Nennstrom Empfohlene Filter
Sanftstarter Spannungsbereich 200 ... 480 V
Filtertyp Nennstrom Filter Anschlussklemmen
A A mm?
3RW3036 45 4EF1512-1AA10 50 16
3RW3037 63 4EF1512-2AA10 66 25
3RW3038 72 4EF1512-3AA10 90 25
3RW3046 80 4EF1512-3AA10 90 25
3RW3047 106 4EF1512-4AA10 120 50

1) Der Funkentstorfilter dient dazu, die leitungsgebundenen Stérungen im
Hauptstromkreis zu beseitigen. Die feldgebundenen Emissionen erfiillen
Funkentstérgrad B. Die Filterauswahl gilt unter Standardbedingungen:
10 Starts pro Stunde, Startzeit 4 s bei 300% |

14.2.12 Zuordnungsarten

Nach welcher Zuordnungsart der Motorabzweig mit Sanftstarter aufgebaut wird, hangtvon den
Anforderungen der Applikation ab. Im Normalfall genligt der sicherungslose Aufbau
(Kombination von Leistungsschalter + Sanftstarter).

Soll die Zuordnungsart 2 erfiillt werden, miissen im Motorabzweig Halbleiterschutzsicherungen
verwendet werden.

Zuordnungsart 1 gemaB IEC 60947-4-1:
Das Gerat ist nach einem Kurzschlussfall defekt und damit fiir den weiteren Gebrauch
ungeeignet. (Personen- und Anlagenschutz gewahrleistet).

%l Zuordnungsart 2 gemaB IEC 60947-4-1:
Das Gerat ist nach einem Kurzschlussfall fir den weiteren Gebrauch geeignet. (Personen
und Anlagenschutz gewahrleistet).
Die Zuordnungsart bezieht sich auf den Sanftstarterin Verbindung mit dem aufgefiihrten
Schutzorgan (Leistungsschalter/Sicherung), nicht aber auf weitere im Abzweig befindli-
che Komponenten.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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14.2.13

14.2 3RW30

Sicherungslose Ausfiihrung

Sicherungslose Ausfiihrung

—

Q1

Sanftstarter Leistungsschalter”

KR Nennstrom 400 V +10 % Bemessungsstrom
Q11 Q1 |q o
Typ A Typ kA A
Zuordnungsart 12
3RW3003 3 3RV1011-1EA10 3RV2011-1EA (vorab) 50 4
3RW3013 3,6 3RV1021-1FA10 3RV2011-1FA 5 5
3RW3014 6,5 3RV1021-1HA10  3RV2011-1HA 5 8
3RW3016 9 3RV1021-1JA10 3RV2011-1JA 5 10
3RW3017 12,5 3RV1021-1KA10 3RV2011-1KA 5 12,5
3RW3018 17,6 3RV1021-4BA10 3RV2021-4BA 5 20
3RW3026 25 3RV1021-4DA10  3RV2021-4DA 55 25
3RW3027 32 3RV1031-4EA10 3RV2021-4EA 55 32
3RW3028 38 3RV1031-4FA10 3RV2021-4FA 55 40
3RW3036 45 3RV1031-4GA10 20 45
3RW3037 63 3RV1041-4JA10 20 63
3RW3038 72 3RV1041-4KA10 20 75
3RW3046 80 3RV1041-4LA10 11 90
3RW3047 106 3RV1041-4MA10 11 100

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

" Zur Auswahl der Gerate ist der Motorbemes- 2 Die Zuordnungsarten sind im Kapitel Zuord-
sungsstrom zu beachten. nungsarten (Seite 142) erldutert.
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14.2 3RW30

14.2.14

Sicherungsbehaftete Ausfiihrung (reiner Leitungsschutz)

Sicherungsbehaftete Ausfiihrung (reiner Leitungsschutz)

NSB0_01936

Sanftstarter Leitungssicherung, maximal Netzschitz

kR Nennstrom Bemessungs- Bau-  (optional)

strom groRe

Q11 F1 Q21
Typ A Typ A
Zuordnungsart 17): |, = 65 kA bei 480 V + 10 %
3RW3003? 3 3NA3 805°%) 20 000  3RT1015 3RT2015
3RW3013 3,6 3NA3 803-6 10 000 3RT1015 3RT2015
3RW3014 6,5 3NA3 805-6 16 000 3RT1015 3RT2015
3RW3016 9 3NA3 807-6 20 000 3RT1016 3RT2016
3RW3017 12,5 3NA3 810-6 25 000 3RT1024 3RT2018
3RW3018 17,6 3NA3 814-6 35 000 3RT1026 3RT2026
3RW3026 25 3NAS3 822-6 63 00 3RT1026 3RT2026
3RW3027 32 3NA3 824-6 80 00 3RT1034 3RT2027
3RW3028 38 3NAS3 824-6 80 00 3RT1035 3RT2028
3RW3036 45 3NA3 130-6 100 1 3RT1036
3RW3037 63 3NA3 132-6 125 1 3RT1044
3RW3038 72 3NA3 132-6 125 1 3RT1045
3RW3046 80 3NA3 136-6 160 1 3RT1045
3RW3047 106 3NA3 136-6 160 1 3RT1046

144

" Die Zuordnungsarten sind im Kapitel Zuord- ? |, = 50 kA bei 400 V.
nungsarten (Seite 142) erldutert.

Die Zuordnungsart 1 bezieht sich auf den

3 3NA3 805-1 (NH00), 55B2 61 (DIAZED), 5SE2
201-6 (NEOZED).

Sanftstarter in Verbindung mit dem aufgefiihr-

ten Schutzorgan (Leistungsschalter/Siche-

rung), nicht aber auf weitere im Abzweig be-

findliche Komponenten.

4 Hinweis: Die Sanftstarter-Schutzfunktion der
installierten Sicherung ist nur gewahrleistet,

wenn der Bemessungsstrom der Sicherung

nicht kleiner als "minimal” und nicht gréBer als

"maximal" ausgelegt ist.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Technische Daten

14.2 3RW30

14.2.15 Sicherungsbehaftete Auslegung mit SITOR Sicherungen 3NE1

Aufbau nach Zuordnungsart 2, mit SITOR Ganzbereichssicherungen (F " 1) fir den kombinierten
Thyristor- und Leitungsschutz.

Sicherungsbehaftete Auslegung mit SITOR Sicherungen 3NE1 (Halbleiter- und Leitungsschutz)
Passende Sicherungsunterteile siehe im Katalog LV 1 bei ,Schalt- und Schutzgerate SENTRON fir die

Energieverteilung” —> ,Lasttrennschalter” und im Katalog ET B1 bei ,BETA schiitzen —> ,SITOR-
F1 Halbleiterschutzsicherungen® bzw. bei www.siemens.de/sitor
Q21

Sanftstarter Ganzbereichssicherung Netzschitz

Nennstrom Bemessungs- Bau-  (optional)
Qi1 £ strom groke Q21
Typ A Typ A
Zuordnungsart 2): 1, = 65 kA bei 480 V + 10 %
3RW3003?) 3 3NE1 813-0% 16 000  3RT1015 3RT2015
3RW3013 3,6 3NE1 813-0 16 000 3RT1015 3RT2015
3RW3014 6,5 3NE1 813-0 16 000 3RT1015 3RT2015
3RW3016 9 3NE1 813-0 16 000 3RT1016 3RT2016
3RW3017 12,5 3NE1 813-0 16 000 3RT1024 3RT2018
3RW3018 17,6 3NE1 814-0 20 000 3RT1026 3RT2026
3RW3026 25 3NE1 803-0 35 000 3RT1026 3RT2026
3RW3027 32 3NE1 020-2 80 00 3RT1034 3RT2027
3RW3028 38 3NE1 020-2 80 00 3RT1035 3RT2028
3RW3036 45 3NE1 020-2 80 00 3RT1036
3RW3037 63 3NE1 820-0 80 000 3RT1044
3RW3038 72 3NE1 820-0 80 000 3RT1045
3RW3046 80 3NE1 021-0 100 00 3RT1045
3RW3047 106 3NE1 022-0 125 00 3RT1046

" Die Zuordnungsarten sind im Kapitel Zuord- 2 |, =50 kA bei 400 V.

nungsarten (Seite 142) erldutert.
Die Zuordnungsart 2 bezieht sich auf den

ten Schutzorgan (Leistungsschalter/Siche-
rung), nicht aber auf weitere im Abzweig be-

findliche Komponenten.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
Gerdtehandbuch, 01/2023, NEB535199501000/RS-AC/006

3 Keine SITOR-Sicherung erforderlich!

! ‘ . Alternativ: 3NA3 803 (NH00), 55B2 21 (DIA-
Sanftstarter in Verbindung mit dem aufgefiihr- zep) 55E2 206 (NEOZED)
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14.2 3RW30

14.2.16 Sicherungsbehaftete Auslegung mit SITOR Sicherungen 3NE3/4/8

Aufbau nach Zuordnungsart 2, mit zusatzlichen SITOR Sicherungen (F3) fiir den reinen
Thyristorschutz.

Sicherungsbehaftete Auslegung mit SITOR Sicherungen 3NE3 (Halbleiterschutz durch Sicherung, Leitungs- und Uberlastschutz durch

Leistungsschalter; alternativ dazu auch Aufbau mit Schiitz und Uberlastrelais mdglich)

Passende Sicherungsunterteile siehe im Katalog LV 1 bei ,Schalt-
und Schutzgerate SENTRON fir die Energieverteilung“ —> ,Last-
F3 F1 trennschalter” und im Katalog ET B1 bei ,BETA schitzen —>

,SITOR-Halbleiterschutzsicherungen” bzw. bei

Q1 2l www.siemens.de/sitor
|
Q|4
2
(D (s
(%] o
z 2
Sanftstarter Halbleiterschutzsicherung minimal Halbleiterschutzsicherung maximal Halbleiterschutzsicherung minimal
Ex Nennstrom Bemessungs-  Bau- Bemessungs- Bau- Bemessungs- Bau-
strom roRe strom réle strom OR
Q11 F3 9 F3 9 F3 groRe
Typ A Typ A Typ A Typ A

Zuordnungsart 20 lq= 65 kA bei 480 V + 10 %
3RW30032 3 - - - - - -

3RW3013 3,6 - - - - - - 3NE4101 32 0
3RW3014 6,5 - - - - - - 3NE4101 32 0
3RW3016 9 - - - - - - 3NE4101 32 0
3RW3017 12,5 - - - - - - 3NE4101 32 0
3RW3018 17,6 - - - 3NE3221 100 1 3NE4101 32 0
3RW3026 25 - - - 3NE3221 100 1 3NE4102 40 0
3RW3027 32 - - - 3NE3222 125 1 3NE4118 63 0
3RW3028 38 - - - 3NE3222 125 1 3NE4118 63 0
3RW3036 45 - - - 3NE3224 160 1 3NE4120 80 0
3RW3037 63 - - - 3NE3225 200 1 3NE4121 100 0
3RW3038 72 3NE3221 100 1 3NE3227 250 1 - - -
3RW3046 80 3NE3222 125 1 3NE3225 200 1 - - -
3RW3047 106 3NE3224 160 1 3NE3231 350 1 - - -
Sanftstarter Halbleiterschutzsicherung max. Halbleiterschutzsicherung min. Halbleiterschutzsicherung max. Zylindersicherung
o Nennstrom Bemessungs- Bau- Bemessungs- Bau- Bemessungs- Bau- Bemes-
50 . .
Qi1 3 strom groRe 3 strom grole 3 strom grole 3 sungsstrom
Typ A Typ A Typ A Typ A Typ A
Zuordnungsart 27): 1, = 65 kA bei 480 V + 10 %
3RW3003?) 3 - - - 3NE8015-1 25 00 3NE8015-1 25 00 3NC1010 10
3RW3013 3,6 - - - 3NE8015-1 25 00 3NE8015-1 25 00 3NC2220 20
3RW3014 6,5 - - - 3NE8015-1 25 00 3NE8015-1 25 00 3NC2220 20
3RW3016 9 - - - 3NE8015-1 25 00 3NE8015-1 25 00 3NC2220 20
3RW3017 12,5 - - - 3NE8015-1 25 00 3NE8018-1 63 00 3NC2250 50
3RW3018 17,6 - - - 3NE8003-1 35 00 3NE8021-1 100 00 3NC2263 63
3RW3026 25 3NE4117 50 0 3NE8017-1 50 00 3NE8021-1 100 00 3NC2263 63
3RW3027 32 3NE4118 63 0 3NE8018-1 63 00 3NE8022-1 125 00 3NC2280 80
3RW3028 38 3NE4118 63 0 3NE8020-1 80 00 3NE8022-1 125 00 3NC2280 80
3RW3036 45 3NE4120 80 0 3NE8020-1 80 00 3NE8024-1 160 00 3NC2280 80
3RW3037 63 3NE4121 100 0 3NE8021-1 100 00 3NE8024-1 160 00 -
3RW3038 72 - - - 3NE8022-1 125 00 3NE8024-1 160 00 -
3RW3046 80 - - - 3NE8022-1 125 00 3NE8024-1 160 00 -
3RW3047 106 - - - 3NE8024-1 160 00 3NE8024-1 160 00 -

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
146 Geratehandbuch, 01/2023, NEB535199501000/RS-AC/006



Technische Daten

14.2 3RW30

Sanftstarter Netzschitz Leistungsschalter Leitungssicherung, maximal

e Nennstrom (optional) 400V +10 % Bemessungs- Bemessungs- BaugréRe
Qi1 Q21 Q1 strom F1 strom
Typ A Typ A Typ A
Zuordnungsart 27): |, = 65 kA bei 480 V + 10 %
3RW30032) 3 3RT1015 3RT2015 3RV1011-1EA10 3RV2011-1EA (vorab) 4 3NA38053) 20 000
3RW3013 3,6 3RT1015 3RT2015 3RV1021-1FA10 3RV2011-1FA 5 3NA3803-6 10 000
3RW3014 6,5 3RT1015 3RT2015 3RV1021-1HA10 3RV2011-1HA 8 3NA3805-6 16 000
3RW3016 9 3RT1016 3RT2016 3RV1021-1JA10 3RV2011-1JA 10 3NA3807-6 20 000
3RW3017 12,5 3RT1024 3RT2018 3RV1021-1KA10 3RV2011-1KA 12,5 3NA3810-6 25 000
3RW3018 17,6 3RT1026 3RT2026 3RV1021-4BA10 3RV2021-4BA 20 3NA3814-6 35 000
3RW3026 25 3RT1026 3RT1026 3RV1031-4DA10 3RV2021-4DA 25 3NA3822-6 63 00
3RW3027 32 3RT1034 3RT2027 3RV1031-4EA10 3RV2021-4EA 32 3NA3824-6 80 00
3RW3028 38 3RT1035 3RT2028 3RV1031-4EA10 3RV2021-4FA 40 3NA3824-6 80 00
3RW3036 45 3RT1036 3RV1031-4GA10 45 3NA3130-6 100 1
3RW3037 63 3RT1044 3RV1041-4JA10 63 3NA3132-6 125 1
3RW3038 72 3RT1045 3RV1041-4KA10 75 3NA3132-6 125 1
3RW3046 80 3RT1045 3RV1041-4LA10 90 3NA3136-6 160 1
3RW3047 106 3RT1046 3RV1041-4MA10 100 3NA3136-6 160 1

" Die Zuordnungsarten sind im Kapitel Zuord- ? |, =50 kA bei 400 V.
nungsarten (Seite 142) erldutert. Die Zuord-

nungsart 2 bezieht sich auf den Sanftstarterin

Verbindung mit dem aufgefiihrten Schutzor-

gan (Leistungsschalter/Sicherung), nicht aber

aufweitere im Abzweig befindliche Komponen-

ten.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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14.3 3RW40
14.3 3RW40
14.3.1 Ubersicht

Grundsatzlich haben die SIRIUS Sanftstarter 3RW40 alle Vorteile, die die Sanftstarter 3RW30
auch bieten.

Die SIRIUS Sanftstarter 3RW40 zeichnen sich vor allem durch ihren geringen Platzbedarf
aus. Integrierte Uberbriickungskontakte vermeiden, dass an den Leistungshalbleitern
(Thyristoren) nach dem Hochlauf des Motors Verlustleistung in Kauf genommen werden
muss. Das spart Warmeverluste, lasst dadurch eine kompaktere Bauweise zu und macht
externe Bypass-Schaltungen (iberflissig.

AuBerdem bietet dieser Sanftstarter integrierte Zusatzfunktionen wie einstellbare
Strombegrenzung, Motorliberlast- und Gerateeigenschutz und optionalen
Thermistormotorschutz an. Funktionen, die mit zunehmender Motorleistung immer mehr
an Bedeutung gewinnen, weil sie die zusatzliche Anschaffung und Installation von
Schutzgeriten (wie etwa Uberlastrelais) tiberfliissig machen.

Der interne Gerateeigenschutz verhindert die thermische Uberlastung der Thyristoren und
die daraus resultierenden Defekte des Leistungsteils. Optional lassen sich die Thyristoren mit
Halbleiterschutzsicherungen auch gegen Kurzschluss absichern.

Dank integrierter Zustands- und Fehlerliberwachung bietet dieser kompakte Sanftstarter
vielfaltige Diagnosemaoglichkeiten. Bis zu vier Leuchtdioden und Relaisausgange erlauben
eine differenzierte Beobachtung und Diagnose des Antriebs, indem sie Gber den
Betriebszustand sowie beispielsweise Netz- oder Phasenausfall, fehlende Last, unzuldssige
Auslésezeit/CLASS-Einstellung, thermische Uberlastung oder Gerétefehler informieren.

Verfligbar sind Sanftstarter mit einer Leistung bis zu 250 kW (bei 400 V) flr Standard-
Anwendungen in Dreiphasen-Netzen. Kleinste Bauformen, geringe Verlustleistungen und
einfache Inbetriebnahme sind nur drei der zahlreichen Vorteile der Sanftstarter SIRIUS
3RWA40.

Ziindschutzart "erhohte Sicherheit" EEX e gemaB ATEX-Richtlinie 94/9/EG

148

Die Sanftstarter 3RW40 in den BaugrdBen SO bis S12 sind fiir das Starten von
explosionsgeschitzten Motoren der Ziindschutzart "erhdhte Sicherheit" EEx e geeignet.

Hinweis
Zur Auswahl des Sanftstarters ist der Motorbemessungsstrom ausschlaggebend.
Beachten Sie die Hinweise fiir die Auswahl von Sanftstartern im Kapitel Projektierung (Seite 93).

Randbedingung Normalanlauf CLASS 10:

max. Anlaufzeit 10 s, Strombegrenzung 300 %, 5 Starts/Stunde, Einschaltdauer 30 %
Einzelaufstellung, Aufstellungshohe max. 1000 m / 3280 ft, Umgebungstemperatur

kW 40 °C/ 104 °F. Bei davon abweichenden Bedingungen oder bei erhdhter Schalthaufigkeit
muss gegebenenfalls ein groBeres Gerdt gewahlt werden. Angaben liber Bemessungsstrome fiir
Umgebungstemperaturen >40 °C siehe Kapitel Leistungselektronik 3RW40 2. bis 7. (Seite 153).

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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14.3 3RW40
14.3.2 Steuerelektronik 3RW40 2., 3., 4.
Typ 3RW402. 3RW403., 3RW404.
Steuerelektronik
Bemessungswerte Klemme
Bemessungssteuerspeisespannung A1/A2 \% 24 110 ... 230 24 110 ... 230
* Toleranz % +20 -15/+10 +20 -15/+10
Bemessungssteuerspeisestrom
« STANDBY mA <150 < 50 < 200 < 50
* im Anzug mA <200 <100 <5000 <1500
« EIN ohne Lufter mA <250 < 50 < 200 < 50
* EIN mit Lufter mA <300 < 70 < 250 < 70
Bemessungsfrequenz Hz 50/60
* Toleranz % +20
Steuereingange
IN EIN/AUS

Bemessungsbetriebsstrom
*«AC mA ca. 12 3/6 ca. 12 3/6
-DC mA ca. 12 1,5/3 ca. 12 1,5/3
Relaisausgange
Ausgang 1 ON-/RUN-Mode" 13/14 Betriebsmeldung (NO)
Ausgang 2 BYPASSED 23/24 Bypassmeldung (NO)
Ausgang 3 OVERLOAD/FAILURE 95/96/98 Uberlast-/Fehlermeldung (NC/NO)
Thermistor-Motorschutz (PTC binar)
Summenkaltwiderstand kOhm <1,5
Ansprechwert kOhm 3,4..38
Ruckfallwert kOhm 1,5..1,65
Leitungslangen, Leitungsquerschnitte 2 x 250 m: 2,5 mm?

2x 150 m: 1,5 mm?

2 x 50 m: 0,5 mm?
Bemessungsbetriebsstrom A 3 AC-15/AC-14 bei 230 V,

A 1DC-13 bei 24 V

Schutz gegen Uberspannungen Schutz durch Varistor iber Kontakt
Kurzschlussschutz 4 A Betriebsklasse gL/gG;

6 A flink (Sicherung gehért nicht zum Lieferumfang)
1) Werksvoreinstellung: ON-Mode.
SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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14.3 3RW40
14.3.3 Steuerelektronik 3RW40 5., 7.
Typ 3RW405. 3RW407.
Bemessungswerte
Bemessungssteuerspeisespannung ACV 115 230 115 230
* Toleranz % -15/+10 -15/+10
Bemessungssteuerspeisestrom
« STANDBY mA 15 15
* im Anzug mA <1700 <850 <4000 <2000
< EINY mA 440 200 660 360
Bemessungsfrequenz Hz 50/60 50/60
« Toleranz % +10 +10
Steuereingénge
IN EIN/AUS
Bemessungsbetriebsstrom mA etwa 10 nach DIN 19240
Bemessungsbetriebsspannung DCV 24 von interner Versorgung dc+ oder

DC Fremdspannung (nach DIN 19240) iber Klemmen - und IN
Relaisausgange
Ausgang 1 ON-/RUN-Mode? Betriebsmeldung (NO)
Ausgang 2 BYPASSED Bypassmeldung (NO)
Ausgang 3 OVERLOAD/FAILURE 95/96/98
Thermistor-Motorschutz (PTC binar)
Summenkaltwiderstand kOhm <1,5
Ansprechwert kOhm 3,4 ..3,8
Riickfallwert kOhm 1,5..1,65
Leitungslangen, Leitungsquerschnitte 2 x 250 m: 2,5 mm?

2 x 150 m: 1,5 mm?

2 x50 m: 0,5 mm?
Bemessungsbetriebsstrom A 3 AC-15/AC-14 bei 230 V,

A 1 DC-13 bei 24 V

Schutz gegen Uberspannungen
Kurzschlussschutz

1) Werte fir die Spulenstromaufnahme bei +10 % Un, 50 Hz.

Schutz durch Varistor Gber Kontakt
4 A Betriebsklasse gL/gG;
6 A flink (Sicherung gehort nicht zum Lieferumfang)

2) Werksvoreinstellung: ON-Mode.

14.3.4 Steuerelektronik 3RW40 2., 3., 4.

Typ 3RW402., 3RW403., 3RW404.

Steuerelektronik

Betriebsmeldungen LED DEVICE STATE/BYPASSED/FAILURE = OVERLOAD
Aus grin aus aus

Anlauf grin grin blinkend aus
Bypass grin grin aus
Auslauf grin grin blinkend aus
Warnmeldungen

Ie—/CIass—EinsteIIung unzulassig grun nicht relevant rot blinkend
Start gesperrt/Thyristoren zu warm gelb blinkend nicht relevant aus
Fehlermeldungen

«24 V: U <0,75 x Ug oder U > 1,25 x Ug aus rot aus
*+110...230V: U<0,75x Ug oder U > 1,15 x Ug aus rot aus
Unzulassige |e/CIass—EinsteIIung

bei Flanke 0 —> 1 am Eingang IN grin rot rot blinkend
Motorschutzabschaltung (Uberlast Thermistor) grun aus rot
Thermistor defekt (Drahtbruch, Kurzschluss) grin aus rot flimmernd
Thermische Uberlastung der Thyristoren gelb rot aus
Fehlende Netzspannung, Phasenausfall, fehlende Last grin rot aus
Geratefehler rot rot aus

150
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14.3 3RW40
14.3.5 Steuerelektronik 3RW40 5., 7.
Typ 3RW405. und 3RW407.
Steuerelektronik
Betriebsmeldungen LED DEVICE STATE/BYPASSED FAILURE OVERLOAD
Aus grin aus aus aus
Anlauf grin griin blinkend aus aus
Bypass grin grin aus aus
Auslauf grin grun blinkend aus aus
Warnmeldungen
|e—/CIass—EinsteIIung unzulassig grin nicht relevant nicht relevant rot blinkend
Start gesperrt/Thyristoren zu warm gelb blinkend nicht relevant nicht relevant aus
Fehlermeldungen
U <0,75 x Ug oder U > 1,15 x Ug aus aus rot aus
Unzuléssigeie/CIass-EinsteIIung
bei Flanke 0 —> 1 am Eingang IN grin aus rot rot blinkend
Motorschutzabschaltung grin aus aus rot
Thermische Uberlastung der Thyristoren gelb aus rot aus
Fehlende Netzspannung, Phasenausfall, fehlende Last grin aus rot aus
Geratefehler rot aus rot aus
14.3.6 Schutzfunktionen 3RW40
Typ 3RWA40 ..

Schutzfunktionen

Werksvoreinstellung

Motorschutzfunktionen .

Ausloésung bei thermischer Uberlastung des Motors

Ausldseklasse nach IEC 60947-4-1 Class 10/15/20 10

Phasenausfallempfindlichkeit % > 40

Uberlastwarnung nein

Thermistorschutz nach IEC 60947-8, Typ A/IEC 60947-5-1 ja!

Rickstellmdéglichkeit nach Auslésung Hand/Automatik/Fernreset?)
(MAN/AUTO/REMOTE?)

Wiederbereitschaftszeit min 5

Geréateschutzfunktion .

Ausldsung bei thermischer Uberlastung der
Thyristoren oder des Bypass3

Ruckstellmdglichkeit nach Auslésung Hand/AutomatikFernreset
(MAN/AUTO/REMOTE?))

Wiederbereitschaftszeit

« bei Uberlastung der Thyristoren s 30

« bei Uberlastung Bypass s 60

1) Optional bis BaugréRe S3 (Geratevariante).

2) Integrierter Fernreset (REMOTE) nur bei 3RW402. bis 3BRW404.;
bei 3RW405. und 3RW407. Fernreset mit Zubehoér-Baustein 3RU19.
3) Bypass-Schutz bis BaugroRe S3.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
Gerdtehandbuch, 01/2023, NEB535199501000/RS-AC/006
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14.3 3RW40
14.3.7 Steuerzeiten und Parameter 3RW40
Typ 3RW40 ..
Werksvoreinstellung
Steuerzeiten und Parameter
Steuerzeiten
Einschaltverzug (mit anliegender Steuerspannung) ms <50
Einschaltverzug (Automatik-/Netzschitzbetrieb) ms <300
Wiederbereitschaftszeit (Einschaltbefehl bei aktivem Auslauf) ms 100
Netzausfall-Uberbriickungszeit
Steuerspeisespannung ms 50
Netz-/Phasenausfall-Reaktionszeit-Reaktionszeit
Laststromkreis
* im An- und Auslauf s 1
« im Bypass s 5
Wiedereinschaltsperre nach Uberlastauslésung
Motorschutzauslésung min 5
Gerateschutzauslésung
« bei Uberlastung der Thyristoren s 30
« bei Uberlastung Bypass s 60
Parameter Anlauf
Anlaufzeit s 0..20 7,5
Startspannung % 40 ... 100 40
Anlaufstrombegrenzung 1,3...5x |, / max") 5xlg
Parameter Auslauf
Auslaufzeit s 0..20 0
Parameter Reset Mode (flir Motor-/Gerateschutzabschaltung)
Handreset LED aus aus
Automatikreset LED gelb
Fernreset (REMOTE)Z) LED grin
Hochlauferkennung ja
Betriebsmodus Ausgang 13/14
Steigende Flanke bei Startbefehl
Fallende Flanke bei Ausbefehl ON ON
Auslaufende RUN

1) ab Erzeugnisstand E07 (bei 3RW40 S0 bis S3) bzw. ab Erzeugnisstand E11

(bei 3BRW40 S6 bis S12)

2) Integrierter Fernreset (REMOTE) nur bei 3RW40 2. bis 3BRW40 4.;
bei 3RW40 5. und 3RW40 7. Fernreset mit Zubehoér-Baustein 3RU19.
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14.3 3RW40

14.3.8 Leistungselektronik 3RW40 2. bis 7.

Typ 3RW402.-..B.4, 3RW402.-..B.5, 3RW405.-.BB.4, 3RW405.-.BB.5,
3RW403.-..B.4, 3RW403.-..B.5, 3RW407.-.BB.4  3RW407.-.BB.5
3RW404.-..B.4 3RW404.-..B.5

Leistungselektronik

Bemessungsbetriebsspannung ACV 200 ...480 400 ... 600 200 ... 460 400 ... 600

Toleranz % -15/+10 -15/+10 -15/+10 -15/+10

Maximale Sperrspannung Thyristor ACV 1600 1400 1800

Bemessungsfrequenz Hz 50/60

Toleranz % +10

Dauerbetrieb bei 40 °C (% von Ig) 115

Minimale Last (% vom minimal einstellbaren % 20 (mindestens 2 A)

Motorbemessungsstrom Iy,)

Maximale Leitungslange zwischen Sanftstarter und Motor m 300

Zulassige Aufstellhdhe m 5000
(Derating ab 1000, siehe Kennlinien); héher auf Anfrage

Zulassige Einbaulage

* mit Zusatzlifter (bei 3RW40 2. ... 3RW40 4.) 25,25 5

90° e 90° g
/s

« ohne Zusatzlifter (bei 3BRW40 2. ... 3BRW40 4.) 10° 10° 10° ﬁ“ — (Lufter im Sanftstarter integriert)

Zulassige Umgebungstemperatur

Betrieb °C -25 ... +60; (Derating ab +40)

Lagerung °C -40 ... +80

Schutzart 1P20 fur 3RW402.; 1PO0

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Technische Daten

14.3 3RW40

14.3.9 Leistungselektronik 3RW40 24, 26, 27, 28

Typ 3RW4024 3RW4026 3RW4027 3RW4028

Leistungselektronik

Belastbarkeit Bemessungsbetriebsstrom I

» Nach IEC und UL/CSA", bei Einzelmontage, AC-53a
- bei40°C A 12,5 25,3 32,2 38
- bei 50 °C A 11 23 29 34
- bei 60 °C A 10 21 26 31

Minimal einstellbarer Motorbemessungsstrom |y,

fur den Motoriberlastschutz A 5 10 17 23

Verlustleistung

* Im Betrieb nach erfolgtem Hochlauf bei Dauerbemessungs- w 2 8 13 19
betriebsstrom (40 °C) ca.

* Im Anlauf bei eingestellter Strombegrenzung auf w 68 188 220 256
300 % ly (40 °C)

Zulassiger Motorbemessungsstrom und Starts pro Stunde

+ Bei Normalanlauf (Class 10)
- Motorbemessunggstrom 12, Hochlaufzeit 3 s A 12,5/ 11 25/23 32/29 38/34
- Starts pro Stunde 1/h 50 /50 23/23 23/23 19/19
- Motorbemessunggftrom |M2), Hochlaufzeit 4 s A 12,5/ 11 25/23 32/29 38/34
- Starts pro Stunde 1/h 36/36 15/15 16/16 12/12

» Bei Schweranlauf (Class 15)
- Motorbemessungsstrom |M2), Hochlaufzeit 4,5 s A 11/10 23/21 30/27 34/31
- Starts pro Stunde® 1/h 49 /49 21/21 18/18 18/18
- Motorbemessungsstrom |M2), Hochlaufzeit 6 s A 11/10 23/21 30/27 34 /31
- Starts pro Stunde®) 1h  36/36 14/ 14 13/13 13/13

* Bei Schweranlauf (Class 20)
- Motorbemessunggstrom |M2), Hochlaufzeit 6 s A 10/9 21/19 271 24 31/28
- Starts pro Stunde® 1h 4747 21/ 21 20/ 20 18/18
- Motorbemessunggstrom |M2), Hochlaufzeit 8 s A 10/9 21/19 27124 31/28
- Starts pro Stunde 1/h 34/34 15/15 14 /14 13/13

1) Messung bei 60 °C nach UL/CSA nicht gefordert.
2) Strombegrenzung am Sanftstarter eingestellt auf 300 % Iy;. Tu =40 °C /50 °C.

Maximal einstellbarer Motorbemessungsstrom |;, abhangig von der CLASS-Einstellung.

3) Bei Aussetzbetrieb S4 mit Einschaltdauer ED = 30 %, T,,= 40 °C / 50 °C, Einzelaufstellung
senkrecht. Die angegebenen Schalthaufigkeiten gelten nicht fir den Automatikbetrieb.

Faktoren flr zulassige Schalthaufigkeit bei abweichender Einbaulage, Direkt-,

Dicht-an-Dicht Aufbau und Einsatz eines optionalen Zusatzllifters, siehe Kapitel Projektierung.
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Technische Daten

14.3 3RW40
14.3.10 Leistungselektronik 3RW40 36, 37, 38, 46, 47
Typ 3RW4036 3RW4037 3RW4038 3RW4046 3RW4047
Leistungselektronik
Belastbarkeit Bemessungsbetriebsstrom |
» Nach IEC und UL/CSA", bei Einzelmontage, AC-53a
- bei 40 °C A 45 63 72 80 106
- bei 50 °C A 42 58 62,1 73 98
- bei 60 °C A 39 53 60 66 90
Minimal einstellbarer Motorbemessungsstrom |y,
fur den Motoriberlastschutz A 23 26 35 43 46
Verlustleistung
* Im Betrieb nach erfolgtem Hochlauf bei Dauerbemessungs- w 6 12 15 12 21
betriebsstrom (40 °C) ca.
* Im Anlauf bei eingestellter Strombegrenzung auf w 316 444 500 576 768
300 % |y (40 °C)
Zulassiger Motorbemessungsstrom und Starts pro Stunde
» Bei Normalanlauf (Class 10)
- Motorbemessunggstrom IMZ), Hochlaufzeit 3 s A 45 /42 63 /58 72162 80/73 106 / 98
- Starts pro Stunde®) 1/h 38/38 23/23 22/22 22/22 15/15
- Motorbemessunggstrom |M2), Hochlaufzeit 4 s A 45/42 63 /58 72162 80/73 106 /98
- Starts pro Stunde®) 1/h 26 /26 15/15 15/15 15/15 10/10
» Bei Schweranlauf (Class 15)
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 4,5 s A 42/38 50/46 56 /52 70/ 64 84 /77
- Starts pro Stunde® 1/h 30/30 34/34 34/34 24 /24 23/23
- Motorbemessunggstrom |M2), Hochlaufzeit 6 s A 42/38 50/46 56/ 52 70/ 64 84 /77
- Starts pro Stunde 1/h 21/21 24 /24 24 /24 16/16 17717
» Bei Schweranlauf (Class 20)
- Motorbemessunggstrom Iv ), Hochlaufzeit 6 s A 38/34 46/42 50/ 46 64 /58 77170
- Starts pro Stunde®) 1/h 30/30 31/31 34/34 23/23 23/23
- Motorbemessunggstrom |M2), Hochlaufzeit 8 s A 38/34 46/42 50/ 46 64 /58 77170
- Starts pro Stunde 1/h 21/21 22 /22 2424 16/16 16/16
1) Messung bei 60 °C nach UL/CSA nicht gefordert.
2) Strombegrenzung am Sanftstarter eingestellt auf 300 % Iy;. Tu =40 °C /50 °C
Maximal einstellbarer Motorbemessungsstrom |y;, abhéngig von der CLASS-Einstellung.
3) Bei Aussetzbetrieb S4 mit Einschaltdauer ED = 30 %, T,,= 40 °C /50 °C,
Einzelaufstellung senkrecht. Die angegebenen Schalthaufigkeiten gelten nicht
fur den Automatikbetrieb. Faktoren flr zulassige Schalthaufigkeit bei
abweichender Einbaulage, Direkt-, Dicht-an-Dicht-Aufbau und Einsatz eines
optionalen Zusatzliifters, siehe Kapitel Projektierung.
SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Technische Daten
14.3 3RW40

14.3.11 Leistungselektronik 3RW40 55, 56, 73, 74, 75, 76

Typ 3RW4055 3RW4056 3RWA4073 3RW4074 3RWA4075 3RWA4076

Leistungselektronik

Belastbarkeit Bemessungsbetriebsstrom I
« Nach IEC und UL/CSA", bei Einzelmontage, AC-53a

- bei 40 °C A 134 162 230 280 356 432
- bei 50 °C A 117 145 205 248 315 385
- bei 60 °C A 100 125 180 215 280 335
Minimal einstellbarer Motorbemessungsstrom |y,
fir den Motoriiberlastschutz A 59 87 80 130 131 207
Verlustleistung
« Im Betrieb nach erfolgtem Hochlauf bei Dauerbemessungs- w 60 75 75 90 125 165
betriebsstrom (40 °C) ca.
« Im Anlauf bei eingestellter Strombegrenzung auf w 1043 1355 2448 3257 3277 3600
350 %2 I, (40 °C)
Zulassiger Motorbemessungsstrom und Starts pro Stunde
« Bei Normalanlauf (Class 10)
- Motorbemessunggstrom 12, Hochlaufzeit 10 s A 134 /117  162/145 230/205 280/248 356/315 432/385
- Starts pro Stunde® 1/h 20/20 8/8 14714 20/20 16/16 17717
- Motorbemessungsstrom |M2), Hochlaufzeit 20 s A 134 /117 162/145 230/205 280/248 356/315 432/385
- Starts pro Stunde® ih 717 14/14  3/3 8/8 5/5 5/5
» Bei Schweranlauf (Class 15)
- Motorbemessunggstrom IMZ), Hochlaufzeit 15 s A 134 /117 152/140 210/ 200 250/ 220 341/315 402/ 385
- Starts pro Stunde®) 1/h 11/11 8/8 11/11 13/13 11711 12/12
- Motorbemessungsstrom |M2), Hochlaufzeit 30 s A 134/117 152/140 210/200 250/220 341/315 402/385
- Starts pro Stunde® 1th 12712 7/17 171 6/6 2/2 2/2
« Bei Schweranlauf (Class 20)
- Motorbemessung§strom 12, Hochlaufzeit 20 s A 1247112  142/132 200/185 230/205 311/280 372/340
-StartsproStunde) 1/h 12/12 9/9 10/10 10/10 10/10 10/10
- Motorbemessung§strom IM2), Hochlaufzeit 40 s A 124 /112 142/132 200/185 230/205 311/280 372/340
- Starts pro Stunde® 1/h 2/2 2/2 1/1 5/5 1/1 1/1

1) Messung bei 60 °C nach UL/CSA nicht gefordert.

2) Strombegrenzung am Sanftstarter eingestellt auf 350 % Iy;. Tu =40 °C /50 °C
Maximal einstellbarer Motorbemessungsstrom |y;, abhéngig von der CLASS-Einstellung.

3) Bei Aussetzbetrieb S4 mit Einschaltdauer ED = 70 %, T,,= 40 °C /50 °C,
Einzel-aufstellung senkrecht. Die angegebenen Schalthaufigkeiten gelten nicht
fir den Automatikbetrieb.
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Technische Daten

14.3 3RW40
14.3.12 Anschlussquerschnitte Hauptleiter 3RW40 2., 3., 4.
Sanftstarter Typ 3RW402. 3RW403. 3RW404.
Schraubklemmen Hauptleiter
vordere Klemmstelle « eindrahtig mm? 2x(1,5...25); 2x(1,5...16) 2x(2,5...16)
angeschlossen 2x(2,5...6) geman
IEC 60947;
- max. 1 x 10
% « mit Aderendhiilse mm? 2x(1,5...2,5); 1x(0,75 ... 25) 1x(2,5...35)
2 2x(2,5...6)
» mehrdrahtig mm? - 1x (0,75 ... 35) 1x(4..70)
* AWG-Leitungen
- eindréhtig AWG  2x(16...12)
- ein- oder mehrdrahtig AWG  2x(14...10) 1x(18...2) 2x(10... 1/0)
- mehrdrahtig AWG 1x8 N -
hintere Klemmstelle « eindrahtig mm? - 2x(1,5...16) 2x(2,5...16)
angeschlossen - mit Aderendhiilse mm? - 1% (1,5 ... 25) 1% (2,5 ... 50)
o » mehrdrahtig mm? - 1x(1,5 ... 35) 1x (10 ... 70)
§ * AWG-Leitungen
2 - ein- oder mehrdrahtig AWG - 1x(16...2) 2x(10 ... 1/0)
beide Klemmstellen « eindrahtig mm? - 2x(1,5...16) 2x(2,5...16)
angeschlossen + mit Aderendhiilse mm? - 2x(1,5 ... 16) 2% (25 ... 35)
» mehrdrahtig mm? - 2x(1,5...25) 2x (10 ... 50)
g * AWG-Leitungen
% - ein- oder mehrdrahtig AWG - 2x(16...2) 1x (10 ... 2/0)
* Anzugsdrehmoment Nm 2..25 4,5 6,5
Ib.in 18 ...22 40 58
Werkzeug Pz 2 Pz 2 Innensechskant 4 mm
Schutzart 1P20 1P20 IP20
(Anschlussraum IP00) (Anschlussraum IP00)
Federzugklemmen Hauptleiter
« eindrahtig mm 1..10 -
« feindrahtig mit Aderendhdilse mm?2 1 ... 6 Aderendhilsen -
ohne Kunststoffkragen
* AWG-Leitungen
- ein- oder mehrdréhtig (feindrahtig) AWG 16...10 -
- mehrdréhtig AWG 1x8 -
Werkzeug DIN ISO 2380-1A0; 5x 3 —
Schutzart 1P20 -
Schienenanschluss Hauptleiter
« mit Kabelschuh DIN 46234 bzw. max.
20 mm breit
- mehrdrahtig mm? - 2x (10 ... 70)
- feindrahtig mm? - 2x(10 ... 50)
* AWG-Leitungen, ein- oder mehrdrahtig AWG - 2x(7...1/0)

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

Gerdtehandbuch, 01/2023, NEB535199501000/RS-AC/006

157



Technische Daten

14.3 3RW40
14.3.13 Anschlussquerschnitte Hauptleiter 3RW40 5., 7.
Sanftstarter Typ 3RW405. 3RW407.
Anschlussquerschnitte
Schraubklemmen Hauptleiter:
mit Rahmenklemme 3RT1955-4G (55 kW) 3RT1966-4G
vordere Klemmstelle « feindrahtig mit Aderendhiilse mm? 16...70 70 ... 240
angeschlossen
« mehrdrahtig mm?  16..70 95 ... 300
° * Flachbandleiter (Anzahl x Breite x Dicke) ~mm min. 3x9x0,8, min.6x9x0,8
3 max. 6 x 15,5x 0,8 max. 20 x 24 x 0,5
§ * AWG-Leitungen, ein- oder mehrdréhtig AWG 6..2/0 3/0 ... 600 kcmil
hintere Klemmstelle « feindrahtig mit Aderendhiilse mm? 16...70 120 ... 185
angeschlossen
» mehrdrahtig mm? 16 ... 70 120 ... 240
8 * Flachbandleiter (Anzahl x Breite x Dicke) ~mm min. 3x9x0,8, min.6x9x0,8
3 max. 6 x 15,5x0,8 max. 20 x 24 x 0,5
2 * AWG-Leitungen, ein- oder mehrdréhtig AWG  6...2/0 250 ... 500 kemil
beide Klemmstellen « feindrahtig mit Aderendhilse mm? max. 1 x50, 1x 70 min. 2 x 50; max. 2 x 185
angeschlossen
» mehrdrahtig mm? max. 2 x 70 max. 2 x 70; max. 2 x 240
* Flachbandleiter (Anzahl x Breite x Dicke) mm max. 2 x (6 x 15,5 x 0,8) max. 2 x (20 x 24 x 0,5)
2 * AWG-Leitungen, ein- oder mehrdréhtig AWG  max.2x 1/0 min. 2 x 2/0; max. 2 x 500 kcmil
3 *» Anschlussschrauben M10 (Inbus, SW4) M12 (Inbus, SW5)
= - Anzugdrehmoment Nm 10...12 20...22
Ib.in 90 ... 110 180 ... 195
Schraubklemmen Hauptleiter:
mit Rahmenklemme 3RT1956-4G
vordere oder hintere Klemm- < feindrahtig mit Aderendhiilse mm?2 16 ... 120
stelle angeschlossen
» mehrdrahtig mm? 16 ... 120
2 8 * Flachbandleiter (Anzahl x Breite x Dicke) ~mm min. 3x9x0,8
2 g max. 6 x 15,5x 0,8
§ 2 * AWG-Leitungen, ein- oder mehrdréhtig AWG 6 ... 250 kemil
beide Klemmstellen « feindrahtig mit Aderendhiilse mm? max. 1x95,1x 120
angeschlossen
» mehrdrahtig mm? max. 2 x 120
* Flachbandleiter (Anzahl x Breite x Dicke) ~mm max. 2 x (10 x 15,5 x 0,8)
2 * AWG-Leitungen, ein- oder mehrdréhtig AWG  max. 2 x 3/0
Schraubklemmen Hauptleiter:
Ohne Rahmenklemme/Schienenanschluss
« feindrahtig mit Kabelschuh mm?  16..95") 50 ... 2402
« mehrdrahtig mit Kabelschuh mm?  25..120" 70 ... 2402
* AWG-Leitungen, ein- oder mehrdréhtig AWG 4 ... 250 kemil 2/0 ... 500 kemil
* Anschlussschiene (max. Breite) mm 17 25
* Anschlussschrauben M8 x 25 (SW13) M10 x 30 (SW17)
- Anzugdrehmoment Nm 10 ... 14 14 ... 24
Ib.in 89 ...124 124 ... 210

1) Bei Anschluss von Kabelschuhen nach DIN 46235 ab Leiterquerschnitt
95 mm? ist die Anschlussabdeckung 3RT1956-4EA1 zur Einhaltung des
Phasenabstands erforderlich.
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2) Bei Anschluss von Kabelschuhen nach DIN 46234 ab Leiterquerschnitt
240 mm? sowie DIN 46235 ab Leiterquerschnitt 185 mm? ist die
Anschlussabdeckung 3RT1966-4EA1 zur Einhaltung des Phasenab-

stands erforderlich.
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Technische Daten

14.3 3RW40
14.3.14 Anschlussquerschnitte Hilfsleiter 3RW40 ..
Sanftstarter Typ 3RW4..
Anschlussquerschnitte
Hilfsleiter (1 oder 2 Leiter anschlieRbar)
Schraubklemmen
- eindrahtig mm?  2x(0,5...2,5)
« feindréhtig mit Aderendhiilse mm? 2x(05..15)
* AWG-Leitungen
- ein- oder mehrdrahtig AWG  2x(20...14)
- feindrahtig mit Aderendhlilse AWG  2x(20...16)
* Anschlussschrauben
- Anzugdrehmoment Nm 08..12
Ib.in 7..10,3
Federzugklemmen
* eindrahtig
- BRW402. ... BRW404. mm?2  2x(0,25...25)
- 3RW405., 3RW407. mm? 2x(0,25...1,5)
« feindréhtig mit Aderendhiilse mm? 2x(0,25...1,5)
* AWG-Leitungen, ein- oder mehrdréhtig AWG  2x (24 ... 14) bei 3RW402. ... 3BRW404.;
2 x (24 ... 16) bei 3BRW405. und 3RW407.
14.3.15 Elektromagnetische Vertraglichkeit nach EN 60947-4-2
Norm Parameter
Elektromagnetische Vertraglichkeit nach EN 60947-4-2
Entladung statischer Elektrizitat (ESD) EN 61000-4-2 +4 kV Kontaktentladung, +8 kV Luftentladung
Elektromagnetische HF-Felder EN 61000-4-3 Frequenzbereich: 80 ... 1000 MHz mit 80 % bei 1 kHz
Scharfegrad 3: 10 V/m
Leitungsgebundene HF-Stérung EN 61000-4-6 Frequenzbereich: 150 kHz ... 80 MHz mit 80 % bei 1 kHz
Beeinflussung 10 V
HF-Spannungen und HF-Strome auf Leitungen
* Burst EN 61000-4-4 +2 kV/5 kHz
« Surge EN 61000-4-5 +1 kV line to line
+2 kV line to earth
EMV-Funkstorfeldstarke EN 55011 Grenzwert der Klasse A bei 30 ... 1000 MHz,
Grenzwert der Klasse B bei 3RW402. AC/DC 24 V
Funkstérspannung EN 55011 Grenzwert der Klasse A bei 0,15 ... 30 MHz,

Grenzwert der Klasse B bei 3RW402. AC/DC 24 V

Funkentstérgrad A (Industrieanwendungen) nicht notwendig

Funkentstérgrad B (Anwendungen im Wohnbereich)
Steuerspannung

+ AC/DC 110 ... 230 V nicht méglich)
« AC 115/230 V nicht méglich")
«AC/DC 24V nicht notwendig bei 3RW402.;

notwendig bei 3RW403. und 3RW404.

1) Funkentstdrgrad B kann mit dem Einsatz von Filtern nicht erreicht werden,
da durch das Filter die EMV-Feldstarke nicht bedampft wird.
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Technische Daten

14.3 3RW40
14.3.16 Empfohlene Filter
Sanftstartertyp | Nennstrom | Empfohlene Filter
Sanftstarter | ghannungsbereich 200 ... 480 V
Filtertyp Nennstrom Filter | Anschlussklemmen
A A mm?
3RW4036 45 4EF1512-1AA10 50 16
= B84143B0050R110 (https://www.epcos.com)
3RW4037 63 4EF1512-2AA10 66 25
= B84143B0066R110 (https://www.epcos.com)
3RW4038 72 4EF1512-3AA10 90 25
= B84143B0090R110 (https://www.epcos.com)
3RW4046 80 4EF1512-3AA10 90 25
= B84143B0090R110 (https://www.epcos.com)
3RW4047 106 4EF1512-4AA10 120 50

= B84143B0120R110 (https://
WWW.epcos.com)

1) Der Funkentstorfilter dient dazu, die leitungsgebundenen Stérungen im Hauptstromkreis zu beseitigen. Die feldgebundenen
Emissionen erflillen Funkentstdrgrad B. Die Filterauswahl gilt unter Standardbedingungen: 10 Starts pro Stunde, Startzeit 4 s bei

300 %I,

14.3.17

160

Zuordnungsarten

Nach welcher Zuordnungsart der Motorabzweig mit Sanftstarter aufgebaut wird, hangtvon den
Anforderungen der Applikation ab. Im Normalfall geniigt der sicherungslose Aufbau
(Kombination von Leistungsschalter + Sanftstarter). Soll die Zuordnungsart 2 erfillt werden,
mussen im Motorabzweig Halbleiterschutzsicherungen verwendet werden.

Zuordnungsart 1 gemaB IEC 60947-4-1:
Das Gerat ist nach einem Kurzschlussfall defekt und damit fiir den weiteren Gebrauch
ungeeignet (Personen- und Anlagenschutz gewahrleistet).

%] Zuordnungsart 2 gemaB IEC 60947-4-1:
Das Gerat ist nach einem Kurzschlussfall fiir den weiteren Gebrauch geeignet (Personen
und Anlagenschutz gewahrleistet).
Die Zuordnungsart bezieht sich auf den Sanftstarter in Verbindung mit dem aufgefiihrten
Schutzorgan (Leistungsschalter/Sicherung), nicht aber auf weitere im Abzweig befindli-
che Komponenten.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Technische Daten

14.3.18

Sicherungslose Ausfiihrung

14.3 3RW40

Sicherungslose Ausfiihrung

—

Q1
Sanftstarter Leistungsschalter”
kR Nenn- 400V +10 % 400V +10 % Bemes- 575V +10 % Bemes-
strom sungs- sungs-
Q11 QT Q1 Iq max  strom Q1 Iq max  strom
Typ A Typ Typ kA A Typ kA A
Zuordnungsart 12)
3RW4024 12,5 3RV1021-1KA10 3RV2021-4AA/ 3RV1321-1KC10 3RV23 21-4AC/ 55 16 - - -
3RV2011-4AA 3RV23 11-4AC
(in BG S00) (in BG S00)
3RW4026 25 3RV1021-4DA10 3RV2021-4DA 3RV1321-4DC10 3RV23 21-4DC 55 25 - - -
3RW4027 32 3RV1031-4EA10 3RV2021-4EA 3RV1331-4EC10 3RV23 21-4EC 55 32 - - -
3RW4028 38 3RV1031-4FA10  3RV2021-4FA 3RV1331-4FC10 3RV23 21-4FC 55 40 - - -
3RW4036 45 3RV1031-4GA10 3RV1331-4GC10 20 45 - - -
3RW4037 63 3RV1041-4JA10 3RV1341-4JC10 20 63 - - -
3RW4038 72 3RV1041-4KA10 3RV1341-4KC10 20 75 - - -
3RW4046 80 3RV1041-4LA10 3RV1341-4LC10 11 90 - - -
3RW4047 106 3RV1041-4MA10 3RV1341-4MC10 11 100 - - -
3RW4055 134 3VL3720-2DC36 35 200 3VL3720-1DC36 12 200
3RW4056 162 3VL3720-2DC36 35 200 3VL3720-1DC36 12 200
3RW4073 230 3VL4731-2DC36 65 315 3VL5731-3DC36 35 315
3RW4074 280 3VL4731-2DC36 65 315 3VL5731-3DC36 35 315
3RW4075 356 3VL4740-2DC36 65 400 3VL5740-3DC36 35 400
3RW4076 432 3VL5750-2DC36 65 500 3VL5750-3DC36 35 500

D Zur Auswahl der Gerate ist der Motorbemes- 2 Die Zuordnungsarten sind im Kapitel Zuord-

sungsstrom zu beachten. Die Leistungsschalter nungsarten (Seite 160) erldutert.

3RV13 und 3RV23 sind fiir Starterkombinatio-
nen (ohne Motorschutz) vorgesehen. Den Mo-
torschutz tibernimmt in diesen Fallen der

Sanftstarter 3RW40.
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Technische Daten

14.3 3RW40

14.3.19

Sicherungsbehaftete Ausfiihrung (reiner Leitungsschutz)

Sicherungsbehaftete Ausflihrung (reiner Leitungsschutz)

T

Q21
()3
Sanftstarter Leitungssicherung, maximal Netzschitz
kR Nennstrom Bemessungs- Bau-  (optional)
strom grole

Q11 F1 Q21
Typ A Typ A
Zuordnungsart 1"): 1, = 65 kA bei 600 V + 5 %
3RW4024 12,5 3NA3820-6 50 00  3RT1024 3RT2025/3RT2018 (in BG S00)
3RW4026 25 3NA3822-6 63 00  3RT1026 3RT2026
3RW4027 32 3NA3824-6 80 00  3RT1034 3RT2027
3RW4028 38 3NA3824-6 80 00  3RT1035 3RT2028
3RW4036 45 3NA3130-6 100 1 3RT1036
3RW4037 63 3NA3132-6 125 1 3RT1044
3RW4038 72 3NA3132-6 125 1 3RT1045
3RW4046 80 3NA3136-6 160 1 3RT1045
3RW4047 106 3NA3136-6 160 1 3RT1046
3RW4055 134 3NA3244-6 250 2 3RT1055-6A.36
3RW4056 162 3NA3244-6 250 2 3RT1056-6A.36
3RW4073 230 2 x3NA3354-6 2 x 355 3 3RT1065-6A.36
3RWA4074 280 2x3NA3354-6 2 x 355 3 3RT1066-6A.36
3RW4075 356 2x 3NA3365-6 2 x 500 3 3RT1075-6A.36
3RW4076 432 2 x 3NA3365-6 2 x 500 3 3RT1076-6A.36

" Die Zuordnungsarten sind im Kapitel Zuordnungsarten (Seite 160) erldutert. Die Zuord-

nungsart 1 bezieht sich auf den Sanftstarter in Verbindung mit dem aufgefiihrten Schutzorgan

(Leistungsschalter/Sicherung), nicht aber auf weitere im Abzweig befindliche Komponenten.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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14.3.20 Sicherungsbehaftete Auslegung mit SITOR Sicherungen 3NE1

Aufbau nach Zuordnungsart 2, mit SITOR Ganzbereichssicherungen (F " 1) fir den kombinierten
Thyristor- und Leitungsschutz.

Sicherungsbehaftete Auslegung mit SITOR Sicherungen 3NE1(Halbleiter- und Leitungsschutz)

Passende Sicherungsunterteile siehe im Katalog LV 1 bei ,Schalt- und Schutzgerate SENTRON fir die
Energieverteilung —> ,Lasttrennschalter” und im Katalog ET B1 bei ,BETA schiitzen —> ,SITOR-Halb-
F1 leiterschutzsicherungen® bzw. bei www.siemens.de/sitor

Q21
(D3
2

Sanftstarter Ganzbereichssicherung Netzschiitz

Es Nennstrom Bemessungs- Bau-  (optional)

strom grole

Q11 F1 Q21
Typ A Typ A
Zuordnungsart 2"): I, = 65 kA bei 600 V + 5 %
3RW4024 12,5 3NE1814-0 20 000 3RT1024 3RT2025
3RW4026 25 3NE1803-0 35 000 3RT10 26 3RT2026
3RW4027 32 3NE1020-2 80 00 3RT10 34 3RT2027
3RW4028 38 3NE1020-2 80 00 3RT1035 3RT2028
3RW4036 45 3NE1020-2 80 00 3RT1036
3RW4037 63 3NE1820-0 80 000 3RT1044
3RW4038 72 3NE1820-0 80 000 3RT1045
3RW4046 80 3NE1021-0 100 00 3RT10 45
3RW4047 106 3NE1022-0 125 00 3RT10 46
3RW4055 134 3NE1227-2 250 1 3RT1055-6A.36
3RW4056 162 3NE1227-2 250 1 3RT1056-6A.36
3RW4073 230 3NE1331-2 350 2 3RT1065-6A.36
3RW4074 280 3NE1333-2 450 2 3RT1066-6A.36
3RW4075 356 3NE1334-2 500 2 3RT1075-6A.36
3RW4076 432 3NE1435-2 560 3 3RT1076-6A.36

" Die Zuordnungsarten sind im Kapitel Zuordnungsarten (Seite 160) erlautert. Die Zuord-
nungsart 2 bezieht sich auf den Sanftstarter in Verbindung mit dem aufgefiihrten Schutzorgan
(Leistungsschalter/Sicherung), nicht aber auf weitere im Abzweig befindliche Komponenten.
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14.3.21 Sicherungsbehaftete Auslegung mit SITOR Sicherungen 3NE3/4/8

Aufbau nach Zuordnungsart 2, mit zusatzlichen SITOR Sicherungen (F3) fiir den reinen
Thyristorschutz.

Sicherungsbehaftete Auslegung mit SITOR Sicherungen 3NE3(Halbleiterschutz durch Sicherung, Leitungs- und Uberlastschutz durch

Leistungsschalter; alternativ dazu auch Aufbau mit Schiitz und Uberlastrelais mdglich)

Passende Sicherungsunterteile siehe im Katalog LV 1 bei ,Schalt-
F3 F1 und Schutzgerdte SENTRON fir die Energieverteilung® —> ,Last-
trennschalter” und im Katalog ET B1 bei ,BETA schitzen —>
al 2l ,SITOR-Halbleiterschutzsicherungen“ bzw. bei
F3 www.siemens.de/sitor

il at1

Sanftstarter Halbleiterschutzsicherung minimal Halbleiterschutzsicherung maximal Halbleiterschutzsicherung minimal
T°2C Nennstrom Bemessungs- Bau- Bemessungs- Ba__u- Bemessungs- Bq‘u-
Q11 F3 strom gréRe F3 strom gréle F3 strom groRe
Typ A Typ A Typ A Typ A
Zuordnungsart 2"): I, = 65 kA bei 600 V + 5 %
3RW4024 12,5 - - - - - - 3NE4101 32 0
3RW4026 25 - - - 3NE3221 100 1 3NE4102 40 0
3RW4027 32 - - - 3NE3224 160 1 3NE4118 63 0
3RW4028 38 - - - 3NE3224 160 1 3NE4118 63 0
3RW4036 45 - - - 3NE3224 160 1 3NE4120 80 0
3RW4037 63 - - - 3NE3225 200 1 3NE4121 100 0
3RW4038 72 3NE3221 100 1 3NE3227 250 1 - - -
3RW4046 80 3NE3222 125 1 3NE3225 200 1 = - -
3RW4047 106 3NE3224 160 1 3NE3231 350 1 - - -
3RW4055 134 3NE3227 250 1 3NE3335 560 2 - - -
3RW4056 162 3NE3227 250 1 3NE3335 560 2 - - -
3RW4073 230 3NE3232-0B 400 1 3NE3333 450 2 - - -
3RW4074 280 3NE3233 450 1 3NE3336 630 2 - - -
3RW4075 356 3NE3335 560 2 3NE3336 630 2 - - -
3RW4076 432 3NE3337-8 710 2 3NE3340-8 900 2 - - -
Sanftstarter Halbleiterschutzsicherung max. Halbleiterschutzsicherung min. Halbleiterschutzsicherung max. Zylindersicherung
Ex Nennstrom Bemessungs- Bau- Bemessungs- Bau- Bemessungs- Bau- Bemes-

Qi1 3 strom groRe 3 strom groRe k3 strom groRe 3 sungsstrom
Typ A Typ A Typ A Typ A Typ A
Zuordnungsart 2": 1, = 65 kA bei 600 V + 5 %
3RW4024 12,5 3NE4117 50 0 3NE8015-1 25 00 3NE8017-1 50 00 3NC2240 40
3RW4026 25 3NE4117 50 0 3NE8017-1 50 00 3NE8021-1 100 00 3NC2263 63
3RW4027 32 3NE4118 63 0 3NE8018-1 63 00 3NE8022-1 125 00 3NC2280 80
3RW4028 38 3NE4118 63 0 3NE8020-1 80 00 3NE8024-1 160 00 3NC2280 80
3RW4036 45 3NE4120 80 0 3NE8020-1 80 00 3NE8024-1 160 00 3NC2280 80
3RW4037 63 3NE4121 100 0 3NE8021-1 100 00 3NE8024-1 160 00 -
3RW4038 72 - - - 3NE8022-1 125 00 3NE8024-1 160 00 -
3RW4046 80 - - - 3NE8022-1 125 00 3NE8024-1 160 00 -
3RW4047 106 - - - 3NE8024-1 160 00 3NE8024-1 160 00 -

3RW4055 134 - - - B - - B - - B
3RW4056 162 - - - E - - B _ - B
3RW4073 230 - - - B - - B _ - B
3RW4074 280 - - - B _ - B - - B
3RW4075 356 - - - B - - B _ - B
3RW4076 432 = - - E - - B - - B
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Sanftstarter Netzschitz Leistungsschalter Leitungssicherung, maximal
Nenn- (optional) 400V +10 % RS o507 ) 0 2RSS Bemes- pgg.-
sungs- sungs- sungs- 51,
strom groRe
Q11 Q21 Q1 strom Q1 strom  F1 strom
Typ A Typ A Typ A Typ A
Zuordnungsart 21): lq=65kA bei 600V +5 %
3RW4024 12,5 3RT1024 3RT2025/ 3RV1021-4KA10  3RV2021-4AA/ 16 - - 3NA3820-6 50 00
3RT2018 3RV2011-4AA
(in BG S00) (in BG S00)
3RW4026 25  3RT1026 3RT2026 ~ 3RV1021-4DA10  3RV2021-4DA 25 - - 3NA3822-6 63 00
3RW4027 32  3RT1034 3RT2027 3RV1031-4EA10  3RV2021-4EA 32 - - 3NA3824-6 80 00
3RW4028 38  3RT1035 3RT2028 3RV1031-4FA10  3RV2021-4FA 40 - - 3NA3824-6 80 00
3RW4036 45  3RT1036 3RV1031-4GA10 45 - - 3NA3130-6 100 1
3RW4037 63  3RT1044 3RV1041-4JA10 63 - - 3NA3132-6 125 1
3RW4038 72  3RT1045 3RV1041-4KA10 75 - - 3NA3132-6 125 1
3RW4046 80  3RT1045 3RV1041-4LA10 2 - - 3NA3136-6 160 1
3RW4047 106  3RT10 46 3RV1041-4MA10 100 - - 3NA3136-6 160 1
3RW4055 134  3RT10 55-6A.36 3VL3720 200 3VL3720 200  3NA3244-6 250 2
3RW4056 162  3RT10 56-6A.36 3VL3720 200  3VL3720 200  3NA3244-6 250 2
3RW4073 230  3RT10 65-6A.36 3VL4731 315 3VL5731 315 2x3NA3354-6 2x355 3
3RW4074 280 3RT10 66-6A.36 3VL4731 315 3VL5731 315 2x3NA3354-6 2x355 3
3RW4075 356  3RT10 75-6A.36 3VL4740 400  3VL5740 400  2x3NA3365-6 2x500 3
3RW4076 432  3RT10 76-6A.36 3VL5750 500  3VL5750 500  2x3NA3365-6 2x500 3
" Die Zuordnungsarten sind im Kapitel Zuordnungsarten (Seite 160) erldutert. Die Zuord-
nungsart 2 bezieht sich auf den Sanftstarter in Verbindung mit dem aufgefiihrten Schutzorgan
(Leistungsschalter/Sicherung), nicht aber auf weitere im Abzweig befindliche Komponenten.
14.3.22 Motorschutz-Auslésekennlinien bei 3RW40 (bei Symmetrie)
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14.3.23 Motorschutz-Auslésekennlinien bei 3RW40 (bei Unsymmetrie)
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MaBbilder

15.1 CAx-Daten

Die CAx-Daten finden Sie im Siemens Industry Online Support (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/delps/25247/td).

1. GebenSieim Feld "Produkt" die vollstandige Artikelnummer des gewiinschten Gerats ein und
bestdtigen Sie mit der Eingabetaste.

2. Klicken Sie auf den Link "CAx-Daten".

B0 Produktbaum
Suchbegriff eingeben... Q
Produkt Beitragstyp Datum
PR A Ql !| |Technische Daten (1) hd | b4 | Von Bis
» Produkt suchen

» Produktdetails > Technische Daten 3| CAx-Daten

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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Schaltungsbeispiele 1 6

16.1 Anschlussbeispiel der optionalen Thermistormotorschutz-
Auswertung

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

Bei 3RW40 2 bis 3RW40 4 ist bei der Steuerspannungsvariante AC/DC 24 V eine optionale
Thermistormotorschutz-Auswertung moglich.

Hinweis

Bei Anschluss eines Thermistors (PTC Typ A oder Klixon) miissen Sie die Kupferbriicke zwischen
Klemme T11/21 und T22 entfernen.

PTC Typ A

|

|

-Q11 ‘
TIT21  T12  T22

o |

|

Bild 16-1  Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung
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16.2 Ansteuerung Uber Taster

16.2 Ansteuerung lber Taster
16.2.1 3RW30 Ansteuerung liber Taster
(1) (1)
L * ”
-F1
! o - 7
il ! >> [>> [>>
@ 4] ]
-S1 -Q11
Motork<\ }13 }
Start -1~
ON L1| L2| L3
-Q11 — —
3RW30 @3 @ﬂ
T1| T2| T3
-84
Motor ut| vi1| w1
Stopp
A1 1 @

-Q11
A2
N

Bild 16-2  Verdrahtung Steuerstromkreis und Hauptstromkreis 3RW30

(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135) .

(2) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in

Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135) .

/\ WARNUNG

(3) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fihren.

Fehler, hervorgerufen durch falsche Steuerspannung, fehlende Last und Phasenausfall (siehe
Kapitel 3RW30: Anzeigenlibersicht (Seite 61)) setzen sich bei gehender Ursache automatisch
zurlick. Bei anstehendem Startbefehl am Eingang erfolgt ein automatischer Wiederanlauf und
der 3RW startet erneut.

Ist ein automatischer Anlauf nicht gewtlinscht, missen entsprechende zusatzliche

Komponenten, z. B. Phasenausfall- oder Lastliberwachungsgerate, mit in den Steuer- und
Hauptstromkreis eingebunden werden.

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
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16.2 Ansteuerung Uber Taster

16.2.2 3RW40 Ansteuerung liber Taster
O (1)
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Bild 16-3  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW402 - 3RW404 und Hauptstromkreis 3RW402 - 3RW407
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Bild 16-4  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW405 - 3RW407

(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135) .

(2) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgerdtezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135) .
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16.2 Ansteuerung Uber Taster

Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung siehe Anschlussbeispiel der optionalen
Thermistormotorschutz-Auswertung (Seite 169)
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16.3 Ansteuerung Uber Schalter

16.3 Ansteuerung lber Schalter
16.3.1 3RW30 Ansteuerung uber Schalter
Q) QIE)
L1
-F1 T
o HE )
e
(2 -Q11 inj‘
ST\ } - }
L1 L2 L3
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srwo| 7 5\ |y 5\
T1 T2 T3
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Q11 [ -H1 (?
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N . -M1 M

Bild 16-5  Verdrahtung Steuerstromkreis und Hauptstromkreis

(1) Zuldssige Werte flir Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Fehler, hervorgerufen durch falsche Steuerspannung, fehlende Last und Phasenausfall (siehe
Kapitel 3RW30: Anzeigeniibersicht (Seite 61)) setzen sich bei gehender Ursache automatisch
zurlick. Bei anstehendem Startbefehl am Eingang erfolgt ein automatischer Wiederanlauf und
der 3RW startet erneut.

Ist ein automatischer Anlauf nicht gewlinscht, mlssen entsprechende zusatzliche
Komponenten, z. B. Phasenausfall- oder Lastliberwachungsgerate, mit in den Steuer- und
Hauptstromkreis eingebunden werden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).
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16.3 Ansteuerung lber Schalter

16.3.2 3RW40 Ansteuerung liber Schalter
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Bild 16-6  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW402 - 3RW404 und Hauptstromkreis 3RW402 - 3RW407
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Bild 16-7  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW405 - 3RW407
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16.3 Ansteuerung Uber Schalter

(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS oder Schalter S1) muss vor einem Resetbefehl zurlickgesetzt
werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter,

selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung. Aus
Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die

Steuerung einzubinden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgerdtezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung siehe Anschlussbeispiel der optionalen
Thermistormotorschutz-Auswertung (Seite 169) .
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16.4 Ansteuerung Automatikbetrieb

16.4 Ansteuerung Automatikbetrieb
16.4.1 3RW30 Ansteuerung Automatikbetrieb
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Bild 16-8  Verdrahtung Steuerstromkreis und Hauptstromkreis 3RW30

176

(1) Zuldssige Werte flir Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel

Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Fehler, hervorgerufen durch falsche Steuerspannung, fehlende Last und Phasenausfall (siehe
Kapitel 3RW30: Anzeigeniibersicht (Seite 61)) setzen sich bei gehender Ursache automatisch
zuriick. Bei anstehendem Startbefehl am Eingang erfolgt ein automatischer Wiederanlauf und
der 3RW startet erneut.

Ist ein automatischer Anlauf nicht gewtlinscht, missen entsprechende zusatzliche
Komponenten, z. B. Phasenausfall- oder Lastiiberwachungsgerate, mit in den Steuer- und

Hauptstromkreis eingebunden werden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).
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16.4 Ansteuerung Automatikbetrieb

16.4.2 3RW40 Ansteuerung Automatikbetrieb
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Bild 16-9  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW402 - 3RW404 und Hauptstromkreis 3RW402 - 3RW407
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Bild 16-10  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW405 - 3RW407
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16.4 Ansteuerung Automatikbetrieb

178

(1) Zuldssige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel

Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS oder Schalter S1) muss vor einem Resetbefehl zurlickgesetzt
werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter,
selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung. Aus
Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die
Steuerung einzubinden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe

Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Hinweis

(4) Pausenzeit vor erneutem Start.

Aus Eigenschutzgriinden (3RW) ist beim betriebsmaBigen Ein- und Ausschalten tber die
Steuerspannung eine Pausenzeit von mindestens 5 Minuten vor einem erneuten Start
einzuhalten.

Us

ONT
OFF

>5min

A

-t

Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung siehe Anschlussbeispiel der optionalen
Thermistormotorschutz-Auswertung (Seite 169)
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Schaltungsbeispiele

16.5 Ansteuerung lber SPS

16.5 Ansteuerung uber SPS
16.5.1 3RW30 mit DC 24 V Ansteuerung tiber SPS
(1) DC 24V (1NE)
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Bild 16-11  Verdrahtung Steuerstromkreis und Hauptstromkreis 3RW30

(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Fehler, hervorgerufen durch falsche Steuerspannung, fehlende Last und Phasenausfall (siehe
Kapitel 3RW30: Anzeigeniibersicht (Seite 61)) setzen sich bei gehender Ursache automatisch
zurlick. Bei anstehendem Startbefehl am Eingang erfolgt ein automatischer Wiederanlauf und
der 3RW startet erneut.

Ist ein automatischer Anlauf nicht gewlinscht, missen entsprechende zusatzliche
Komponenten, z. B. Phasenausfall- oder Lastliberwachungsgerate, mit in den Steuer- und
Hauptstromkreis eingebunden werden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).
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16.5 Ansteuerung Uber SPS

16.5.2 3RW40 Ansteuerung liber SPS
(1) DC +24 V
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Bild 16-12  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW402 - 3RW404 (mit 24 V Steuerspannung) und
Hauptstromkreis 3RW402 - 3RW407
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Bild 16-13  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW405 - 3RW407
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16.5 Ansteuerung lber SPS

(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS oder Schalter S1) muss vor einem Resetbefehl zurlickgesetzt
werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter,

selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung. Aus
Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die

Steuerung einzubinden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgerdtezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung siehe Anschlussbeispiel der optionalen
Thermistormotorschutz-Auswertung (Seite 169) .
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16.6 Ansteuerung mit optionalem Hauptschlitz/Netzschiitz

16.6 Ansteuerung mit optionalem Hauptschiitz/Netzschiitz
16.6.1 3RW30 Ansteuerung eines Hauptschiitzes
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Bild 16-14  Verdrahtung Steuerstromkreis und Hauptstromkreis 3RW30

(1) Zuldssige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Fehler, hervorgerufen durch falsche Steuerspannung, fehlende Last und Phasenausfall (siehe
Kapitel 3RW30: Anzeigeniibersicht (Seite 61)) setzen sich bei gehender Ursache automatisch
zuriick. Bei anstehendem Startbefehl am Eingang erfolgt ein automatischer Wiederanlauf und
der 3RW startet erneut.

Ist ein automatischer Anlauf nicht gewtlinscht, missen entsprechende zusatzliche

Komponenten, z. B. Phasenausfall- oder Lastiiberwachungsgerate, mit in den Steuer- und
Hauptstromkreis eingebunden werden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in

Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).
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16.6 Ansteuerung mit optionalem Hauptschlitz/Netzschiitz

16.6.2 3RW40 Ansteuerung eines Hauptschiitzes
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Bild 16-15  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW402 - 3RW404 und Hauptstromkreis 3RW402 - 3RW407

(1)

L \
-F1 “
9 Egs 14 24
s2 K\ Qi1 | N 1
Reset NN )
0,2-4 sec 95 13 23
s a a
< Z ®
ouw 2 o\
i o <
x D o
W >
@ 3 @
SThA
<_ 2 o
N Q f=
S0 2
Sg8g & 2
SEL E1 A1 1 2 3|5 @
P8 -QUCH---I ] -H1 -Q21 ¢ -H3
o= EQEJ} AZJ Elj
N *

Bild 16-16  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW405 - 3RW407

Hinweis

Soll ein Sanftauslauf ausgefiihrt werden, muss der Ausgang 13/14 auf die Funktion "RUN"
umgestellt werden (siehe Kapitel Inbetriebnahme 3RW40 (Seite 118)).
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Schaltungsbeispiele
16.6 Ansteuerung mit optionalem Hauptschlitz/Netzschiitz

(1) Zuldssige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS oder Schalter S1) muss vor einem Resetbefehl zurlickgesetzt
werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter,
selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung. Aus
Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die
Steuerung einzubinden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung siehe Anschlussbeispiel der optionalen
Thermistormotorschutz-Auswertung (Seite 169) .
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16.7 Reversierschaltung

16.7 Reversierschaltung

16.7.1 3RW30 Reversierschaltung
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Bild 16-17  Verdrahtung Steuerstromkreis und Hauptstromkreis 3RW30
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(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Fehler, hervorgerufen durch falsche Steuerspannung, fehlende Last und Phasenausfall (siehe
Kapitel 3RW30: Anzeigeniibersicht (Seite 61)) setzen sich bei gehender Ursache automatisch
zurlick. Bei anstehendem Startbefehl am Eingang erfolgt ein automatischer Wiederanlauf und
der 3RW startet erneut.

Ist ein automatischer Anlauf nicht gewlinscht, missen entsprechende zusatzliche
Komponenten, z. B. Phasenausfall- oder Lastliberwachungsgerate, mit in den Steuer- und
Hauptstromkreis eingebunden werden.
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Schaltungsbeispiele

16.7 Reversierschaltung

16.7.2

1
L0

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe

Kapitel Technische Daten (Seite 135).

3RW40 Reversierschaltung

-F1 “

>1,5 sec

A1l

@)
K1

Start

OVERLOAD/-
FAILURE

- a
2 7
> 2
) % -Q22 -\ -Q21 \t---%---\
54 54
S\ 52 1\ ST\ -82 F\ K1
Motor Motor Motor Motor
rechts |-Q21 links ‘Q22\ rechts | links L1 2| L3
C
Q11
3RW40
-Q22 7L -Q21 7L -S4
Motor T 72| T3
Stopp
U1 v1| w1
U

Al

-Q22
A2

.
U N U M1 (FEM
K1
A2

Bild 16-18
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Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW402 - 3RW404 und Hauptstromkreis 3RW402 - 3RW407
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16.7 Reversierschaltung
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Bild 16-19  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW405 - 3RW407

(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhangig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fihren.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS oder Schalter S1) muss vor einem Resetbefehl zuriickgesetzt
werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter,

selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzausldsung. Aus
Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die

Steuerung einzubinden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung siehe Anschlussbeispiel der optionalen
Thermistormotorschutz-Auswertung (Seite 169) .

Hinweis
Kein Sanftauslauf méglich. Am Potentiometer Auslaufzeit O sec einstellen.
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Schaltungsbeispiele

16.8 Ansteuerung einer magnetischen Feststellbremse

16.8

16.8.1

188

Ansteuerung einer magnetischen Feststellbremse

3RW30 Motor mit magnetischer Feststellbremse
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Bild 16-20  Verdrahtung Steuerstromkreis und Hauptstromkreis 3RW30

(1) Zulassige Werte flir Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Fehler, hervorgerufen durch falsche Steuerspannung, fehlende Last und Phasenausfall (siehe
Kapitel 3RW30: Anzeigeniibersicht (Seite 61)) setzen sich bei gehender Ursache automatisch
zurlick. Bei anstehendem Startbefehl am Eingang erfolgt ein automatischer Wiederanlauf und
der 3RW startet erneut.

Ist ein automatischer Anlauf nicht gewtlinscht, missen entsprechende zusatzliche
Komponenten, z. B. Phasenausfall- oder Lastiiberwachungsgerate, mit in den Steuer- und
Hauptstromkreis eingebunden werden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).
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Schaltungsbeispiele

16.8.2

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

16.8 Ansteuerung einer magnetischen Feststellbremse

3RW402 - 3RW404, Ansteuerung eines Motors mit magnetischer
Feststellbremse
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Bild 16-21  Verdrahtung Steuerstromkreis / Hauptstromkreis 3RW402 - 3RW404

(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhangig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS oder Schalter S1) muss vor einem Resetbefehl zuriickgesetzt
werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter,
selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung. Aus
Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die

Steuerung einzubinden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung siehe Anschlussbeispiel der optionalen
Thermistormotorschutz-Auswertung (Seite 169) .

Hinweis

Kein Sanftauslauf méglich. Am Potentiometer Auslaufzeit O sec einstellen.
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Schaltungsbeispiele

16.8 Ansteuerung einer magnetischen Feststellbremse

16.8.3 3RW405 - 3RW407 Ansteuerung eines Motors mit magnetischer
Feststellbremse
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Bild 16-22  Verdrahtung Steuerstromkreis, Hauptstromkreis 3RW405 - 3RW407

(1) Zuldssige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS oder Schalter S1) muss vor einem Resetbefehl zurlickgesetzt
werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter,
selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung. Aus
Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die
Steuerung einzubinden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung siehe Anschlussbeispiel der optionalen
Thermistormotorschutz-Auswertung (Seite 169) .

Hinweis

Kein Sanftauslauf méglich. Am Potentiometer Auslaufzeit O sec einstellen.
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Schaltungsbeispiele

16.9 NOT-HALT

16.9.1 3RW30 NOT-HALT und Sicherheitsschaltgerat 3TK2823
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Verdrahtung Steuerstromkreis NOT-HALT Sicherheitsschaltgerat 3TK28
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Bild 16-24  Verdrahtung Steuerstromkreis und Hauptstromkreis 3RW30
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Schaltungsbeispiele

16.9 NOT-HALT

16.9.2

192

(1) Zuldssige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel

Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

- Bei Reset des 3TK28

- Fehler, hervorgerufen durch falsche Steuerspannung, fehlende Last und Phasenausfall (Siehe
Kapitel 3RW30: Anzeigenlibersicht (Seite 61)) setzen sich bei gehender Ursache automatisch
zurlick.

Beianstehendem Startbefehlam Eingang erfolgt ein automatischer Wiederanlauf und der 3RW
startet erneut.

Ist ein automatischer Anlauf nicht gewtlinscht, missen entsprechende zusatzliche
Komponenten, z. B. Phasenausfall- oder Lastliberwachungsgerate, mit in den Steuer- und
Hauptstromkreis eingebunden werden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

3RW402 - 3RW404 NOT-HALT und Sicherheitsschaltgerat 3TK2823
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Bild 16-25  Verdrahtung Steuerstromkreis NOT-HALT Sicherheitsschaltgerdt 3TK28
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Schaltungsbeispiele

16.9 NOT-HALT
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Bild 16-26 ~ Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW402 - 3RW404 und Hauptstromkreis 3RW402 bis
3RW407

(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS oder Schalter S1) muss vor einem Resetbefehl zurlickgesetzt
werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl (3TK oder 3RW) automatisch
ein erneuter, selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei
Motorschutzauslosung. Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang
(Klemmen 95 und 96) in die Steuerung einzubinden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung siehe Anschlussbeispiel der optionalen
Thermistormotorschutz-Auswertung (Seite 169) .

Hinweis

Bei eingestelltem Sanftauslauf (Potentiometer Auslaufzeit eingestellt >0 s) kann bei Auslésung
des NOT-HALT-Kreises die Stérmeldung "Fehlende Lastspannung, Phasenausfall/ fehlende Last"
am Sanftstarter angezeigt werden. Der Sanftstarter muss dann entsprechend dem eingestellten
RESET MODE zuriickgesetzt werden.
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Schaltungsbeispiele

16.9 NOT-HALT
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Bild 16-27  Verdrahtung Steuerstromkreis NOT-HALT Sicherheitsschaltgerat 3TK28
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Schaltungsbeispiele

SIRIUS 3RW30 / 3RW40

16.9 NOT-HALT

(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS oder Schalter S1) muss vor einem Resetbefehl zurlickgesetzt
werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl (3TK oder 3RW) automatisch
ein erneuter, selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei
Motorschutzauslosung. Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang
(Klemmen 95 und 96) in die Steuerung einzubinden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgerdtezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung siehe Anschlussbeispiel der optionalen
Thermistormotorschutz-Auswertung (Seite 169) .

Hinweis

Bei eingestelltem Sanftauslauf (Potentiometer Auslaufzeit eingestellt >0 s) kann bei Auslésung
des NOT-HALT-Kreises die Stérmeldung "Fehlende Lastspannung, Phasenausfall/ fehlende Last"
am Sanftstarter angezeigt werden. Der Sanftstarter muss dann entsprechend dem eingestellten
RESET MODE zuriickgesetzt werden.
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16.10 3RW und Schtitz zum Notstart

16.10 3RW und Schiitz zum Notstart

16.10.1 3RW30 und Schiitz zum Notstart
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Bild 16-29  Verdrahtung Steuerstromkreis und Hauptstromkreis 3RW30

(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fihren.

Fehler, hervorgerufen durch falsche Steuerspannung, fehlende Last und Phasenausfall (siehe
Kapitel Fehlerbehandlung) setzen sich bei gehender Ursache automatisch zurlick. Bei
anstehendem Startbefehl am Eingang erfolgt ein automatischer Wiederanlauf und der 3RW
startet erneut.

Ist ein automatischer Anlauf nicht gewiinscht, miissen entsprechende zusatzliche

Komponenten, z. B. Phasenausfall- oder Lastiiberwachungsgerdte, mit in den Steuer- und
Hauptstromkreis eingebunden werden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).
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Schaltungsbeispiele
16.10 3RW und Schiitz zum Notstart

16.10.2 3RW40 und Schiitz zum Notstart
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Bild 16-30  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW402 - 3RW404 und Hauptstromkreis 3RW402 bis 3RW407
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Schaltungsbeispiele
16.10 3RW und Schiitz zum Notstart
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Bild 16-31  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW405 - 3RW407

(1) Zuldssige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fihren.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS oder Schalter S1) muss vor einem Resetbefehl zurlickgesetzt
werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter,
selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung. Aus
Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die
Steuerung einzubinden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung siehe Anschlussbeispiel der optionalen
Thermistormotorschutz-Auswertung (Seite 169) .
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Schaltungsbeispiele

16.11 Dahlander

16.11.1

3RW30 und Start eines Dahlandermotors
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Bild 16-32  Verdrahtung Steuerstromkreis und Hauptstromkreis 3RW30
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Schaltungsbeispiele
16.11 Dahlander

(1) Zuldssige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Fehler, hervorgerufen durch falsche Steuerspannung, fehlende Last und Phasenausfall (siehe
Kapitel 3RW30: Anzeigenlibersicht (Seite 61)) setzen sich bei gehender Ursache automatisch
zurlick. Bei anstehendem Startbefehl am Eingang erfolgt ein automatischer Wiederanlauf und
der 3RW startet erneut.

Ist ein automatischer Anlauf nicht gewtlinscht, missen entsprechende zusatzliche
Komponenten, z. B. Phasenausfall- oder Lastliberwachungsgerate, mit in den Steuer- und
Hauptstromkreis eingebunden werden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).
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Schaltungsbeispiele
16.11 Dahlander

16.11.2 3RW402 - 3RW404 und Start eines Dahlandermotors

1
L Q)

’
o
-F1
@ @ Q arve R
T T - | N
-Q31 \ -Q21 E T
. -
24 I
,,,,,,,,,, > > >>
- UR— j
Rosel ’\F’J 1] L2] L3
>1,5sec 23 Fir Motoruberlastschutz i C
Bemessungsstrom der -Q11
hohen Drehzahl einstellen 3RW40 i E
T1| T2| T3|

-021\”7\777\ @31\~
c c

T ‘ Fiir Motorlberlastschutz H
A Bemessungsstrom der .
-Q21 K € niedrigen Drehzahl (z.B. 3RB)

niedrige ¢ einstellen r
Drehzahl ‘ ‘U1 vl wi

P \ -Qszm_w M

Start
hohe b
Drehzahl U2 vz2| w2
-Q32 -Q21
- -Q31 -Q32
©
Al 1| Al . Al ., A o Alg
-Q11 -H1 -Q21 K1 -Q31 -Q32
\ A2 A2 A2 A2 A2
—_ ()]
o <= o c < =
5 g 52 N NS
g NG 2 25 25
@ 24 <O R 35 S5
= SN & L0 a0
39 o2 S0 Eo
oL Nz2g 35 g5
el 2® 8= Tc [
c Q0 cE =2
Ic » 0 a€E
Le22o
£5<8

Bild 16-33  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW402 - 3RW404 und Hauptstromkreis 3RW402 bis 3RW407

(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhdngig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fiihren.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS oder Schalter S1) muss vor einem Resetbefehl zurlickgesetzt
werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter,
selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung. Aus
Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die
Steuerung einzubinden.
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Schaltungsbeispiele
16.11 Dahlander

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Optionale Thermistormotorschutz-Auswertung siehe Anschlussbeispiel der optionalen
Thermistormotorschutz-Auswertung (Seite 169) .

Hinweis

Kein Sanftauslauf méglich. Am Potentiometer Auslaufzeit O sec einstellen.

16.11.3 3RW405 - 3RW407 und Start eines Dahlandermotors
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Bild 16-34  Verdrahtung Steuerstromkreis 3RW405 - 3RW407
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16.11 Dahlander
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Bild 16-35  Verdrahtung Hauptstromkreis 3RW405 - 3RW407

(1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung (Artikelnummer-abhangig) siehe Kapitel
Technische Daten (Seite 135).

/\ WARNUNG

(2) Automatischer Wiederanlauf kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder
Sachbeschadigung fihren.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS oder Schalter S1) muss vor einem Resetbefehl zuriickgesetzt
werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter,
selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung. Aus
Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die
Steuerung einzubinden.

(3) Alternativ kann der Motorabzweig sicherungslos oder sicherungsbehaftet und in
Zuordnungsart 1 oder 2 aufgebaut werden. Sicherungs- und Schaltgeratezuordnung siehe
Kapitel Technische Daten (Seite 135).

Hinweis

Kein Sanftauslauf méglich. Am Potentiometer Auslaufzeit O sec einstellen.
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Anhang

A1 Daten fiir die Projektierung

Motordaten
Siemens Motor?
Bemessungsleistung: kW
Bemessungsspannung: v
Netzfrequenz: Hz
Bemessungsstrom: A
Anzugsstrom: A
Bemessungsdrehzahl: U/min
Bemessungsdrehmoment: Nm
Kippmoment: Nm
Massentrdagheitsmoment: kg*m2
Drehzahlkennlinie / Drehmomentenkennlinie
(Die Abstande der Drehzahlen bei den Wertepaaren missen nicht gleich groB sein)

Ny 1/m Ny

My | Mg
Drehzahlkennlinie | Stromkennlinie
(Die Abstande der Drehzahlen bei den Wertepaaren missen nicht gleich groB sein)

Ny 1/m N

I 15
Lastdaten
Art der Last (z. B. Pumpe, Mihle, ...):
Bemessungsdrehzahl: U/min
Bemessungsdrehmoment oder Bemessungsleistung Nm oder kW
Massentragheitsmoment (lastbezogen) kg*m?
Massentragheitsmoment (motorbezogen) kg*m?

Drehzahlkennlinie | Drehmomentenkennlinie

SIRIUS 3RW30 / 3RW40
Gerdtehandbuch, 01/2023, NEB535199501000/RS-AC/006

205




Anhang

A.1 Daten fiir die Projektierung

(Die Abstande der Drehzahlen bei den Wertepaaren missen nicht gleich groB sein)

n.1/m

M,/ M,

206

Anlassbedingungen

Anlasshaufigkeit

Schaltspiel:  Hochlaufzeit
Betriebszeit
Pausenzeit
Auslaufzeit

Umgebungstemperatur

Begrenzung des Anlaufstroms?
Begrenzung des Beschleunigungsmoments?
Maximale Anlaufzeit?

Personliche Daten

Nachname, Vorname:

Firma: oo,

ADTEIIUNG: v

Starts

°C

(Y W Wy

SHrAB . e
PLZ, Ot e
LaNd: e
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Anhang

A.2 Tabelle der eingestellten Parameter

A.2 Tabelle der eingestellten Parameter

In der folgenden Tabelle kdnnen Sie lhre eingestellten Parameter dokumentieren.
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Index

2

2-phasige Ansteuerung, 28
2-phasige Sanftstarter, 28

3
3RW44, 25, 38, 117

A

Abschaltklasse, 44, 45, 127
Anlauf, 27
Anlaufschwere, 97
Anlaufzeit, 117
3RW30, 117
3RW40, 122
maximale, 98, 99
Anwendungsbeispiele, 97
Normalanlauf, 97
Schweranlauf, 98
Anwendungsgebiete, 30
Anzugsdrehmoment, 37
Applikationen
fr Strombegrenzung, 41
Sanftauslauf, 43
ATEX, 46, 48, 148
Aufbauart, 104, 108
Aufstellhdhe, 101, 103
CLASS 10, 98
CLASS 20, 99
Normalanlauf, 98
Ausgangskontakt, 117, 131
Auslauf, 27
Auslaufarten, 42
Auslaufzeit, 43, 126
Ausloseklasse, 45
Auswahlkriterien, 30

B

Bemessungsbetriebsstrom, 127
Bemessungsdaten

reduzieren, 101
Blindleistungskompensation, 19
Bypassbetrieb, 28
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Bypasskontakte, 117, 125, 131

C

CLASS 10, 97,98, 128

CLASS 15, 128

CLASS 20, 99, 128
CLASS-Einstellung, 44, 45, 127

D

Diagnose, 62, 63, 68
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