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Valvola di controllo direzionale 4/3, . 0848 120
pl IOtata, Sostituisce: 09.12
con feedback di posizione elettrico

ed elettronica integrata (OBE)

Tipo 4WRTE

Grandezza nominale da 10 a 35
Serie 4X
Pressione d'esercizio massima 350 bar

Contenuti Caratteristiche
Indice Pagina - Valvola di controllo direzionale pilotata a 2 stadi con
Caratteristiche 1 feedback di posizione elettrico del cassetto stadio principale

ed elettronica integrata (OBE)
— ldonea per regolazioni di posizione, velocita, pressione

Codici di ordinazione

Simboli 3
) ) e forza
Funzionamento, sezione — Regolazione di direzione e grandezza di una portata
Dati tecnici 5,6 Hota-
. - o - Valvola pilota:
Diagramma a blocchi dell'elettronica integrata (OBE) 7 a controllo diretto, con regolazione di pressione, e ritorno di
Curve caratteristiche 8..14 pressione della pressione di pilotaggio
Dimensioni 15...21 - Stadio principale:
Accessori 29 con regolazione di posizione, autocentrante

— Montaggio piastra:
posizione dei collegamenti secondo ISO 4401

Informazioni sulle parti di ricambio disponibili:
www.boschrexroth.com/spc
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Codici di ordinazione

4WRTE | R1 29083/08.13

I I I
4WRTE —4X/6E (G24| |K31/ *
Valvola di controllo direziona- Altri dati riportati in
le a 2 stadi, con feedback di testo in chiaro
posizione elettrico ed elettro- Materiale guarnizioni
nica integrata (OBE) M=  Guarnizioni NBR
Grandezza nominale V=  Guarnizioni FKM
GN10 =10 Interfaccia per elettronica
GN16 =16 A1 =5 Valore nominale/
GN25 =25
GN27 o7 valore reale 10 V
GN32 f32 F1 = Valore nominale/valore
GN35 ; 35 — reale de: 4 aIZt(t) tnA
ollegamento elettrico
Simboli del distributore a cassetto 9
Al (B K31 = Senza presa
con connettore apparecchio
| a | | | | b || | 0 | b | secondo DIN EN 175201-804
T P I I T Presa - per ordine separato
| vedere pagina 21
1L .L .L N N N
| X | | I:Xm Alimentazione e ritorno
I_Tly T =E1 ‘olio di pi i
= dell’olio di pilotaggio
senza denom. = Alimentazione dell’'olio di
|X Il ll = |l ll H |X| = I | = W6 pilotaggio esterna
Ity JT.T T =W8 ritorno dell’olio di pilotaggio esterno
[ I ! E = Alimentazione dell’olio di pilotaggio interna
i F T =V ritorno dell’olio di pilotaggio esterno
| X I X |H| | | | X Ix'“ I ll =V T = Alimentazione dell'olio di pilotaggio esterna
[ ritorno dell'olio di pilotaggio interno
. . - ET = Alimentazione olio di pilotaggio interna
Simboli del distributore a cassetto . e s o
E1-, W8-, V1-: rltorn?rdell olio dldpllc:tagglo interno
. ensione di alimentazione
E - g qv/2 i - _IT_ a2 G24 = Tensione continua 24 V
- N el N
W W Valvola pilota
Portata nominale con pressione differenziale 6E = . -~ GNe
valvola Ap = 10 bar Magnete proporzionale con bobina rimovibile
GN10 4X = Serie da 40 a 49
25 |/min " =25 (da 40 a 49: dimensioni di installazione e collegamento invariate)
50 I/min 2 =50 Caratteristica di flusso
90 I/min =100 L= Lineare
GN16 P= Lineare con campo regolazione di precisione
125 I/min 9 =125
150 I/min 4 =150
180 I/min =200
220 I/min =220
GN25
220 I/min =220 1) ) ) T . . 0
350 I/min =350 E, W6-, W8-, V solo con caratte.rls.tlca dll flusso L (I.lneare) d.lsponllb!Ie
GN27 2) E1-, W8-, V1- solo con caratteristica di flusso L (lineare) disponibile
500 I/min =500 %) V1-125 solo con caratteristica di flusso L (lineare) disponibile
GN32 4) V1-150 solo con caratteristica di flusso L (lineare) disponibile
400 I/min =400 %) Sostituendo la serie 3X con la serie 4X, l'nterfaccia per elettronica
600 I/min =600 va definita con A5 (segnale di abilitazione sul pin C).
GN35
1000 I/min =1000
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Simboli
Semplificato Dettagliato
Esempio:
Alimentazione dell’olio di pilotaggio esterna , P|T 1
Ritorno dell’olio di pilotaggio esterno a YOk A@b I
L}L X Ok
2 AlBL_
A| B| e\|c P T
e SMREREE veRdll N g "
— — _pl_'rl_ s
X! PI' T Y! L ] |
<Jph 4t +—3
LN
G
P|X Al 8] YIT

1 Valvola pilota
2 Valvola principale
3 Elettronica integrata (OBE)
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Funzionamento, sezione

4WRTE | R1 29083/08.13

La valvola di controllo direzionale 4/3 € concepita per il montaggio
su piastra con regolazione di posizione ed elettronica integrata.

Costruzione:
La valvola & composta da tre gruppi principali:
— Alloggiamento (1) con cassetto stadio principale (2)

— Elettronica integrata con trasduttore di corsa induttivo (3)
dello stadio principale

- Valvola pilota (4) con unita boccola e distributore a casset-
to (5), trasduttore di corsa induttivo (6) e retroazione di pres-
sione per posizione centrale del cassetto stadio principale (2)

Funzionamento:

— Con magnete proporzionale diseccitato (7; 8) posizione
centrale del cassetto stadio principale (2) tramite molla di
centraggio (9) e retroazione di pressione

— Controllo del cassetto stadio principale (2) mediante valvola
pilota (4)
- il cassetto stadio principale viene posizionato in
modo regolato

— Comando del distributore a cassetto della valvola pilota (4)
mediante la variazione della forza magnetica dei magneti
proporzionali (7; 8)

— Integrazione del valore nominale e reale nell'elettronica integrata

— Alimentazione dell'clio di pilotaggio esterna verso la valvola
pilota attraverso il collegamento P o esterna attraverso il
collegamento X
Ritorno dell'olio di pilotaggio interno verso il serbatoio me-
diante collegamento T o esterno mediante Y

7 4 5 . 1

— Con valore nominale 0 V I'elettronica regola il cassetto
stadio principale (2) nella posizione centrale.

Mancanza della tensione di alimentazione:

— L'elettronica integrata azzera la corrente nel magnete in
caso di mancanza di tensione di alimentazione o di interru-
zione della linea

— Regolazione di pressione automatica sullo stesso livello
delle camere di pilotaggio (10 e 11) tramite la valvola pilota

— In caso di caduta dell'alimentazione di pressione centraggio
del cassetto stadio principale mediante molla di centraggio (9)

- Posizione centrale del cassetto stadio principale (2)

Attenzione:

La caduta della tensione di alimentazione provoca l'arresto
improvviso dell'asse di regolazione. La conseguente accele-
razione puo arrecare danni alla macchina.

Con i simboli del distributore a cassetto E, E1-, W6 e W8- la
molla di centraggio (9) porta il cassetto stadio principale (2)
in posizione centrale, i distributori a cassetto V e V1 vengono
collegati nella direzione preferita da P verso B e da A verso
T con un range di tolleranza tra 1 % e massimo 11 % della
corsa del distributore a cassetto.

[£&~ Avviso importante!

Il raccordo PG (12) non deve essere aperto. La taratura
meccanica del dado di regolazione sottostante ¢ vietata
e danneggia la valvola!

6 12

Al L

T
| gl — gl

AV AAA YV vV
X TYPY T Y 2

10 9 1

La regolazione dello zero viene effettuata in fabbrica.

In caso di sostituzione della valvola pilota o dell’elettronica
la regolazione dello zero viene eseguita nuovamente da
personale specializzato con adeguata formazione.

\ ]
Vo
11 3
(€~ Nota!

La variazione del punto zero puo danneggiare I'im-
pianto e deve essere effettuata solo da personale
specializzato con adeguata formazione!
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Dati tecnici (in caso di impiego dell'apparecchio con valori diversi da quanto indicato, interpellateci!)

dati generali

Grandezza nominale GN 10 16 25 27 32 35
Massa kg| 8,7 11,2 16,8 17 31,5 34
Posizione di installazione e nota sulla messa in funzione Preferibilmente in orizzontale, vedere la scheda dati 07700
Campo di temperatura ambiente °C | Da-20a +50

Temperatura di stoccaggio °C | Da-20a +80

Valori MTTF, secondo EN ISO 13849 Anni | 150 ) (per ulteriori informazioni vedere scheda dati 08012)

Test di vibrazione sinusoidale secondo DIN EN 60068-2-6:2008

10 cicli, 10...2000..10 Hz con una velocita di varia-
zione frequenza logaritmica di 1 ott./min,

da 5 a 57 Hz, ampiezza 1,5 mm (p-p),

da 57 a 2000 Hz, ampiezza 10g, 3 assi

Random test secondo DIN EN 60068-2-64:2009

20...2000 Hz, ampiezza 0,059%/Hz (10ggys)
3 assi, test 30 min. per ogni asse

Controllo urti secondo DIN EN 60068-2-27:2010

Meta sinusoide 15 g/ 11 ms, 3 volte in direzione positi-
va e 3 volte in direzione negativa per ogni asse, 3 assi

Caldo umido, ciclico secondo DIN EN 60068-2-30:2006

Variante 2
Da +25 °C a +55 °C, da 90 % a 97 % umidita relativa,
2ciclida24 h

dati idraulici (misurati con HLP 46, 8., = 40 °C +5 °C)

Pressione -Valvola pilota  Alimentazione dell'clio bar | Da 25 a 315

d'esercizio di pilotaggio interno®

massima —Valvola principale, collegamento P, A, B bar| 315 | 350 | 350 | 210 | 350 | 350

Pressione diri- —Collegamento T Ritorno dell'olio di pilotaggio, interno  bar | Statico < 10

torno massima Ritorno dell'olio di pilotaggio, esterno  bar | 315 | 250 | 250 | 210 | 250 | 250

—Collegamento Y bar | Statico < 10

Portata nominale g, 10 % con Ap = 10 bar I/min - 125 - - - -

Ap = pressione differenziale valvola in bar 25 150 - - R -
50 200 220 - 400 -
100 220 350 500 600 1000

Portata massima consigliata I/min| 170 460 870 1000 | 1600 | 3000

Volume olio di pilotaggio sul collegamento X 0 Y con I/min 7 14 20 20 27 29

segnale d'ingresso a gradino da 0 a 100 % (315 bar)

Fluido idraulico Vedere tabella pagina 6

Campo di temperatura del fluido idraulico °C | Da—-20 a +80, preferibilmente da +40 a +80

(sui collegamenti di servizio della valvola)

Campo di viscosita mm?/s | Da 20 a 380, preferibilmente da 30 a 45

Grado di contaminazione massimo consentito del fluido Valvola pilota: classe 18/16/13 9

idraulico secondo classe di purezza ISO 4406 (c) Stadio principale: classe 20/18/15 9

Isteresi % | <0,1

Sensibilita di risposta % | < 0,05

Compensazione del punto zero (in fabbrica) 4 % | <1

) Con cursori tipo E, E1, EA, W6 e W8: nella direzione longitudinale del distributore a cassetto sovrapposizione positiva suffi-
ciente senza urto/sollecitazione derivante da vibrazioni; osservare orientamento dell’installazione in relazione alla direzione

di accelerazione principale.

2) Per una procedura di sistema ottimale si consiglia di utilizzare un’alimentazione olio di pilotaggio esterna con pressioni supe-

riori a 210 bar.

3) Le classi di purezza indicate per i componenti devono essere rispettate negli impianti idraulici. Una filtrazione efficace evita

guasti e al tempo stesso aumenta la durata dei componenti.
Per la scelta dei filtri visitare il sito www.boschrexroth.com/filter

4) Riferimento alla curva caratteristica del segnale di pressione (distributore a cassetto V)
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Dati tecnici (in caso di impiego dell'apparecchio con valori diversi da quanto indicato, interpellateci!)

Fluido idraulico Classificazione Materiali guarnizioni Norme
adatti
Oli minerali e idrocarburi affini HL, HLP NBR, FKM DIN 51524
. - . HFC (Fuchs HYDROTHERM
Difficilmente infiammabile — A base acquosa 46M, Petrofer Ultra Safe 620) NBR ISO 12922

[KE~ Avvertenze importanti relative ai fluidi idraulici!

— Ulteriori informazioni e indicazioni per I'utilizzo di altri
fluidi idraulici sono disponibili nella scheda dati 90220 o
su richiestal

— Possibili limitazioni per i dati tecnici della valvola (tempera-
tura, campo di pressione, durata, intervalli di manutenzio-
ne, ecc.)!

— Il punto d’'infiammabilita del fluido d'esercizio e di processo
utilizzato deve essere di 40 K superiore alla temperatura
superficiale massima del solenoide.

— Difficilmente infiammabile — a base acquosa:
massima pressione differenziale per spigolo di comando
175 bar. Pressione di precarica sul collegamento serbato-
io > 20 % della pressione differenziale, in caso contrario
maggiore cavitazione.

— Durata in confronto a funzionamento con olio minerale
HL, HLP da 50 a 100 %

dati elettrici

Tipo di tensione

Tensione continua

Durata di inserzione % | 100
Temperatura max. bobina ") °C | 150
Potenza massima W | 72 (valore medio = 24 W)

Collegamento elettrico

con connettore apparecchio secondo DIN EN 175201-804

Tipo di protezione della valvola secondo EN 60529

IP65 con presa inserita e bloccata

) Per le temperature superficiali che si generano nelle bobine dei magneti rispettare le norme europee 1SO 13732-1

e EN ISO 4413!

Disposizione connettori apparecchio Contatto Segnale per A1 | Segnale per F1 | Segnale per A5
Tensione di alimentazione A 24 VCC (da 18 a 35 VCC); I .. = 3 A; picco =4 A
B oV
Riferimento (valore reale) C Potenziale di riferimento per valore Abilitazione da 4
reale (contatto "F") az4Vv
Ingresso amplificatore differenziale D 10V | da4a20mA 10V
(Valore nominale) E 0 V potenziale di riferimento 0 V potenziale di riferi-
(contatto "D") mento perpinD e F
Uscita di misura (valore reale) F 10V | da 4 a20 mA 10V
PE Collegata con il corpo di raffreddamento e I'alloggiamento valvola

Valore nominale:

Il potenziale di riferimento su E e il valore nominale positivo su D determinano la portataP - AeB — T.

Il potenziale di riferimento su E e il valore nominale negativo su D determinano la portataP - Be A = T.

Cavo di
collegamento:

Consiglio:

- fino a 25 m di lunghezza cavo: tipo LiYCY 7 x 0,75 mm?
- fino a 50 m di lunghezza cavo: tipo LiYCY 7 x 1,0 mm?

Collegare la schermatura al contatto PE solo sul lato alimentazione.

Nota:

Non é consentito utilizzare segnali emessi dall’elettronica della valvola (ad es. valore reale) per

disinserire funzioni rilevanti per la sicurezza della macchina.
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Diagramma a blocchi dell'elettronica integrata (OBE) tipo VT 13060-3X/...

ajediound
olpe}s esi09
Ip aionnpsel|

ajediouud

| olpejs ejjiqisuss

!
S

!

-

b, © .1V, BOIUOIISIS Jad 800BLSIUI UOD 0]0S (4
.GV, BOIUOINIR|S Jad BIoOBLSIUI UOD 0]0S (|

yw 0z-v

T —

, 049z ojund |9p
|  erediound ojpers

BaUl| Ip suoIzn.Idul
0]UBWIISOU09IY

ossaibul
olpe}s esiod
Ip a1onnpsel}

g 910ubepy

.

O-O—-

ajeuly OIpe]S/es109 Ip aJopnpsel]

Y

aloe|19so

-

A

%

ajeuly
olpejs ojuawidsuIsIq

-

(, duoizeqy

oibbeloyuopy

-

(N

(N

v alaubepy

j 1 mz_om:|AW "_
L

(z BNISN ojuswnajy

auoisua}
oibbelopuopy

In 7+

o

o ASE-A8I

MAN —/+

I+ |
Wn = auoizejnwwod

Ip 9]ua1l09
auoizeywi

—_———-— — o—- 00— — —-
<

v n — | si0jeloBay y
g ojeuyy ojpeyg  IUSLI0 Ip ojuaw
\r alojejobay LasuIsIqg
_ ||
>/ —
_ 2]ua1i09 Ip Y ossaibui oipeirs | ajediounid oipels
|V 9jeul} OIpels alojejobay alolejobay alolejobay
Lo -
| n ZHovy L] =
al0}e||19sO
J8yua

ljeuiwiou LiojeA!

AOL—/+ !
n |




8/22 Bosch Rexroth AG | Hydraulics 4WRTE | RI 29083/08.13

Curve caratteristiche (misurate con HLP46, G, =40 °C 5 °C e p =100 bar)

olio

Curva caratteristica del segnale di pressione (distributore a cassetto V)
100

- Pressione di pilotaggio pg = 100 bar

80

60

—
[X)
w
~
o

Portata zero dello stadio principale (distributore a cassetto V) con valvola pilota

18 5

v

16 /
14 /

12 7

N
£
£ /
o
S /
g 8 /
g / // 4
o 6 B 1 Grandezza nominale 10
— L —3 2 Grandezza nominale 16
4 // /:__ 2 3 Grandezza nominale 25, 27
/ _—1 1 | 4 Grandezza nominale 32
2 //A/ 1 5 Grandezza nominale 35
//
0 50 100 150 200 210 250 300 315 350

Pressione d’esercizio in bar —
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Curve caratteristiche (misurate con HLP46, 0 ,,, =40 °C +5 °C)
Portata zero ad es. per
P —» A/B — T 10 bar di pressione differenziale valvola o
P —» Ao A — T 5 bar per spigolo di comando
Distributori a cassetto E, W, e V
Distributore a cassetto con curva caratteristica L
100
80 /
T /
X 60
£ /
©
©
£ 4 /
o / 1) Sovrapposizione positiva da 0 a 0,5 % per distrioutore a cassetto V
i 2 Sovrapposizione positiva 15 % per distributori a cassetto E e W
20 /
10
0 25 50 75 1001
15 36,25 57,5 78,75 1002
Valore nominale in % —
Distributore a cassetto con curva caratteristica P
100
80 /
1 /
X 60
£
8
8 /
E 40
) Sovrapposizione positiva da 0 a 0,5 % per distributore a cassetto V
20 7 2 Sovrapposizione positiva 15 % per distributori a cassetto E e W
10 /
0 25 50 75 1001
15 36,25 57,5 78,75 1002

Valore nominale in % —
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Curve caratteristiche: GN10 (misurate con HLP46, §,,,, = 40 °C 5 °C)
Funzione di passaggio con segnali elettrici d’ingresso a gradino
Modifica del segnale in %
100 0-100
7 -
> 0-75 Misurata con:

1 - Valvola pilota
* Collegamento X = 100 bar
£ 50 0-50 — Valvola principale
3 = Collegamento P = 10 bar
S

25 0-25

0 10 20

Tempo in ms —

Curve caratteristiche risposta in frequenza

+5
0 I Misurata con:
M N R RY - Valvola pilota
cT0 _g \\\ \C 270 Collegamento X = 100 bar
2 -10 ™ N 1 — Valvola principale
= \\ ° Collegamento P = 10 bar
S 15 £
3 Y o0 2
3 A% 180 &
€ / =
© -25 ©
S 3 Vsl 3
£ / 4 2
g -3 T T T T T IAZ T N < ———- segnale +5%
g —40 > —.—-.~ Segnale +25 %
45 _ = ; Segnale +100 %
Y e ——— 0
1 2 5 10 20 50 100

Frequenza in Hz —

Funzione di carico della portata con massima apertura della valvola (tolleranza £10 %)

170 = 1
/// P
— ,/’ 1
]
AW_— = ——
N___—
£ A
S —
= P
£ / ) =
WX
g 50
/o] —
[a
// 1 Limitazione della
portata consi-
25 _— gliata (velocita di
flusso 30 m/s)
20
10 20 50 100 200 300

Pressione differenziale valvola in bar —
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Curve caratteristiche: GN16 (misurate con HLP46, §_, =40 °C 5 °C)

olio

11/22

Funzione di passaggio con segnali elettrici d’ingresso a gradino

Modifica del segnale in %

100 / 0-100

75

Misurata con:
- Valvola pilota
Collegamento X = 100 bar

50 / 0-50 — Valvola principale
/ Collegamento P = 10 bar
-

Corsain % —

25

0 10 20 30
Tempo in ms —

Curve caratteristiche risposta in frequenza
+5

0 _J__ Misurata con:
Y IR R e i 1 TN _—___‘g\_____ — Valvola pilota
LL _5 \\ '\\ 270 Collegamento X = 100 bar
S 0 \\ A 1 - Valvola principale
p M) ° Collegamento P = 10 bar
N -5 AN ﬁ £ g
L 2 /180 &
IS y =
S 25 ] \ °
o 30 I N S
5 A S I N I 1 Y NS B Vv N I A A Y~
8 -3 //7’/ N < — — —- Segnale +5%
E 40 7 — —.—-- Segnale +25 %
- e o,
-45 i == Segnale 100 %
50 0
1 2 5 10 20 50 100

Frequenza in Hz —

Funzione di carico della portata con massima apertura della valvola (tolleranza £10 %)

: =azas |
o AT A
300 <~ 4 @“//'/ /////
P
/ A\ /

e
i
~ /‘/

Portata in I/min —

-

180 //
150 1 Limitazione della

portata consi-

125 gliata (velocita di

100

10 20 50 100 200 300
Pressione differenziale valvola in bar —

flusso 30 m/s)
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Curve caratteristiche: GN25 e 27 (misurate con HLP46, §,;, = 40 °C 5 °C)
Funzione di passaggio con segnali elettrici d’ingresso a gradino
Modifica del segnale in %
100 0-100
75 0-75 )
r Misurata con:
1 - Valvola pilota
* / Collegamento X = 100 bar
-5 50 0-50 - Valvola principale
g Collegamento P = 10 bar
o

25 r 0-25
/

0 10 20 30 40
Tempo in ms —

Curve caratteristiche risposta in frequenza

+5
0 ——t Misurata con:
v Sf——tt .:B\r-:.?ﬁs.— T 970 - Valvola pilota
m O \ RN 1 Collegamento X = 100 bar
2 -0 ‘\ N7 °. - Valvola principale
S 45 \ ‘}'x; © Collegamento P = 10 bar
N N\ | # @
a -20 S 7AR\Y 180 =
= AN S
— -25 ] \ ©
© A N =2
IS -30 /,/ 7 \ Z
% 5 e maei e el e _'7’ 17T 11T 90 — — — - Segnale +5 %
g -40 — ~t—> ——-= Segnale ¥25 %
45 1/ _-T Segnale 100 %
[ e e A D
50 B== 0
1 2 5 10 20 50 100

Frequenza in Hz —

Funzione di carico della portata con massima apertura della valvola (tolleranza £10 %)

1000 1
3 ] ] 1 Limitazione della
\ portata consi-
1 / 3\ /,/ ﬁliata (;gloc/ité di
c 4 L~ usso 30 m/s)
£ 500 \
< N
g // 2 500 - GN27
g 30 = 3 350 - GN25
/‘ 4 220-GN25
220
200

10 20 30 40 50 100 200 300
Pressione differenziale valvola in bar —



RI 29083/08.13 | 4AWRTE Hydraulics | Bosch Rexroth AG  13/22

Curve caratteristiche: GN32 (misurate con HLP46, §_. =40 °C 5 °C)

olio

Funzione di passaggio con segnali elettrici d’ingresso a gradino
Modifica del segnale in %

100 /7 0-100

75 /

0-75 .
Misurata con:
1 - Valvola pilota
N / Collegamento X = 100 bar
.5 50 0-50 - Valvola principale
g Collegamento P = 10 bar
o
25 0-25
0 20 40 60 80

Tempo in ms —

Curve caratteristiche risposta in frequenza

+5
0 o ey Misurata con:
S | St et S ™~~~ O A 5 A 270 - Valvola pilota
@ -5 \L ) Collegamento X = 100 bar
- N o
£ 10 N N )z R - Valvola principale
T -5 \\ \\ p 7/ £ Collegamento P = 10 bar
N L
£ -2 XA 180 &
g 7N £
g -25 s SdB S
(@] _30 K \\ ‘%_ 8.>
< e W c
§ i I i E i __;7,42”/ _'"_\_ N < . Segnale +5 %
g 40 = —-—-- Segnale 25 %
—45 — —;7 1 —— Segnale +100 %
_s0 === T 0
1 2 5 10 20 50 100

Frequenza in Hz —

Funzione di carico della portata con massima apertura della valvola (tolleranza £10 %)

1600 — 1
A =
T ///
,/' /
T 1000 //
. N _~ -
A

s

Portata in I/min

600

1 Limitazione della
500 - portata consi-
gliata (velocita di
flusso 30 m/s)

400
10 20 30 40 50 100 200 300

Pressione differenziale valvola in bar —
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Curve caratteristiche: GN35 (misurate con HLP46, §_. =40 °C 5 °C)

olio

Funzione di passaggio con segnali elettrici d’ingresso a gradino

Modifica del segnale in %
100 0-100

75 0-75
Misurata con:

- Valvola pilota
Collegamento X = 100 bar

50 //r 0-50 - Valvola principale
—_

Collegamento P = 10 bar

Corsain % —

e
0 20 40 60 80
Tempo in ms —

Curve caratteristiche risposta in frequenza

+3
0 =] Misurata con:
N R R N A s e e e - Valvola pilota
2 ’ N \?1 / 20 Collegamento X = 100 bar
N AN )
e \\ N V% < - Valvola principale
E -9 N AN Q\ //n’ / o Collegamento P = 10 bar
.0 - \ \\ J 8
g 12 NN 180 =
E s N W S
K g
-18 = S c
% Mf——a - (_2; LM\ 20 <
g Par i \K — — — - Segnale 5 %
g -2 AT AN .
o ~ T Y —-—-=- Segnale 25 %
=27 — =T A\ Segnale +100 %
-30 =" \ \ 0
1 2 5 10 20 50 100

Frequenza in Hz —

Funzione di carico della portata con massima apertura della valvola (tolleranza £10 %)

3000 1
2500 ma
Z
/l
T 2000 7
< -
S © ~
£ 1500 >l
s L~
g P 1 Limitazione della
£ ~ portata consi-
~ gliata (velocita di
flusso 30 m/s)
1000
800
10 20 50 100

Pressione differenziale valvola in bar —
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Dimensioni: GN10 (quote in mm)
1 6 2 3 4

7z
S

87

60,5 - 73 -
505 oo
- (76) 244 o
8
w0
e
\
A
|/~ 0,01/100
Rzmax 4
Qualita necessaria per la superficie
d’appoggio della valvola
1 Valvola pilota 9 Anelli di guarnizione identici per collegamenti X, Y
2 Collegamento elettrico 10 Anelli di guarnizione identici per collegamenti A, B, P, T, T1
3 Cablaggio e presa 11 Ingombro per cavo di collegamento e la rimozione
4 Trasduttore di corsa induttivo (valvola pilota) della presa
5 Presa 6 poli + PE 12 Superficie d'appoggio della valvola lavorata,
(ordine SeparatO, Vedere pagina 21) pOSiZione de| CO||egamenti Secondo |SO 4401-05-05-0-05
6 Targhetta (collegamenti X, Y secondo necessita)

7 Valvola principale

8 Elettronica integrata (OBE) e trasduttore di corsa induttivo
(valvola principale)

Per le piastre di collegamento e le viti di fissaggio della valvola vedere pagina 21
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Dimensioni: GN16 (quote in mm)
1 2 3

\

1 \ TH«
S .
=)
—F S
. \
R ﬁT_ ..... ._T_!:i'..___
Ii o \lI
W, ey

6 [, [ [ | 2% _
/f // // \\ \\ 32 /
9 10 7 13 6 8
| N .
o Fai F5_ G1

e -1

h | $ |

| & T ¥YP X s

|t oa :

» DY |

WO % %% On 4

IA 158 - Qualita necessaria per la superficie

d’appoggio della valvola
1 Valvola pilota 9 Anelli di guarnizione identici per collegamenti X, Y
2 Collegamento elettrico 10 Anelli di guarnizione identici per collegamenti A, B, P, T, T1
3 Cablaggio e presa 11 Ingombro per cavo di collegamento e la rimozione
4 Trasduttore di corsa induttivo (valvola pilota) della presa
5 Presa 6 poli + PE 12 Superficie d'appoggio della valvola lavorata,
(ordine Separato’ Vedere pagina 21) pOSiZione de| CO||egamenti Secondo ISO 4401-07-07-0-05

6 Targhetta (collegamenti X, Y secondo necessita)

diversa dalla norma:
—collegamenti A, B, Te P & 20 mm

13 Perno di serraggio

7 Valvola principale

8 Elettronica integrata (OBE) e trasduttore di corsa induttivo
(valvola principale)

Per le piastre di collegamento e le viti di fissaggio della valvola vedere pagina 21
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Dimensioni GN25 (quote in mm)

6 1 2 3
\

‘I\
N
____& '|_ T 8
_a S [ ® <
7 '_'_'.1_ ''''' ¥ 'I -1t T N = I
E | i / i
49d. ! ( 1 | | J ____F / :!: hy
/ ] A
[ [ I
dal ;
- | 191 -
6n || | | 348 _
B | | 408 / _
- o J I
s T 10 9 12 8
— —
I A
bl I Fs Gt @Fz' X
e |
1 o @ '
! @L T P IE /1 0,011100
| ' Rzmax 4
PRRCHON
' | Qualita necessaria per la superficie
| F;@ ©g, - Fz@ ! d’appoggio della valvola
L 195
s
1 Valvola pilota 10 Anelli di guarnizione identici per collegamenti A, B, P, T
2 Collegamento elettrico 11 Ingombro per cavo di collegamento e la rimozione
3 Cablaggio e presa della presa
4 Trasduttore di corsa induttivo (valvola pilota) 12 Superficie d'appoggio della valvola lavorata,

posizione dei collegamenti secondo ISO 4401-08-08-0-05
(collegamenti X, Y e L secondo necessita)

13 Perno di serraggio

5 Presa 6 poli + PE
(ordine separato, vedere pagina 21)

6 Targhetta
7 Valvola principale

8 Elettronica integrata (OBE) e trasduttore di corsa indutti-
vo (valvola principale)

9 Anelli di guarnizione identici per collegamenti X, Y e L

Per le piastre di collegamento e le viti di fissaggio della valvola vedere pagina 21
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Dimensioni GN27 (quote in mm)

4WRTE | R1 29083/08.13

6 1 2 3

___E ™ § -
il / It
-E-— bl 1B / W
! [ YLL \
- t
21 |
- 198 -
(59) 1 \ I \ 356 _
T ws !
21 10 9 13 12 7 8

14,
&
|
|
i
&
|
i\
4

LF;@ -$GZ Fo F3@

|

__ _(;__ __
o
S

1 Valvola pilota

2 Collegamento elettrico

3 Cablaggio e presa

4 Trasduttore di corsa induttivo (valvola pilota)

5 Presa 6 poli + PE
(ordine separato, vedere pagina 21)

6 Targhetta
7 Valvola principale

8 Elettronica integrata (OBE) e trasduttore di corsa induttivo
(valvola principale)

(771 0,017100

Rzmax 4

Qualita necessaria per la superficie
d’appoggio della valvola

9 Anelli di guarnizione identici per collegamenti X, Y e L
10 Anelli di guarnizione identici per collegamenti A, B, P, T
11 Ingombro per cavo di collegamento e la rimozione
della presa
12 Superficie d'appoggio della valvola lavorata,
posizione dei collegamenti secondo ISO 4401-08-08-0-05
(collegamenti X, Y e L secondo necessita)
diversa dalla norma:
— collegamenti A, B, T e P @32 mm

13 Perno di serraggio

Per le piastre di collegamento e le viti di fissaggio della valvola vedere pagina 21
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Dimensioni GN32 (quote in mm)

6 1 2

A
| g
)
T
11
I |
| |
Ld]I
b
o~
DO B ]
9 7 10 12 8 13
0| o123,
S|t 1=
“ " """"""""""" I |
! F1 F5 F2 !
i 61 |
_ | @ @ G}Y | (771 0,017100
S T P |
i ol | Rzmax 4
: A B | . . .
| ! Qualita necessaria per la superficie
' A | d’appoggio della valvola
O, O, O
v r 0% Mr ;3|
257
1 Valvola pilota 9 Anelli di guarnizione identici per collegamenti X, Y e L
2 Collegamento elettrico 10 Anelli di guarnizione identici per collegamenti A, B, P, T
3 Cablaggio e presa 11 Ingombro per cavo di collegamento e la rimozione
4 Trasduttore di corsa induttivo (valvola pilota) della presa
5 Presa 6 poli + PE 12 Superficie d'appoggio della valvola lavorata,
(ordine SeparatO, vedere pagina 21) pOSiZione dei Collegamenti secondo I1SO 4401-10-09-0-05
6 Targhetta (collegamenti X, Y e L secondo necessita)

diversa dalla norma:
- collegamenti A, B, T e P @38 mm

13 Perno di serraggio

7 Valvola principale

8 Elettronica integrata (OBE) e trasduttore di corsa induttivo
(valvola principale)

Per le piastre di collegamento e le viti di fissaggio della valvola vedere pagina 21
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Dimensioni GN35 (quote in mm)

1 2 3 4 5 11

@)
\
/
@)

194
209

i
|

|

|

|
|
J

-_____-__l :

(119) l \ / \ 466 197 i

0 45
8 L B
I \ O
F1 F5 F2
| Van\
\V ®
B
| @ : Rzmax 4
2 | ok T p Y |
' X A B | Qualita necessaria per la superficie
| 1] ! d’appoggio della valvola
B 320 “
1 Valvola pilota 9 Anelli di guarnizione identici per collegamenti X, Y e L
2 Collegamento elettrico 10 Anelli di guarnizione identici per collegamenti A, B, P, T
3 Cablaggio e presa 11 Ingombro per cavo di collegamento e la rimozione
4 Trasduttore di corsa induttivo (valvola pilota) della presa
5 Presa 6 poli + PE 12 Superficie d'appoggio della valvola lavorata,
(ordine separato, vedere pagina 21) posizione dei collegamenti secondo ISO 4401-10-09-0-05

(collegamenti X, Y e L secondo necessita)
diversa dalla norma:
- collegamenti A, B, T e P @50 mm

13 Perno di serraggio

6 Targhetta
7 Valvola principale

8 Elettronica integrata (OBE) e trasduttore di corsa induttivo
(valvola principale)

Per le piastre di collegamento e le viti di fissaggio della valvola vedere pagina 21
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Viti a testa cilindrica

Codice prodotto

GN10

4x 1SO 4762 - M6 x 45 - 10.9-flZn-240h-L
Coppia di serraggio M, = 13,5 Nm £10 %
oppure

4x 1SO 4762 - M6 x 45 - 10.9

Coppia di serraggio M, = 15,5 Nm +10 %

R913000258

GN16

2x ISO 4762 - M6 x 60 - 10.9-flZn-240h-L
Coppia di serraggio M, = 12,2 Nm £10 %
4x 1SO 4762 - M10 x 60 - 10.9-flZn-240h-L
Coppia di serraggio M, = 58 Nm +20 %
oppure

2x 1ISO 4762 - M6 x 60 - 10.9

Coppia di serraggio M, = 15,5 Nm £10 %
4x 1SO 4762 - M10 x 60 - 10.9

Coppia di serraggio M, = 75 Nm +20 %

R913000115

R913000116

GN25 e 27

6x 1ISO 4762 - M12 x 60 - 10.9-flZn-240h-L
Coppia di serraggio M, = 100 Nm +20 %
oppure

6x 1ISO 4762 - M12 x 60 - 10.9

Coppia di serraggio M, = 130 Nm +20 %

R913000121

GN32

6x ISO 4762 - M20 x 80 - 10.9-flZn-240h-L
Coppia di serraggio M, = 340 Nm £20 %
oppure

6x 1ISO 4762 - M20 x 80 - 10.9

Coppia di serraggio M, = 430 Nm +20 %

R901035246

GN35

6x ISO 4762 - M20 x 100 - 10.9-flZn-240h-L
Coppia di serraggio M, = 465 Nm +20 %
oppure

6x 1ISO 4762 - M20 x 100 - 10.9

Coppia di serraggio M, = 610 Nm +20 %

R913000386

Nota: la coppia di serraggio delle viti a testa cilindrica si riferisce alla pressione d’esercizio massimal

Piastre di collegamento Scheda dati
GN10 45054
GN16 45056
GN25 e 27 45058
GN32e 35 45060

Accessori (non in oggetto di fornitura)

Prese

Codice prodotto

Presa per valvola
di regolazione

DIN EN 175201-804, vedere scheda dati 08006

Ad es. R900021267 (plastica)

Ad es. R900223890 (metallo)
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Bosch Rexroth AG

Hydraulics

Zum Eisengief3er 1

97816 Lohr am Main, Germania
Telefono +49 (0) 93 52/18-0
documentation@boschrexroth.de
www.boschrexroth.de

© Tutti i diritti sono riservati alla Bosch Rexroth AG, anche nel caso di
deposito di diritti di protezione. Ogni facolta di disposizione, come diritto
di copia ed inoltro, rimane a noi.

Le informazioni fornite servono solo alla descrizione del prodotto. Da
esse non si puod estrapolare una dichiarazione da parte nostra relativa
ad una determinata caratteristica o ad un‘idoneita per un determinato
uso. | dati forniti non esonerano |'utente da proprie valutazioni e control-
li. Si deve considerare che i nostri prodotti sono soggetti ad un processo
naturale di usura ed invecchiamento.
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Le informazioni fornite servono solo alla descrizione del prodotto. Da
esse non si puo estrapolare una dichiarazione da parte nostra relativa
ad una determinata caratteristica o ad un‘idoneita per un determinato
uso. | dati forniti non esonerano |'utente da proprie valutazioni e control-
li. Si deve considerare che i nostri prodotti sono soggetti ad un processo
naturale di usura ed invecchiamento.
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© Tutti i diritti sono riservati alla Bosch Rexroth AG, anche nel caso di
deposito di diritti di protezione. Ogni facolta di disposizione, come diritto
di copia ed inoltro, rimane a noi.

Le informazioni fornite servono solo alla descrizione del prodotto. Da
esse non si puod estrapolare una dichiarazione da parte nostra relativa
ad una determinata caratteristica o ad un‘idoneita per un determinato
uso. | dati forniti non esonerano |'utente da proprie valutazioni e control-
li. Si deve considerare che i nostri prodotti sono soggetti ad un processo
naturale di usura ed invecchiamento.
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