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Anderungen vorbehalten ¢ DS

& Leuze electronic

LRS 36

|->H 200 ... 800mm

| 4

18-30V
DC

- B>

ETHERNET

Lichtschnittsensor fur die Objekterkennung
Ansprechzeit 10ms

Erkennungsbereich: 200 ... 800mm

Lénge der Laserlinie: max. 600mm

Integrierte PROFIBUS Schnittstelle oder
4 Schaltausgange

Parametrierung Uber Fast Ethernet

OLED-Display mit Folientastatur als Aus-
richthilfe und Statusanzeige: "eingestellte
Inspektionsaufgabe”

® Messwertanzeige in mm auf OLED-Display
als Ausrichthilfe

® Bis zu 16 Erkennungsfelder mit logischer
VerknUpfungsmaoglichkeit

® Bis zu 16 Inspektionsaufgaben

® Aktivierungseingang, Triggereingang,
Kaskadierausgang

® Anschluss PROFIBUS (ber Y-Adapter

€| -@-
Dz

IEC 60947...| ||EC 60947...

CDRH
Zubehor:
(separat erhaltlich)
® Befestigungs-System BT 56, BT 59

® Kabel mit Rundsteckverbindung M12
(K-D ..)

® Konfigurationsspeicher
K-DS M12A-8P-0,75m-L.xS36-CP

IP 67

Leuze electronic GmbH + Co. KG
info@leuze.de ¢ www.leuze.com

Lichtschnittsensor fiir die Objekterkennung
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optische Achse

X1: Stecker M12x1, 8-polig, A-kodiert

X2: Buchse M12x1, 4-polig, D-kodiert

X3: Buchse M12x1, 8-polig, A-kodiert (nur LRS 36/6)
X4: Buchse M12x1, 5-polig, B-kodiert (nur LRS 36/PB)
PE-Schraube

OLED-Display und Folientastatur

Gewinde M4, 4,5 tief

Aufnahme fiir Befestigungssystem BT 56 / BT 59

Nullpunkt und Orientierung des Koordinatensystems fur die Messdaten

Erfassungsbereich, typisch

-X
-300

x = Linienlange in mm
225

-150

-75

Erfassungsbergich

+Z

+75

+150

+225

+300

+X

In der Braike 1 D-73277 Owen Tel. +49 (0) 7021 573-0
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Technische Daten

Optische Daten
Erfassungsbereich 1)
Lichtquelle
Wellenlange
Max. Ausgangsleistung
Pulsdauer
Laserlinie

Objekterkennung

MindestobjektgréBe in Richtung x 2)
MindestobjektgréBe in Richtung z 2)

Zeitverhalten
Ansprechzeit
Bereitschaftsverzégerung

Elektrische Daten
Betriebsspannung Ug 3)
Restwelligkeit
Leerlaufstrom
Ethernet-Schnittstelle
Schaltausgange

Eingénge

Signalspannung high/low

PROFIBUS (nur LRS 36/PB)
Schnittstellentyp
Protokolle
Baudrate

Anzeigen

LED grin  Dauerlicht
aus

LED gelb  Dauerlicht
blinkend
aus

Mechanische Daten
Gehause
Optikabdeckung
Gewicht
Anschlussart

Umgebungsdaten

Umgebungstemperatur (Betrieb/Lager)

Schutzbeschaltung 6)
VDE-Schutzklasse
Schutzart
Laserklasse

Gultiges Normenwerk
Zulassungen

abwON =

200 ... 800mm (Richtung z)
Laser

658nm (sichtbares Rotlicht)
< 8mWwW

3ms

600x3mm bei 800mm

2...3mm
2...6mm

>10ms (konfigurierbar)
ca. 1,5s

18 ... 30VDC (inkl. Restwelligkeit)

<15% von Ug

<200mA

UDP

1 (Betriebsbereit) / 100 mA / Push-Pull 4) auf X1
1 (Kaskadierung) / 100 mA / Push-Pull 4 auf X1
4 /100mA / Push-Pull 4 5) auf X3 (nur LRS 36/6)
1 (Trigger) auf X1

1 (Aktivierung) auf X1

3 (Auswahl Inspektionsaufgabe) auf X3 (nur LRS 36/6)
> (Ug-2V)/<2V

1x RS 485 auf X4 (nur LRS 36/PB)
PROFIBUS DP/DPV1 Slave
9,6kBaud ... 6MBaud

betriebsbereit

keine Spannung

Ethernetverbindung vorhanden
Ethernet-Datentbertragung aktiv
keine Ethernetverbindung vorhanden

Aluminiumrahmen mit Kunststoffdeckel
Glas

620g

M12-Rundsteckverbindung

-30°C ... +50°C/-30°C ... +70°C

1,2,3

Ill, Schutzkleinspannung

IP 67

2M (nach EN 60825-1 und 21 CFR 1040.10 mit Laser No-
tice No. 50)

IEC/EN 60947-5-2

UL 508, C22.2 No.14-133) 7)

) Remissionsgrad 6% ... 90 %, gesamter Erfassungsbereich, bei 20°C nach 30min Aufwéarmzeit, mittlerer Bereich Ug
) Minimalwert, abhé&ngig von Abstand und Objekt, Erprobung unter Applikationsbedingungen erforderlich

) Bei UL-Applikationen: nur fur die Benutzung in "Class 2"-Stromkreisen nach NEC

) Die Push-Pull (Gegentakt) Schaltausgénge dirfen nicht parallel geschaltet werden

) Anzahl Erkennungsfelder: bis zu 16 mit logischer Verkniipfungsmdglichkeit

Anzahl Inspektionsaufgaben: bis zu 16 (davon 8 liber Eingange aktivierbar)

2

duktive Lasten erforderlich

o]

1=Transientenschutz, 2=Verpolschutz, 3=Kurzschluss-Schutz fur alle Ausgénge, externe Schutzbeschaltung fir in-

These sensors shall be used with UL Listed Cable assemblies rated 30V, 0.5A min,

in the field installation, or equivalent (categories: CYJV/CYJV7 or PVWA/PVVA7)

LRS 36... - 07
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Tabellen
LED |Zustand |Anzeige im Mess-
betrieb
griin | Dauer- |Sensor betriebshe-
licht reit
aus Sensor nicht
betriebsbereit

gelb |Dauer- |Ethernet-Verbin-
licht dung hergestellt

blinkend | Ethernet-Dateniiber-
tragung aktiv

aus Keine Ethernet-Ver-
bindung
Diagramme
Linienlénge (typisch)
600
550
1= 500
1S3 450
=
; 400
(=2
:% 350
E 300
£ 20
200
150
200 300 400 500 600 700 800
Abstand in mm
MindestobjektgroBe (typisch)
7
gl
— X
ci=d |
= »
S 4 s
S A
23 :
2 —
g2
%
% 1
{=
E 0
200 300 400 500 600 700 800
Objektabstand in mm
Hinweise
BestimmungsgeméBe

Verwendung beachten!

& Das Produkt ist kein Sicherheits-
Sensor und dient nicht dem Per-
sonenschutz.

% Das Produkt ist nur von beféhigten
Personen in Betrieb zu nehmen.

% Setzen Sie das Produkt nur ent-
sprechend der bestimmungsge-

méBen Verwendung ein.

® Aufwarmzeit:
Der Lichtschnittsensor hat
nach einer Aufwarmzeit von
30 min die fur eine optimale
Objekterkennung erforder-
liche Betriebstemperatur er-
reicht.
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LRS 36

Schnittstellenbelegung

Lichtschnittsensor fiir die Objekterkennung

X1 - Logik und Power

X2 - Ethernet

X3 - Logik (nur LRS 36/6)

Pin Nr. |Signal Farbe Pin Nr. |Signal Farbe Pin Nr. |Signal Farbe
1 +24VDC ws 1 Tx+ ge 1 Out4 ws
2 InAct (Aktivierung) br 2 Rx+ ws 2 Out3 br
3 GND gn 3 Tx- or 3 GND gn
4 OutReady (Betriebsbereit) ge 4 Rx- bl 4 Out2 ge
5 InTrig (Trigger) gr 4-polige M12-Buchse, D-kodiert 5 Out1 ar
6 OutCas (Kaskadierung) rs 6 InSel3 1 rs
7 nicht verbinden bl X4 - PROFIBUS (nur LRS 36/PB) 7 InSel2 1) bl
8 nicht verbinden rt Pin Nr. |Signal |Erklarung 8 InSel1 1 rt
8-poliger M12-Stecker, A-kodiert 1 VP +5VDC Termin. 8-polige M12-Buchse, A-kodiert
2 A RxD/TxD-N, griin
3 DGND  |Bezugspotenzial
4 B RxD/TxD-P, rot
5 FE Funktionserde

5-polige M12-Buchse, B-kodiert

1) Die 3 Schalteingange InSel1-3 dienen zur Auswahl der Inspektionsaufgabe (Inspection Task) 0-7. Hierbei bedeutet
"000" Inspection task 0, "001" Inspection task 1, etc. Die Umschaltzeit zwischen 2 Inspection Tasks ist < 100ms

Bestellhinweise
Artikel-Nr. Bezeichnung
50111330 LRS 36/6
50111332 LRS 36/PB

Leuze electronic GmbH + Co. KG
info@leuze.de ¢ www.leuze.com

Line Range Sensor

mit bindren Ein/Ausgéngen
mit PROFIBUS DP/DPV1 (zum Anschluss des Sensors ist der Y-Adapter erforderlich, siehe Zubehor)

In der Braike 1 D-73277 Owen Tel. +49 (0) 7021 573-0
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Lasersicherheitshinweise — Laserklasse 2M

& ACHTUNG LASERSTRAHLUNG - LASER KLASSE 2M
Nicht in den Strahl blicken oder Anwender von Teleskopoptiken bestrahlen!

Das Gerét erflillt die Sicherheitsbestimmungen geméas EN 60825-1:2008-05 (IEC 60825-1:2007) fir ein Produkt der Laserklasse 2M
sowie die Bestimmungen geméaB U.S. 21 CFR 1040.10 mit den Abweichungen entsprechend der "Laser Notice No. 50" vom
24.06.2007.
% Schauen Sie niemals direkt in den Laserstrahl oder in die Richtung von reflektierten Laserstrahlen!
Bei langer andauerndem Blick in den Strahlengang besteht die Gefahr von Netzhautverletzungen.
% Richten Sie den Laserstrahl des Geréts nicht auf Personen!
% Unterbrechen Sie den Laserstrahl mit einem undurchsichtigen, nicht reflektierenden Objekt, wenn der Laserstrahl versehentlich auf
einen Menschen gerichtet wurde.
% Vermeiden Sie bei Montage und Ausrichtung des Geréts Reflexionen des Laserstrahls durch spiegelnde Oberflachen!
& VORSICHT! Wenn andere als die hier angegebenen Bedienungs- oder Justiereinrichtungen benutzt oder andere Verfahrensweisen
ausgefuhrt werden, kann dies zu gefahrlicher Strahlungsexposition fihren.
Die Verwendung optischer Instrumente oder Einrichtungen (z. B. Lupen, Fernglaser) mit dem Geréat erhdht die Gefahr von Augen-
schaden.
Beachten Sie die geltenden gesetzlichen und 6rtlichen Laserschutzbestimmungen gemaB EN 60825 (IEC 60825) in der neuesten
Fassung.
& Eingriffe und Verdnderungen am Gerét sind nicht zulassig.
Das Gerat enthalt keine durch den Benutzer einzustellenden oder zu wartenden Teile.
Eine Reparatur darf ausschlieBlich von Leuze electronic GmbH + Co. KG durchgefiihrt werden.

&

HINWEIS

Laserwarn- und Laserhinweisschilder anbringen!

Auf dem Gerét sind Laserwarn- und Laserhinweisschilder angebracht (siehe D). Zusatzlich sind dem Gerét selbstklebende Laserwarn-

und Laserhinweisschilder (Aufkleber) in mehreren Sprachen beigelegt (sieche @).

& Bringen Sie das sprachlich zum Verwendungsort passende Laserhinweisschild am Gerét an.

Bei Verwendung des Geréts in den U.S.A. verwenden Sie den Aufkleber mit dem Hinweis "Complies with 21 CFR 1040.10".

& Bringen Sie die Laserwarn- und Laserhinweisschilder in der Nahe des Gerats an, falls auf dem Gerat keine Schilder angebracht sind
(z. B. weil das Gerat zu klein dafir ist) oder falls die auf dem Gerat angebrachten Laserwarn- und Laserhinweisschilder aufgrund der
Einbausituation verdeckt werden.

Bringen Sie die Laserwarn- und Laserhinweisschilder so an, dass man sie lesen kann, ohne dass es notwendig ist, sich der Laser-
strahlung des Gerats oder sonstiger optischer Strahlung auszusetzen.

@® @

LASERSTRAHLUNG RADIAZIONE LASER
NICHT IN DEN STRAHL BLICKEN NON FISSARE IL FASCIO AD OCCHIO
‘ODER DIREKT MIT OPTISCHEN NUDO NE GUARDARE DIRETTAMENTE
INSTRUMENTEN BETRACHTEN CON STRUMENTI OTTICI

Max.Leistung (peak| ; Polenza max. (peak):

Impulsdauer: Durata delfimplso:

Wellenlznge:
LASER KLASSE 2M 'APARRECCHIO LASER DI CLASSE 2
EN 60825-1:2007

DINEN 60825-1:2008-05

LASER RADIATION RAYONNEMENT LASER
DO NOT STARE INTO BEAM NE PAS REGARDER DANS LE FAISCEAU
OR VIEW DIRECTLY WITH NIALCEILNUNIAL'AIDE D'UN
OPTICAL INSTRUMENTS INSTRUMENT D' OPTIQUE
Maximum Output (peak): Puissance max. (céte): 8TmW
3 Durée dimpulsion 3ms
Wavelen 658 Longueur d onde: 658m

CLASS 2M LASER PRODUCT 'APPAREIL A LASER DE CLASSE 2M
EN 60825-1:2007 EN 60825-1:2007
B
AVOID EXPOSURE - LASER RADIATION EXPOSITION DANGEREUSE - UN RAYONNEMENT
1S EMITTED FROM THIS APERTURE LASER EST EMIS PAR CETTE OUVERTURE

RADIACION LASER RADIACAOLASER

NO MIRAR FIJAMENTE AL HAZ NAQ OLHAR FIKAVENTE O FEIXE

NIMIRAR DIRECTAMENTE CON NEM OLHAR DIRECTAMENTE

INSTRUMENTOS OPTICOS COM INSTRUMENTOS OPTICOS
Potencia méx.(peak): 8 Poténcia méx. (peak): 8TmW
Duracion del impulso: m eriodo de puiso 3ms
Longitud de onda: 658 Comprimento de onda: 658nm
PRODUCTO LASER DE CLASE 2MI EQUIPAMENTO LASER CLASSE 2M
EN 60825-1:2007 EN 60825-1:2007

IATION

LASER RADI KRS
DO NOT STARE INTO BEAM rc Y
ORVIEW DIRECTLY WITH NEN BN K F
OPTICAL INSTRUMENTS WEEE R E R
fput (pear) BT

BAMH (M
ﬁﬁ"%ﬁﬂtﬂi‘ )
BE:

25- PYES T
Compes wih 21 CFR 1040.10 GB7247.1.2012

‘CLASS 2V LASER PRODUCT
1.2007

A Laseraustrittséffnung
B Laserwarnschild
C Laserhinweisschild mit Laserparametern

LRS 36... - 07 2014/06
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LRS 36 Lichtschnittsensor fiir die Objekterkennung

Parametrierung - Verbindung zum PC herstellen
Der LRS wird iber einen PC mit dem Programm LRSsoft konfiguriert, bevor er in die Prozess-Steuerung eingebunden wird.

Um eine UDP-Kommunikation mit dem PC aufbauen zu kdnnen, missen die IP-Adresse Ihres PCs und die IP-Adresse des LRS im glei-
chen Adressbereich liegen. Da der LRS Uber keinen eingebauten DHCP-Client verfigt, missen Sie die Adresse manuell einstellen. Das
geschieht am einfachsten am PC.

i is!
0 Hinweis!
IL Sollten Sie eine Desktop-Firewall verwenden, stellen Sie bitte sicher, dass der PC (ber die Ethernet-Schnittstelle per UDP

auf den Ports 9008 und 5634 mit dem LRS kommunizieren kann. AuBerdem muss die Firewall ICMP-Echo-Nachrichten
fir den Verbindungstest (Ping) durchlassen.

Wird der PC Ublicherweise mit DHCP-Adressvergabe an ein Netzwerk angeschlossen, ist es fir den Zugriff auf den LRS am einfachsten,

in den TCP/IP-Einstellungen des PC eine alternative Konfiguration anzulegen und den LRS direkt mit dem PC zu verbinden.

AN Uberprijfen Sie die Netzwerkadresse des LRS, indem Sie aus dem Normalbetrieb des LRS heraus zweimal nacheinander (- driicken,
danach zweimal ¥ und dann erneut .

Sie gelangen damit ins Untermenl Etherrizt und kdnnen die aktuellen Einstellungen des LRS mit mehrmaligem Driicken von ¥ nach-
einander ablesen.

% Notieren Sie sich die Werte fur IF-Address und Het FMask Addr..

Der Wert in Mzt Mask Addr. gibt an, welche Stellen der IP-Adresse von PC und LRS Ubereinstimmen mussen, damit sie miteinander
kommunizieren kénnen.

Adresse des LRS Netzmaske Adresse des PC
192.168.060.003 255.255.255.0 192.168.060.xxx
192.168.060.003 255.255.0.0 192.168.XXX.XXX

Anstelle von xxx kdnnen Sie jetzt Ihrem PC beliebige Zahlen zwischen 000 und 255 zuteilen, aber NICHT DIE GLEICHEN wie beim LRS.

Also z.B. 192.168.060.110 (aber nicht 192.168.060.003!). Haben LRS und PC die gleiche IP-Adresse, kdnnen sie nicht miteinander kom-

munizieren.

Einstellen der IP-Adresse am PC

% Melden Sie sich an Inrem PC als Administrator an. [T — B

% Gehen Sie Uber Start-rSustenzteusruna ins Menl Hetzwerkuerbindunaen
(Windows XP) bzw. ins Hetzmerk- und Freisaobecenter (Windows Vista). e s

% Wahlen Sie dort die LAH-¥erbirndurrz und rufen Sie mit Mausklick rechts die = T N TR T (]
zugehorige Eigenschaften-Seite auf. e

% Wahlen Sie das Internetrrotokell (TCF/IF: aus (ggf. nach unten scrollen) [ DT —r—
und klicken Sie auf Eizenschaften. B 0o Paketplaner

% Wahlen Sie im Fenster Eizenzchaften von Internsetrrotokoll (TCPSIP2 den R
Reiter filtermntive Konfisuration. ¢ >

% Stellen Sie die IF-fidr==z2 des PCs im Adressbereich des LRS ein. SR v s ) 21X

Beschreibur

Allgemein | Authentifizierung | Enweitert

Diese Yetbindung verwendet folgende Elements:

v

Achtung: nicht die Gleiche wie beim LRS! Terie o] | Algemein| Atamalive Konfiuation
% Stellen Sie die Subnetzmazke des PCs auf den gleichen Wert wie beim LRS ein. RESR Beben Si dlenalv P-Eimtclungen an ol diser Conputer i eheren
% SchlieBen Sie den Einstellungsdialog, indem Sie alle Fenster mit 0l bestatigen smbatso]| o st arissons, e e
% Verbinden Sie die Schnittstelle X2 des LRS direkt mit dem LAN-Port Ihres PCs. Beseenill o

Nutzen Sie zur Verbindung ein Kabel KB ET-...-SA-RJ45. |Pacesse: 152 188 60110
Der PC versucht zuerst liber die automatische Konfiguration eine Netzwerkverbin- Subnitamacke 2555 50
dung herzustellen. Dies dauert einige Sekunden, danach wird die alternative Konfi- Standsrdgatensy:

guration aktiviert, die Sie soeben eingestellt haben und damit kann der PC dann mit
dem LRS kommunizieren.

Hinweise zur Konfiguration des LRS mit der Software LRSsoft finden Sie in der
technischen Beschreibung.

EBevorzugter DNS-Server.

Altenativer DN -Server,

Bevorzugter WINS-Server:

Altemativer WINS-Server:

Leuze electronic GmbH + Co. KG In der Braike 1 D-73277 Owen Tel. +49 (0) 7021 573-0 LRS 36... - 07
info@leuze.de * www.leuze.com
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Inbetriebnahme
o Hinweis!
IL Die Parametrierung der PROFIBUS-Gerétevariante LRS 36/PB erfolgt wie bei allen Varianten via Ethernet (ber die Soft-

ware LRSsoft. Hinweise zur Inbetriebnahme der PROFIBUS-Gerétevariante LRS 36/PB finden Sie am Ende dieses Do-
kuments und in der Technischen Beschreibung.

1.LRS konfigurieren - siehe Kapitel 8 der technischen Beschreibung.

2.Prozess-Steuerung programmieren - siehe Kapitel 9 der technischen Beschreibung.

oder
3.Schaltein- und -ausgénge entsprechend anschlieBen - siehe Kapitel 6 der technischen Beschreibung.

4.1P-Konfiguration des LRS so anpassen, dass er mit der Prozess-Steuerung kommunizieren kann. Das kann entweder Uber das
Display des LRS erfolgen oder in LRSsoft im Bereich Confisuration. Hier kdnnen Sie sowohl Netzwerkadresse und zuge-
horige Netzmaske, als auch die Ports veréndern, Uber die der LRS mit der Prozess-Steuerung kommuniziert.

— IP Configuration
Sensar Cliert f PC
IP Acdress: 192.168.60.3 Part: 5634
Part: Q003

Subnet Mask: 2552552550

[ Accept ] [ Check Connectivity... ] [ Use Presets ]

5.Die gednderten Einstellungen speichern Sie im LRS mit dem Befehl Confizuration->Transmit to sensor.
6.LRS Uber die Ethernet-Schnittstelle an die Prozess-Steuerung anschlieBen.
7.Ggf. Anschlisse flir Aktivierung, Triggerung und Kaskadierung herstellen.

Parametriersoftware installieren
Systemanforderungen

Der verwendete PC sollte folgende Anforderungen erfillen:
- Pentium®- oder schnellerer Intel®-Prozessor > 1,5 GHz (Pentium 4, Celeron, Xeon) bzw. kompatible Modelle von AMD® (Athlon 64,
Opteron, Sempron). Der Prozessor muss den SSE2 Befehlssatz unterstitzen.
- mindestens 512 MB Arbeitsspeicher (RAM), 1024 MB empfohlen
- CD-Laufwerk
- Festplatte mit mindestens 1 GB freiem Speicherplatz.
- Ethernetschnittstelle
- Microsoft® Windows XP SP2/3 / Vista SP1 / Windows 7 (32 Bit, 64 Bit).

Installationsvorgang

0 Hinweis!
IL De-installieren Sie eine evtl. vorhandene Matlab Runtime, bevor Sie mit der Installation der LxSsoft-Suite begin-
nen.
Das Installationsprogramm LXSsoft Suite Setup.exe befindet sich auf der mitgelieferten CD.

LRS 36... - 07 2014/06
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0 Hinweis!
IL Kopieren Sie diese Datei von der CD in einen geeig-
neten Ordner auf lhrer Festplatte.
Fir die ndchsten Schritte sind Administratorrechte erforder-
lich.
% Starten Sie die Installation per Doppelklick auf die Datei
LXSsoft Suite Setup.exe.
% Klicken Sie im ersten Fenster auf Next.
Im nachsten Fenster kdnnen Sie wéhlen, ob Sie nur LRSsoft,
oder auch noch zusétzlich LPSsoft installieren wollen.
Sie bendtigen LPSsoft zusatzlich, wenn Sie mit Ihrem Computer
auch Lichtschnittsensoren der LPS-Baureihe konfigurieren wol-
len.
Die erste Option MATLAB Compiler Runtime kdnnen Sie
nicht abwahlen, da diese Komponente auf jeden Fall bendtigt
wird.

% Wahlen Sie die gewiinschten Optionen aus und klicken Sie
auf Next und im n&chsten Fenster dann auf Install.

Die Installationsroutine startet. Nach einigen Sekunden

erscheint das Fenster zur Auswahl der Sprache fiir die Installation

der Matlab Compiler Runtime (MCR). Die MCR dient zur 3D-Visu-

alisierung in LPSsoft. Sie existiert nur in Englisch oder Japanisch.

% Behalten Sie deshalb im Fenster Choose Setup Language
die Auswahl English bei und klicken Sie auf Ox.

Je nach Konfiguration lhres Windows-Systems erscheint noch
der nebenstehende Dialog (fehlende Komponente
VCREDIST X86).

% Klicken Sie auf Install

Es erscheinen zwei weitere Installationsfenster, in denen Sie aber
keine Eingabe machen missen.

Leuze electronic GmbH + Co. KG
info@leuze.de ¢ www.leuze.com

Lichtschnittsensor fiir die Objekterkennung

15! Setup - LPSsoft, LRSsoft

[ | Welcome to the LPSsoft, LRSsoft
_oix|

=101 x|

15! Setup - LPSsoft, LRSsoft

Select Components
which components should be installed?

Select the components you want to install; clear the components vou do nat want ko
install. Click Mext when you are ready to continue.

I Custaom installation j
MATLAR(R] Compiler Runtime
LPSsoft 1.1

RILR 1.02
Vg

2580 MB

L

Current gelection requires at least 263.7 MB of disk space.

< Back I Mest > I

Cancel |

In der Braike 1 D-73277 Owen Tel. +49 (0) 7021 573-0

Choose Setup Language ﬂ

Q Select the language for this installation from the choices below.
1

Cancel |

oK [

InstallShield Wizard

MATLAB[R] Compiler Buntime 7.9 requires that the following requirements be ingtalled on
.1 wour computer prior ta ingtalling this application. Click OF to begin installing these
© requirements:

Statuz | Fequirement |
Pending YCREDIST_=86

Cancel

Inztall |: I

LRS 36... - 07



& Leuze electronic

Nach einiger Zeit (bis zu mehreren Minuten je nach Systemkonfi-

guration) erscheint dann der Startbildschirm des MCR-Installers.
% Klicken Sie auf Next.

Das Fenster zur Eingabe der Benutzerdaten erscheint.

% Geben Sie Ihren Namen und den Firmennamen ein und klicken
Sie anschlieBend auf Next.

% Behalten Sie im Fenster zur Auswahl des Installationspfads
(Destination Folder) unbedingt den vorgegebenen Ord-
ner bei.

Der Standard-Pfad ist

C:\Programme\MATLAB\MATLAB Compiler Runtime\.

% Klicken Sie auf Next und im néchsten Fenster auf Install.

Die Installation startet und es wird das nebenstehende Status-
fenster angezeigt. Das kann erneut einige Minuten dauern.

Nach erfolgreicher MCR-Installation erscheint das Fenster
InstallShield Wizard Completed.
% Klicken Sie auf Finish zum Abschluss der MCR-Installation.

LRS 36... - 07

i'-‘%' MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9 - InstallShield Wizard x|

LRS 36

i'-‘%' MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9 - InstallShield Wizard x|

MATLAB

Compiler Runtime

Welcome to the InstallShield Wizard for
MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9

The InstallshieldiR) Wizard will install MATLABIR) Compiler
Runtime 7.9 on your computer, To continue, click Next,

MATLAE and Simulink are registered trademarks of The
Mathworks, Inc. Please see www,.mathworks, comjtrademarks
for alist of other trademarks owned by The Mathwoarks, Inc,
Other product or brand names are trademarks or registered
tradmarks of their respective owners,

WARNING: This program is protected by copyright law and
international treaties, Copyright 1984-2008, The Mathworks,
Inc.

) The MathV

= Back. I Mexk = [\I Cancel |

i'-‘%' MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9 - InstallShield Wizard x|

Customer Information

Flease enter your information,

User Marne:

ISteFan Weimnar

Qrganization:
|PRODOC Translations GmbH]

Destination Folder

Click Mext to install to this folder, or click Change to install to a different Folder,

i'-‘%' MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9 - InstallShield Wizard x|

G Install MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9 to:
CiAProgrammelMATLABYMATLAE Compiler Runtime),

Change... | -

i'-‘%' MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9 - InstallShield Wizard

=101

Installing MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9

The program Features you selected are being installed.

Flease wait while the InstallShield Wizard installs MATLABIR) Compiler
Runtime 7.9, This may take several minutes.,

5 InstallShield Wizard Completed
MATLAB

Compiler Runtime

The InstallShield Wizard has successfully installed MATLABIR)
Compiler Runtime 7.9, Click Finish to exit the wizard,

=

) The Mathy

= Back. I Finish |:I Cance
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Jetzt erscheint das Fenster zur Auswahl des Installationspfads fur

LRSsoft.

% Behalten Sie den vorgegebenen Ordner bei und klicken Sie auf
Next.

Die Installation von LRSsoft startet. Falls Sie auch LPSsoft zum

Installieren ausgewé&hlt hatten erscheint nach Abschluss der LRS-

soft-Installation das gleiche Fenster erneut zur Eingabe des

Installationspfads fir LPSsoft.

% Behalten Sie auch hier den vorgegebenen Ordner bei und kli-
cken Sie auf Next.

Nach Abschluss der Installation erscheint das nebenstehende

Fenster.

Die Installationsroutine hat in lhrem Startmen( eine neue Pro-

grammgruppe Leuze electronic mit den installierten Pro-

grammen LRSsoft und ggf. LPSsoft erzeugt.

% Klicken Sie auf Finish und starten Sie dann das gewiinschte
Programm Uber das Startmen(.

Leuze electronic GmbH + Co. KG
info@leuze.de ¢ www.leuze.com

Lichtschnittsensor fiir die Objekterkennung

{5 Setup - LRSsoft

Select Destination Location
where should LR Ssoft be installed?

J Setup will inztall LR Ssoft inta the following folder.

To continue, click Mext. IF you would like to select a different folder, click Browse.

Browse... |

C:\ProgrammetLeuze electronichLRS sof

Al least 14,2 ME of free disk space is required.

< Back I Mest » I Cancel

15! Setup - LPSsoft, LRSsoft =]

Completing the LPSsoft, LRSsoft
Setup Wizard

Setup has finished instaling LPSsoft, LRS zoft on wour
computer,

Click Finizh to exit Setup.

In der Braike 1 D-73277 Owen Tel. +49 (0) 7021 573-0
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Mogliche Fehlermeldung

Je nach Systemkonfiguration kann es jetzt zu nebenste-
hender Fehlermeldung kommen.

Ursache fir die Fehlermeldung ist ein Bug in der MCR-
Installationsroutine, der auf manchen Systemen die oK
Umgebungsvariable Pfad nicht korrekt setzt.

Das kénnen Sie aber leicht ohne Neuinstallation der MCR korrigieren.

% Offnen Sie das Fenster systemeigenschaften, das SR PIX

LPS_Yisualization.exe - Komponente nicht

Q Die Arwenduna kannte nicht gestartet werdsn, weil mclmert73.dl nicht gefunden wurds. Neuinstallation der Anvendung kénnte das Problsm beheben.

Sie in der systemsteuerung von Windows unter sys- ol T
tem finden. Allgemein Computemame Hardware Erweitert
Sie miissen als Administrator angemeldet sein, um diese Anderungen

% Gehen Sie dort zur Registerkarte Exrweitert und Kli- ook

Cken Sie auf Umgebungsvariablen. \Sfi::li\l\fe'ﬂlekte, Prozessorzeitplanung, Speichemutzung und vitueller
Das Fenster Umgebungsvariablen 6ffnet sich.

. . . Benutzerprofile

Q{) SCfO||en S|e dort Im Bere|Ch Systemvariablen naCh Desktopeinstellungen beziiglich der Anmeldung

unten bis Sie den Eintrag path finden. Ui B
% Klicken Sie path an und anschlieBend auf Bearbei - Starten und Wiederherstellen Benutzervariablen for Cheng01021br0

ten Systemstart, Systemfehler und Informationen 2ur Prof| [ Wert

TEMP C:\Dokuments und EinstellungeniAdmini.
TP C:\Dokuments und EinstellungsniAdmini. .

Das Fenster Systemvariable bearbeiten 6ffnet sich. ’
Dort muss sich im Feld Wert der Variablenganzam Ende der (e
Eintrag ;C: \Programme \MATLAB\MATLAB Compiler Run- Neu | [ Beerbeten ] [ Loschen
time\v79\runtime\win32 befinden. ———
% Fehlt dieser Eintrag, dann kopieren Sie den Eintrag e y

aus diesem Dokument und fiigen ihn zusammen mit o

dem vorangestellten Semikolon ein. PROCESSOR AL 8
% Danach klicken Sie auf ox und beenden auch alle s [eemeieny| [ Lo |

weiteren Fenster mit ox.

Systemvariable bearbeiten

% Fahren Sie Windows herunter, starten Sie Windows
neu und starten Sie dann LRSsoft per Doppelklick.

Jetzt erscheint der Startbildschirm von LRSsoft, wie in Kapitel 8
der technischen Beschreibung LRS dargestellt.

Mame der Wariablen: | Path

Werk der Variablen;

LRS 36... - 07 2014/06
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PROFIBUS Geratevariante LRS 36/PB

Allgemeines - Technische Eigenschaften

Die Parametrierung des Sensors erfolgt wie bei allen Geratevarianten tber die Parametriersoftware LRSsoft.

Der LRS 36/PB ist als PROFIBUS DP/DPV1 kompatibler Slave konzipiert. Die Ein/Ausgangsfunktionalitat des Sensors ist durch die zuge-
horige GSD-Datei definiert. Die Baudrate der zu Ubertragenden Daten betrégt unter Produktionsbedingungen max. 6 MBit/s.
Einstellen der PROFIBUS-Adresse:

Der LRS 36/PB unterstiitzt die automatische Erkennung der Baudrate und die Automatische Adressvergabe Uber den PROFIBUS. Alter-
nativ kann die PROFIBUS-Adresse Uber das Display und Folientastatur oder Gber die Parametriersoftware LRSsoft eingestellt werden.

Anschluss PROFIBUS

Der Anschluss an den PROFIBUS erfolgt Uiber die 5-polige M12-Buchse X4 mit einem externen Y-Steckeradapter. Die Belegung ent-

spricht dem PROFIBUS-Standard. Der Y-Steckeradapter ermdglicht den Austausch des LRS 36/PB ohne Unterbrechung der PROFI-

BUS-Leitung. Der externe Y-Steckeradapter wird auch benétigt, wenn der LRS 36/PB der letzte Busteilnehmer ist. Dann wird daran der

externe Busabschlusswiderstand (Terminierung) angeschlossen. An X4 ist die 5V-Versorgung der aktiven Terminierung aufgelegt (Pin 1).

Diese wird nur iiber die abgehende Seite des Y-Steckeradapters weiter geschleift.

Gleichzeitiger Betrieb an Ethernet und PROFIBUS

® Ethernet und PROFIBUS kénnen im Messmodus als vollwertige Schnittstellen gleichzeitig genutzt werden.

® Wird der Sensor mit LRSsoft parametriert und am PROFIBUS gleichzeitig betrieben, dann werden Anfragen von der Steue-
rung verzogert verarbeitet und die Prozessdaten werden verzdgert aktualisiert (erkennbar an sich langsam erhdhenden
Scannummern). Die Aktualisierung der Prozessdaten erfolgt alle 200ms.
Bei der Parametrierung des LRS 36/PB mit LRSsoft muss festgelegt werden, ob der PROFIBUS oder LRSsoft die Umschal-
tung der Inspektionsaufgabe (inspection task) durchfihren darf. Dies wird mit der Checkbox Enable External Inspection Task
Selection eingestellt.

O  Hinweis!
Wenn LRSsoft eine Verbindung zum LRS 36/PB hergestellt hat, schaltet die Software den Sensor in den Parametriermo-
dus. Die Aktualisierungsrate betrdgt maximal 5Hz. Befindet sich der Sensor im Free Running Modus, ist dies am Blinken
des Laserstrahls erkennbar.
® Befindet sich der Sensor im Meniimodus oder Befehlsmodus, so ist eine Kommunikation Gber PROFIBUS mdglich.
Anfragen von der Steuerung werden nicht verarbeitet und die Prozessdaten sind eingefroren (erkennbar an der konstanten
Scannummer).

Leuze electronic GmbH + Co. KG In der Braike 1 D-73277 Owen Tel. +49 (0) 7021 573-0 LRS 36... - 07
info@leuze.de * www.leuze.com
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Allgemeine Infos zur GSD-Datei

Die Funktionalitat der Eingédnge/Ausgange des Sensors zur Steuerung wird tber ein Modul definiert. Mit einem anwenderspezifischen
Projektierungs-Tool wird bei der SPS-Programmerstellung das benétigte Modul eingebunden und entsprechend der Applikation para-
metriert.

Die Modulbeschreibung ist in Kurzform in diesem Datenblatt enthalten. Die detaillierte Beschreibung entnehmen Sie bitte der Tech-
nischen Dokumentation.

0 Hinweis!
IL Es muss ein Modul aus der GSD-Datei im Projektierungstool der Steuerung aktiviert werden, (blicherweise das Modul
M1 oder M2.

An einem am PROFIBUS betriebenen LRS 36/PB kdnnen zu Testzwecken Parameter Uiber das Display gedndert werden. Zu diesem Zeit-
punkt ist eine Objekterkennung an PROFIBUS nicht méglich.

o Hinweis!
IL Alle in der Dokumentation beschriebenen Eingangs- und Ausgangsmodule sind aus der Sicht der Steuerung beschrie-
ben:
Beschriebene Eingédnge (E) sind Eingdnge der Steuerung.
Beschriebene Ausgénge (A) sind Ausgédnge der Steuerung.
Beschriebene Parameter (P) sind Parameter der GSD-Datei in der Steuerung.
Der LRS 36/PB hat einen Modul-Slot. Mit der Auswahl des entsprechenden Moduls aus der GSD werden die zu Ubertragenden Prozess-
daten des LRS 36/PB eingestellt. Es stehen mehrere Module zur Auswahl. Beginnend mit dem einfachsten Eingangsmodul M1, kommen
bei nachfolgenden Modulen jeweils neue Eingénge hinzu. Alle verfligbaren Ausgangsdaten sind schon in Modul M1 enthalten. Die

Module mit héheren Nummern enthalten jeweils die Module mit niedrigeren Nummern (Beispiel: M2 enthalt M1 und die Erweiterungen
von M2).

o Hinweis!
IL Mit steigender Modulnummer nehmen auch die zu libertragenden Nutzdaten-Bytes zu.
Die maximale Messrate von 100Hz kann nur bis Modul M3 gewéhrleistet werden.

Es sollten daher nur Module ausgewéahlt werden, die die tatsachlich benétigten Daten enthalten, d. h. es sollte eine méglichst kleine
Modulnummer ausgewahlt werden.

LRS 36... - 07 2014/06
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Ubersicht Giber die Module der GSD-Datei

Ausgangsdaten (aus Sicht der Steuerung)

Bits im Byte
Position Name - - - . z - - - Wertebereich Bedeutun
Bit7 | Bite | Bits | Bitd | Bit3 | Bit2 | Bitl | Bit0 .
0 uTrigger Trig_7 |Trig_6 |Trig_5 |Trig_4 |Trig_3 |Trig_2 |Trig_1 |Trig_0 0...255 Triggerung per PROFIBUS (bei Anderung)
1 uActivation - - - - - - - ﬁct_O 0...1 Aktivierung (=1) oder Deaktivierung (=0) des Sensors
2 ulnspTask - - - IT_b3 |[IT_b2 |IT_b1 |IT_bO 0...15 Inspection Task vom PROFIBUS Master und Save-Flag (B7)
Eingangsdaten (aus Sicht der Steuerung)
GSD- | Position Bits im Byte Werte-
Name - - - . = = - - . Bedeutung
Modul | (Bytes) Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0 | bereich
0 wScanNum (HighByte) SN_b15 | SN_b14 |SN_b13 | SN_b12 |SN_b11 [SN_b10 |SN_b9 |SN_b8 |0 ... 255 |Scannummer (Highbyte)
M1 1 wScanNum (LowByte) SN_b7 |SN_b6 |SN_b5 [SN_b4 |[SN_b3 |SN_b2 [SN_b1 |SN_b0 |0...255 |Scannummer (Lowbyte)
4 Byte 2 uSensorinfo Out4 [Out3 [ou2 [outt [Imb3 [mb2 [Im_bt [Im_bo [0...255 |Sensorinfo (Nr. Inspektionsaufgabe, Zustand Ausgénge)
3 uSensorState ErrM Cmd Menu |Meas |ErF WarnF | activ connect [0 ... 255 |Status des Sensors
M2 4 wResultAWs (HighByte) AW16 |AW15 [AW14 |AW13 |AW12 [AW11 |AW10 |AW9 0... 255 |Zustand der AWs (Highbyte)
6Byte |5 wResultAWs (LowByte) Awg |Aw7 [Awe |Aws [Aw4 [AW3 [Aw2 |Awi  [0...255 |Zustand der AWs (Lowbyte)
6 WACtObjPtsAW1 (HighByte) |- - - - - - - 0P_b8 [0...1 ) )
Aktuelle Anzahl Objektpunkte im Auswertefenster 1
7 WACIODPISAWA (LowByte) |0P b7 0P b6 |OP b5 |0P b4 0P b3 |0P b2 0P b1 |0Pb0 |0 ... 255 | relle Anzanl Objekipunkte im Auswertefenster
8 WACtODjPtsAW2 (HighByte) - - - - - - 0P_b8 [0...1 ) )
9 WAGIODIPISAW2 (LowByte) | 0P_b7 |0Pbs |0Pb5 |0Pbd |0pb3 |0pb2 |op o1 [opb0 [0 ... 255 | uelle Anzahl Objekipunkie im Auswertefenster 2
M3 10 WACtObjPtsAW3 (HighByte) |- - - - - - - oP_b8 [0...1 ) }
16Byte  [11 WACtObjPtsAW3 (LowByte) |OP_b7 |OP_b6 |OP_b5 |OP_b4 |OP_b3 |OP_b2 |OP_b1 [OP_bO |O...255 Aktuelle Anzal Objektpunkte im Auswertefenster 3
12 WACtODjPtsAW4 (HighByte) |- - - - - - - 0P_b8 [0...1 ) )
Aktuelle Anzahl Objektpunkte im Al f 4
13 WAGIObJPSAWA (LowByte) | 0P b7 |0p b6 |0Pb5 |0P.b4 |0Pb3 |0p b2 0P b1 |op.b0 [0 .., 255 | iuelle Anzahl Objektpunkte im Auswertefenster
14 WACtODjPtsAW5 (HighByte) | - - - - - - - 0P b8 [0...1 ) )
15 WACtODjPtsAWS5 (LowByte) |OP_b7 |OP_b6 |OP_b5 |OP_b4 |OP_b3 |OP_b2 |OP_b1 |OP_bO |O...255 Aktuelle Anzahl Objekipunkte im Auswertefenster 5
16 WACtODjPtsAWS (HighByte) |- - - - - - - 0P_b8 [0...1 ) }
17 WACIODPISAWG (LowByte) |0P b7 |0 b6 |OP_b5 |0P b4 [0Pb3 |0P b2 0P b1 |oP.b0 |0, 255 | relle Anzanl Objekipunkte im Auswertefenster 6
18 WACtObjPtsAW7 (HighByte) |- - - - - - - 0Pb8 [0...1 ) )
Aktuelle Anzahl Objektpunkte im Auswertefenster 7
Ma 19 WACIODPISAW? (LowByte) |0P b7 0P b6 |OP b5 |0P b4 |0Pb3 |0P b2 0P b1 |0Pb0 |0 ... 255 | elle Anzanl Objekipunkte im Auswertefenster
24 Bytes 20 WACtObjPtsAWS (HighByte) |- - - - - - - oP_b8 [0...1 ) )
21 WAGIObjPSAWS (LowByte) | 0P b7 |0P b6 0P b5 |0Pb4 |0P b3 |oP b2 0P b1 [0Pb0 |0 .., 255 | uele Anzahl Objektpunkte im Auswertefenster 8
22 WACtODjPtsAW9 (HighByte) |- - - - - - - oP_b8 [0...1 ) )
23 WACIODPISAWS (LowByte) | 0P b7 |0 b6 |OP b5 |0P b4 [0Pb3 |0P b2 0P b1 |oPb0 |0, 255 | relle Anzanl Objekipunkte im Auswertefenster 9
24 WACtObjPtsAW10 (HighByte) |- - - - - - - 0P_b8 [0...1 ) )
Aktuelle Anzahl Objektpunkte im Al f 1
2% WAGIObJPISAWT0 (LowByte) |OP b7 |0P b6 |0Pb5 |0P.b4 |0P 63 |0pb2 0P b1 [0p.b0 |0 .., 255 | uelle Anzahl Objektpunkte im Auswertefenster 10
26 WACtObjPtsAW11 (HighByte) |- - - - - - - 0P b8 [0...1 ) )
27 WAGIObjPISAWT1 (LowByte) |0P b7 |0P b6 0P b5 |0P.b4 |0P b3 |0p b2 | 0P b1 |0P.b0 |0 .., 255 | uelle Anzahl Objektpunkie im Auswertefenster 11
28 WACtODjPtsAW12 (HighByte) |- - - - - - - 0P_b8 [0...1 ) ;
29 WACIODPISAWA2 (LowByte) |0P b7 |0P b6 |0P.b5 |0P b4 0P b3 |0P b2 |0p b1 [0Pb0 |0, 255 | uelle Anzanl Objektpunkte im Auswertefenster 12
M5 30 WACtObjPtsAW13 (HighByte) |- - - - - - - 0Pb8 [0...1 ) )
Aktuelle Anzahl Objektpunkte im Auswertefenster 1
38Byte [31 WACtObjPtsAW13 (LowByte) |OP_b7 |OP_b6 |OP_b5 |OP_b4 [OP_b3 |OP_b2 |OP_b1 [OP_bO |O...255 uelle Anzahl Objekipunkte im Auswertefenster 13
32 WACtODjPtsAW14 (HighByte) |- - - - - - - 0P_b8 [0...1 ) )
3 WACIObjPSAW14 (LowByte) |0P b7 |0P b6 0P b5 |0P.b4 |0P b3 |0P b2 0P b1 [0 b0 |0 .., 255 | uelleAnzahl Objektpunkte im Auswertefenster 14
34 WACtObjPtsAW15 (HighByte) |- - - - - - - oP_b8 [0...1 ) )
35 WACIODPISAWAS (LowByte) |0P b7 |0P b6 |0P.b5 |0P b4 0P b3 |0P b2 |0p b1 0P.b0 |0, 255 | el Anzanl Objektpunkte im Auswertefenster 15
36 WACtObjPtsAW16 (HighByte) |- - - - - - - 0P_b8 [0...1 ) )
Aktuelle Anzahl Objektpunkte im Al f 1
37 WAGIObJPSAW16 (LowByte) |0P b7 |0p b6 0P b5 |0P.b4 |0P 53 |0p b2 0P b1 [0 b0 |0 .., 255 | uelle Anzahl Objektpunkte im Auswertefenster 16
Detaillierte Informationen finden Sie in der Technischen Beschreibung des LRS 36.
Leuze electronic GmbH + Co. KG In der Braike 1 D-73277 Owen Tel. +49 (0) 7021 573-0 LRS 36... - 07
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PROFIBUS Zubehor
Vorkonfektionierte Leitungen mit M12-Steckverbinder und offenem Ende
M12-Buchse M12-Stecker
(B-kodiert) (B-kodiert)
Kontakt Signal Farbe
A bzw. N A bzw. N M12-Stecker
M12-Buchse
2 2 1 n.c.
,( o \\ 2 A/N griin
1{o o0 0)3 3(o o o)1 3 n.c.
o ° 4 B/P rot
5 5 5 n.c.
4 4 Schraubverbindung Schirm blank
B bzw. P B bzw. P
Art. Nr. Typenbezeichnung Beschreibung
50104181 KB PB-2000-BA M12-Buchse fiir BUS IN, axialer Kabelabgang, offenes Leitungsende, Kabellange 2m
50104180 KB PB-5000-BA M12-Buchse fiir BUS IN, axialer Kabelabgang, offenes Leitungsende, Kabelldnge 5m,
50104179 KB PB-10000-BA M12-Buchse fiir BUS IN, axialer Kabelabgang, offenes Leitungsende, Kabellénge 10m,
50104188 KB PB-2000-SA M12-Stecker fiir BUS OUT, axialer Kabelabgang, offenes Leitungsende, Kabellinge 2m,
50104187 KB PB-5000-SA M12-Stecker fiir BUS OUT, axialer Kabelabgang, offenes Leitungsende, Kabellinge 5m,
50104186 KB PB-10000-SA M12-Stecker fiir BUS OUT, axialer Kabelabgang, offenes Leitungsende, Kabelldnge 10m,
50104097 KB PB-2000-SBA M12-Stecker + M12 Buchse fiir Profibus, axiale Kabelabgénge, Kabellange 2m
50104098 KB PB-5000-SBA M12-Stecker + M12 Buchse fiir Profibus, axiale Kabelabgénge, Kabellinge 5m
50104099 KB PB-10000-SBA M12-Stecker + M12 Buchse fiir Profibus, axiale Kabelabgénge, Kabelldnge 10m

PROFIBUS Abschlusswiderstand

Art. Nr.

Typenbezeichnung

Beschreibung

50038539

TS 02-4-SAM12

M12 Steckverbinder mit integriertem Abschlusswiderstand fiir BUS OUT

PROFIBUS Y-Steckeradapter

Art. Nr.

Typenbezeichnung

Beschreibung

50109834

KDS BUS OUT M12-T-5P

M12 T-Stiick fiir BUS OUT

PROFIBUS GSD-Datei

0 Hinweis!

Die aktuelle Version der GSD-Datei LEUZE401.GSD fiir den LRS 36/PB finden Sie auf der Leuze

www.leuze.com.
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