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Rozdzielacz proporcjonalny 4/2-, 4/3- 1 5/2-, 5/3, D P eaoa0g1s e
sterowany posrednio,

bez elektrycznego sprzezenia zwrotnego

bez/ze zintegrowanym uktadem elektronicznym (OBE)

Typ .WRZ..., .WRZE... i .WRH...

' By mos gz

Wielkos$¢ nominalna 10 do 52
Seria 7X Typ 4WRZE 10 ...-7X/...K31/... Typ 4WRZ 10 ...-7X/...K4/...

f AN < ze zintegrowanym uktadem elekiro-  z przynaleznym elektronicznym
Maksymalne cisnienie robocze 350 barow nicznym (OBE) urzadzeniem sterujacym

Maksymalne natezenie przeptywu 2800 I/min e

Spis tresci Cechy

Spis tresci Strona - 2-stopniowe rozdzielacze proporcjonalne, sterowane posred-

Cechy 1 nio, ze zintegrowanym uktadem elektronicznym (OBE) dla
P . typu 4WRZE

Dane do zamowienia, symbole suwaka sterujgcego 2..5 ) o

Symbole - Sterowanie kierunkiem i wielkoscig natezenia przeptywu

— Dziatanie poprzez elektromagnesy proporcjonalne z gwintem

Funkcja, przekroj 7..10 centralnym i demontowalng cewka
Dane techniczne 11,12 Montaz na plycie:
Przytacze elektryczne 13 Potozenie przytaczy wediug 1SO 4401
Schemat blokowy zintegrowanego ukfadu elektroniczne- — Zespdt recznego przesterowania, do wyboru
9o (OBE) do ty?” 4WRZE 4 Centrowany sprezynowo suwak sterujacy
Charakterystyki 1520 _ Elektroniczne urzgdzenie sterujace
Wymiary 21..26 « Typ .WRZE...
Akcesoria 27 - Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE) z wej$ciem napig-
ciowym albo pragdowym (A1 wzgl. F1)
« Typ .WRZ...

- Wzmacniacz cyfrowy albo analogowy w formacie "euro”
- Wzmacniacz analogowy o konstrukcji modutowe;j

Informacje dot. dostepnych czesci zamiennych:
www.boschrexroth.com/spc
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Dane do zamoéwienia (typy 4WRZ i 4WRH; WN10 do 32, montaz na ptycie; WN52 przytacze kotnierzowe)

T T

4WR —7X| /
— | 1

Sterowanie hydrauliczne =H

Sterowanie elektrohydrauliczne =Z

Typ WRZ:

Do zewnetrznego uktadu elekironicznego = bez oznaczenia

Ze zintegrowanym uktadem elektronicznym =E

WN 10 =10

WN 16 =16

WN 25 =25

WN 32 =32

WN 52 =52

Symbole suwaka sterujgcego patrz strona 3

Nominalne natezenie przeptywu w I/min przy spadku cisnienia na zaworze Ap =

10 baréw

WN10

25 |/min =25

50 I/min =50

85 I/min =85

WN16

100 I/min =100

125 |/min =125

150 I/min =150

180 I/min =180

WN25

220 I/min =220

325 I/min =325

WN32

360 I/min =360

520 I/min =520

WN52

1000 I/min =1000

Seria 70 do 79 =7X

(70 do 79: niezmienione wymiary montazowe i przytaczeniowe)

Montaz na ptycie = bez oznaczenia

Przytacze kotnierzowe (tylko WN52) =F

Zawor sterowania wstepnego WN6

Elektromagnes proporcjonalny z demontowalng cewka =6E"

Napiecie zasilajace

Napiecie pradu statego 24 V =G24

Bez zespotu recznego przesterowania = bez oznaczenia

Z zakrytym zespotem recznego przesterowania =N9 "2

Bez specjalnego stopnia ochrony = bez oznaczenia
Odporny na dziatanie wody morskiej =J?d
Doprowadzenie i powro6t oleju sterujacego

Doprowadzenie oleju sterujacego zewnetrzne, kanat powrotny oleju sterujgcego zewnetrzny = bez oznaczenia
Doprowadzenie oleju sterujacego wewnetrzne, kanat powrotny oleju sterujgcego zewnetrzny =E
Doprowadzenie oleju sterujacego wewnetrzne, kanat powrotny oleju sterujacego wewnetrzny =ET
Doprowadzenie oleju sterujacego zewnetrzne, kanat powrotny oleju sterujgcego wewnetrzny =T

(dla WN 52 i typu 4WRH mozliwe tylko bez oznaczenia)
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Inne informacje podane w tekscie niekodowanym

Uszczelki NBR
Uszczelki FKM

Bez reduktora cisnienia
Z reduktorem cisnienia ZDR 6 DP0-4X/40YM-W80 (state nastawienie)

M=
V=
bez oznaczenia =
D31 =
Al =
F1=

bez oznaczenia =

Interfejs elektroniki
Wartos¢ zadana +10 V
Wartos$¢ zadana 4 do 20 mA
Dla typow WRZ i WRH

K311

K44 =

4) -

Przytacze elektryczne Typ WRZ:

Bez gniazda przewodowego, z wtykiem przyrzagdowym wedtug DIN EN 175301-803
Gniazdo przewodowe, osobne patrz strona 27

Typ WRZE:

Bez gniazda przewodowego, z wtykiem przyrzgdowym wg DIN EN 175201-804
Gniazdo przewodowe, oddzielne zamdwienie, patrz strona 27

1) Nie stosuje sig dla typéw 4WRH
2) W wykonaniu "J" — "N" zamiast "N9"

%) Dane dotyczace wersji odpornych na dziatanie wody mor-
skiej patrz karta katalogowa 29115-M

4) Dla wersji "J" = odporno$¢ na dziatanie wody morskiej

tylko "K31"
Elektryczne specjalne stopnie ochrony po wystaniu zapy-
tania ofertowego!
Symbole suwaka sterujacego
= ALB| || A B|
a 0 b a 0 b a 0 a 0
1 Pl Tl 1 Bl Tl
| | | |
><IIJ_J_IIA ><J_J_ =E ><_EIJ_J_ ><J_J_ = EAY)
Tolrrirs 7T E1- TTiT T T
[ [ [ [
|| ||
TITL L1 T T T T T IOk WO
X X = E3- X129 5] =wean
T IIT TIT TIL T T Tl T T_T1T T
[ [ I |
" Nie dla typu 4WRH
L IplOqL I O[] = W6-
.ol [t T T WS- Przy symbolu E1-iW8-: P — A: q, B-T:q,/2
| | P-Bq,/2 A-T:q,
T T Przy symbolu E3-iW9-: P — A: q, B — T: Zablokowany
T T
>< MO >< O = Wo- P-B:q/2 A-T:g,
L. T I ILL T T L (uktad réznicowy, denko ttoka po stronie przytacza A)

Notyfikacja: W przypadku symboli W6-, W8-, W9-, WEA
istnieje w potozeniu "0" potagczenie A = TiB — T z mnigj
niz 2 % kazdego przekroju poprzecznego.
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Dane do zamoéwienia (typy 4WRZ 52 i 4WRH 52; montaz na ptycie)

5WR_| 52| [1000-7X/ *

Sterowanie hydrauliczne =H
Sterowanie elektrohydrauliczne =Z

Typ WRZ:

Do zewnetrznego

uktadu elektronicznego = bez oznaczenia
Ze zintegrowanym

uktadem elektronicznym =E

WN 52 =52
Symbole suwaka sterujgcego patrz strona 5

Nominalne natezenie przeptywu w I/min przy
réznicy cisnienia na zaworze Ap = 10 baréw
1000 I/min =1000

Seria 70 do 79 =7X
(70 do 79: Niezmienione wymiary montazowe i przytaczeniowe)

Zawor sterowania wstepnego WN6

Elektromagnes proporcjonalny z demontowalng cewka =6E"
Napiecie zasilajace

Napiecie pradu statego 24 V =G24 "
Bez zespotu recznego przesterowania = bez oznaczenia
Z zakrytym zespotem recznego przesterowania =N9 "2

Bez specjalnego stopnia ochrony = bez oznaczenia
Odporny na dziatanie wody morskiej =Jd

Przytacze elektryczne Typ WRZ:

Bez gniazda przewodowego, z wtykiem przyrzadowym wg DIN EN 175301-803 =K4 "4
Gniazdo przewodowe, osobne zamdwienie, patrz strona 27

Typ WRZE:

Bez gniazda przewodowego, z wtyczka przyrzadowa wg DIN EN 175201-804 =K31 "4
Gniazdo przewodowe, osobne zamdwienie, patrz strona 27

Interfejs elektroniki

Warto$¢ zadana +10 V = A1

Warto$¢ zadana 4 do 20 mA =F1

W przypadku typéw WRZ i WRH = bez oznaczenia

Bez reduktora cisnienia = bez oznaczenia

Z reduktorem cisnienia ZDR 6 DP0-4X/40YM-W80 (state nastawienie) =D3"
Uszczelki NBR =M
Uszczelki FKM =V

Inne informacje podane w tekscie niekodowanym

) Nie stosuje sie dla typéw 4WRH 3) Dane dotyczace wersji odpornych na dziatanie wody mor-
2 W wykonaniu "J" - "N" zamiast "N9" skiej patrz karta katalogowa 29115-M
4) Dla wersji "J" = odporno$¢ na dziatanie wody morskiej
tylko "K31"

Elektryczne specjalne stopnie ochrony po wystaniu zapy-
tania ofertowego!
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S N Al_B|
a 0 b a 0 b
R RIPITI
|| ||
/J__ 17t J_J__J.h\ /J_ J_h\ =E
T IO T T TTTT\ E1-
[ 11 [ 11
| | ||
/4r 1t J.fJ.;\J. /AJ_ J_\J_ E3
drrdrrprror\d by /oy T
[ 1] [ 11
T 1 T - WE.
/‘ Jaml \ /‘)( >(\ We
o T\ v T 7T W8-
| |
T Iy O T
/‘ (I \ /‘)( )(\ =Wo9-
| /| s\ o W /o i\ T
| |

1|

a 0 a 0
R RIPITI
IR

/4r AR /AJ_ T
| /T Trr T W /T T
[T [T

e

—d
—
—
—d
—

Fzll) b
(
TTTTY T T T

) Nie dla typu 4WRH

Przy symbolu E1-iW8-: P — A: q,

=EAY

=W6A 1)

B T:q/2

P-B:.q,/2 A-R:q,

Przy symbolu E3-iW9-: P - A: g,

P-B:g,/2
(uktad réznicowy, denko ttoka po stronie przytacza A)

Notyfikacja:

A - R:qy

B — T: Zablokowany

— Doprowadzenie i powrét oleju sterujgcego mozliwe tylko

z zewnatrz

W przypadku suwaka sterujagcego W6-, W8-, W9-, WEA
istnieje w potozeniu "0" potaczenie A - RiB — T z mniej
niz 2 % kazdego przekroju znamionowego
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Z elektrohydraulicznym sterowaniem i do zewnetrznej elektroniki sterujacej

Typ 4WRZ...-7X./... i
typ 4WRZ 52...-7XF/...

A B
A Ny M
e SRR v
X P T Y
Typ SWRZ 52-7X./...

A B
a m‘ﬁﬂ_ﬂ“( [XIb

X RpT Y
Typ 4WRZ...-7X./...ET...

A B
atxpl 2 | 0 [ b P
P 1T

:

g

X = zewnetrznie
Y = zewnetrznie

X = zewnetrznie
Y = zewnetrznie

X = wewnetrznie
Y = wewnetrznie

Typ AWRZ...A-7X./... i
typ 4WRZ 52 A...-7XF/...

A, B
ab
T

XY P
Typ 5SWRZ 52 A-7X./...

Typ 4WRZ.A...-7X./...ET...

A, B
ab
T

Z elektrohydraulicznym sterowaniem i do zintegrowanej elektroniki sterujgcej

Typ 4WRZE...-7X./...
typ 4WRZE 52...-7XF/...

A B
a[>IX] 3“““& X1b
iX P" 'T Y

Typ SWRZE 52-7X./...
B

A
a Emnn( [X1b

i

PT 1Y

|

Typ 4WRZE...-7X./...ET...

A B
a[>IX] ;‘HI;IIIE [X1b
P IT

i

Ze sterowaniem hydraulicznym
Typ 4WRH...-7X./... i
typ 4WRH 52...-7XF/...

A B
s o [0},
X! PT T X

Typ SWRH 52...-7X.
A

B
;;‘*". b
H !

RpT

X = zewnetrznie
Y = zewnetrznie

X = zewnetrznie
Y = zewnetrznie

X = wewnetrznie
Y = wewnetrznie

X = zewnetrznie
Y = zewnetrznie

X = zewnetrznie
Y = zewnetrznie

Typ 4WRZE... A-7X/... i
typ 4WRZE 52 A...-7XF/...

A_B
a[D>lx] Hﬂ b
XY P T
Typ 5SWRZE 52 A-7X....
_A B
a>Exps1 2] 0 b
XY R'p'T
Typ 4WRZE.A...-7X./...ET...

_A B
aDxp1 2 °lwb
T

O

Typ 4WRH...A...-7X /... |
typ 4WRH 52...-7XF/...
_A B
ard I:a_:LO W
X! PTITIY
Typ 5WRH 52 A...-7X./...
A B

I
RpT'Y




R-PL 29115/08.13 | .WRZ; .WRZE; .WRH

Funkcja, przekroj

Hydraulics | Bosch Rexroth AG 7/28

Zawor sterowania wstepnego typ 3DREP 6...

Zawor sterowania wstepnego jest tréjdrogowym zaworem re-
dukcyjnym sterowanym z zastosowaniem elekiromagnesu
proporcjonalnego. Przetwarza on elektryczny sygnat wejscio-
wy na proporcjonalny sygnat wyjsciowy cisnienia i stosowany
jest we wszystkich zaworach typu 4WRZ... i 5SWRZ...
Elektromagnesy proporcjonalne sa regulacyjnymi, pracujacy-
mi w oleju, elektromagnesami na prad staty z gwintem cen-
tralnym i demontowalng cewka. Wysterowanie elektroma-
gnesow realizowane jest przez zewnetrzny uktad elektronicz-
ny (typ .\WRZ...).

Konstrukcja:

Zawor ten sktada sie gtdwnie z:

— Korpusu (1)

— Suwaka sterujgcego (2) z ttoczkiem pomiarowym cisnie-
nia (3i4)

— Elektromagnesoéw (5 i 6) z gwintem centralnym

Typ 3DREP 6...

Funkcja:

Ustawienie cisnienia w A lub B odbywa sig za pomocg
elektromagnesdéw proporcjonalnych. Wysokosc cisnienia jest
zalezna od pradu. Przy wytaczonych elektromagnesach (5, 6)
suwak sterujacy (2) przytrzymywany jest w pozycji sSrodkowe;j
przez sprezyny naciskowe (8). Przytagcza A i B sg potgczone
w T tak, aby ciecz hydrauliczna mogta bez przeszkdd odpty-
na¢ do zbiornika.

Wzbudzenie elektromagnesu proporcjonalnego, np. elektro-
magnesu "a" (5), powoduje przesuniecie ttoczka pomiarowe-
go (3), a wraz z nim suwaka sterujacego (2) w prawo. W wy-
niku tego nastepuje otwarcie potaczeniazP doBiAdo T za
pomoca profilu z zaslepka, z progresywng charakterystykag
przeptywu. Cisnienie, ktdre wytworzy sie w kanale B, poprzez
powierzchnig ttoczka pomiarowego (4) bedzie oddziatywa-

to na suwak sterujacy oraz w kierunku przeciwnym do sity
magnetycznej. Ttoczek pomiarowy (4) opiera sie wowczas

na elektromagnesie "b". Jesli cisnienie przekroczy wartosé
ustawiong w elektromagnesie "a", suwak sterujacy (2) pokona
site magnetycznag i bedzie tak dtugo taczyt B z T, az ponow-
nie zostanie osiggniete ustawione cisnienie. Cisnienie jest
proporcjonalne do pradu elektromagnesu.

Po wytgczeniu elekiromagnesu suwak sterujacy (2) zostanie
cofniety przez sprezyny naciskowe (8) ponownie do pozy-

cji Srodkowe;.

Diawik do wbudowania

patrz strona 26

Dwupotozeniowy zawor sterowania wstepnego
(typ 3DREP 6...B...)

Dziatanie zaworu tego typu odpowiada zasadniczo dziata-
niu zaworu tréjpotozeniowego. Ten zawdr dwupotozenio-
wy jest jednak wyposazony tylko w elektromagnes "a" (5).
W miejscu 2.elektromagnesu proporcjonalnego znajduje
sie korek gwintowany (9).

Wskazowka dot. typu 3DREP6:

Nalezy unika¢ biegu jalowego przewodu do zbiornika.
Przy odpowiednich proporcjach montazu nalezy wmonto-
wacé zawor spietrzajacy (cisnienie wstepne, ok. 2 bardw).



8/28 Bosch Rexroth AG | Hydraulics
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Zawor sterowania wstepnego typ 3DREPE 6...

Zawor sterowania wstepnego jest trojdrogowym zaworem re-
dukcyjnym sterowanym z zastosowaniem elektromagnesu
proporcjonalnego. Przetwarza on elektryczny sygnat wejscio-
wy na proporcjonalny sygnat wyjsciowy cisnienia i stosowany
jest we wszystkich zaworach typu 4WRZE... i SWRZE...
Elektromagnesy proporcjonalne sg regulacyjnymi, pracujacy-
mi w oleju, elektromagnesami na prad staty z gwintem cen-
tralnym i demontowalng cewka. Wysterowanie elekiromagne-
sOw realizowane jest przez zintegrowany ukfad elektronicz-
ny (typ .WRZE...).

Konstrukcja:

Zawor ten skiada sie gtdwnie z:

— Korpusu (1)

— Suwaka sterujgcego (2) z ttoczkiem pomiarowym cisnie-
nia (3i4)

- Elektromagnesoéw (5 i 6) z gwintem centralnym

— Zintegrowanego uktadu elektronicznego (7)

Funkcja:

Ustawienie cisnienia w A lub B odbywa sie za pomoca
elektromagneséw proporcjonalnych. Wysokos¢ cisnienia jest
zalezna od pradu. Przy wytaczonych elektromagnesach (5, 6)
suwak sterujacy (2) przytrzymywany jest w pozycji sSrodkowe;j
przez sprezyny naciskowe (8). Przytacza A i B sg potaczone
w T tak, aby ciecz hydrauliczna mogta bez przeszkdd odpty-
na¢ do zbiornika.

Wzbudzenie elektromagnesu proporcjonalnego, np. elektro-
magnesu "a" (5), powoduje przesunigcie ttoczka pomiarowe-
go (3), a wraz z nim suwaka sterujgcego (2) w prawo. W wy-
niku tego nastepuje otwarcie potaczeniazP doBiAdo T za
pomoca profilu z zaslepka, z progresywna charakterystyka
przeptywu. Cisnienie, ktdre wytworzy sie w kanale B, poprzez
powierzchnie ttoczka pomiarowego (4) bedzie oddziatywa-

to na suwak sterujacy oraz w kierunku przeciwnym do sity
magnetycznej. Ttoczek pomiarowy (4) opiera sie wowczas

na elektromagnesie "b". Jesli ci$nienie przekroczy wartos¢
ustawiong w elektromagnesie "a", suwak sterujacy (2) pokona
site magnetyczna i bedzie tak dtugo taczyt B z T, az ponow-
nie zostanie osiggnigte ustawione cisnienie. Cisnienie jest
proporcjonalne do pradu elektromagnesu.

Po wytaczeniu elektromagnesu suwak sterujacy (2) zostanie
cofniety przez sprezyny naciskowe (8) ponownie do pozy-
cji Srodkowej.

Typ 3DREPEG...

> P>

5 8 3 2

Dtawik do wbudowania

patrz strona 26
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Rozdzielacze proporcjonalne ze sterowaniem posrednim
Typ 4WRZ... i 5WRZ.52...

Zawory typu 4WRZ... sg 4-drogowymi rozdzielaczami ze ste-
rowaniem posrednim sterowanymi za pomocg elektromagne-
sOw proporcjonalnych. Steruja one kierunkiem i wielkoscig
natezenia przeptywu.

Zawory typu 5SWRZ..sg wyposazone w dodatkowe przyta-
cze "R" (tylko WN52).

Konstrukcja:

Zawor ten skiada sie gtdwnie z:

— Zaworu sterowania wstepnego (9) z elektromagnesami
proporcjonalnymi (5 i 6)

— Zaworu gtéwnego (10) z gtéwnym suwakiem steruja-
cym (11) i sprezyng centrujaca (12)

[£&~ Notyfikacja!
Z uwagi na typ konstrukcji zawory sg podatne na wewnetrzne

przecieki, ktére wraz z uptywem czasu moga ulec zwiekszeniu.

Funkcija:

— Gdy elektromagnesy (5 i 6) nie zostaly jeszcze wzbudzone,
wéwczas pozycja srodkowa giéwnego suwaka sterujgce-
go (11) jest zapewniana przez sprezyny centrujace (12)

— Sterowanie gtéwnego suwaka sterujgcego (11) przez zawor
wstepnego sterowania (9) - gtéwny suwak sterujacy prze-
mieszcza sie proporcjonalnie np. do wysterowania elektro-
magnesu "b" (6).

— Przesunigcie suwaka sterujacego (2) w prawo, olej
sterujacy dostaje sie przez zawdr sterowania wstep-
nego (9) do komory cisnieniowej (13) i wychyla gtéwny
suwak sterujacy (11) proporcjonalnie do elektrycznego
sygnatu wejsciowego

— Potaczenie od P do Ai od B do T odbywa sie poprzez
zwezajace sie przekroje poprzeczne z progresywng
charakterystyka przeptywu

— Doprowadzanie oleju sterujgcego do zaworu sterowania
wstepnego wewnetrznie przez przytacze P albo zewnetrz-
nie przez przytacze X

- Wytaczenie elektromagnesu (6)

— Suwak sterujacy (2) i gtowny suwak sterujacy (11)
powracajg do potozenia Srodkowego

- Przeptyw zaleznie od pozycji od P do Aiod B do T albo od
PdoBiodAdoT(R).

Zespot recznego przesterowania (14 i 15, do wyboru) po-

zwala na przesuwanie suwaka sterujacego (2) bez zasilania

ele tromagnesu

¥&~ Notyfikacja:

Niezamierzone wyzwolenie zespotu recznego przesterowania awa-

ryjnego moze doprowadzi¢ do niekontrolowanych ruchéw maszyn!

. e —  n—
= &
@)
15 6
Typ 4WRZE...-7X/... N
, T BlLU AL
L =2 S
e — —
- —
O -
V V AV
T A P B
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Zewnetrznie sterowane posrednio rozdzielacze propor-
cjonalne typu 4WRH... i 5WRH.52...

Zawory typu .WRH... sg sterowanymi posrednio rozdzielacza-
mi proporcjonalnymi do zewnetrznego sterowania za pomoca
zawordw regulacyjnych cisnienia.
Konstrukcja:
Zawor ten skiada sie gtdwnie z:
— Zaworu gtéwnego (10) z gtéwnym suwakiem steruja-
cym (11) i sprezyng centrujaca (12)
— Ptyta posrednia (16)
&~ Notyfikacja!
Z uwagi na typ konstrukcji zawory sg podatne na wewnetrzne
przecieki, ktdore wraz z uptywem czasu moga ulec zwigkszeniu.

Typ .WRH...-7X/...

12 K . _
S — e
L=
S -

\Y4
T

Funkcja:

— Plyta posrednia (16) taczy przytacze sterujace A z komorg
cisnieniowa (13) poprzez przytacze Y oraz przytacze steru-
jace B z przytaczem X.

- Doprowadzenie cisnienia do przytacza X powoduje przesu-
niecie gtéwnego suwaka sterujacego (11) w prawo (P do B
i Ado T). Przytacze Y pod dziataniem cisnienia powoduje
przesuniecie gtdwnego suwaka sterujgcego w lewo (P do A
iBdoT).

Cisnienie sterujace w zaworze gtéwnym nie moze przekro-

czy¢ 25 baréw (16 baréw dla WN52)!

16
B { AL S
= h i 10
. L
i —11_ 11
I I|

' H 13

-

i

V AV AV

A P B XY

Dane techniczne (W przypadku zastosowania urzadzenia w warunkach przekroczenia ponizszych parametrow nalezy skontaktowac sie z producentem!)

ogolne

Typ zaworu

WRZ | wRze | WRH

Pozycja montazowa

Dowolna, preferowana pozioma
(wytyczne dla kontroli i odbioru technicznego zgodnie z karta katalogowa 07800)

Zakres temperatury sktadowania °C | -20 do +80
Zakres temperatury otoczenia °C -20 do +70 —-20 do +50 —20 do +70
Ciezar - Montaz na ptycie WN10 kg 7,8 8,0 6,1
WN16 kg 11,9 12,1 9,7
WN25 kg 18,2 18,4 18,0
WN32 kg 422 422 41,5
WN52 kg 79,5 79,7
- Przytacze kotnierzowe ~ WN52 kg 77,5 77,7
-Z"D3" kg Dodatkowo +0,5

Odpornosé na wibracje sinusoidalne
wedtug DIN EN 60068-2-6:2008

10 cykli, 10...2000..10 Hz z logarytmiczng predkoscig zmiany
czestotliwosci od 1 okt./min,

5 do 57 Hz, amplituda 1,5 mm (p-p),

57 do 2000 Hz, amplituda 10 g, 3 osie

Kontrola losowa wg DIN EN 60068-2-64:2009

20...2000 Hz, amplituda 0,05 g%/Hz (10 ggye)
3 osie, czas proby 30 min na kazdg 0$

Préba wstrzgsowa wedtug DIN EN 60068-2-27:2010

Pdtsinus 15 g/ 11 ms, 3 razy w kierunku dodatnim i 3 razy
w kierunku ujemnym kazdej osi, 3 osie

Wilgotne ciepto, cyklicznie wg DIN EN 60068-2-30:2006

Wariant 2
+25 °C do +55 °C, 90 % do 97 % wilgotnosci wzglednej,
2 cykle po 24 godziny
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Dane techniczne (W przypadku zastosowania urzadzenia w warunkach przekroczenia ponizszych parametréw nalezy skontaktowac sie z producentem!)

hydrauliczne (zmierzone za pomocg HLP46, 8, = 40 °C +5 °C i p = 100 baréw)

Wielkosé nominalna WN| 10 | 16 | 25 | 32 52
Cisnienie robocze
— Zawor sterowa-  Zewnetrzne doprowadzenie baréw 20 do 100
nia wstepnego oleju sterujacego 30 do 100
Wewnetrzne doprowadzenie _
oleju sterujacego
baréw | 100 do 315 wryan
tylko 2 "D3" 100 do 350 tylko z "D3
— Zawor gtéwny baréw | Do 315 Do 350 Do 350 Do 350 Do 350
Cisnienie - Przytacze T (przytacze R) baréw | Do 315 Do 250 Do 250 Do 150 Do 250
na powrocie (zewnetrzny kanat powrotny
oleju sterujacego)
- Przytacze T baréw Do 30 Do 30 Do 30 Do 30 _
(wewnetrzny kanat powrotny
oleju sterujacego)
- Przytacze Y baréw Do 30 Do 30 Do 30 Do 30 Do 30
Objetosciowe natezenie przeptywu przez zawdr gtdwny I/min| Do 170 Do 460 Do 870 Do 1600 Do 2800
Objetosciowe natezenie przeptywu sterowniczego I/min 3,5 55 7 15,9 7
przy przytaczu X i Y przy skokowym sygnale wej-
$ciowym od 0 — 100 %
Objetosciowe natezenie przeptywu sterowniczego cm?d 1,7 4.6 10 26,5 54,3
na 1 przetaczenie od 0 — 100 %
Ciecz hydrauliczna Patrz ponizsza tabela
Zakres temperatur cieczy hydraulicznej °C | -20 do +80 (preferowany +40 do +50)
(na przytaczach roboczych zaworu)
Zakres lepkosci mm&/s | 20 do 380 (preferowany 30 do 46)

Maksymalnie dopuszczalny stopien zanieczyszczenia cieczy
hydraulicznej klasa czystosci wedtug ISO 4406 (c)

— Zawor sterowania wstepnego

Klasa 18/16/13 1)

— Zawor gtowny

Klasa 20/18/15 ")

Histereza %

<6

) Podane klasy czystosci dla komponentéw musza zostaé zachowane w uktadach hydraulicznych. Skuteczna filtracja zapobie-

ga usterkom i jednoczesnie zwigksza trwato$¢ komponentow.

Wybor filtrdw - patrz www.boschrexroth.com/filter

Ciecz hydrauliczna Klasyfikator Odpowiednie materiaty | Normy
uszczelniajace

Oleje mineralne i pokrewne weglowodory HL, HLP NBR, FKM DIN 51524

Trudno zapalny — Zawierajacy wode l;;(r: Ogg:’fﬁ; aHgg;gtgggT 46M, NBR ISO 12922

K8~ Wazne wskazowki dotyczace cieczy hydraulicznych!

— Pozostate informacje i dane dotyczace zastosowania in-
nych cieczy hydraulicznych: Patrz karta katalogowa 90220
lub na zapytanie ofertowe!

— Mozliwe ograniczenia w danych technicznych zaworéw
(temperatura, przedziat cisnienia, trwatos¢, interwaty cza-
sowe konserwacii, itp.)!

— Temperatura zaptonu zastosowanego medium procesowe-
go i roboczego musi byé wyzsza o 40 K od maksymalnej
temperatury powierzchni elektromagnesu.

- Trudno zapalny - zawierajgcy wode: Maksymalna réznica
cisnien dla kazdej krawedzi sterujacej 175 bardw. Wstepne
cisnienie na przytaczu zbiornika > 20 % rdznicy cisnien,

w przeciwnym razie wystepuje zwiekszona kawitacja!

- Trwato$¢ w poréwnaniu do eksploatacji z olejem mineral-

nym HL, HLP 50 % do 100 %
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Dane techniczne (W przypadku zastosowania urzadzenia w warunkach przekroczenia ponizszych parametrow nalezy skontaktowac sie z producentem!)

elektryczne

Typ zaworu WRZ " | WRZE
Rodzaj napiecia Napiecie pradu statego
Nadwyzka wartosci zadanej % | 15
Prad maksymalny A 1,5 2,5
Opdr cewki elektromagnesu - W stanie zimnym przy 20 °C~ Q 4,8 2

- Maksymalna warto$é Q 7,2 3

w stanie nagrzania

Czas wigczenia % | 100
Maksymalna temperatura cewki %) °C| 150

Stopien ochrony zaworu wedtug EN 60529

IP65 z zamontowanymi i zablokowanymi gniazdami
przewodowymi

Elektroniczne urzadzenie sterujgce

Typ 4WRZ Cyfrowy wzmacniacz w formacie "euro" @ | VT-VSPD-1-2X/... wg karty katalogowej 30523
Analogowy wzmacniacz w formacie "euro" 2 | VT-VSPA2-1-2X/V0/T1, wg karty katalogowej 30110
z 1 czasem rampy
Wzmacniacz analogowy w formacie "euro" 2 | VT-VSPA2-1-2X/VO/T5, wg karty katalogowej 30110
z 5 czasami rampy
Analogowy wzmacniacz modutowy 2) VT-11118-1X/... wg karty katalogowej 30218
Typ 4WRZE Zintegrowany z zaworem, patrz strona 14
Analogowe moduty wartosci zadanej 2 VT- SWMA-1-1X/... wg karty katalogowej 29902
Analogowe moduty wartosci zadanej 2 VT-SWMAK-1-1X/... wg karty katalogowej 29903
Cyfrowy regulator z generatorem VT-HACD-1-1X/... wg karty katalogowej 30143
wartosci zadanej 2
Analogowy generator wartosci zadanej 2 | VT-SWKA-1-1X/... wg karty katalogowej 30255
Pobér pradu ks A - 1,8
— Prad impulsowy A - 3
Sygnat wartosci - Wejscie napiecia "A1" Vv - 10
zadane; - Wejscie pradowe "F1" mA - 4do 20

1) Z elektronicznym urzadzeniem sterujgcym prod.

Bosch Rexroth AG
2) Oddzielne zaméwienie

8) Z uwagi na wystepujgce temperatury powierzchni cewek
elektromagnesu, nalezy przestrzega¢ norm europejskich

ISO 13732-1 i EN 982!
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Dla typu .WRZ... (dla zewnetrznego uktadu elektronicznego — nie w przypadku wykonania "J" = odporne na dziatanie wody morskiej)

Gniazda przewodowe patrz strona 27

Przytacze do wtyczki przyrzadowe;j

_____________ 1

Przytacze do gniazda przewodowego

Do wzmacniacza Do wzmacniacza

Dla typu .WRZ... (dla zewngtrznego uktadu elektronicznego — w przypadku wykonania "J" = odporne na dziatanie wody morskiej)

Gniazda przewodowe patrz strona 27

[ 1 e
| =

Zewnetrzna elektro-
nika sterujgca

Kontakt Potaczenie z
A Elektromagnes A
B Elektromagnes B
C Elektromagnes A
D Elektromagnes B
E Nie wykorzystywane
F Nie wykorzystywane
PE Korpus zaworu

Dla typu .WRZE... (ze zintegrowang elektronikg sterujacg (OBE) i dla wersji "J" = odpornos¢ na dziatanie wody morskiej)

Gniazda przewodowe patrz strona 27

Rozktad ztgczy wtyczki przyrzadowej Kontakt Sygnat w przypadku A1 | Sygnat w przypadku F1
Napiecie zasilajace A 24 VDC (u(t) =19,4do 35V); I .. =2A

B oV
Odniesienie (warto$¢ rzeczywista) C Bez mozliwosci uzycia !
Wejscie wzmacniacza réznicowego D 10 V; R, > 50 kQ | 4do20 mA; R, >100Q
(wartos¢ zadana) E Warto$¢ zadana potencjatu odniesienia

F Bez mozliwosci uzycia V
Przewdd ochronny PE Potaczone z korpusem chtodzacym oraz korpusem zaworu

) Nie wolno podtaczaé konektoréw C ani F!

Wartos$¢ zadana: Dodatnia wartos¢ zadana (0 do 10 V albo 12 do 20 mA) do D i potencjat odniesienia do E wywotujg przeptyw

odPdoAiodBdoT.

Ujemna warto$¢ zadana (0 do —10 V albo 12 do 4 mA) do D i potencjat odniesienia do E wywotujg przeptyw

odPdoBiodAdoT.

W zaworach z elektromagnesem po stronie "a" (wersja suwaka sterujgcego EA i WBA) dodatnia wartos¢ za-
dana do D i potencjat odniesienia do E wywotujg przeptyw od PdoBiod Ado T.

Kabel przytaczeniowy: Zalecany: — Do 25 m dtugosci kabel typu LiYCY 5 x 0,75 mm?
- Do 50 m dtugosci kabel typu LiYCY 5 x 1,0 mm?

Srednica zewnetrzna 6,5 do 11 mm

Ekran podtaczac tylko po stronie zasilania do PE.
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Schemat blokowy zintegrowanego uktadu elektronicznego (OBE) do typu WRZE

Interfejs | Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE) | Zawor
—[— —
i |[D | . wzmacniacz Stopien k°J°°WV K |
> i réznicowy Generator 3%_
Wartos¢ zadana | | ull rampy 13! Sumator | | ’%’
Potencjat | | E T’ — U |_ . - [ |
odniesienia | ' ' / \ - .
| | : | %J koncowy 4 .
i - | - Rozpoznawanie Komparator U |
' | | | obnizenia napiecia I _f_‘ﬂ\
| | i | E Blokada ) i
| ' . '
Napiecie | | A | | Zasilacz ) |
zasilajgce: 24y | - | J; u/—— + Ui |
| iB Lo u o0V
GND | - '—'_L—r ° _ Ui |
Przewéd . |P-E|—h |
1,2) H ' = !
ochronny | iy B

) Przytacze PE jest potaczone z chtodnica i korpusem zaworu

2) Przewdd ochronny przykrecany jest do korpusu zaworu i pokrywy
3) Rampa od 0 do 2,5 s nastawiana z zewnatrz jednakowo dla T,

4) Stopnie koficowe z regulatorem natezenia pradu

narastajacego i Topadajacego
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Charakterystyki WN10 (suwak sterujacy "E, W6-, EA, W6A" oraz HLP46, ¢ . =40 °C +5 °C oraz p = 100 barow)

Nominalne natezenie przeptywu 25 I/min przy spadku ci$nienia na zaworze 10 barow

olej

S 80 T 3 1 Ap=10 bardw state
3 P- :Il/)% - T pd 2 Ap= 20 baréw state
g1 60 PoBA—T 4 3 Ap=30 baréw state
s E 2 N~ 3 4 Ap-=50 bardw state
% = = _— — > 5 Ap=100 baréw state
[0 ]
pz4 e
0 —
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Warto$¢ zadana w % —
Nominalne natezenie przeptywu 50 I/min przy spadku ci$nienia na zaworze 10 bar56w
150 P AB DT // 1 Ap=10 baréw state

2 125 albo = 4 2 Ap= 20 baréw state
> Pe
g , 100 PoBA-T /// 3 3 Ap=30 baréw state
N — 4 Ap-=50 baréw state
2E g /%/ : 1 5 Ap=100 baréw state
Z 0

15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Wartos¢ zadanaw % —
Nominalne natezenie przeptywu 85 I/min przy spadku cisnienia na za\évorze 10 bzréw

E, gg P>AB—T // //’ 3 1 Ap=10 baréw state
g1 albo ~—" 2 2 Ap=20bardw stafe
EE 100 P-BA->T _— | — — | 1 3 Ap=30 baréw state
S 50 I e 4 Ap=50baréw state
5 5 Ap=100 baréw state
= 0

15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Wartos¢ zadana w % —
Ap = réznica cignienia zaworu wg DIN 24311 (ci$nienie wejsciowe p, minus ci$nienie obciazenia p, minus cisnienie na powrocie py)
Funkcje przejscia w przypadku skokowego sygnatu wejSciowego, zmierzone przy pg, = 50 baréw
Typ 4WRZ... Zmiana sygnatu w %
100 0-100 \

/ 0-75

T
B
= 715 —
: \

50 0-50
z ~ |
S 25 0-25 A\ \\
>
5 AW

0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Czaswms — Czaswms —
Typ 4WRZE... Zmiana sygnatu w %
1 100 Y 0-100
2 /
>
S 50 11~ 0-50
iy
NS
'8 25 — 0-25
(=)
2
|
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100

Czaswms — Czaswms —
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Charakterystyki WN16 (suwak sterujacy "E, W6-, EA, WBA" oraz HLP46, ¢ . =40 °C +5 °C oraz p = 100 barow)

Nominalne natezenie przeptywu 100 I/min przy spadku ci$nienia na zaworze 10 baréw

olej

300 I I 5
P-AB—-T
s = albo ——"14 1 Ap=10baréw stale
S 1200 Po>BA—=T ,/ — 3 2 Ap=20bardw stale
S S 150 //,/ 2 3 Ap=30 bardw state
% £ // 9/ 1 4 Ap=50baréw stale
& =100 e e 5 Ap=100 baréw stat
> %// p= aréw state
5 s —
0
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Wartos¢ zadana w % —
Nominalne natezenie przeptywu 125 I/min przy spadku ci$nienia na zaworze 10 barow
300 | [ 5
S 25 Po>AB-T |
Z albo / 4 1 Ap=10bardw stale
© 1200 P->BA-T — 1 —3 2 Ap-20batwstale
a.c o 3 Ap=30 baréw stat
o E150 T p =30 barow state
5= ~ - A/ 1 4 Ap=50baréw state
g =10 s 5 Ap=100 baréw stat
2 T p= 100 baréw stale
CH —
0 _/
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Wartos¢ zadana w % —
Nominalne natezenie przeptywu 150 I/min przy spadku ci$nienia na zaworze 10 barow
450 I I
P—-AB—-T
400 5
5 albo /
s 350 >
= PoBA-T / _—14 1 Ap=10 bardéw state
S 300 e
g1 A~ _13 2 Ap=20baréw state
& c250 = A o el
2 Eppp //////— 2 3 Ap-=30 baréw state
&= C 4 Ap=50 baréw state
.gj'; ] 150 l;/ —] ! 5 Ap— 100 bardw state
T A ] p=
=z 100 ~ [
]
50
0
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Wartos¢ zadana w % —
Nominalne natezenie przeptywu 180 I/min przy spadku ci$nienia na zaworze 10 barow
450 A 5
40 P—>AB-T Py
2 350 — ,
3 albo // 1 Ap=10baréw state
Ei, T300 P-BA—-T // /// 3 2 Ap=20baréw state
g g250 7 > I —12 3 Ap=30bardw state
2 £ / / / _ <
= =200 = 1 4 Ap-=50 bardw state
> 150 — — 5 Ap=100 baréw state
(1} A //
=z 100 = ——
]
50
0
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Warto$¢ zadana w % —

Ap = réznica cisnienia zaworu wg DIN 24311 (ciSnienie wejsciowe p, minus cisnienie obcigzenia p, minus cisnienie na powrocie p;)
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Charakterystyki WN16 (suwak sterujgcy "E, W6-, EA, W6A" oraz HLP46, § .. = 40 °C +5 °C oraz p = 100 barow)

Funkcje przejscia w przypadku skokowego sygnatu wejSciowego, zmierzone przy pg, = 50 barow

Typ 4WRZ... Zmiana sygnatu w %
1 100 0-100
2 75 / 0-75
z //’ \
2 /
S 50 0-50
i \\
N®)
‘2 25 0-25 V
(@)
2 A
0 0
0 30 60 90 120 150 0 30 60 90 120 150
Czasw ms — Czasw ms —
Typ 4WRZE... Zmiana sygnatu w %
1 100 0-100
i 75 // 0-75 \
35
$ 50 'V/ 0-50 ‘
[72]
3 25 1/ 0-25 \
o 4 \
Y -
O 9
0 30 60 90 120 150 0 30 60 90 120 150

Czaswms — Czaswms —
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Charakterystyki WN25 (suwak sterujacy "E, W6-, EA, WBA" oraz HLP46, ¢ . =40 °C +5 °C oraz p = 100 bardw)

Nominalne natezenie przeptywu 220 I/min przy spadku ci$nienia na zaworze 10 baréw

olej

1T 800 T T 1 Ap=10 bardw state
£ 700 P—AB—-T 5 2 Ap-= 20 baréw state
S albo 3 Ap= 30 baréw stat
> 600 P>BA-=T /' p= arow state
2 500 - 4 4 Ap-=50 baréw state
= 400 // 3 5 Ap=100 baréw state
S a0 ///’5’/42
2 200 = — —— 1
T ——
Z 0

15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Wartos¢ zadanaw % —
Nominalne natezenie przeptywu 325 I/min przy spadku ci$nienia na zaworze 10 baréw
N 870 T T — 5 1 Ap=10baréw state
L 800 P- aAIl/) i =T v 2 Ap=20 baréw state
£ 700 P>BA—=T / A 4 3 Ap=30bardw state
i 600 // = 4 Ap=50 baréw state
e A3 _ .

; 500 v = ) 5 Ap=100 bardw state
g 400 /////,/
N
& 200 /// s
< 100
= 0

15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Warto$é zadana w % —

Ap = réznica cignienia zaworu wg DIN 24311 (ci$nienie wej$ciowe p, minus ci$nienie obcigzenia p, minus ci$nienie na powrocie py)

Funkcje przejscia w przypadku skokowego sygnatu wejéciowego, zmierzone przy pg, = 50 barow

Typ 4WRZ... Zmiana sygnatu w %

1 100 0-100

275 0-75

E \

S 50 0-50 \

w

2 \

2 25 0-25

(®))

2

e 90

0 60 120 180 240 300 0 60 120 180 240 300
Czasw ms — Czasw ms —

Typ 4WRZE... Zmiana sygnatu w %

T 100 0-100

R

= 75 f 0-75

2 \

2 50 0-50

w

iy

8 25 0-25

(e))

=

0 90

0 60 120 180 240 300 0 60 120 180 240 300

Czaswms — Czasw ms —
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Charakterystyki WN32 (suwak sterujacy "E, W6-, EA, W6A" oraz HLP46, ¢ . =40 °C +5 °C oraz p = 100 barow)

Nominalne natezenie przeptywu 360 I/min przy spadku cisnienia na zaworze 10 barow

olej

1 1200 I I 5 1 Ap=10 baréw state
£ 1000 Po>AB—T // 2 Ap=20 baréw stale
; albo — 3 Ap-=30 baréw state
> 800 P->BA—-T _~ A4 4 Ap=50baréw state
= T 5 Ap=100 baréw state
o
S 400 — 1
=z 0

15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Warto$¢ zadana w % —

Nominalne natezenie przeptywu 520 I/min przy spadku cisnienia na zaworze 10 baréw

1600 5 _ .
TC 1200 I I // 1 Ap=10 barc,>w state
E 1250 P—-AB—->T T 2 Ap-=20 baréw state
= albo // ] 4 3 Ap=30 baréw state
% 1322 P-BA-T // B 3 4 Ap-=50 baréw state
8 ~ —— 5 Ap=100 bardw state
S 500 //‘2 '/l ﬁ P
£ 250 __—
2 0

15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Wartos¢ zadana w % —

Ap = réznica cisnienia zaworu wg DIN 24311 (ci$nienie wejsciowe p, minus cisnienie obcigzenia p, minus ci$nienie na
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Charakterystyki WN52 (suwak sterujacy "E, W6-, EA, W6A" oraz HLP46, ¢ . =40 °C +5 °C oraz p = 100 barow)

Nominalne natezenie przeptywu 1000 I/min przy spadku cisnienia na zaworze 10 barow

olej

2800 5 1 Ap=10 baréw state
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Ap = réznica cisnienia zaworu wg DIN 24311 (ciSnienie wejsciowe p, minus cinienie obcigzenia p, minus cisnienie na
powrocie p;)

Funkcje przej$cia w przypadku skokowego sygnatu wej$ciowego, zmierzone przy pg, = 50 baréw
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Wymiary: WN10 (wymiary w mm)
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w

No o b

10
11
12
13
14

) bez zaworu redukcyjnego
2) z zaworem redukcyjnym

8
18 [
- s
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] L R 1 I
MR = ==
ST T —
3 _|J7|L A |
! |o q !
8 |
R | m,'_ _
J H
\E_
o 1255
16
/ L \©&
]
ele 17 —B|-|_|A_
< L
Pl L /o\e3/0\_|

Zawor gtowny

Zawor sterowania wstepnego

Wymiar do wersji "4WRZ..."

54

(brak odpornosci na dziatanie wody morskiej)
Wymiar do wersji "4WRZE..."

Elektromagnes proporcjonalny "a"
Elektromagnes proporcjonalny "b"
Gniazdo przewodowe "A", oddzielne zamdwienie,

patrz strona 27

Gniazdo przewodowe "B", oddzielne zamdwienie,

patrz strona 27

Gniazdo przewodowe, oddzielne zamdwienie,

patrz strona 27

Zakryty zespot recznego przesterowania "N9"
Korek gwintowany do zawordw z elektromagnesem
Tabliczka znamionowa dla zaworu sterowania wstepnego
Tabliczka znamionowa dla zaworu gtéwnego
Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE)

15
16

17
18
19
20

(771 0,01/100

Rzmax 4

Wymagana doktadnos$¢ powierzchni
mocowania zaworu

Zawor redukcyjny "D3"

Takie same pierscienie uszczelniajgce do przytacza A, B,
P, TiT1

Takie same pierscienie uszczelniajgce do przytacza Xi'Y
Wymagana przestrzer do demontazu gniazda przewodowego
Ptyta posrednia (typ 4WRH...)

Obrobiona przylgnia, potozenie przytaczy wg

ISO 4401-05-05-0-05, przytacze X i Y w razie potrzeby

Plytki przytaczeniowe i Sruby mocujace zawor podano na stronie 27
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Wymiary: WN16 (wymiary w mm)
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I s i il
/ il ' Liloy
27 | LT '
- 100,5 - 154 |
- 753 -l
~ : 29
341
© : g1 066 218 @11 i 71
“—" - / o F2 TF
y7ZN —— N )
i /Y @ P X A ! ) i |
r— | '
o r‘T Tp X = | | | &
e B, | . @
= O g G | = I o
[Te) N =
d-m ] ' é_ ___@ ,
() A |F4 F3| y
y i \N ) % ( """"""""" —
0 50 160 o
- 101,6 _ ' o
1 Zawdr gtéwny
2 Zawdr sterowania wstepnego
3 Wymiar do wersji "4WRZ..."
4 $/t\)lrak. od;)ornosc.! ?:Vssgsz wody morskiej) Wymagana doktadnos¢ powierzchni
ymiar do wers}| o mocowania zaworu
5 Elektromagnes proporcjonalny "a"
6 Elektromagnes proporcjonalny "b"
7 Gniazdo przewodowe "A", oddzielne zamdwienie,
patrz strona 27 15 Zawdr redukeyjny "D3"
8 Gniazdo przewodowe "B", oddzielne zamdwienie, 16 Takie same pierscienie uszczelniajgce do przytacza A, B,
patrz strona 27 PiT
9 Gniazdo przewodowe, oddzielne zamdwienie, 17 Takie same pierscienie uszczelniajgce do przytacza Xi'Y
patrz strona 27 18 Wymagana przestrzen do demontazu gniazda przewodowego
10 Zakryty zespot recznego przesterowania "N9" 19 Plyta posrednia (typ 4WRH...)
11 Korek gwintowany do zawordw z elekiromagnesem 20 Obrobiona przylgnia, potozenie przytaczy wg
12 Tabliczka znamionowa dla zaworu sterowania wstepnego ISO 4401-07-07-0-05, przytacze X i Y w razie potrzeby,
13 Tabliczka znamionowa dla zaworu gtéwnego odbiega od normy: Przytacze A, B, P, T @20 mm
14 Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE) 21 Kofek ustalajacy

Plytki przylagczeniowe i Sruby mocujace zawoér podano na stronie 27
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w
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) bez zaworu redukcyjnego
2) z zaworem redukcyjnym
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21, TZ

/an)

| T )

Zawor gtowny

Zawor sterowania wstepnego

Wymiar do wersji "4WRZ..."

(brak odpornosci na dziatanie wody morskiej)
Wymiar do wersji "4WRZE..."

Elektromagnes proporcjonalny "a"

Elektromagnes proporcjonalny "b"

Gniazdo przewodowe "A", oddzielne zamdwienie,
patrz strona 27

Gniazdo przewodowe "B", oddzielne zamdwienie,
patrz strona 27

Gniazdo przewodowe, oddzielne zamdwienie,
patrz strona 27

Zakryty zespot recznego przesterowania "N9"
Korek gwintowany do zawordw z elektromagnesem
Tabliczka znamionowa dla zaworu sterowania wstepnego
Tabliczka znamionowa dla zaworu gtéwnego
Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE)

15
16

17
18
19

20

21

X A B
| o
! O, 9, = 0.7 O
| FFs "G ¥Fs  FsE
|_ 195
1£7]0,01100 |
Rzmax 4

Wymagana doktadnosé powierzchni
mocowania zaworu

Zawor redukeyjny "D3"

Takie same pierscienie uszczelniajgce do przytacza A,
B,PiT

Takie same pierscienie uszczelniajgce do przyta-
czaXiY

Wymagana przestrzern do demontazu gniazda
przewodowego

Plyta posrednia (typ 4WRH...)

Obrobiona przylgnia, potozenie przytaczy

wg ISO 4401-08-08-0-05,

przytacze X i Y w razie potrzeby

Kotek ustalajacy

Plytki przylaczeniowe i Sruby mocujace zawoér podano na stronie 27
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W N =

No o b

©

©
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Zawor gtéwny

Zawor sterowania wstepnego

Wymiar do wersji "4WRZ..."

(brak odpornosci na dziatanie wody morskiej)
Wymiar do wersji "4WRZE..."

Elektromagnes proporcjonalny "a"
Elektromagnes proporcjonalny "b"

Gniazdo przewodowe "A", oddzielne zamdwienie,
patrz strona 27

Gniazdo przewodowe "B", oddzielne zamdwienie,
patrz strona 27

Gniazdo przewodowe, oddzielne zamdwienie,
patrz strona 27

Zakryty zespot recznego przesterowania "N9"

Korek gwintowany do zawordw z elektromagnesem
Tabliczka znamionowa dla zaworu sterowania wstepnego
Tabliczka znamionowa dla zaworu gtéwnego
Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE)

21

(/71 0,01100

Rzmax 4

Wymagana doktadnos¢ powierzchni
mocowania zaworu

Zawor redukeyjny "D3"

Takie same pierscienie uszczelniajace do przytacza A,
B,PiT

Takie same pierscienie uszczelniajgce do przytacza X i Y
Wymagana przestrzeri do demontazu gniazda przewodowego
Ptyta posrednia (typ 4WRH...)

Obrobiona przylgnia, potozenie przytaczy wg

ISO 4401-10-09-0-05, przytacze X i Y w razie potrzeby,
odbiega od normy:

— Przytacze A, B, Ti P @38 mm

Kotek ustalajacy

Plytki przylaczeniowe i Sruby mocujace zawor podano na stronie 27
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5 1779
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) bez zaworu redukcyjnego
2) z zaworem redukcyjnym

48
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240

(771 0,01/100

Rzmax 4

Wymagana doktadnosé powierzchni
mocowania zaworu

190

25

25

Zawor gtowny

Zawor sterowania wstepnego

Wymiar do wersji "4WRZ..."

(brak odpornosci na dziatanie wody morskiej)
Wymiar do wersji "4WRZE..."

Elektromagnes proporcjonalny "a"

Elektromagnes proporcjonalny "b"

Gniazdo przewodowe "A"

Gniazdo przewodowe "B"

Gniazdo przewodowe, oddzielne zamdwienie, patrz strona 27
Zakryty zespot recznego przesterowania "N9"

Korek gwintowany do zawordw z elektromagnesem
Tabliczka znamionowa dla zaworu sterowania wstepnego
Tabliczka znamionowa dla zaworu gtéwnego
Zintegrowany uktfad elektroniczny (OBE)

Takie same pierscienie uszczelniajace do przytacza A, B, P, Ti R
Takie same pierscienie uszczelniajace do przytacza X, Yi L
Wymagana przestrzen do demontazu gniazda przewodowego
Ptyta adaptacyjna

Zawor redukeyjny "D3"

Plyta posrednia (typ 4WRH...)

Obrobiona powierzchnia przylegajaca zaworu, poto-
zenie przytaczy, przytacze X i 'Y w razie potrzeby
Ucho zaczepowe

Plytki przylaczeniowe i sSruby mocujace zawor
patrz strona 27
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Wymiary: Przytgcze kotnierzowe WN52 (wymiary w mm)
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1 Zawdr gtéwny

2 Zawodr sterowania wstepnego

Wymiar do wersji "4WRZ..."

(brak odpornosci na dziatanie wody morskiej)
Wymiar do wersji "4AWRZE..."

Elektromagnes proporcjonalny "a"
Elektromagnes proporcjonalny "b"

w

No o b

patrz strona 27

Gniazdo przewodowe "A", oddzielne zamdwienie,

8 Gniazdo przewodowe "B", oddzielne zamdwienie,

patrz strona 27
9 Gniazdo przewodowe, oddzielne zamdwienie,
patrz strona 27

10 Zakryty zespot recznego przesterowania "N9"

11
12
13
14
15
16
17
18
19

Korek gwintowany do zawordw z elektromagnesem
Tabliczka znamionowa dla zaworu sterowania wstepnego
Tabliczka znamionowa dla zaworu gtéwnego
Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE)

Wymagana przestrzen do demontazu gniazda przewodowego
Ptyta adaptacyjna

Zawor redukeyjny "D3"

Plyta posrednia (typ 4WRH...)

Ucho zaczepowe

Plytki przylaczeniowe i Sruby mocujace zawor podano na stronie 27
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Gniazda przewodowe

Numer materiatu

Gniazdo przewodowe do 4WRZ

DIN EN 175301-803 Elektromagnes "a", kolor szary
Elektromagnes "b", kolor czarny

R901017010

R901017011

Gniazdo przewodowe do 4WRZE
i AWRZE.. J...

DIN EN 175201-804

np. R900021267 (tworzywo sztuczne)

np. R900223890 (metal)

Sruby z tbem walcowym

Numer materiatu

WN10

4x 1SO 4762 - M6 x 45 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 13,6 Nm +10 %
albo

4x 1SO 4762 - M6 x 45 - 10.9

Moment dokrecania M, = 15,56 Nm +10 %

R913000258

WN16

2x 1SO 4762 - M6 x 60 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 12,2 Nm +10 %
4x 1SO 4762 - M10 x 60 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 58 Nm +20 %
albo

2x 1SO 4762 - M6 x 60 - 10.9

Moment dokrecania M, = 15,5 Nm +10 %
4x1SO 4762 - M10 x 60 - 10.9

Moment dokrecania M, = 75 Nm +20 %

R913000115

R913000116

WN25

6x 1SO 4762 - M12 x 60 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrgcania M, = 100 Nm £20 %
albo

6x 1SO 4762 - M12 x 60 - 10.9

Moment dokrgcania M, = 130 Nm +20 %

R913000121

WN32

6x 1SO 4762 - M20 x 80 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 340 Nm +20 %
albo

6x 1ISO 4762 - M20 x 80 - 10.9

Moment dokrgcania M, = 430 Nm £20 %

R901035246

WN52
(5WRZ52)

dla stalowej powierzchni montazowe;j:

7x 1SO 4762 - M20 x 90 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 465 Nm +20 %
dla zeliwnej powierzchni montazowe;j:

7x 1SO 4762 - M20 x 100 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 465 Nm +20 %
albo

dla stalowej powierzchni montazowej:

7x 1SO 4762 - M20 x 90 - 10.9

Moment dokrecania M, = 610 Nm 20 %
dla zeliwnej powierzchni montazowej:

7x 1SO 4762 - M20 x 100 - 10.9

Moment dokrecania M, = 610 Nm £20 %

R913000397

R913000386

WN52
(4WRZ52)

4x ISO 4762 - M12 x 70 - 10.9-flZn-240h-L
Moment dokrecania M, = 100 Nm £20 %
oder

4x 1SO 4762 - M12x 70 - 10.9

Moment dokrecania M, = 130 Nm £20 %

R913000515

W przypadku zastosowania typu 4WRZ... nalezy uzy¢ naste-
pujacych diawikéw do wbudowania w kanale A i B zaworu

Ptytki przytaczeniowe/ Karta sterowania wstepnego:

kotnierze katalogowa Dtawik do wbudowania | 3w mm | Numer materiatu
WN10 45054 WN10 1,8 R900158510
WN16 45056 WN16 2,0 R900158547
WN25 45058 WN25 2,8 R900157948
WN32 45060 WN32 - -

WN52 45501 WN52 - -
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Bosch Rexroth AG

Hydraulics

Zum Eisengief3er 1

97816 Lohr am Main, Niemcy
Telefon +49 (0) 93 52/ 18-0
documentation@boschrexroth.de
www.boschrexroth.de

© Niniejszy dokument, podobnie jak wszystkie dane, specyfikacje i inne
informacje w nim zawarte, objety jest ochrong z tytutu praw autorskich.
Prawa te nalezg wytacznie do firmy Bosch Rexroth AG. Bez jej zgody
zabronione jest powielanie i udostepnianie powyzszych osobom trzecim.
Powyzsze dane stuza jedynie jako opis produkiu. Na podstawie przed-
stawionych informagji nie nalezy wnioskowac o okreslonych cechach
lub przydatnosci produktu do konkretnego zastosowania. Informacje

te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej
ocenie i sprawdzenia jego wtasciwosci. Nalezy mie¢ tez na uwadze, ze
produkty te podlegaja naturalnemu procesowi zuzycia i starzenia.
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