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1 Vorwort

Verehrter Kunde!

Wir bedanken uns fur Ihre Entscheidung ein
Produkt unseres Hauses einzusetzen und
gratulieren Ihnen zu diesem Entschluss.

Der CUB5 gehort zu unserer Serie
industrieller Zahler und Tachometer, die vor
Ort fur zahlreiche unterschiedliche Anwen-
dungen programmiert werden kdnnen.

Um die Funktionsvielfalt dieses Gerates flr
Sie optimal zu nutzen, bitten wir Sie
folgendes zu beachten:

Jede Person, die mit der Inbetriebnahme
oder Bedienung dieses Gerates beauf-
tragt ist, muss die Betriebsanleitung und
insbesondere die Sicherheitshinweise
gelesen und verstanden haben!

2 Sicherheitshinweise

2.1 Aligemeine Hinweise

Zur Gewahrleistung eines sicheren
Betriebes darf das Gerat nur nach den
Angaben in der Betriebsanleitung betrieben
werden. Bei der Verwendung sind zusatzlich
die fur den jeweiligen Anwendungsfall
erforderlichen Rechts- und Sicherheits-
vorschriften zu beachten. Sinngemafly gilt
dies auch bei Verwendung von Zubehor.

2.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

Der CUB5 dient zur Anzeige von Prozess-
groRen. Jeder daruber hinausgehende
Gebrauch gilt als nicht bestimmungsgeman.

I Der CUB5 darf nicht als alleiniges
Mittel zur Abwendung gefahrlicher
Zustande an Maschinen und Anlagen
eingesetzt werden. Maschinen und
Anlagen missen so konstruiert
werden, dass fehlerhafte Zustédnde
nicht zu einer fir das Bedienpersonal
gefahrlichen Situation fihren kénnen
(z.B. durch unabhangige Grenzwert-
schalter, mechanische Verriege-
lungen, etc.).

2.3 Qualifiziertes Personal

Der CUB5 darf nur von qualifiziertem
Personal, ausschlieflich entsprechend der
technischen Daten verwendet werden.
Qualifiziertes Personal sind Personen, die
mit der Aufstellung, Montage, Inbetrieb-
nahme und Betrieb dieses Gerates vertraut
sind und die Uber eine ihrer Tatigkeit ent-
sprechenden Qualifikation verfligen.

1 WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG
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2.4 Restgefahren

Der CUBS5 entspricht dem Stand der Technik
und ist betriebssicher. Von dem Gerat
kénnen Restgefahren ausgehen, wenn es
von ungeschultem Personal unsachgemaf
eingesetzt und bedient wird.

In dieser Anleitung wird auf Restgefahren mit
dem folgenden Symbol hingewiesen:

Dieses Symbol weist darauf hin, dass
bei Nichtbeachtung der Sicherheits-
hinweise Gefahren fiir Menschen bis
zur schweren Korperverletzung oder
Tod wund/ oder die Mdglichkeit von
Sachschéaden besteht.

2.5 Konformitéatserklarung

Die Konformitatserklarung liegt bei uns aus.
Sie kdnnen diese gerne beziehen. Rufen Sie
einfach an.

3 Funktionsbeschreibung

Der CUB5 kann als Zahler und Tachometer
eingesetzt werden. Zahler und Tachometer
haben separate Skalierungs- und Dezimal-
punkteinstellungen.

Zahlerfunktion

Die Zahler kénnen in 8 verschiedenen
Betriebsarten programmiert werden.

Die eingehenden Impulse werden mit einem
programmierbaren Faktor multipliziert und
angezeigt.

Beide Eingange werden gleichzeitig
Uberwacht, so dass kein Impuls verloren
geht. Als Anzeige kann die Summe oder
Differenz der beiden Signale gewahlt
werden.

Tachometerfunktion

Der Tachometer arbeitet nach dem Prinzip
der Periodendauermessung. Eine pro-
grammierbare minimale und maximale
Aktualisierungszeit ermdglicht die optimale

Einstellung auf die Eingangsfrequenz.
Relaisausgang (Option)

Der CUB5 kann mit einer zuséatzlichen
Relaisausgangskarte bestlickt werden. Der
Relaisausgang kann dem Zahler A oder dem

Serielle Schnittstelle (Option)

Der CUB5 kann mit einer zusatzlichen
seriellen Schnittstelle (RS232 oder RS485)
bestiickt werden. Uber die Schnittstelle kann
der CUB5 programmiert werden (Software
Crimson 2) oder es kénnen auch bestimmte
Daten geschrieben oder ausgelesen werden.

Anzeige

Die Anzeige kann entweder manuell oder
automatisch zwischen Tachometer- und
Zahlerfunktion umgeschaltet werden. Der
CUB5 mit Hintergrundbeleuchtung kann
zwischen roter und griner Anzeige
umgeschaltet und in der Intensitat verandert
werden. Bei Eintreten eines Schaltzustandes

4 Funktionstest

Der folgende Ablauf bezieht sich auf Gerate
mit Werkseinstellung der
Programmparameter und Dipschalter.

Um die Funktionsfahigkeit des CUB5 zu
testen, gehen Sie wie folgt vor:

1. SchlieBen Sie die Versorgungs-
spannung (9-28 VVDC )andas Gerat an.
Nach einer internen Selbstdiagnose
erscheintauf dem Display O.

2. Stellen Sie die DIP-Schalter auf die
Position fiir “Potentialfreier Kontakt”
gemal Seite 6.

3. Geben Sie Impulse auf den Eingang A,
indem Sie eine Drahtbriicke (z.B. eine
Buroklammer) auf der einen Seite an
Masse (common) halten und mit der
anderen Seite aufden Eingang A
(input A) tippen. Der CUB5 erhoht mit
jedem Impuls den Z&hlerstand.

4. Setzen Sie den Zahlerstand mit der
RST-Taste zurlick.

Der Funktionstest ist abgeschlossen.

Stand 04/06 Angaben ohne Gewahr. Iimer und Anderungen vorbehalten. 2
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5 Montage

Schalttafelausschnitt nach ange-
gebenen Malen anfertigen, entgraten
und fettfrei reinigen.

Dichtung von hinten Gber das Geréat
schieben.

Vierkantmuttern zuerst einlegen, bevor
die Befestigungsschrauben auf beiden
Seiten eingeschraubt werden. Die
Spitze der Schraube darf nicht aus dem
Loch vorstehen.

CUBS5 von der Frontseite durch den
Ausschnitt schieben.

Den Montagerahmen von der Rickseite
Uber das Gerat schieben (gleichzeitig
von vorne gegendricken), bis beide
Teile eingerastet sind.

Abwechselnd beide Schrauben
langsam anziehen, bis die Dichtung auf
75 - 80 % ihrer urspriinglichen Dicke
zusammengedruckt ist.

Das Geratist nun fertig montiert.

- Vierkantmutter

Schalttafel

Montagerahmen

Bild 5.1: Montage
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Bild 5.2: Abmessungen und Schalttafelausschnitt (Angaben in mm )

I=2° Firdie Montage wird auf der Riickseite ein Bereich von ca. B 77 mm x H 55 mm benétigt!

Bild 5.3: Installation der Ausgangskarten

Die Ausgangskarten werden extra gekauft
und haben eine eigene Funktion. Die Karten
werden in den 4/6-poligen Stecker auf dem
Main-Board gesteckt.

I} Achtung: Die Steckkarten und das
Mainboard beinhalten empfindliche
Bauteile. Achten Sie bei der Installation
auf die vorherige Entladung von
statischer Ladung.

3 WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG
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6 Elektrische Installation

6.1 Allgemeines

Die AnschluRklemmen des CUB5 befinden
sich auf der Riickseite des Gerates. Die
Belegung der Schraubklemmen ist auf dem
Etikett ersichtlich.

Impulsquellen

Folgende Impulsquellen kdnnen verwendet
werden: Reed-Relais, goldbeschichtete
Kontakte, Schalter mit geringem Ubergangs-
widerstand, NPN- und PNP Sensoren,
Transistoren, Drehimpulsgeber mit und ohne
um 90° phasenverschobenen Impulsen.

Bei einer maximalen Eingangsfrequenz <50
Hz aktivieren Sie den Eingangsfilter Giber die
DIP-Schalter.

Bild 6.1: Anschlussklemmen

6.2 Spannungsversorgung
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6.3 Benutzereingang
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Der Benutzereingang wird Uber einen
potentialfreien Kontakt aktiviert. Intern wird
der Benutzereingang Uber einen 10 KOhm-
Widerstand auf 9-28 VDC hochgezogen. Der
Eingang ist aktiv, wenn er auf Low geschaltet
(<1 VDC)wird.

6.4 Relais-Ausgangskarte

Bild 6.2: Anschlussklemmen und Karte

6.5 Schnittstellenkarte

Bild 6.3: Karte mit Pin-Belegungen

Hinweise zur Verlegung der Signal- und Steuerleitungen

1. Verlegen Sie Signal- und Steuerleitungen niemals zusammen mit Netzleitungen,
Ansteuerleitungen fiir Gleichrichter, Motorzuleitungen, etc.

2. Verlegen Sie Signalleitungen innerhalb von Schaltschranken so weit entfernt wie
moglich von Schitzen, Steuerrelais, Transformatoren und anderen Rauschspannungsquellen.
3. Wenn abgeschirmte Leitungen verwendet werden, verbinden Sie die Abschirmung nur auf
der CUB5-Seite mit Masse. Lassen Sie die andere Seite offen.

4. \erbinden Sie den Masseanschluss des CUB5 nur an einem Punkt mit dem
Masseanschluss der Maschine(n).

WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG
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6.4 DIP-Schaltereinstellungen

Um die DIP-Schalter einstellen zu kénnen,
entfernen Sie die hintere Abdeckung des
CUB5. Ein Block mit 4 DIP-Schaltern
erscheintin derrechten oberen Ecke.

Offene Spannungspotenziale
existieren auf der Hauptplatine.
Entfernen Sie die Spannungs-
versorgung, bevor Sie das Gerat
offnen.

Entfernen der hinteren Abdeckung

Zum Offnen der hinteren Abdeckung suchen
Sie die Verschlussmechanismen unterhalb
der 2. und 3. Eingangsklemme. Driicken Sie
mit einem flachen kleinen Schraubenzieher
,den Sie zwischen das Gehduse und die
Verschlussklammern schieben, die Riegel so
weit nach innen, dass sich der hintere
Gehausedeckel entfernen lasst. Zum
Installieren der Abdeckung richten Sie diese
an den Schraubklemmen aus und driicken
Sie diese aufden CUBS.

Input A PNP
Input A LO Freq.
Input B LO Freq.

Logic _;Ejg Input A Mag.
(] |

NPN

HI Freq.| E:l
HI Freq. AIED

B Werkseinstellung

Bild 6.4: DIP-Schalter

Der CUB5 hat vier DIP-Schalter fur die
Eingange A und B. Diese missen vor dem
Einschalten der Spannungsversorgung
eingestellt werden. Nur der Eingang A kann
bezliglich der Eingangspegel (iber DIP-
Schalter angepasst werden.

Folgende Spezifikationen kénnen tber DIP-
Schalter eingestellt werden:

DIP-Schalter 3und 4

HI: Fir Eingangsfrequenzen Giber
50 Hz.

LO: Fir Eingangsfrequenzen bis 50
Hz; Einfigung eines
Dampfungskondensators ge-
gen Kontaktprellen und
Begrenzung der Eingangs-
frequenz auf 50 Hz mit einer
max. Impulsbreite von 10 ms.

DIP-Schalter 2

PNP: Interner 3,9 KOhm pull-down
Widerstand, 7,7 mA max. bei
30 VDC max..

NPN: Interner 7,8 KOhm pull-up

Widerstand auf 9 - 28 VDC,
Imax= 3,8 mA.

DIP-Schalter 1

LOGIC:Setzt Triggerniveau auf V, =
1,25V max.; V,;= 2,75V min.
Empfindlichkeit 200 mV Spitze
(SRC auf ON). Nicht
empfohlen bei Zahleranwen-
dungen.

MAG.:

Sensoranschluss B siehe
Spezifikationen Seite 21

6.5 Sensoranschliisse

JAN

Achtung: Die Masse der
Spannungsversorgung ist von der
Sensormasse nicht galvanisch
getrennt. Zum Schutz des Gerates
sollte die Masse der Spannungsver-
sorgung von gefahrlichen Span-
nungen isoliert werden. Oder die
Masse der Signaleingange sollten
ein geerdetes Massepotenzial
besitzen. Ist dies nicht der Fall,
kénnten geféhrliche Spannungen
an den Masseklemmen der
Eingange und des Be-
nutzereingangs anliegen. Die
gleichen Betrachtungen gelten
auch umgekehrt flar den
Benutzereingang.

5 WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG
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Bild 6.5: Anschluss des Sensors
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7 Fronttasten und deren Funktion

36 165437
ST
Taste Anzeigemodus | Zugang zur Programmierung Programmierung
SEL Anzeigenauswahl 2 Sekunden lang driicken Speichern der Einstellungen
und nachster Menupunkt.
RST Reset Zahler Auswahl der Méglichkeiten.

Indkatoren im Betriebsmodul
“f-imlinken Bereich der Anzeige ist der Wert des Tachometers.
-Der Zahler Ahatkeinen Indikator.
“h” -im linken Bereich derAnzeige ist der Wertdes Zahlers B
“1”-imlinken Bereich der Anzeige zeigt den Status des Grenzwertstatus an.

Driickt man die SEL-Taste schaltet man durch die verschiedenen Anzeigen durch. Ist das

automatische Weiterschalten der Anzeige ausgewahlt, so schaltet der CUBS5 alle 4 Sekunden
zwischen der Zahler- und Tachometeranzeige um.

8 Programmierung

Ubersicht
Programmierungsmenu

DISPLAY
MODE

ZahlerA&B Tachometer Benutzereingénge, Grenzwerte* Schnittstelle
Eingangs- Eingangs- Funktionstasten
parameter parameter

W SEL SEL F_SEL SEL W SEL

I- m@ 2-rRLE ms@ Y-SELPE E& AL

- A 4 L L 4 +

*Nur mit entsprechendem Modul aufrufbar.

7 WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG
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8.1 Allgemeine Hinweise

Programmiermodus (SEL-Taste)

Es wird empfohlen, alle Anderungen der
Programmierung vor der Installation
durchzufihren. Der CUB5 arbeitet
normalerweise im Anzeigemodus. In diesem
Betriebszustand kénnen keine Parameter
verandert werden. Um in die Pro-
grammierung zu gelangen dricken Sie die
SEL-Taste und halten die gedriickt. Falls der
Zugang weiterhin nicht moglich ist, ist die
Programmiersperre durch ein Passwort oder
Uber Hardware ( Benutzereingang ) aktiviert.

Zugang zu den Programmierabschnitten
Die Programmierung ist in vier Pro-
grammierabschnitte unterteilt. Die Anzeige
wechselt zwischen Pr a und dem aktuellen
Abschnitt hin und her. Mit der RST-Taste
kann man den gewinschten Abschnitt
auswahlen. Den Anzeigemodus erhalt man
durch Driicken der SEL-Taste.

Programmierabschnitt (SEL-Taste)

Jeder Programmierabschnitt hat diverse
Unterabschnitte. Mit der SEL-Taste kann
man die einzelnen Unterabschnitte
auswahlen, ohne jedoch den dort ein-
getragenen Wert zu verandern. Nach
Durchlauf des kompletten Unterabschnittes
erscheintaufderAnzeige Pra

Auswahl/Werteeingabe

Fir jeden Parameter wechselt die Anzeige
zwischen der Beschreibung des Unterments
und dem programmierten Wert hin und her.
Mit der RST-Taste kann man zwischen den
unterschiedlichen Auswahlmdglichkeiten/
Werten blattern. Durch Driicken der SEL-
Taste wird der eingestellte Wert/Parameter
gespeichert und der nachste Unterabschnitt
ausgewahlt.

Die Eingabe von numerischen Werten erfolgt
durch Driicken der RST-Taste. Die ganz
rechte Ziffer blinkt und kann durch Driicken
der RST-Taste verandert werden. Durch
kurzes Driicken der SEL-Taste springt man
zur nachsten Ziffer nach links. Halt man die
SEL-Taste gedrickt, wird der Wert
gespeichert.

Beenden der Programmierung (SEL-
Taste)

Die Programmierung kann durch Driicken
der SEL-Taste bei der Anzeige Pra
beendet werden. Dadurch werden alle
gespeicherten Werte bestatigt und der CUB5
springtin den Anzeigemodus..

Hinweise zur Programmierung

Es wird empfohlen die Programmierung mit
dem Programmierabschnitt 1 fir Zahl-
aufgaben und Programmierabschnitt 2 fiir
Tachometeraufgaben zu beginnen. Nach
Abschluss der Programmierung wird
zusatzlich empfohlen die Parameter
schriftlich festzuhalten und die Program-
mierung Uuber eine Programmiersperre
(Passwort oder Benutzereingang) zu
sichern.

Werkseinstellungen

Die Werkseinstellung kann in
Programmierabschnitt 3 geladen werden.
Dies ist sinnvoll, wenn erhebliche Probleme
bei der Programmierung aufgetreten sind.
Durch Dricken der RST-Taste beim
Einschalten der Spannungsversorgung wird
die Werkseinstellung ebenso geladen. Dies
wirddurch r ESEE im Display angezeigt.

WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG 8
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8.2 Programmierabschnitt 1 - Eingangsparameter ( {- mPuk)

(- NPUE
SEL

Duul Count Mode Only

|1m= R-b H[utﬂ o Hmn scerh dp H[ul:h iFHFSt P-UP

Zahl-
funktion

Zahler A
Dezimalpunkt

Zahler A
Skalierfaktor

ZahlerB
Dezimalpunkt

Zéhler B
Skalierfaktor

Riickstellung
bei Start

Pra

Dual Count: 7 3
|_Mode Only—l

huser  nP—Juser  ASA——

Benutzereingang

Zuordnung
Benutzeingang

{NMP R-b - zihlermodus

Einstellung |Funktionsbeschreibung n@
Die Funktionen FuRd 3, 9uRd?
{nt ud Eingang A: Zahlimpulse und FuAdY benstigen zwei um 90°
Eingang B: Steuereingang phasenverschobene Rechtecksig-
High = Vorwartszahler, nale.
Low = Rlickwartszahler
RAEE Lt |vorwartszahler, [ntR dP.- Dezimalpunkteinstellung des
Eingang B: Zahlimpulse Zdhlers A
Eingang A: Tachometer Stellen Sie die gewiinschte Dezimalpunkt-
anzeige des aktiven Zahlers A ein.
dURL [nt Impuls an Eingang A: g
Zéahler A wird erhoht Eingabe: I
Impuls an Eingang B: uﬂ
Zahler B wird erhoht Hﬂ
on
QuRd | Phasendiskriminator, uﬂﬂﬂﬂ
Auswertung x 1 JHHHHH
QuRd @ Phasendiskriminator,
Auswertung x2 LnkR ScF - skalierfaktor fiir Zihler A
Stellen Sie die gewlinschte Skalierung des
QuRd Y Phasendiskriminator, ZahlersA ein. g 9
Auswertung x 4
Eingabe: 8oooo ! vis 339999
Add Rdd Impulse an Eingéngen A
und B werden summiert, I DieAufldsung eines Zahlers kann nicht
Add Sub Differenzeingang gurch rtemeg Skalierfaktor > 1 ver-
Impuls an Eingang A: essertwerden.
Zahler wird erhoht.
Impuls an Eingang B:
Zahler wird erniedrigt.
9 WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG



Elektronischer Zahler und Tachometer CUB5 @

[ntb dP. Dezimalpunkteinstellung des
Zéhlers B

£ Nurim dUYRLEnt zaniermodus verfugbar

Stellen Sie die gewinschte Dezimalpunkt-
anzeige des aktiven Zahlers B ein.

Eingabe: 8
i
ooog

[HiHH
oooooo

Lnkb ScF - skalierfaktor fiir Zihler B
0> Nurim dURLInk Zshlermodus verfiigbar

Stellen Sie die gewiinschte Skalierung des
Zahlers B ein.

Eingabe: 88000 ! vis 339999

IS Die Aufldésung eines Zahlers kann
nicht durch einen Skalierfaktor > 1 ver-

Skalierf. = Anzeigewert/Impulse * Dezimalp.

Anzeigewert: Gewilinschter Anzeigewert,
nachdem alle Impulse erfasst wurden

Impulse: Anzahl der eingegangenen
Impulse bis zum gewlinschten Anzeigewert.

Dezimalpunktposition:
1

0 =

0,0 = 10

0,00 = 100
0,000 = 1000
0,0000 = 10000
0,00000 = 100000
0,000000 = 1000000
Beispiel:

Die Anzeige soll die gesamte Lange in
Metern anzeigen mit einer Auflésung von 1
cm, wobei 125 Impulse/Meter auftreten.

Skalierfaktor=1,00/125*100=0,8

bessertwerden.
USEr (NP - Funktion Benutzereingang
rSE P-UP. Zihlerriickstellung bei Einstellung Fupktionsb_eschr_eibung
Einschalten Keine Funktion, Eingang
Geben Sie hier an welche Zahlerwerte bei Ad E'Cht aktmgrt. AR
Einschalten der Spannungsversorgung Prol rogrammlerspgrre gema
zuriickgesetzt werden sollen. ratac Zigafh?ge(r iﬁgzi;: )
ng Keine Ruckstellung d-SELELE | (Flankengesteuert)
Lount Zahler B wird zurlickgesetzt. Ruckstellung solange der
Lount Zahler A wird zurlickgesetzt RESE& Eingang akitiv ist.
hakh Zahler A und B werden StarE Einfrieren der Anzeige fiir
Zuriickgesetzt ausgewahlte Zahler. Intern
zahlen die Zahler weiter.
Stor -r Sk | Einfrieren und Riickstellung
flir ausgewahlte Zahler.
{nh (b «t | Unterdriickt Zahlimpulse
. R flr ausgewahlte Zahler.
Skalierung fiir Zdhlanwendungen: = - -
Der CUB5 hat einen werkseitigen d-LEUEL !Erhohypg derAnzelgen-
Skalierfator von 1, so dass jeder Impuls auch intensitét um eine Stufe
als einzelner Impuls auf der Anzeige bei jeder Aktivierung.
dargestellt wird. In vielen Anwendungen ist |/ nE Serielle Ubertragung der
jedoch eine 1-zu-1 Darstellung nicht sinnvoll ausgewahiten Daten.
und somit eine andere Einstellung des |[Prnk=rSk| Serielle Ubertragung der
Skalierfaktors erforderlich. ausgewahlten Daten und
Die folgende Formel wird zur Berechnung Ruckstellung der gewahlten
des Skalierfaktors verwendet: Zahlerstande.

WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG
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@ Elektronischer Zahler und Tachometer CUB5

USE- RSI. Zuordnung Benutzer-
eingang

Lount R Zahler A
Lount b Zahler B
both R-b| ZahlerA+B

Dieser MenUpunkt ist nur aktiv, wenn sie den
duRL [nt Zahlerbetrieb aktiviert haben und
eine rESEE SkorE oder {nh bk
Funktion zugeordnet wurde.

8.3 Programmierabschnitt 2 - Tachometer(E -rRE f)

L

SEL

PRLE Enb|——fRLE dP [——PRLE dSPl—RALE UP|— LO-Udk — Hi-ldk
Aktivierung Dezimalpunkt Anzeige Eingang Minimale Maximale
Tachometer Tachometer Tachometer

Aktualisierungs- Aktualisierungs-
zeit zeit

rAtE Enb - Aktivierung Tachometer rREE dP. Dezimalpunkteinstellung

des Tachometers

Fur die maximal mégliche Eingangsfrequenz Stellen Sie die gewiinschte Dezimalpunkt-
sollte der Tachometer nur dann aktiviert  anzeige des Tachometers ein.

werden, wenn er auch tatsachlich genutzt . 0

wird. Wird 10 programmiert, sind alle  Eingabe: 0

weiteren Parameter nicht zuganglich.

Eingabe: ng YES

11 WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG



Elektronischer Zahler und Tachometer CUB5 @

rREE dSP - Anzeigewert

Stellen Sie den gewilinschten Anzeigewert
fur die bekannte Eingangsfrequenz ein.
Diese wird im nachsten Abschnitt einge-
geben.

Eingabe: 0 vis 999999

rREE

Stellen Sie die zur Anzeige gehdérende
Eingangsfrequenzein.

Eingabe: 0 1 bis 9993939

np . Eingangsfrequenz

Der Tachometer des CUB5 ermittelt die
Eingangsfrequenz durch Aufsummierung
der fallenden Impulsflanken wahrend einer
Messperiode. Die Messperiode beginnt bei
der ersten auftretenden fallenden Flanke und
endet bei der programmierten minimalen
Aktualisierungszeit. Innerhalb dieser Zeit
werden die auftretenden fallenden Flanken
summiert. Die Messperiode wird durch eine
fallende Flanke nach dem definierten Ende
der Messzeit beendet, der ermittelte Wert
wird angezeigt und die neue Messperiode
gestartet. Bei Fehlen einer fallenden Flanke
zwischen der minimalen und maximalen
Aktualisierungszeit wird der Wert "0"
angezeigt.

l‘ Messperiode
P \— Ende der
U L U H Messperiode
“alte” Displayanzeige |“neue”
/j | Displayanzeige
i

Beginn der
Messperiode

maximale

minimale Aktualisierungszeit

Aktualisierungszeit

- Ende der
/| Messperiode ¥ Messperiode
Start einer
" neuen
Messperiode

“alte” Displayanzeige Anzeige * 0"
im Display
-
minimale /

Bild Bild 8.1: Aktualisierungszeiten

Beginn der
Messperiode

maximale

Skalierung:

Sie konnen den Tachometer durch die
Eingabe von Wertepaaren (Eingangs-
frequenzin Hz) programmieren.

Bei dieser Methode wird intern eine lineare
Beziehung zwischen den definierten Werten
und dem Ursprung gebildet, so dass jede
Eingangsfrequenz zwischen diesen Punkten
durch einen entsprechenden Anzeigewert
dargestellt werden kann.

Skalierungsbeispiele:

Sind die Eingangsfrequenz und der
dazugehodrige Anzeigewert bekannt, so
geben Sie dieses Wertepaar entsprechend
ein, da keine Berechnung bendétigt wird.

Ist nur die Anzahl der Impulse fir einen
bestimmten Einheitswert bekannt (z.B. #
Impulse pro Meter), dann ermitteln Sie das
einzugebende Wertepaar gemaf folgender
Liste:

Geschwindigkeit pro Sekunde
rREE dSP=1;
rREE (1P =# \mpulse pro Einheit

Geschwindigkeit pro Minute
rREE d5P=60;
rREE NP =# \mpulse pro Einheit

Geschwindigkeit pro Stunde
rREE dSP =3600;
rREE IP=# Impulse pro Einheit

Bemerkungen:

1. Ist die Anzahl (#) der Impulse < 10,

multiplizieren Sie den Anzeige- und

Eingangswert mit 10.

2. Ist die Anzahl (#) der Impulse < 1,

multiplizieren Sie den Anzeige- und

Eingangswert mit 100.

3. Soll der Anzeigewert erhoht/erniedrigt
werden, so erniedrigen/erhohen Sie den
Eingangswert im gleichen Verhaltnis.
Dies giltauch fiir den umgekehrten Fall.

4. Beide Eingabewerte missen groRer als 0

sein.

WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG 12



@ Elektronischer Zahler und Tachometer CUB5

Beispiel:

1. Bei 15,1 Impulsen pro Meter soll eine
Geschwindigkeit von Meter/Min.
angezeigt werden. Mit einer Dezi-
malstelle angezeigt werden rALE
dSF’=60,o;rHL-I.-9 NP=151.

2. Bei 0,25 Impulsen pro Liter soll ein
Durchlauf von Liter/Std. angezeigt
werden (Zur Erhéhung der Genauigkeit
verwenden Sie den Multiplikator 10)
rREE dSP =36000; rREE (AP =
2,5.

LO-UdE - Minimale Aktualisierungszeit

Geben Sie hier die minimale
Aktualisierungszeit ein. Ein Wert von 0,1
oder 0,2 aktualisiert die Anzeige zwar
korrekt, kann aber zu einer unstabilen
Anzeige fuhren.

Eingabe: 01 bis 9983

H {-Udt - Maximale Aktualisierungszeit

Die maximale Aktualisierungszeit ist die Zeit,
die vergeht bis die Anzeige auf den Wert “0”
gestellt wird. Die maximale
Aktualisierungszeit MUSS grésser als die
minimale Aktualisierungszeit sein, bzw.
grésser als die gewilnschte langsamste
anzuzeigende Geschwindigkeit. Die
Werkseinstellung 2,0 stellt die Anzeige fir
Eingangsfrequenzen kleiner 0,5 Hz auf den
Wert“0”.

Eingabe: 02 vis 339

8.4 Programmierabschnitt 3 - Benutzereingang/Fronttasten (3 -d5PL HH)

SEL

—

Backlight Unit Only

]

\m Enb Hm Enb }—{d-smu )—| d'[ﬂlﬂrH d-LEI!ELI—|Prn LodE

Auswahl
Anzeige

Riickstellung
Zéhler Uber
Fronttaste

Rollierende
Anzeige

SEL Enb - Auswahl Anzeige (SEL)

wird YES programmiert, kann mit der SEL-
Fronttaste zwischen den freigegebenen
Anzeigen umgeschaltet werden.

Eingabe: no YES

RSt Enb -Riickstellung Zahler iiber
Fronttaste
wird YES programmiert, kann mit der RST-

Fronttaste der/die freigegebene/n Zahler
zurlickgestellt werden.

Farbe der Intensitét
Anzeige der
Anzeige

Passwort

"o |

Werkseinstellung

no Keine Riickstellung
Lount R|zshlerA

Lount b|zshlerB

bath Zahler Aund B
dSPLRY |aktuelle Anzeige
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Elektronischer Zahler und Tachometer CUB5 @

d-Scrall -Rolierende Anzeige
wird YES programmiert, so schaltet die
Anzeige automatisch alle 4 Sekunden
zwischen den aktivierten Anzeigen um.

Eingabe: It YES

d-LOLOr -Farbe der Anzeige

Dieser Parameter ist nur fir Gerate mit
Hintergrundbeleuchtung. Sie kdénnen
zwischen roter und griner Hintergrund-
beleuchtung auswahlen.

Eingabe: r Ed brn

d-LEUEL - Intensitit der Anzeige

Es gibt 5 Stufen der Intensitat. Sofort nach
der Auswahl andert sich die Anzeige
entsprechend. Dieser Parameter ist nur fir
Gerate mit Hintergrundbeleuchtung.

Eingabe: {bis §

Pra [odE- Programmiercode

Der Programmiercode bestimmt den
Programmiermodus und den Zugriff auf die
Programmierparameter.

Der Code kannin Verbindung mitder

Zwei Programmmodi stehen zur Verfligung:

Full Programming - Alle Parameter
koénnen aufgerufen und geandert werden.

Quick Programming - Nur der Sollwert
des Relaisausgang kann aufgerufen und
geandert werden.Dies ermdglicht einen
schnellen Zugriff auf den Sollwert.

Nach Eingabe eines Programmiercode
ungleich “ 0 “ ist zum Erreichen des
Programmiermenues eine Codeeingabe
erforderlich.

Je nach Hohe des Codes ( 1-99 oder
100-999) ist vor der Codeabfrage der Quick
Programming Modus zugéanglich.

(siehe untenstehende Tabelle)

* 222 “ ist ein Universalcode und erlaubt
unabhéngig von ihrem Code den Zugriff.

Eingabe: 0 bis 999

FRCE SEE. Werkseinstellung

wird YES programmiert, so wird die
Werkseinstellung geladen.

Pra Lac -Funktion des Benutzereingan .
9ang Eingabe: ng YES
genutzt werden.
Einstellung | Status Programmier- Modus nachdem Zugri
“« « - griff auf den
Benutzer- Benutzer- code SEL “ gedriickt Programmiermodus
Eingang Eingang wurde
0 komplette Programmierung mégl. Zugriff sofort méglich
nicht i ; Zugriff nach Quick Programming
Pro LOL| —— 1-99 Quick Programming und Codeeingabe
100-999 Codeabfrage Zugriff nach Codeeingabe
0 Programmierung gesperrt kein Zugriff méglich
1-99 Quick Programming kein Zugriff méglich
Prao LOL[ aktiv
100-999 Codeabfrage Zugriff nach Codeeingabe
nicht aktiv 0-999 komplette Programmierung mégl. Zugriff sofort moglich

Tabelle 7.1 : Programmiercode Ubersicht
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@ Elektronischer Zahler und Tachometer CUB5

8.5 Programmierabschnitt 4 - Grenzwertparameter ("’ -SEt P}:)

SEL |

N/A for Timed
Output Achon

|5Pt Asn Hs& ALk HSPE tnut|—{srt URL HSP& P- uern rSk

Zuordnung
Ausgang

Betriebsart Timeout

Sollwert Status
beim

Einschalten

Zahler A
Riickstellung

A0 oSE—sPe S |

Pro
Backlight 'y
[ Unit only |
}:h-mwf }

Zahler A

automatische
Riickstellung

SPE RSN - Zuordnung Grenzkontakt

Wahlen Sie die Anzeige, zu der der
Grenzkontakt zugeordnet werden soll. Die
Grenzwertparamater sind nur bei Installation

Farbanderung
Anzeige
bei Sollwert

SPEt RLL -Betriebsart

Wahlen Sie die Betriebsart des Relais-
ausgangs aus.

Manuelle
Riickstellung

der Relaiskarte zuganglich. LRELCH gehalten
Launt R Zahler A E-DUE Wischsignal
rRLE Tachometer
. bOund Absolute Grenze
Betriebsarten des Grenzkontaktes
Betriebsart Beschreibung. Ausgang aktiv Ausgang deaktiviert
LRELH Ausgang gehalten | Wenn Zahlwert = Bei manueller Riickstellung
Sollwert (wenn SPE rSE - YES)
t-Out Wischsignal Wenn Zahlwert = | Wenn Wisch-Zeit ver-
Sollwert gangen ist.
bOUNd absoluter Grenzwert | Wenn Zahlwert >/=|  Wenn Zahlwert < Sollwert
Sollwert

Tabelle 8.2: Betriebsarten
SPE EDUE. Wischsignalzeit

Geben Sie hier die Zeit ein, wie lange der
Ausgang aktiviert sein soll, wenn der Sollwert
erreicht wird. Dieser Parameter ist erst dann
aktiv, wenn t - aut programmiertwurde.

Eingabe: 0.0 ! bis 3399 sekunden

SPE URL -sollwert

Geben Sie hier den Sollwert ein. Fir negative
Sollwerte wahlen Sie an der 8. Stelle ein
Minuszeichen aus.

-9999999 vis 99999999
Ovis 9999999

Zahler A

Tachometer

15
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Elektronischer Zahler und Tachometer CUB5 @

SPL P-UP - status beim Einschalten
Geben Sie hier an, wie sich der Relais-
ausgang bei Ausfall der Spannungs-
versorgung und erneutem Einschalten
verhalten soll. Bei SAVE wird der Status vor
dem Ausfall gespeichert und wieder
hergestellt.

OFF deaktiviert
on aktiviert
SRUE letzter Zustand

LntR rSE -Riickstellung Zihler A
Wabhlen Sie aus, ob der Zahler A auf “0” oder
den Sollwert zurlickgesetzt werden soll. Bei
Riickstellung auf den Sollwert schaltet das
Relais bei Erreichen von “0”.

to 2EFD Ruckstellung auf “0”
to SPE Riickstellung auf den
Sollwert

RUED r St - Autom. Riickstellung
Zahler A

Geben Sie hier an, wann der Zahler

zurtickgesetzt werden soll. Bei Aktivierung

oder Deaktivierung des Ausgangsrelais. Die

Rickstellung bei Deaktivierung ist nur bei

Wischsignal méglich.

ng deaktiviert
Duk - Sk r k| bei Aktivierung des Relais

Out-End |bei Deaktivierung Relais

SPE ~SE . Riickstellung Ausgang bei
manuellem Reset

wird YES programmiert, so wird der
Ausgang manuell zuriickgesetzt.

Eingabe: ng YES

Lh-Lalor- Farbanderung bei Alarm

wird YES programmiert, so andert sich die
Displayfarbe bei Erreichen des Sollwertes.

Eingabe: no YES

WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG
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8.6 Programmierabschnitt 5 - Serielle Schnittstelle (5 -SEr ch.)

SEL

| AU — MR |— PR &Y —— Rddr — Abbr HFrnt OPE

Baudrate Datenbits Paritét

bRUd - Baudrate

Stellen Sie die gewiinschte Baudrate ein.

Adresse

Eingabe: 300
b

Abgekiirzte

/ Druckoptionen
Ubertragung

Abbr - Abgekiirzte Ubertragung

Dieser Parameter gibt die Art der
Ubertragung an. Wird “f10” ausgewahlt,
werden Gerateadresse, Mnemonic und der
Datenwert Ubertragen. Bei “ S” wird nur
der Datenwert Gibertragen.

no volle Ubertragung

YES nur Datenwert

dRER - Datenbits

Wahlen Sie hier die geforderte Datenwort-
lange aus.

Eingabe: T-b ok oder B-b «k

PRr «£Y - Paritat

Dieser Parameter erscheint nur, wenn die
Wortlange auf 7 Bits gesetzt wurde. Die
Paritat fur empfangene Daten wird ignoriert.
wird die Paritat auf “f10” gesetzt wird
automatisch ein zusatzliches Stopbit gesetzt,
um ein 10 Bit-Rahmen zu erzeugen.

Prat OPE - Druckoptionen

Geben Sie hier an, welche Werte bei
Erteilung eines Druckbefehls ausgegeben
werden sollen. Wenn ein Wert ausgegeben
werden soll, markieren Sie diesen mit S
Bitte beachten Sie, dass nur Werte
ausgegeben werden, deren Funktion auch
aktiv ist. Z.B. wenn kein Grenzwert aktiviert
wurde, kann dieser auch nicht ausgegeben
werden.

Lount R |ZshlerA
Lounkt b |ZshlerB
rALE Tachometer

Lnt A Sc FlSkalierfaktor Zahler A

r

L nkb ScF|skalierfaktor Zahler B
EEPE Grenzwert

ng keine Paritat
Odd ungleich
EUEN gleich

Addr - Geriteadresse

Geben Sie hier die Gerateadresse ein. Bei
einer RS232-Karte sollte die Adresse “0”
gewahlt werden. Bei dem Anschluss
mehrerer Gerate lber Rs485 geben Sie
jedem Gerat eine eigene Adresse.

Eingabe: 0 vis 99
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Kommunikationsformat

Die Spannungspegel der Logik-Zustande
entsprechen dem internationalen Standard:

Logik- RS232* RS485*
Zustand (TXD, RXD) (a-b)

1 -3bis-15V <-200mV
0 +3bis +15V >+200 mV

* Spannungspegel am Empfangsgerat

Folgende Einstellungen werden in
Programmabschnitt5 vorgenommen:

- Baudrate: 300, 600, 1200, 2400, 4800,
9600, 19200

- Wortlange: 7 oder 8 Datenbits

- Paritat: no, odd, even
-Adressierung: 0 bis 99

- Druckformat: komplett oder verkurzt

Befehl Beschreibung

N Adressierung eines bestimmten
Gerates. Nach “N” muB die
eigentliche Adresse folgen. Wird
nicht bei Adresse 0 benétigt.

T Wertuibertragung (lesen). Nach
“T” muR ein Kennbuchstabe folgen|
\ Wertanderung (schreiben). Nach

“V” miissen ein Kennbuchstabe
und eine Zahl folgen.

R Ricksetzen. Nach “R” muf} ein
Kennbuchstabe folgen.
P Drucken (lesen). Druckformat wird

in Programmabschnitt 5 festgelegt.

Tabelle I: Befehle

Ubertragen von Kommandos und Daten

Werden Daten an ein Gerat Ubertragen, muf}y
eine Zeichenkette gebildet werden. Diese
besteht aus einem Befehlsbuchstaben,
einem Kennbuchstaben fir die
Wertidentifikation, einem Zahlenwert (falls
ein Wert Ubertragen werden soll) und dem
Zeichen “*” bzw. “$”, welches das Ende einer
Zeichenkette angibt.

Aufbau einer Zeichenkette:

Das Gerat gibt bei einer fehlerhaften
Zeichenkette keine Fehlermeldung aus.
Jede Zeichenkette muR in folgender Weise
aufgebaut werden:

1. Die ersten 2 bzw. 3 Zeichen geben die
Adresse des Gerats an. Zuerst steht der
Adressierbefehl “N” gefolgt von der ein- oder
zweistelligen Adresse.

BeiAdresse “0”, entfallt die Adressierung.

2. Es folgt der eigentliche Befehl (siehe
Tabelle).

3. Als nachstes folgt ein Kennbuchstabe, der
den eigentlichen Wert spezifiziert.

Beim Druck-Befehl “P” entfallt der
Kennbuchstabe.

4. Bei einer Wertanderung folgt jetzt der zu
Ubertragende Wert.

5. Die Zeichenkette wird mit “*” oder “$”
abgeschlossen.
“*”: Verzégerungszeit zwischen 2 und 50 ms.

Kennbuchstabe | Bedeutung [Kiirzel | Mégliche Befehle | Ubertragungsgrofe
A Zahler A CTA T.V.R 8 Ziffern oder 7 Ziffern + Vorz.
B Zahler B CTB T,V,R 7 Ziffern nur positiv
C Tachometer |RTE TV 6 Ziffern, positiv
D Skalierfaktor A| SFA TV 6 Ziffern, positiv
E Skalierfaktor B| SFB T,V 6 Ziffern, positiv
F Grenzwert SPT T,V,R wie der Wert der Funktion

Tabelle II: Kennbuchstaben

Beispiele:

Gerateadresse: 17, Grenzwert 1 auf 350 dndern, Zeichenkette: N17VF350$
Gerateadresse: 5, Wert Zahler A lesen, Verzégerungszeit min. 50 ms. Zeichenkette: N5TA*
Gerateadresse: 0, Ausgang zuriicksetzen, Verzégerungszeit min. 2 ms. Zeichenkette: RF*

WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG
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Empfangen von Daten

Eine Ubertragung von Daten erfolgt bei:

- Befehl “Wertlibertragung” (T)

- Befehl “Drucken” (P)

- Aktivierung des Befehls “Drucken” Uber
einen entsprechend programmierten
Benutzereingang.

Der Ubertragungsumfang kann in
Programmabschnitt 5 wie folgt gewahit
werden:

Volisténdige Ubertragung:

Zeichen Beschreibung

1,2 Gerateadresse (BeiAdresse “0”
werden 2 Leerzeichen Uber-
tragen).

3 Leerzeichen.

4-6 Kurzel (siehe Tabelle 1.2).

7-18 Zahlenwert (inkl. Minuszeichen
und Komma).

19 <CR>

20 <LF>

21 Leerzeichen*

22 <CR>*

23 <LF>*

*nurin letzter Zeile bei Befehl Drucken (P)
Gekiirzte Ubertragung:

Zeichen Beschreibung

1-12 Zahlenwert (inkl. Minuszeichen
und Komma).

13 <CR>

14 <LF>

15 Leerzeichen*

16 <CR>*

17 <LF>*

*nurinletzter Zeile bei Befehl Drucken (P)
Beispiele:

1. Gerateadresse: 17, vollstandige
Ubertragung des Wertes Zahler A (=875).
17CTA  875<CR><LF>

2. Gerateadresse: 0, vollstandige
Ubertragung des Grenzwertes (=-250,5).

SPT -250,5<CR><LF>

3. Gerateadresse: 0, gekiirzte Ubertragung
des Grenzwertes 2 (= 250), letzte Zeile bei
Befehl Drucken (P).

250<CR><LF><SP><CR><LF>

Ubertragungszeiten

Der CUBS5 kann nur Daten empfangen oder
senden. Wahrend der Ubertragung von
Daten werden Befehle ignoriert. Werden
Befehle und Daten zum CUBS5 gesendet, ist
eine Zeitverzogerung notwendig, bevor ein
neuer Befehl gesendet werden kann. Dies ist
notwendig, damit der CUB5 den em-
pfangenen Befehl ausfiihren kann und flr
den nachsten Befehl vorbereitet ist.

Am Beginn des Zeitintervalls t, Ubergibt der
Rechner den Befehl an die serielle
Schnittstelle und initiiert die Ubertragung.
Das Ende des Intervalls t, wird dadurch
festgelegt, wenn der CUB5 das Befehls-
abschlufzeichen (* oder $) erhalten hat. Die
Lange des Ubertragungsintervalls wird durch
die Anzahl der zu Ubertragenen Zeichen und
die eingestellte Baudrate bestimmt.

t, = (10xAnzahl der Zeichen)/Baudrate

Zu Beginn des Zeitintervalls t, interpretiert
der CUB5 den gesendeten Befehl und fiihrt
ihn anschlieBend aus. Die GroRe dieses
Zeitintervalls variiert und wird durch den
Befehl selbst sowie durch das Befehls-
abschlufzeichen (* oder $) bestimmt.
Ubertragt der CUB5 Daten zum Rechner, so
ergibt sich die GroRe des Zeitintervalls t,
entsprechend der Formel durch die zu
Ubertragenden Zeichen und die Baudrate.

t,= (10xAnzahl der Zeichen)/Baudrate
Die gesamte Ubertragungszeit des CUB5
und somit der maximale Datendurchsatz
ergeben sich durch die Addition der drei
Zeitintervalle.

Folgende Antwortzeiten werden durch die
Abschlusszeichen festgelegt:
“*” =50 mSek. Minimum
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9 Wartung und Pflege

Das Gerat braucht bei sachgerechter Ver-
wendung und Behandlung nicht gewartet
werden.

Zur Reinigung des Displays nur weiche
Tucher mit etwas Seifenwasser bzw. mildem
Hausspilmittel verwenden.

I Scharfe Putz- und L&sungsmittel
vermeiden!

WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG
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10 Spezifikationen

Anzeige: 8-stellige, 12 mm hohe brillante
LCD, Standard oder mit rot/griin
umschaltbarer Hintergrundbeleuchtung. Die
Intensitat kann in 5 Stufen gewahlt werden.

Tasten:

SEL: Wechsel zwischen Tachometer- und
Zahleranzeige. Zugriff zur
Programmierebene und Speichern der
Parameter.

RST: Riickstellung.

Mit diesen Tasten wird der Zahler auch
programmiert, sie sind sperrbar.

Tachometer:
Periodendauermessung mit min.
Eingangsfrequenz =

0,01 Hz, max. 20 kHz. Genauigkeit: +/-0,01
%.

Sensoranschluss A: Uber DIP-Schalter ist
fast jeder handelsubliche Sensor anpassbar.
Max. Eingangsspannung 28 VDC.

Sensoranschluss B:

NPN: Interner, 10 k Ohm, Pull-Up Widerstand
auf Betriebsspannung.

PNP: Externer, 470 Ohm Widerstand gegen
Masse benétigt.

Achtung! Sensorbelastung ca. 50 mA

Benutzereingang: USER INPUT: Low-Aktiv,
Verzdédgerungszeit: ca.50 ms
Programmierbare Funktion (siehe Pro-
grammierung).

V= 1V, Vo= 42,4V, V,, = +28 V.

ILmax IHmin

Relais-Ausgangskarte (Option): Der
CUB5 kann mit einer zusatzlichen
Ausgangskarte ausgerustet werden.

Typ: Form-C Relais, 1 Abei 30 VDC oder 0,3
Abei 125 VAC.

Schliess- und Offnungsverzdgerung: 4
msec. Max.

Serielle Schnittstelle (Option): Der CUB5
kann mit einer zusatzlichen Schnittstellen-
karte ausgerlstet werden.

Typ: RS232 oder RS485, Baudrate 300 bis
19,2 KBaud.

Programmierung: Die Programmierung
erfolgt Giber die beiden Fronttasten oder tiber
Software (nur mit Schnittstellenkarte). Die
einfache und logisch aufgebaute
Mendufuhrung erlaubt eine sehr schnelle
Inbetriebnahme. Zusatzlich kdénnen
Zugriffsrechte vergeben werden.

Minimale Eingangsfrequenz bei
Tachometerfunktion: 0,01 Hz

Maximale Zéhlereingangsfrequenz:

-ohne Relaiskarte : 20KHz
-mit Relaiskarte : 20KHz
ausser Zahlermodus

QURd 4: 18KHz

dURL Lnk: 17KHz

Datensicherung:
Mindestspeicherzeit 10 Jahre.

EEPROM,

Spannungsversorgung: 9 - 28 VDC,
Standard-LCD: max. 30 mA, mit
Hintergrundbeleuchtung max. 125 mA. 230
VAC-Versorgung Uber direkt
aufschraubbares Netzteil (siehe Zubehor).

Schutzart: Von vorne strahlwasserfest und
staubdicht nach IP65.

Gehduse: Kunststoffgehduse B 75 mm x H
39 mm x T 44 mm. Schalttafelausschnitt: DIN
68 mm x 33 mm. Befestigung Uber
Montagerahmen.

Anschluss: Uber Schraubklemmen.

Umgebungstemperatur:

Standard-LCD: -35...+75°C

Hinterleuchtete LCD-Anzeige: -

35...+35/75°C (je nach Intensitat des
Displays)

Lager:-35... +85°C.

Gewicht:ca. 100g.
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Elektronischer Zahler und Tachometer CUB5 @

Lieferumfang: Gerat, Befestigungs-
material, Dichtung, Betriebsanleitung.

Zubehor:

Netzteil fir 85 bis 250 VAC /
12 VDC, 400 mA.

11 Bestellhinweise

Typ Bestell-Nr.
Zahler und Tachometer CUB5

- mit Standard-LCD CUB5R000
- mit rot/griiner LCD CUB5B000
Zubehor
Relaiskarte fir CUB5 CUB5RLYO

Schnittstellenkarte RS485 CUB5COM1
Schnittstellenkarte RS232 CUB5COM2
Programmiersoftw. Crimson 2 |SFCRM200

Entwicklerpacket: CUBS50EMS
Schnittstellenkarte RS232 ,
Programmiersoftw. Crimson 2,
Verbindungskabel zum PC

Netzteil fur CUB5 MLPS1000
Rundum IP65-Kunstoffgehduse ENC8A000

Rundum IP65-Kunstoffgehduse ENC8B000
fur Gerate mit Netzteil
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12 Programmierebenenubersicht

Bunbeiaqn

cmco_aoXoEn_ a1zinyebay assalpy jejued sjquajeq

ajelpneg

_|

HomI0S 19q
ablozuy
Buniepueqie

Bunjeisyony
EIELUEN

) Wi A —{ o ] 57— g — MR —]

Bunjjeisyony us)leyosuig
m:uw;mEoSm Bunjjeisony wiaq
Vv J9|yez snjejg Hamjos noawi| HesqgaLjeg

13s

Buebsny
Bunupionz

l o0 _..HI % ilm. E_ET_# __EI__Z ST_ WA VS0 S W 5] USH S 5

mSEu;m_BccamhmEi
nw
uajelan 1aq NN

Bunjieysyony

199 JUIN
ablazuy a)sejuold
Jap ablazuy ablezuy Jaqn Jajyez
Bunjjaisutesyiam Jomssed Jeysuau| Jap aqueq apuaJal|oy

a3s ;

ablozuy
Jyemsny

1sy

| |
35 14
Bunjyonajagpunibisiui{
W usjels9 199 NN
oz Yoz
-sBunuais| -sBunsais| Jajewioyoe]
SeWIXep sleWIUIN Buebuig ablezuy pundiewizaq

{3P0] e TP e P ] 9075 P 93 MMT_EIE&Q
13s .ﬁ

Ja)awoyoe]
Buniainy

Buebuiezynueg
Bunupionz

lopeplesS
g Jeluez

pundjewizaq
gJ9)yez

Pundjewizaq
v alyez

Hels 19q
Bunjeysyony

1opfepiaifeys

Buebulesazynueg Y i8|yez

PN ] PO ) TP Tl P T3 3] g

L

13s .

uompjuny
-luez
15y

us 35— s350——an-4 a.IE i— __EIE ] @ ] 4 — -]

Jeqbnuen

]

SNPON-3u] THAP WIANN

Jegbnpen
m:_uo_z U] THAP WINN

9}se]-13S 3Ip 3IS usjey pun
uayonup uabuejdab nz nuawisiwwelbold sul wn

13s 1

P — E_TI

a3s

WACHENDORFF PROZESSTECHNIK GMBH & CO KG

23



	Seite1
	Seite2
	Seite3
	Seite4
	Seite5
	Seite6
	Seite7
	Seite8
	Seite9
	Seite10
	Seite11
	Seite12
	Seite13
	Seite14
	Seite15
	Seite16
	Seite17
	Seite18
	Seite19
	Seite20
	Seite21
	Seite22
	Seite23
	Seite24

