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Serwozawor w wersji 4-drogowy BPL 2056410940 112

Typ 4WS.2E

Wielko$¢ nominalna 6

Seria urzgdzenia 2X

Maksymalne cisnienie robocze 315 bar
Maksymalne natezenie przeptywu 48 I/min

2

HAD5994
Spis tresci Cechy charakterystyczne
Tresc¢ Strona - zawdr do regulacji potozenia, sity, cisnienia lub predkosci
Cechy charakterystyczne 1 — 2-stopniowy serwozawdr z mechanicznym sprzezeniem
Dane do zaméwienia 2 zwrotnym
Symbole graficzne o - 1. stopien jako wzmacniacz typu dysza przystona
Sposdéb dziatania, przekroj 3 - do montazu na ptytach, rozmieszczenie otworéw wg
Dane techniczne 405 ISO 4401-03-02-0-05. Ptyty przytaczeniowe wg arkusza
danych RD 45052 (oddzielne zamdwienie)
Dostepne akcesoria i5 - . . . .
— silnik sterujacy bez oleju, brak zabrudzenia szczeliny
Przytacze elektryczne 6 elektromagnesu cieczg sterujaca
Charakterystyki 718  _ mozliwos¢ zastosowania réwniez jako wersja 3-drogowa
Wymiary 9110  _ nje podlegajacy zuzyciu element sprzezenia zwrotnego
Ptytka z otworami 11 suwaka
— sterowanie
» zewnetrzny uktad sterujgcy w formacie ,euro" lub
o0 konstrukcji modutowej (oddzielne zamdwienie), patrz strona 6
* lub nabudowane w zaworze elektroniczne urzadzenie
sterujgce (OBE)
— zawor i nadbudowane elektroniczne urzadzenie sterujace
sg ustawione i sprawdzone
— komory cisnieniowe przy tulei sterowania z uszczelnieniem
szczelinowym, brak zuzycia pierscienia uszczelniajacego
Informacje o dostgpnych czesciach zamiennych: — filtr dla poziomu 1 swobodnie dostepny z zewnatrz, patrz

www.boschrexroth.com/spc strony 9i 10
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Dane do zamoéwienia

4WS.2EM 6 | R-PL 29564/09.10

T |
62X/ |B

ET K17 V| =

elektrycznie uruchamiany 2-stopniowy
serwozawor w wersji 4-drogowej z
mechanicznym sprzezeniem zwrotnym
dla zewnetrznego
elektronicznym urzadzenia
sterujacego = 4WS2EM
z nabudowanym elektronicz-
nym urzadzeniem sterujgcym
(OBE) = 4WSE2EM

Wielko$¢ nominalna 6

Seria urzadzenia 20 do 29 =2X
(20 do 29: niezmienione

wymiary montazowe i przytaczeniowe)
Nominalne natezenie przeptywu ")

[}
o

2 |/min =2
5 I/min =5
10 I/min =10
15 I/min =15
20 I/min =20
25 I/min =25

(Nalezy przestrzegac pola tolerancji w funkcji sygnatu
sterujgcego natezenia przeptywu, patrz strona 7)

Zawory dla zewnetrznego elektronicznego urzgdzenia

dodatkowe
informacje w tekscie

Materiat uszczelnien

V= Uszczelnienia
FKM, przystosowane dla oleju
mineralnego (HL, HLP)

wedtug DIN 51524 6)

Przekrycie suwaka

D= 0 do 0,5 % dodatnie

E= 0 do 0,5 % ujemne
Przytacze elektryczne

K17 = bez gniazda wtykowego,

z wtykiem przyrzadowym
Gniazdo wtykowe — oddzielne zamdwienie,
patrz strona 6

Zakres ci$nienia wejsciowego 4
210 = 10 do 210 bar
315 = 10 do 315 bar

ET = wewnetrzne doprowadzenie i odprowadzenie oleju sterujacego 2

sterujacego 2. Cewka nr 11 (30 mA/85 Q x cewka) =11
Zawory z nabudowanym elektronicznym urzadzeniem sterujacym
Sterowanie:

Wartos¢ zadana £10 mA =8
Wartos¢ zadana +10 V =9

) Nominalne natezenie przeptywu
Nominalne natgzenie przeptywu odnosi sig do 100 % sygnatu warto$ci zada-

nej przy spadku cisnienia zaworu 70 bar (na kazda krawedz sterujaca 35 bar).

Spadek cisnienia zaworu nalezy traktowac jako wielkos¢ odniesienia. Inne
wartosci powoduja zmiane natezenia przeptywu. Nalezy zwrdci¢ uwage na
mozliwg tolerancjg natezenia przeptywu wynoszaca + 10 % (patrz funkcja
sygnatu natezenia przeptywu strona 7).

2) Elektryczne dane sterowania
Zawory dla zewnetrznego elektronicznego urzadzenia sterujacego: Sygnat
nastawczy musi zosta¢ utworzony ze stopnia koficowego z regulatorem nate-
zenia pradu. Wzmacniacz serwomechanizmu patrz strona 6.
Zawory z nabudowanym elektronicznym urzadzeniem sterujgcym: W
przypadku nabudowanego elektronicznego urzadzenia sterujacego wartosé
zadana moze by¢ dostarczana jako napigcie (dane do zamdwienia ,9") lub
w przypadku wiekszych odlegtosci (> 25 m pomiedzy ukladem sterowania a
zaworem) jako prad (dane do zaméwienia ,8").

Symbole graficzne

3) Olej sterujacy

Ten zawor dostarczany jest tylko z wewnetrznym doprowadzeniem i odprowa-
dzeniem oleju sterujacego.

4) Zakres ci$nienia wejsciowego

Nalezy uwaza¢ na mozliwie state cisnienie uktadu. Odnosnie dynamiki, nalezy
zwrdci¢ uwage na zalezno$¢ charakterystyki czestotliwosciowej wewnatrz
dopuszczalnego cinienia wynoszacego 10 do 210 bar lub 10 do 315 bar.

5 Przekrycie suwaka

Przekrycie suwaka w % odnosi sig do nominalnej dtugosci skoku suwaka
sterujacego.
Inne przekrycia suwaka na zapytanie.

6) Materiat uszczelnien

W przypadku koniecznosci uzycia innego materiatu uszczelnien prosimy o
kontakt.

7) Dodatkowe informacje

Nalezy wyszczegdlni¢ specjalne zyczenia w tekscie. Po nadejsciu zlecenia
zostang one sprawdzone w zaktadzie, a oznaczenie typu uzupetnione o
przynalezny numer.

Zawory z OBE
(Przyktad: 4WSE2EM 6-2X...ET...)
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Zawory bez OBE
(Przyktad: 4WS2EM 6-2X...ET...)
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Sposob dziatania, przekroj

Hydraulics | Bosch Rexroth AG 3112

4WS(E)2EM 6-2X...

Zawory tego typu to elektrycznie uruchamiane 2-stopnio-

we serwozawory z rozmieszczeniem otworéw wedtug ISO
4401-03-02-0-05. Stosowane sg przewaznie do regulacji potoze-
nia, sity, cisnienia lub predkosci.

Zawory te sktadajg sie z przetwornika elektromechanicznego (sil-
nik momentowy) (1), wzmacniacza hydraulicznego (zasada dyszy
przystony) (2) i suwaka sterujacego (3) w tulei (2. stopnia), ktéry
jest potaczony mechanicznym sprzgzeniem zwrotnym z silnikiem
momentowym.

Poprzez elektryczny sygnat wejscia przy cewkach (4) silnika mo-
mentowego, wytwarzana jest sita, przez magnes trwaty na kotwice
(5), ktéra w potaczeniu z gietkg rurka (6) oddziatuje na moment ob-
rotowy. Wskutek tego, ptyta odporowa (7), potaczona sworzniem z
gietka rurka (6), zmienia potozenie z pozyciji Srodkowej pomiedzy
obydwoma dyszami regulacyjnymi (8) i powstaje wéwczas rézni-
ca cisnienia przy obu stronach czotowych suwaka sterujacego (3).
Roznica cisnienia powoduje zmiang potozenia suwaka, przez co
przytacze ttoczne zostaje potaczone z przytaczem odbiornika i jed-
noczesnie drugie przytacze odbiornika z przytaczem powrotnym.
Suwak sterujacy jest potgczony przy pomocy zginanej rurki (me-

chaniczne sprzezenie zwrotne) (9) z przystong i silnikiem momen-
towym. Zmiana potozenia odbywa sie tak dtugo, az zwrotny mo-

ment obrotowy przez rurke i elektromagnetyczny moment obrotowy
silnika momentowego sprezysta, i réznica cisnienia przy uktadzie
przystona i dysz wyniesie zero.

Skok suwaka sterujgcego i w ten sposdb natezenie przeptywu
serwozaworu, regulowany jest przez to proporcjonalnie do elek-
trycznego sygnatu wejscia. Nalezy zwrécic przy tym uwage, ze
natezenie przeptywu zalezne jest od spadku cisnienia zaworu.

Typ 4WS2EM 6-2X/... dla zewnetrznego elektronicznego
urzadzenia sterujagcego

Do sterowania zaworem stuzy zewnetrzne elektroniczne
urzadzenie sterujace (wzmacniacz serwomechanizmu), kt6-

re wzmacnia analogowy sygnat wejscia (wartos$¢ zadana) w taki
sposob, ze sygnat wyjsciowy zaworu sterowany jest regulacjg
pradowa.

Typ 4WSE2EM 6-2X/... z OBE

W celu wzmocnienia analogowego sygnatu wejscia zostato nabu-
dowane elektroniczne urzadzenie sterujgce specjalnie dopaso-
wane do tego typu zaworu (10). Zostato ono przymocowane przy
wtyczce przyrzadowej (11), w kotpaku pokrywajacym silnika mo-
mentowego.
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Dane techniczne (w przypadku zastosowan przekraczajacych ponizsze parametry nalezy skontaktowac sie z producentem!)

parametry ogdlne

Masa kg | 1,1
Rozmieszczenie otworéw ISO 4401-03-02-0-05
Pozycja montazowa dowolna
(Zapewnic¢, aby podczas uruchamiania zawdr byt zasilany
wystarczajgcym cisnieniem > 10 bar!)
Zakres temperatury sktadowania °C | -20 do +80
Zakres temperatury otoczenia °C | —20 do +60 zawor z OBE
-30 do +100 zawdr bez OBE
hydrauliczne
Cisnienie robocze - przytacze A, B, P bar | 10 do 210 lub 10 do 315
Cignienie po stronie odptywu - przytacze T bar | Wartosci szczytowe cignienia < 100, statyczne < 10
Natezenie przeptywu przy sygnale sterujgcym 0 I/min i 23
gy, " suwaka E mierzonym bez sygnatu Dither Pe/70 bar « (0,4 1/min + 0,02 * gypn,r,) 2%
Nominalne natezenia przeptywu gy, + 10 % I/min | 2; 5; 10; 15; 20; 25
przy réznicy cisnienia na zaworze Ap = 70 bar
Maks. dopuszczalny skok suwaka sterujacego przy % {120 do 170
mechanicznym potozeniu kraicowym (w przypad-
ku btedu) w odniesieniu do skoku nominalnego
Ciecz hydrauliczna Olej mineralny (HL, HLP) wedtug DIN 51524; inne ciecze
robocze na zapytanie
Zakres temperatur cieczy roboczej °C | =30 do +80, przy zaworach z OBE
preferowany +40 do +50 °C -30 do +100, przy zaworach bez OBE
Zakres lepkosci mm&/s | 15 do 380, preferowany 30 do 45
Maksymalnie dopuszczalny stopien zabrudzenia cieczy Klasa 18/16/13 4
roboczej, klasa czystosci wg ISO 4406 (c)
Uktad sprzezenia zwrotnego mechaniczny
Histereza (zoptymalizowana na wibracje) % |<1,5
Obszar nieczutosci (zoptymalizowany na wibracje) % |<0.2
Czutos¢ progowa (zoptymalizowana na wibracje) % |<0.2
Wzmocnienie cignienia przy 1 % zmianie skoku % zpp? | =50
suwaka (z hydraulicznego punktu zerowego)
Prad kompensacyjny w catym % | < 3, w dtuzszym okresie czasu < 5
zakresie cisnienia roboczego
Przesuniecie punktu 0 przy zmianie:
temperatury cieczy roboczej % /20 °C| <1
temperatury otoczenia % /20 °C| <1
temperatury roboczej % /100 bar | <
80 do 120 % z pp ¥
Cisnienie po stronie odptywu % [ bar | <1

80 do 10 % z p, ¥

R qy, = natezenie przeptywu przy sygnale sterujgcym 0 w I/min

2 gypom = NOMinalne natezenie przeptywu w I/min

% p, = cidnienie robocze w bar

4) Podane dla komponentéw klasy czystosci musza zostaé
zachowane w systemach hydraulicznych. Skuteczna
filtracja zapobiega zaktdéceniom i jednoczesnie zwigksza
zywotnos$é komponentow.

W celu wyboru filtréw, patrz www.boschrexroth.com/filter.
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Dane techniczne (w przypadku zastosowan przekraczajacych ponizsze parametry nalezy skontaktowag sie z producentem!)

elektryczne

Klasa ochrony wg EN 60529

IP 65 z prawidtowo zamontowanym i zablokowanym gniazdem wtykowym

Rodzaj sygnatu analogowy
Prad nominalny cewki mA | 30

Opor cewki Q|85
Indukcyjnosé przy 60 Hz i potaczenie szeregowe H|1,0

100 % pradzie znamionowym 413 076nje réwnolegte H|0,25

Przy sterowaniu za pomocg wzmachiacza innego niz Bosch Rexroth polecamy nalozony sygnat Dither

zewnetrzne elektroniczne urzadzenie sterujace

Wzmacniacz serwozaworu format ,euro” analogowy

Typ VT-SR2-1X/.-60 wg arkusza danych RD 29980

(nalezy zamawia¢ oddzielnie)

modutowy analogowy

Typ VT 11021 wg arkusza danych RD 29743

Cewki zaworu moga by¢ podtagczone do tego wzmacniacza tylko réwnolegle!

Uwaga!

Dane dotyczace symulacyjnych badan srodowiska w zakresie EMC (kompatybilnos¢ elektromagnetycz-

na), klimatu i obcigzenia mechanicznego patrz RD 29564-U (Deklaracja dotyczaca ochrony srodowiska).

Dostepne akcesoria

Walizka serwisowa z przyrzagdem kontrolnym do
zaworow o dziataniu cigglym z nabudowanym
urzadzeniem elektronicznym typu VT-VETSY-1 wediug
arkusza danych RD 29685.

Walizka serwisowa z przyrzagdem kontrolnym

do serwozaworow dla zewnetrznego urzadzenia
elektronicznego typu VT-SVTSY-1 wedtug arkusza danych
RD 29681.
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Przytacze elektryczne, zewnetrzne elektroniczne urzadzenie sterujace (przyktad potaczenie réwnolegte)

Typ 4WS2EM 6-2X/...

W gniezdzie wtykowym lub przy wzmacniaczu cewki sg

Zawor: Cewki
Elektroniczn w W

. A B
urzadzenie sterujace Gniazdo wtykowe /__
i $ G A [ -l

| =

styki Bi C.

taczone réwnolegle (patrz rysunek).

Przytacze elektryczne, nabudowane elektroniczne urzadzenie sterujace

W przypadku taczenia szeregowego nalezy potaczyé

Mostek E-F moze zosta¢ wykorzystany do elektrycznego
rozpoznania prawidtowego potaczenia wiyku lub do
rozpoznania przerwania przewodu.

Regulowanie elektryczne A (+) do D (-) powoduje
kierunek natezenia przeptywu z P — A i B — T. Odwrotne
regulowanie elektryczne powoduje kierunek natezenia
przeptywu z P— B oraz A — T.

Typ 4WSE2EM 6-2X/...

Wykorzystanie Sterowanie Sterowanie
- gniazda napieciem napieciem
| A wtykowego Sterowanie "8" | Sterowanie "9"
i ' B Napiecie zasilajace A +15V, +15V
(tolerancja +3 % maks. 150 mA maks. 150 mA
i ;I c tetnienia resztkowe < 1 %) B 15V 15V
| Sygnat R T © Pobér pradu maks. 150 mA | maks. 150 mA
| dithera E Cc 1 1
! i F Warto$¢ zadana D £10 mA 10V
“&" +10m
| | Odniesienie do wartosci E A -1kKO R, 28 kQ
—_—— zadanej e lo=1,2mA
F niewykorzystywany

Wartos¢ zadana przy przytaczu gniazda wtykowego D = dodatnie wzgledem
przytacza gniazda wtykowego E powoduje przeptyw z P — AiB — T.

Wartos¢ zadana przy przytaczu gniazda wtykowego D = ujemne wzgledem przytacza
gniazda wtykowego E powoduje przeptyw zP —BiA —T.

Uwaga:
odtaczenia, istotnych dla bezpieczenstwa, funkcji maszyny!

Sygnaly elektryczne wytworzone przez elektroniczne urzadzenie sterujace nie moga by¢é wykorzystane do

(Zobacz takze na ten temat norme europejska EN 982, ,,Wymagania bezpieczenstwa dotyczace uktadow

hydraulicznych i pneumatycznych i ich elementéw — Hydraulika").

Przytacze elektryczne, gniazdo wtykowe

Gniazdo wtykowe, Gniazdo wtykowe,

oddzielne zamdwienie pod numerem identyfikacyjnym

58

oddzielne zamdwienie pod numerem identyfikacyjnym

R900005414 R901043330
46 o
S -
i
| 8 [
3 I o | \°
S| T — 1N J1=t =
1 @ B S}
r

|

04,5...97

Bezpiecznik: wkret M3, M, = 0,3 Nm

Przewod przytaczeniowy:

4- lub 6-zytowy, 0,75 mm?, ekranowany, z licami wedtug DIN VDE 0812 (np. przewdd typu LIYCY 4 lub 6 x 0,75 mm?)
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Charakterystyki (pomiar za pomocg HLP32, 9, =40 °C £ 5 °C)
Obcigzenie w funkcji natezenia przeptywu (tolerancja £10 %) przy 100 % sygnale wartosci zadane;j
50 6
40 5 Dane do | Nominalne nate- | Krzywa
30 // zamOwienia | zenie przeptywu
25 — 1T — | 2 2 Imin 1
1
L —— // 3 5 5 /min 2
E 15 — 10 10 I/min 3
= / L~ / .
T ] ] 2 15 15 I/min 4
s S R = /,,/ 20 20 I/min 5
& = 25 25 I/min 6
N =
g 5 /.’/
c =~
o / /
o 3 // — p=  Rodznica ci$nienia na zaworze
k) // (ci$nienie wej$ciowe p, minus
2 //o/’ cisnienie obcigzenia p, minus
| cisnienie po stronie odptywu py)
//
1
20 30 40 50 60 7080 100 200 300

RézZnica cisnienia

zaworu w bar —

Pole tolerancji funkcji sygnatu natezenia przeptywu przy statej réznicy cisnienia na zaworze p

-1

P—A;

B—-T

110
100 —
90

/]

80 —

60 —

40 —

Natezenie przeptywu w % —

20 —
00 -8|0 -6|0 -4|0 -2|0 5—
]

Pole toleranciji

Typowa krzywa
natezenia
przeptywu

1 T T T
—520 40 60 80 100

— 20 Warto$é zadanaw % —

— 40
— 60

— 80

90
— 100

P — B;

110
A—-T
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Charakterystyki (pomiar za pomocg HLP32, Uyje; = 40 °Cx+5°0)

Funkcja przejscia z zakresem cis$nienia = 315 bar

Sygnat wartosci zadanej:

+5%

———— 25%

-— +100%

mierzony przy ci$nieniu sterowania

100 .-':‘/ :;-_/ / mierzony przy cisnieniu sterujacym:
/ ; // A 40 bar
T 80 3
2 1|/ — — — — 70 bar
c 7 4
‘s 60 Az 2 N T e 140 bar
® il A
2 7 — === 210 bar
-] il / /
» 40 i,/
x ian 7 / ----------------------- 315 bar
_@ |1 1/
% i
20 !
7
0
2 4 6 8 10 12
Czaswms —
Charakterystyka czestotliwo$ciowa z zakresem cisnienia 315 bar
5 -315
A\ ] 1
0 Ty / \’1,' 270
T —3 \‘. . N 1 _243
S s . + 4\ 225
2 \. /(74 ?
S -10 NG 1/ -180 °
2 W74 L
£ )l 8
-15 -135 &
% /’/ AR 3
N X
S5 -2 LS 4 =90
% ,/‘ /
-25 ;/, -45 pST =315 bar
=30 0
10 20 30 50 100 200 300 500 1000

Czestotliwosé w Hz —

Zaleznos$¢ czestotliwosci przy —90° od cisnienia roboczego p i amplitudy na wejsciu

Amplituda na wejsciu w % —

MARYER
%0 \ N \
R
70 W V.
\ v RN
60 VN
5 0 \ \ $‘,“’ \\’ s, on,""
40 N\ “‘ 0 2 o
N N
30 \ AN -
\ [} D
20 ] \ .
) / : \
10 ” ;
0 -~ -~ e —_ et
100 150 200 250 300 350

Czestotliwosé przy kacie fazy -90° w Hz ) —

40 bar
70 bar
140 bar
210 bar

315 bar

Sygnat wyjsciowy odpo-
wiada skokowi suwaka

z natezeniem przeptywu
bez cisnienia obciazenia

) Czynniki korygujace przy qy,om:

25 I/min
20 I/min
15 I/min
10 I/min
5 I/min
2 |/min

1,00
1,00
0,95
0,90
0,85
0,80
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Wymiary: Typ 4WS2EM 6 i 4WSE2EM 6 (wymiary nominalne w mm)

9/12

2 52,5 10 51
(63,5) 45,8
IeiE =
-i. I::! | 'H
="
o —d
<
eo 1l A Pmie u
M5
3 4
80
66
11,5 40,5
~ 6.1 7
a/s /
e ] o | 1 ]
; m / N
B
; s
10— 1
124 15
(135) /
137 15
(148) }
64 -
s
- <
710,006/100mm| |}||:—f —{‘=| ._l____&L
HE oo
Rzmax 4 | ":—I )Jr _|' |
Wymagana doktadnos¢ wykonania
powierzchni przylegania zaworu
6.2 7

Objasnienia dotyczace pozycji -

patrz strona 10
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Wymiary: Objasnienia dotyczace pozyciji

4WS.2EM 6 | R-PL 29564/09.10

1

10

11

Miejsce potrzebne do demontazu gniazda
wtykowego, dodatkowo zwrdci¢ uwage na promien
zagiecia przewodu przytaczeniowego

Kaptura

Sruby mocujace zaworu (zawarte w zakresie
dostawy)

Ze wzgledu na trwatos¢, uzywac wytacznie
nastepujacych srub do mocowania zaworu:

4 Sruby z tbem walcowym (SW4)

ISO 4762-M5 x 50-10.9-flZn-240h-L
(wspotczynnik tarcia 0,09 — 0,14 wedtug

VDA 235-101)

M, =9,3 Nm

takie same pierscienie uszczelniajgce dlaP, A, Bi T
Tabliczka znamionowa

Gniazdo wtykowe, numer identyfikacyjny R900005414
(oddzielne zamdwienie, patrz strona 6)

Gniazdo wtykowe, numer identyfikacyjny R901043330
(oddzielne zamdwienie, patrz strona 6)

Przewdd przytaczeniowy, dalsze informacje na
stronie 6

Filtr

Korek gwintowany (SW6)

po wymianie filtra dokreci¢ z M, = 30 Nm

Wymiary w () dla zaworu z nabudowanym
elektronicznym urzgdzeniem sterujgcym (OBE)

przetworzona powierzchnia przylegania zaworu
Potozenie przytaczy wedtug ISO 4401-03-02-0-05

inne niz w normie:
— brak trzpienia ustalajgcego (G)

€]
@;9@

Ptyty przylaczeniowe wedtug arkusza danych RD 45052
(nalezy zamawia¢ oddzielnie)

G341/01  (G1/4)
G342/01  (G3/8)
G502/01  (G1/2)
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Ptytka do ptukania o rozmieszczeniu otworow wedtug ISO 4401-03-02-0-05 (wymiary nominalne w mm)

Symbol graficzny

P AT BT T

z uszczelnieniem FKM, nr identyfikacyjny R900936049,
masa: 0,6 kg

1 4 szt. pierscieni R 9,81 x 1,5 x 1,78
2 Sruby mocujace
(zawarte w zakresie dostawy)
Ze wzgledu na trwatosc¢, uzywac wytacznie
nastepujacych srub do mocowania zaworu:
4 Sruby z tbem walcowym
ISO 4762-M5 x 40-10.9-flZn-240h-L
(wspétczynnik tarcia 0,09-0,14 — wedtug VDA 235-101)
M, =7 Nm £10 %

Mr—t— ]
| | n
1 ' |5
| R
|
1 unf
(=)}
i 11,5 40,5 4x054
oy
a b 3
m

W celu zapewnienia prawidtowego dziatania serwozaworéw
koniecznym jest przeptukanie instalacji przed jej pierwszym
uruchomieniem.

Jako wytyczna dla czasu ptukania na instalacje obowigzuje:

t
v

Qv

Czas ptukaniaw h
Pojemnos¢ zbiornika w |

Natezenie przeptywu pompy w I/min

W przypadku uzupetnienia zbiornika o wiecej niz 10 %
pojemnosci zbiornika nalezy powtdrzy¢ ptukanie.

Lepszym od ptytki ptukajacej jest zastosowanie rozdzielacza
z przytaczem wedtug 1ISO 4401-03-02-0-05. Przy pomocy
tego zaworu mozna réwniez ptukaé przytacza odbiornika.
Patrz réwniez arkusz danych RD 07700.
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Zum Eisengief3er 1

97816 Lohr am Main, Germany
Tel. +49 (0) 93 52/18-0

Fax +49 (0) 93 52/ 18-23 58
documentation@boschrexroth.de
www.boschrexroth.de

© Niniejszy dokument, podobnie jak wszystkie dane, specyfikacje i inne
informacje w nim zawarte, objety jest ochrong z tytutu praw autorskich.
Prawa te nalezag wytacznie do firmy Bosch Rexroth AG. Bez jej zgody
zabronione jest powielanie i udostepnianie powyzszych osobom
trzecim.

Powyzsze dane stuza jedynie jako opis produktu. Na podstawie przed-
stawionych informacji nie nalezy wnioskowaé o okreslonych cechach
lub przydatnosci produktu do konkretnego zastosowania. Informacije

te nie zwalniajg uzytkownika z obowiazku poddania produktu wtasnej
ocenie i sprawdzenia jego wtasciwosci. Nalezy mie¢ tez na uwadze, ze
produkty te podlegajg naturalnemu procesowi zuzycia i starzenia.
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