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Termes important

Zone active / face active Zone (espace libre) au-dessus de la face active dans laquelle le 
détecteur réagit lorsqu’on lui présente un matériau approprié (métal,...).

Output function Normalement ouvert: Objet dans la zone active – sortie commutée.
Normalement fermé: Objet dans la zone active – sortie bloquée.
Programmable: Choix libre entre fonction normalement fermé ou 

normalement ouvert.
Commutation positive: Signal de sortie positif (raccordement à L–)
Commutation négative: Signal de sortie négatif (raccordement à L+)

Retard à la disponibilité Temps nécessaire au détecteur pour être disponible après la mise sous 
tension (de l’ordre de quelques millisecondes).

Hystérésis Différence entre les points d‘enclenchement et de déclenchement.

Courant résiduel Courant assurant l’alimentation interne d’appareils à 2 fils, il s’écoule 
aussi à travers la charge quand la sortie est non enclenchée.

Courant de consommation Courant assurant l’alimentation interne d’appareils à 3 fils DC.

Dérive du point de commutation Déplacement du point de commutation si la température ambiante 
change.

Protection contre 
les courts-circuits

Les gammes de détecteurs d’ifm ayant la protection contre les 
surcharges et les courts-circuits ont une protection pulsée interne contre 
les courts-circuits garantissant la non destruction de l’appareil en cas de 
court-circuit.

Tension d‘alimentation Plage de tension dans laquelle le détecteur de proximité fonctionne de 
manière fiable. Une tension DC stabilisée et bien lissée doit être utilisée! 
Il faut prendre en compte l’ondulation résiduelle!

Fréquence de commutation Amortissement à l’aide d’un cible normalisé (St 37) à une distance de ½ 
de Sn. Le rapport amorti / non amorti est 1Ê: 2.

Portée
Portée nominale sn:
caractéristique de l’appareil
Portée réelle sr:
tolérances individuelles à 
température ambiante 
entre 90 % et 110 % de sn

Portée utile su:
dérive du point de commutation
entre 90 % de 110 % de sr

Portée de travail sa:
commutation sûre
entre 0 et 81 % de sn
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Facteurs de correction
(Exception appareils K1:
Portée constante pour tous 
métaux)
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Raccordement de câbles et 
connecteurs

Couleurs: BK: noir, BN: brun, BU: bleu, WH: blanc

Raccordement standard 3 fils DC:

Câble Boîte de 
raccordement

Connecteur 
US-100

L+ BN 1 / 3 Pin 1 / BN
L– BU 2 / 4 Pin 3 / BU

Sortie BK X Pin 2 / WH
Pin 4 / BK

Appareils à 2 fils, quadronorm:

Câble Boîte de 
raccordement

Connecteur 
US-100

WH — 1 / 4
BK — 1 / 4

Raccordement des 
broches des connecteurs 
US-100 (vue sur le 
connecteur de l’appareil)

broche 4: BK
broche 1: BN

broche 3: BU
broche 2: WH

Pour le raccordement des câbles et connecteurs ainsi que pour 
des données d’appareils et des versions spéciales, veuillez vous 
référer aux schémas de branchement dans notre catalogue principal 
détecteurs de position.

� Cette carte info est considérée comme un supplément au catalogue principal détecteurs de position et 
aux fiches techniques. Pour plus d’informations, visitez notre site web sous www.ifm.com.
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Remarques pour le montage encastré ou non encastré dans le métal

Remarques sur le montage 
de détecteurs types cylindriques � � �� � � ��
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encastré non encastré

Remarques sur le montage de 
détecteurs types rectangulaires
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En cas de montage 
d’appareils d’un même type, 
des distances minimales 
doivent être respectées si les 
appareils sont montés face à 
face ou côte à côte.
S’applique à des détecteurs 
cylindriques et rectangulaires
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� Si des appareils non encastrables sont montés de façon encastrée, la portée augmente jusqu’à ce que 
l’appareil commute (interdit)!

Systèmes de raccordement
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technologie 2 fils 
(commutation négative ou positive)

technologie 3 fils
(commutation négative ou positive)

technologie 4 fils 
(commutation positive, normalement 

fermé et normalement ouvert)

Raccordement en série
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Raccordement en série technologie 2 fils
Maximum de 3 appareils, non recommandé! 
Les chutes de tension s’additionnent, il y a 
moins de tension disponible pour la charge.

Raccordement en série technologie 3 fils
Maximum de 10 appareils. Chaque détecteur doit 
commuter la consommation des appareils suivant, 
en plus du courant de charge. Les retards à la 
disponibilité s’additionnent!

Raccordement en parallèle
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Raccordement en parallèle technologie 2 fils
Maximum de 10 appareils, les courants 
résiduels de tous les appareils non commutés 
s’additionnent. Cette somme des courants résidu-
els doit être clairement en-dessous du courant de 
maintien de la charge.

Raccordement en parallèle technologie 3 fils
Maximum de 30 appareils, la consommation de 
tous les appareils non commutés s’additionne. 
Les appareils peuvent être utilisés en combinaison 
avec des détecteurs mécaniques.

� Espace libre � Commutation négative (NPN)
� Zone active � Commutation positive (PNP)
� Face active 
 Détecteur 1
� Fusible miniature selon la fiche technique, si spécifié. 

Recommandation: vérifier le bon fonctionnement de 
l‘appareil après un court-circuit.

� Détecteur n


