Silniki orbitalne MAP

Silnik orbitalny MAP

Silniki serii MAP to konkurencyjna konstrukcja,
o matych gabarytach, z watem rozdzielczym,
zapewniajgca duzg moc. Te kompaktowe
jednostki sg bardzo uniwersalne i moge byc¢
stosowane w aplikacjach o ograniczonym miejscu
na zabudowe.

Specyfikacja
MAP | MAP | MAP | MAP | MAP | MAP(1)| MAP(2)| MAP(1)| MAP(2)| MAP(1)| MAP(2)| MAP(1)| MAP(2)
Typ MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW
S0 80 100 125 160 200 200 250 250 315 315 400 400
Chionnos¢ cm3iobr 50,8 | 788 | 986 | 1235 | 1586 | 197,9 | 197,9 | 2475 | 2475 | 3165 | 316,5 | 396,5 | 396,5
Max predkosc  |stala 1180 760 600 485 380 302 302 240 240 190 190 150 150
(rpm) przerywana (3) | 1380 | 940 750 600 475 380 380 302 302 235 235 190 190
stala 9,3 14,9 19 23,4 31 36,4 | 359 | 452 | 351 463 | 342 | 482 | 348
Max moment
obrotowy przerywana (3)| 12 19 23 29 37 452 | 435 | 589 | 468 | 543 | 492 | 555 | 454
daN
(@@anNm) - iowa (4) 14 | 219 | 265 | 362 | 426 | 545 | 545 | 642 | 585 | 705 | 684 | 787 | 688
Max moc stala 10,2 10,1 10,3 10 10 10 9,6 9.4 7.4 7.5 5,6 6,3 46
(Kw) przerywana (3)| 12,3 12,3 12,5 12 12 12 12 12 12 9 9 7.8 7.8
stala 140 140 140 140 140 140 135 135 105 15 80 90 65
Max spadek
cisnienia przerywana (3)| 175 175 175 175 175 175 160 175 140 135 115 110 90
(bar)
chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210 210 200 175 175 160 160 140
Max przeptyw | stata 50 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60
oleju
(ijin) przerywana (3) 60 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75
stala 160 160 160 160 160 160 160 160 160 160 160 160 160
Max cisnienie
wlotowe przerywana (3)| 175 175 175 175 175 175 175 175 175 175 175 175 175
(ban) chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210 210 210 210 210 210 210 210
Waga (Kg) 5,6 57 5,9 6 6,2 6,4 6,4 6,6 6,6 6,9 6,9 7.4 7.4

(1) MAP... silnik z portami CA, CB, TA, SH, SB.
(2) MAP... silnik z przytgczami C, CO, T, S.

(3) Praca przerywana 6 sek. na minutg

(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.



MAP

Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAPH

Silniki serii MAPH to konkurencyjna konstrukcja,
o matych gabarytach, zapewniajgca duzg moc,
z watem rozdzielczym. Te kompaktowe jednostki
sg bardzo uniwersalne i moge by¢ stosowane
w aplikacjach o ograniczonym miejscu na

zabudowe.
Specyfikacja
MAPH MAPH MAPH MAPH MAPH MAPH MAPH MAPH MAPH
e 50 80 100 125 160 200 250 315 400
Chionnoé¢ cm3/obr 50,8 78,8 98,6 123,5 158,6 197,9 24755 316,5 396,5
Max predkosé | stala 1180 760 600 485 380 302 240 190 150
{fpm) przerywana (3)| 1380 940 750 600 475 380 302 235 190
Mo moment 1522 9,3 14,9 19 234 31 35,9 35,1 34,2 34,8
obrotowy | przerywana (3) 12 19 23 29 37 435 46,8 49,2 454
(da Nm) chwilowa (4) 14 21,9 26,5 36,2 42,6 54,5 58,5 68,4 68,8
Maxmoc | staia 10,2 10,1 10,3 10 10 9,6 7.4 5,6 4,6
(Kw) przerywana (3) 12,3 12,3 12,5 12 12 12 12 9 78
Max spadek |22 140 140 140 140 140 135 105 80 65
C'S(Eger?'a przerywana (3) 175 175 175 175 175 160 140 115 )
chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210 175 160 140
Max przeptyw | stala 50 60 60 60 60 60 60 60 60
(|C/)In?ilr:) przerywana (3) 60 75 75 75 75 75 75 75 75
Max ciénionio |52 160 160 160 160 160 160 160 160 160
wlotowe przerywana (3) 175 175 175 175 175 175 175 175 175
(ban) chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210 210 210 210
Waga (Kg) 5,6 5,7 5,9 6 6,2 6,4 6,6 6,9 7.4

(3) Praca przerywana 6 sek. na minute

(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.




Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAP/MAPH

MAP

A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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MAP

Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAP/MAPH
A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAP/MAPH

MAP

A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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MAP

Silniki orbitalne

Opis i dane techniczne dla MAP

Drain Port T

max @81

Uktad przytaczy

Przytacza boczne

Wersje (@ M U P

18401

20403

E Przytacza tylne

Wersje & M U (B

1

Montaz
Kotnierz owalny SAE.A (2 otwory)

1840,15 B+0,3

e1Da.d:0.2

@ B82,540,05

PortB
| g
. e i
T T B
E| 1
!
PortA
Q Kotnierz kwadratowy (4 sruby)
441015 =]
(0] AN o ;
Kod Wersje min 15 deep 3
Przytacze Brak M u P S
P (AB) 2xG12 | 2xM22x1,5| 7/8-14 O-ring | 2 x 1/2 NPTE - el
T G1/4 M14 7/16-20 UNF | 7/16-20 UNF ‘ : I
c 4xM8 4xM8 5/16-18 UNC | 5/16-18 UNC gk 101
Typ L Typ L Typ L Typ L L1
MAP(F) 50 137 MAPQ 50 143 MAP(F)E 50 148 MAPQE 50 154 7
MAP(F) 80 140,5 MAPQ 80 146,5 MAP(F)E 80 150,5 MAPQE 80 156,5 10,5
MAP(F) 100 143 MAPQ 100 149 MAP(F)E 100 154 MAPQE 100 160 13
MAP(F) 125 146 MAPQ 125 1562 MAP(F)E 125 157 MAPQE 125 163 16
MAP(F) 160 151 MAPQ 160 157 MAP(F)E 160 162 MAPQE 160 168 21
MAP(F) 200 157 MAPQ 200 163 MAP(F)E 200 168 MAPQE 200 174 26
MAP(F) 250 162 MAPQ 250 168 MAP(F)E 250 173 MAPQE 250 179 32
MAP(F) 315 172 MAPQ 315 178 MAP(F)E 315 183 MAPQE 315 189 42
MAP(F) 400 182 MAPQ 400 188 MAP(F)E 400 193 MAPQE 400 199 52




Silniki orbitalne MAP

Opis i dane techniczne dla MAPW
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Typ L L1 2 20£0.1
MAPW(N) 50 81 7 o
MAPW(N) 80 84,5 10,5 =
MAPW(N) 100 87 13 A llz
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MAPW(N) 125 90 16 2 | \.V_ > ] =
MAPW(N) 160 95 21 & ENIE &
MAPW(N) 200 100 26 i YTl ™
MAPW(N) 250 106 32 —H
m
MAPW(N) 315 116 42 g T 0B
MAPW(N) 400 126 52 o 40405 | 654405
Kod Wersje max 112.4
Przylacze Brak M v P
P (A,B) 2xG1/2 2xM22x1,5| 7/8-14 O-ring | 2x 1/2 NPTF
T G1/4 M14 7/16-20 UNF | 7/16-20 UNF
Obciagzenie watu
MAPWN MAPW
Krzywe odnosza si¢ do zywotnosci (B10) tozyska na poziomie 2000 godzin A: Max. obcigzenie promieniowe watu
A: Max. obciazenie promieniowe E Sﬂﬂ'rpm
. W;:]u & C: 500 rpm
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Silniki orbitalne

MAP

Dostepne watki w silnikach MAP i MAR

@ 32 prosty, wpust A10 x 8 x 45

C @ 25 prosty, wpust AB x 7 x 32
Max. moment obrotowy 77 daNm

Max. moment obrotowy 34 daNm
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Silniki orbitalne MAP

Opis i dane techniczne dla MAPH
[mm] przedstawione w nawiasach
Uktad przytaczy Montaz
por Kotni Iny SAE.A (2 ot
Przylacza boczne olnierz owalny .A (2 otwory)
Wersje 'u PG
_suesp NELD
(22,652,835} Pum| 7% Pam 15 D
! Q' ' RR.ES]
s H |
EiE.
e
Wersje MU { f—ninn [2.08]
Do plyty g
LA
Ak SEIAY —= ¢ = SEB[143) F  Magneto (4 otwory)
5 aspa HOR2H 11 [ 1258179 -
= _.__1{1 o ~ 1L ra27] 'l' 2ol o
fexti g “ L. H——p Al H ’55—‘ 4 x5 O Thre
1 o ._@‘ L | ) = [£a135]
- ﬁ%-% BoefeR s — 2 A 1B =
¢’ kL IE,
[=) 4 §
A
E Przylacza tylne —
j L 4189 fFe
Wersje i [ & - [106.4]
o= Ol [ 2,08
50 [157]—= =
- Q Kotnierz kwadratowy (4 $ruby)
s
Kod Wersje Piol Dia
Przytacze Brak P G MU
P(AB) | 7/8-14UNF | 1/2-14NPTF | G1/2 | .39 Dia.[o10] - e
T 7/16-20 UNF | 7/16-20UNF G 1/4 7/16-20UNF
[} - - - 5/16-18UNC
Typ L Typ L Typ L Typ L L1
MAPH(F) 50 137 MAPHQ 50 143 MAPH(F)E 50 148 MAPHQE 50 154 7
MAPH(F) 80 140,5 MAPHQ 80 146,5 MAPH(F)E 80 150,5 MAPHQE 80 156,5 10,5
MAPH(F) 100 143 MAPHQ 100 149 MAPH(F)E 100 154 MAPHQE 100 160 13
MAPH(F) 125 146 MAPHQ 125 152 MAPH(F)E 125 157 MAPHQE 125 163 16
MAPH(F) 160 151 MAPHQ 160 157 MAPH(F)E 160 162 MAPHQE 160 168 21
MAPH(F) 200 157 MAPHQ 200 163 MAPH(F)E 200 168 MAPHQE 200 174 26
MAPH(F) 250 162 MAPHQ 250 168 MAPH(F)E 250 173 MAPHQE 250 179 32
MAPH(F) 315 172 MAPHQ 315 178 MAPH(F)E 315 183 MAPHQE 315 189 42
MAPH(F) 400 182 MAPHQ 400 188 MAPH(F)E 400 193 MAPHQE 400 199 52




MAP

Silniki orbitalne

Dostepne watki w silnikach MAPH i MARS

C @ 25 prosty, wpust AB x 7 x 28
Max. moment obrotowy 3900 in-lb [44daNm]
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Silniki orbitalne MAP

Wybér kierunku obrotéw MAP i MAPH

Linia przeciekéow

Silniki MAP i MAPH posiadajg wbudowane zawory zwrotne. Cisnienie uszczelnienia watu jest takie samo
jak cisnienie wyjsciowe.

Maks. cisnienie powrotne bez linii przeciekdw / Max. ci$nienie powrotne w linii sptywu

rmp State. (bar)
0-100 rmp 75
100 - 300 rmp 50
300 — 1000 rmp 25

Maks. cisnienie powrotne z linig przeciekow

Stata 160 bar
Przerywana 175 bar
Chwilowa 210 bar
Obciagzenie watu .
F =
o0 IEDdaN Fr
300 "\ *
dal 5\
i \\\
Fr = [,
~ 250 daN
40 =
~ \H..‘___
it i [ —
200 o —
- bl -_-__1 . . .
S w— Fr = Sita promieniowa (daN)

] 00 400 £00 00 1000 1200 nfrEm) L= odleg’fo’s? (mm)
= walek & & mm and 254 mm {1 Inch] *Z jozyskiem igietkowym n = predkosc¢ (rpm)

— o= watek @ 1J mem



MAP Silniki orbitalne

Sposo6éb zamawiania serii MAP i MAPH

1 2 3 4 5 6
wae | | [ [ |

21” prosty, wpust 1/4” x 1/4” x 1.1/4”

225,32 wieloklin (SAE 6B)

Stozkowy 1:10, wpust B5 x 5 x 14

21.1/4” prosty, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4”

832 prosty, wpust A10 x 8 x 45

Stozkowy 1:8 SAE, J501, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4”
231,75” [1.1/4”] wieloklin 14T, DP 12/24

231,75” [1.1/4”] wieloklin 14T, DP 12/24

\Poz. 1 H Kotnierz mocujgcy ‘
Pominiete - kotnierz owalny SAE,A (2 $ruby)

H Magneto, 4 otwory

Kotnierz kwadratowy, 4 Sruby
W Kotnierz do kot

‘Poz. 2 H Opcje tozyska ‘

Pominiete - brak

“ Z tozyskiem igietkowym

‘Poz. & H Ukiad przytaczy ‘

o

DIn|d Q|
~

— \Poz. 6 H Wersja uszczelnien na watki
Pominiete - przytacze boczne Pominiete - uszczelnienia standardowe
Przylacza tyine E Uszczelnienia na wysokie cisnienia
‘POZ' 4H Chionnosc ‘ ‘Poz. 7 H Uktad przytaczy

50,8 cm3/obr; 3,1 cal®/obr Pominiete - G 1/2

78,8 cm®/obr; 4,8 cal®/obr

Sllalla o
o|N||lo g
S|la||lo
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98,6 cm®/obr; 6,0 cal*/obr 7/8-14 UNF, O-ring
123,5 cm3/obr; 7,5 cal®/obr [ P | 1/2-14NPTF
158,6 cm3/obr; 9,7 cal®/obr
200 | 197,9 cmd/obr; 12,1 cal®/obr Pominiete - Szary
250 | 247,5 cm3/obr; 15,1 cal®/obr Czarny
316,5 cm3/obr; 19,3 cal®/obr bez malowania
400 | 396,5 cm3/obr; 24,2 cal®/obr [Poz. 9]| Kierunek obrotow
‘Poz. SH Walki (patrz strona 14) ‘ Pominiete - Standardowa rotacja
@ 25 prosty, wpust A8 x 7 x 32 E Odwroty kierunek obrotéw

1 2 3 4 5 6
mapH | | [ [ ]

8

21" wpust @1/4” x 1

225,32 wieloklin (SAE 6B)

17 [25,4] SAE J501 stozkowy, wpust 1/4” x 1”
13T wieloklin 7/8” [22,2]

21" (25,4), prosty w/.406[10,3] otwor ustalajgcy

‘Poz. 1 H Kotnierz mocujqcy‘

Pominiete - kotnierz owalny SAE,A (2 Sruby)
n Magneto, 4 otwory

E Kotnierz kwadratowy, 4 sruby
‘Poz. 2 H Opcje tozyska ‘

Pominiete - brak

Z fozyskiem igietkowym

[Poz. 3]| Uktad przytaczy |

Pominiete - przytagcze boczne

Przytacze tylne

Poz. 4

21” (25,4), prosty w/.315[8] otwor ustalajgcy
21" (25,4), prosty w/.406[10,3] otwor ustalajgcy
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Pominiete - uszczelnienia standardowe
Uszczelnienia na wysokie cisnienia

i

 Chionnos¢ | [Poz. 7|| Uktad przytaczy

50,8 cm*obr; 3,1cal/obr Pominigte - 7/8-14UNF O-ring
78,8 cm°/obr; 4,8 cal*/obr [P | 1/2-14NPTF T: 7/16-20 UNF
98,6 cm3/obr; 6,0 cal®/obr G1/2 T 7/16-20 UNF
125 | 123,5 cm®/obr; 7,5 cal®/obr do plyty T G1/4
160 | 158,6 cm®/obr; 9,7 cal*/obr

\Poz. 8 H Malowany

197,9 cm3/obr; 12,1 cal®/obr Pominiete - Szary
247,5 cm3/obr; 15,1 cal®/obr Czarny
316,5 cm?/obr; 19,3 cal¥/obr bez malowania
400 | 396,5 cm3/obr; 24,2 cal®/obr ‘Poz. gH Kierunek obrotow
‘Poz. 5H Rozszerzenie watka (patrz strona 16) ‘ Pominiete - Standardowa rotacja

E Odwrotny kierunek obrotow

C @ 25 prosty, wpust A8 x 7 x 28



