Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAR

Konstrukcja silnikow MAR zostata opracowana na
podstawie sprawdzonych rozwigzan podnoszgcych
zywotnos¢ i niezawodnos¢. Przemystowy standard
montazu Kkotnierzy i watdw pozwala na tatwe
zastosowanie w szerokim zakresie aplikacji. Silniki
MAR o statej chionnosci posiadajg geroler jako
element roboczy (znany z niezawodnosci
i Swietnych parametréw roboczych).

Specyfikacja
MAR | MAR | MAR | MAR | MAR | MAR(1)| MAR(2)| MAR(1)| MAR(2)| MAR(1)| MAR(2)| MAR(1)| MAR(2)
Typ MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW
50 80 100 125 160 200 200 250 250 315 315 400 400
Chionnos¢ cm3/obr 51,2 | 805 | 100,8 | 1251 | 159,4 | 199,6 | 199,6 | 249,8 | 249,8 | 3157 | 3157 | 396,5 | 396,5
Max predkosé |Stela 770 | 745 | 600 | 470 | 370 | 300 | 300 | 240 | 240 190 190 150 150
(rom) przeywana(3)] 970 | 940 | 750 | 600 | 470 | 370 | 370 | 300 | 300 | 240 | 240 190 190
stala 10 196 | 242 | 271 | 389 45 385 | 538 | 388 | 531 | 385 | 585 | 355
Max moment
obrotowy | przerywana (3) 12,8 | 221 | 281 | 339 | 428 50 46 60,8 | 57,9 63 57 68,7 | 598
(da Nm)
chwilowa (4) | 16,8 27 321 | 368 | 458 56 56 706 | 655 83 83 86,8 | 71,3
Maxmoc | st 6,9 12,6 12 124 | 114 11 9 105 | 64 9 6 7,7 4,7
(Kw) przerywana (3)| 8.3 15 15 145 | 126 13 11,5 12 10,5 11 9,6 10,6 8,7
stala 140 160 160 160 160 160 135 150 105 135 85 110 65
Max spadek
ciénienia | przerywana (3 175 180 180 180 180 180 175 175 160 150 130 140 75
(bar)
chwiowa(d) | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 200 175 175 175 175
Max przeplyw | stata 40 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60
J;:ﬁ’lﬁ) przerywana (3) 50 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75
stata 175 175 175 175 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Max cignienie
wlotowe | przerywana (3)) 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
(bar) -
chwilowa (4) | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225
Waga (Kg) 6,7 6,9 6,9 7,2 7,5 8,1 8,1 8,5 8,5 9,1 9,1 9,5 9,5

(1) MAR... silnik z watami CA, CB, TA, SH, SB.
(2) MAR... silnik z watami C, CO, T, S.
(3) Praca przerywana 6 sek. na minutg
(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.
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Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MARS

Konstrukcja silnikbw MARS zostata opracowana
na podstawie sprawdzonych rozwigzan
podnoszgcych zywotnos¢ i niezawodnosc.
Przemystowy standart montazu kotnierzy i watow
pozwala na tatwe zastosowanie w szerokim
zakresie aplikacji. Silniki MARS o statej chtonnosci
posiadajg geroler jako element roboczy (znany

z niezawodnosSci

i Swietnych parametréw

roboczych).
Specyfikacja
MARS MARS MARS MARS MARS MARS MARS MARS MARS
Typ
50 80 100 125 160 200 250 315 400
Chtonnogé cm3/obr 51,2 80,5 100,8 125,1 159,4 199,6 249,8 315,7 396,5
Max predkos¢ | Stala 770 745 600 470 370 300 240 190 150
(rom) przerywana (3)| 970 940 750 600 470 370 300 240 190
stala 10 19,6 24,2 27,1 38,9 38,5 38,8 38,5 35,5
Max moment
obrotowy przerywana (3) 12,8 22,1 28,1 33,9 42,8 46 57,9 57 59,8
da Nm -
( ) chwilowa (4) 16,8 27 32,1 36,8 45,8 56 65,5 83 71,3
e stata 6,9 12,6 12 12,4 11,4 9 6,4 6 47
(Kw) przerywana (3)| 8,3 15 15 14,5 12,6 1,5 10,5 96 87
stala 140 160 160 160 160 135 105 85 65
Ma_x spadek
Cligfrr;la przerywana (3) 175 180 180 180 180 175 160 130 100
chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210 200 175 140
Max przeptyw | stata 40 60 60 60 60 60 60 60 60
oleju
(/min) przerywana (3) 50 75 75 75 75 75 75 75 75
stala 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Max cisnienie
wlotowe przerywana (3) 200 200 200 200 200 200 200 200 200
bar -
(bar) chwilowa (4) 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Waga (Kg) 6,7 6,9 6,9 7.2 7.5 8,1 8,5 9,1 9,5

(3) Praca przerywana 6 sek. na minute

(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.




Silniki orbitalne MAR

Silnik orbitalny MAR/MARS

A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute

M
fda Ne) 5 1 2 0 W0 S0 Q{/minl

w | NikWin(%) | dolbar)
7

_— \\ L) "‘--._! s
1 — L g B0

p ~—\ _— il
" : = _i 120

MAR/MARS 50 TV > S\
s iz p N T W
L — 50
; 0% 50\
I8 = = = BN Tk h 2

0 S S m— _ :

0 100 200 300 LOO SO0 400 700 8O0 %00 1000 nimin)

A: Praca ciagta

B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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A: Praca ciagta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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MAR Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAR/MARS

A: Praca ciggta

H B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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A: Praca ciggta

M B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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Silniki orbitalne

MAR

Silnik orbitalny MAR/MARS

A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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MAR Silniki orbitalne

Opis i dane techniczne dla MAR
Drain Port T
1 ..
!' -
Uktad przytaczy Montaz
Przytacza boczne Kotnierz owalny SAE.A (2 otwory)
Wersje & M U P
0403 2040,3 340,15 — _ﬁ'ﬁfu.é
F'mul A | ;
C % £
¥ 1 - =§
: | o
| | [ 36+0,3 o
20£0.3 |, 2040,
E Przytacza tylne F Magneto (4 otwory)
Wersje G M U P __f‘:'_w 3840,15 §40.3
dxgt3 5
w06 4:0.2
] %,1.
T =F
= *
g
55101 !
. maxi08F |
Q) Kotnierz kwadratowy (4 $ruby)
440,15 5
2,1 28203 %
:’
Kod Wersje i =
Przytacze Brak M u P — |: - |
P(AB) 2xG1/2 | 2xM22x1,5| 7/8-14 O-ring | 2 x 1/2 NPTF 4 #82,3540,1
T G1/4 M14 7/16-20 UNF | 7/16-20 UNF w3
C 4 x M8 4 x M8 5/16-18 UNC | 5/16-18 UNC max 101
Typ L Typ L Typ L Typ L L1
MAR(F) 50 140 MARQ 50 146 MAR(F)E 50 151 MARQE 50 157 10
MAR(F) 80 146 MARQ 80 152 MAR(F)E 80 157 MARQE 80 163 16
MAR(F) 100 150 MARQ 100 156 MAR(F)E 100 161 MARQE 100 167 20
MAR(F) 125 155 MARQ 125 161 MAR(F)E 125 166 MARQE 125 173 25
MAR(F) 160 161,5 MARQ 160 167,5 MAR(F)E 160 172,5 MARQE 160 178,5 31,5
MAR(F) 200 170 MARQ 200 176 MAR(F)E 200 181 MARQE 200 187 40
MAR(F) 250 180 MARQ 250 186 MAR(F)E 250 191 MARQE 250 197 50
MAR(F) 315 192 MARQ 315 198 MAR(F)E 315 203 MARQE 315 209 62
MAR(F) 400 204 MARQ 400 210 MAR(F)E 400 215 MARQE 400 221 74




Silniki orbitalne

Opis i dane techniczne dla MARS

MAR

Uktad przytaczy

Przytacza boczne
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Q Kotnierz kwadratowy (4 sruby)
= _1.Ba " Ay
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— Pt Din.
Kod Wersje = :
Przytacze Brak P G MU 1 .
P (AB) 7/8-14 UNF | 1/2-14NPTF | G 1/2 | .39 Dia.[210] 186 [ 192 ] s L
T 7/16-20 UNF | 7/16-20UNF | G 1/4 | 7/16-20UNF
[} - - - 5/16-18UNC
Typ L Typ L Typ L Typ L L1
MARS(F) 50 144 MARSQ 50 144 MARS(F)E 50 155 MARSQE 50 155 10
MARS(F) 80 150 MARSQ 80 150 MARS(F)E 80 161 MARSQE 80 161 16
MARS(F) 100 154 MARSQ 100 154 MARS(F)E 100 165 MARSQE 100 165 20
MARS(F) 125 159 MARSQ 125 159 MARS(F)E 125 170 MARSQE 125 170 25
MARS(F) 160 165,5 MARSQ 160 165,5 MARS(F)E 160 176,5 MARSQE 160 176,5 31,5
MARS(F) 200 174 MARSQ 200 174 MARS(F)E 200 185 MARSQE 200 185 40
MARS(F) 250 184 MARSQ 250 184 MARS(F)E 250 195 MARSQE 250 195 50
MARS(F) 315 196 MARSQ 315 196 MARS(F)E 315 | 207 MARSQE 315 207 62
MARS(F) 400 208 MARSQ 400 208 MARS(F)E 400 209 MARSQE 400 209 74




MAR Silniki orbitalne

Wybér kierunku obrotow MAR i MARS

Linia przeciekow

Silniki MAR & MARS posiadajg wbudowane zawory zwrotne. Cisnienie uszczelnienia watu jest takie samo
jak cisnienie wyjsciowe.

Maks. cisnienie powrotne bez linii przeciekéw / Max. ci$nienie powrotne w linii sptywu

rmp State (bar)
0-100 rmp 75
100 - 300 rmp 50
300 — 1000 rmp 25

Maks. cisnienie powrotne z linig przeciekow

Stata 160 bar
Przerywana 175 bar
Chwilowa 210 bar

Obcigzenie watu

0]
1
L \ Fr = Sita promieniowa (daN)
. i L = odlegtos¢ (mm)
& ~ n = predkos$¢ (rpm)
= =
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200 = =S —
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0 200 400 w00 a0 T et niren L= odleg+o:sf: (mm)
———— walek # 38 mim and 28 e (4 Inchl ) n = predkos¢ (rpm)

- w watek @ 33 e

*z lozyskiem igietkowym



Silniki orbitalne

MAR

Sposéb zamawiania serii MAR i MARS

1 2 3 4 5 6 7 8

V7.V S R N O R N R e
‘Poz. 1 H Kotnierz mocujgcy ‘ 21" prosty, wpust 1/4” x 1/4” x 1.1/4”
P()ﬂlziniete'\;I ko’miterz;)wtalny SAE,A (2 sruby) 925,32 wieloklin (SAE 6B)
- agneto, 4 otwory -T Stozkowy 1:10, wpust B5 x 5 x 14
[ Q| Kotnierz kwadratowy, 4 $ruby @1.1/4” prosty, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4”
Poz. 2| Opcje tozyska -C2 232 prosty, wpust A10 x 8 x 45
Pominigte - brak Stozkowy 1:8 SAE, J501, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4"
Z tozyskiem igietkowym 31,75" [1.1/4"] wieloklin 14T, DP 12/24
\POZ- 3 H Uktad przytaczy \ 231,75” [1.1/4”] wieloklin 14T, DP 12/24
Pominiete - przytacze boczne ‘Poz. 6 H Wersja uszczelnien na watki
Przytacza tylne (nie dostepne) Pominiete - uszczelnienia standardowe
‘POZ- 4H Chtonno$¢ ‘ E Uszczelnienia na wysokie cisnienia
51,2 cm3obr; 3,1 cal®obr [Poz. 7)[ Ukiad przytaczy
80,5 cmobr; 4,9 cal¥/obr Pominiete - G 1/2

100 | 100,8 cm3/obr; 6,1 cal®/obr [ M | Metryczny

125 | 125,1 cm3/obr; 7,7 cal®lobr 7/8-14 UNF, O-ring
159,4 cm®/obr; 9,7 cal¥/obr | P ] 1214 NPTF
199,6 cm3/obr; 12,2 cal¥/obr
251,1 cm3/obr; 15,3 cal®/obr Pominiete - Szary
315,7 cm3obr; 19,3 cal/obr Czamy

400 | 398,5 cmd/obr; 24,3 cal®/obr bez malowania
[Poz. 5] Watki (patrz strona 14) | |[Poz. 9| Kierunek obrotéw
@ 25 prosty, wpust A8 x 7 x 32 Pominiete - Standardowa rotacja

E Odwroty kierunek obrotéw
1 2 3 4 5 6 8

waks | | | | |

‘Poz. 1 H Kotnierz mocujqcy‘
Pominiete - kotnierz owalny SAE,A (2 Sruby)
n Magneto, 4 otwory
E Kotnierz kwadratowy, 4 sruby
‘Poz. 2 H Opcje tozyska ‘
Pominiete - brak
Z tozyskiem igietkowym
[Poz. 3]| Uktad przytaczy |
Pominiete - przytagcze boczne
E Przytacze tylne
Poz. 4

 Chionnos¢ |

51,2 cm3/obr; 3,1cal®/obr
80,5 cm®/obr; 4,9 cal®/obr
100,8 cm®/obr; 6,1 cal*/obr
125,1 cmd/obr; 7,7 cal®/obr
159,4 cmd/obr; 9,7 cal®/obr
199,6 cm®/obr; 12,2 cal®/obr
251,1 cm®/obr; 15,3 cal*/obr
315,7 cm3/obr; 19,3 cal®/obr
398,5 cm®/obr; 24,3 cal®/obr
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‘Poz. 5H Rozszerzenie watka (patrz strona 16) ‘

C @ 25 prosty, wpust A8 x 7 x 28

21" wpust @1/4” x 1

225,32 wieloklin (SAE 6B)

17 [25,4] SAE J501 stozkowy, wpust 1/4” x 1”
13T wieloklin 7/8” [22,2]

21" (25,4), prosty w/.406[10,3] otwor ustalajgcy
21” (25,4), prosty w/.315[8] otwor ustalajgcy
21" (25,4), prosty w/.406[10,3] otwor ustalajgcy
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Pominiete - uszczelnienia standardowe
Uszczelnienia na wysokie cisnienia

i

‘Poz. 7 H Uktad przytgczy
Pominiete - 7/8-14UNF O-ring
1/2-14 NPTF

G G1/2

[ MU | do piyty

\Poz. SH Malowany
Pominiete - Szary

m Czarny

U bez malowania
‘Poz. 9 H Kierunek obrotéw

T: 7/16-20 UNF
T: 7/16-20 UNF
T:G1/4

gl

Pominiete - Standardowa rotacja
E Odwrotny kierunek obrotow



