Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAT

Silnik MAT oferuje szes¢ wiekszych wydajnosci,
przemystowy standard montazu kotnierzy i watkéw
wyjsciowych, co pozwala na tatwe zastosowanie
w szerokim zakresie aplikacji wymagajgcych

wysokiego momentu obrotowego watu, przy
matych predkosciach.
Specyfikacja
T MAT(E) MAT(E) MAT(E) MAT(E) MAT(E) MAT(E) MAT(E) MAT(E)
yp
160 200 250 315 400 500 630 800
Chionnos¢ cm3/obr 161,2 201,5 250,4 319,5 401,8 523,5 629 801
Max predkosé |2 615 615 495 375 300 235 196 154
(rpm) przerywana (3) 770 750 600 455 360 285 233 185
stala 47 58 73 94,8 107,8 122 132,1 146,2
Max moment
obrotowy przerywana (3) 60 71 88 113,8 125,9 137 150 152
daN
(daNm) | iowa @) 67 83 102 133 144 159,9 162,2 166,4
stala 27 34 33,5 33,4 30 26,4 18,3 15,3
Max moc
(Kw) przerywana (3) 32 40 40 40 35 30 255 22,3
stala 200 200 200 200 180 160 140 125
Max spadek
ciénienia  |przerywana (3) 240 240 240 240 210 180 160 130
bar
(ban chwilowa (4) 280 280 280 280 240 210 190 160
Max przeplyw | stata 100 125 125 125 125 125 125 125
oleju
(ijin) przerywana (3) 125 150 150 150 150 150 150 150
stala 210 210 210 210 210 210 210 210
Max ci$nienie
wlotowe przerywana (3) 250 250 250 250 250 250 250 250
bar
(bar) chwilowa (4) 300 300 300 300 300 300 300 300
Waga (Kg) 20 21 21 21,5 22 23 24 25

(1) Praca przerywana 6 sek. na minute
(2) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.
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A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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Silnik orbitalny MAT

MAT

A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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Opis i dane techniczne dla MAT

Montaz
Uktad przytaczy
Przytacza boczne Kotnierz kwadratowy (4 sruby)
Wersje & W i 224
o .
e
%‘ 12,5405, | 125408 B2
=] | it
98 g § E . '
@ ¥ M iy E’ il |
i ~ | N T
__lr_u'! 1 | slal
F =] 1 = 1 4
i o4 Ne., 3 - ,
o [=]
mi1Zstas] | [13ss0s & L__maox 1714
25406
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Kod Wersje
Brak M U
Przytacze (gtebokosé) | (gtebokosé) (gteboko$é)
P (AB) 2 x 3/4(18) | 2xM27x2(18) | 2x1.1/16-12UN (18)
T G1/4(12) | M14x1,5(12) M14 x 1,5 (12) :
o] 4 xM10(10) | 4 x M10(10) - ' gy 1424
Typ L L2 Typ L L2 L1
MAT 160 193 142,5 MATW 160 127 77 17
MAT 200 197 146,5 MATW 200 131 81 21
MAT 250 203 152,5 MATW 250 137 87 27
MAT 315 208 156,5 MATW 315 142 91 20
MAT 400 215 163,5 MATW 400 148 98 27
MAT 500 223 171,5 MATW 500 157 106 35
MAT 630 235 183,5 MATW 630 169 118 47
MAT 800 246 194,5 MATW 800 180 129 58
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MAT

Opis i dane techniczne dla MATS

Typ L L2 L1
MATS 160 | 148 96,5 17
MATS 200 | 152 100,5 21

MATS 250 | 158 | 1075 | 27
MATS 315 | 163 | 115 | 20
MATS 400 | 170 | 122 | 27
MATS 500 | 178 | 130 | 35
MATS 630 | 190 | 142 47 Uktad przytaczy

MATS 800 201 153 58 Przy{qcza boczne
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Kod ) i GS'Z '
Wersje : 1
Brak M u af = -
Przytacze $¢) | (gtebokos¢) | (gtebok S _:‘ = =
P(AB) | 2x3/4(18) | 2M27x2(18) [2x1.1/16-120N (1g)| | ' EAEDELL LIE510:

1
E

T G1/4(12) | M14x1,5(12) | M14x1,5 (12)

c 4xM10(10) | 4 x M10(10) -

Montaz

s Kotnierz do przystawki

max 38,1

min A%

Dane techniczne

Silnik w tej wersji nie posiada dtugiego watu ani tozyska.
Jest przeznaczony do bezposredniego montazu na przekfadni.

Krotki wat Kardana moze wykonywaé ruchy promieniowe
w zwigzku z tym, silnik nie moze by¢ wyposazony w uszczelnienie watka;
niezbedne uszczelnienie powinno by¢ w przektadni.

Maksymalne dopuszczalne cisnienie w linii przecieku zalezy od
wytrzymatosci na obcigzenie uszczelnienia watka. Zalecane jest zew.
odprowadzenie przeciekow.

Wejscie przektadni musi by¢ zaprojektowane tak, by olej
z przeciekow zapewniat smarowanie watu i fozysk. Poprowadz przecieki
w ten sposob, by smarowanie silnika byto zapewnione nawet po jego
zatrzymaniu.

Poprowadz przecieki w ten sposéb, by smarowanie silnika byto
zapewnione nawet po jego zatrzymaniu. Uzyj stozkowej uszczelki
dostarczanej razem z silnikiem, aby doprowadzi¢ linie przeciekéw do
smarowania.

Dane watu dla przystawki

mm
llo$¢ zebdéw z 16
Gniazdo DP | 12/24
Kat 30°
Srednica D D 33,8656
Srednica Dir Dri | 38,404
Srednica Di Di | 32,15*004
Szeroko$¢ wpustu Lo 4,516+0,021

Hardened wear

At

0il circulation hode
il 5

Wymiary w (mm)

IJ_

X]

o13280

/b
T

Hardening Specification:
HRC 60+2
0,7+0,2 mm effective cose depth
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Opis i dane techniczne dla MATE

Braim port T
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Uktad przytaczy Montaz
D' Przytacza boczne Kotnierz kwadratowy (4 $ruby)
Wersje U (M ‘G
= _Port &
= El__.——— 131, 810.3
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F Przylacza boczne
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P Przytacza boczne —
Wersje Ui M &4 w Kotnierz do két L 1650ax,
> L 28.7:0.2 =
= | |
e melVE
'_1_“_ @ I. Ei .‘.&_ l_ T b
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L
|13 1=1/4-1BUNEF,
MU Przytacza boczne 41/2-13UNE/ | 104, 41104, 440, 2
Do ptyt
o plyty Tvp L L2 | L
MATE 230 238,5 | 164,5 12
MATE 250 240,5 | 166,5 14
.
l.._. MATE 315 246,5 | 172,5 20
B MATE 400 253,5 | 179,5 27
MATE 500 261,5 | 187,5 35
MATE 630 273,5 | 199,5 47
MATE 800 2845 | 210,5 58
Kod Wersje
Przytacze U (gtebokos¢) M (gtebokos¢) G (gtebokos¢) U1(gtebokos¢) G1(gtebokosé) | MU (gtebokos¢)
P(AB) |1-5/16-12UN (18)| M33x2 (18) G1(18) 1-1/16-12UN(18)|  G3/4(18) 3/4°(18)
T 7116-20UNF (12) | M14x1,5 (12) G1/4 (12) | 9/16-18UNF(12)|  G1/4(12) | 7/16-20UNF(12)
C - 4xM12 4xM12 - - 8x3/8-16UNC




Silniki orbitalne MAT

Opis i dane techniczne dla MATEZ

— Oraim port T
'3
Uktad przytaczy
D Przylacza boczne -
Wersje [l M8 = Montaz
5 A
e P
|— z Kotnierz do przystawki
F-—
B
2108, 124
2 H161, 82 N =
F Przytacza boczne : b N
Wersje [l ‘M (G -
' =
q_&_
= — H 4,
B E/17-12
Typ L L2 L1
P Przylacza boczne b MATEZ 230 176 | 104,5 12
Wersje i '8 &1 —| - MATEZ 250 | 178 | 1065 | 14
. MATEZ 315 184 112,5 20
= e - MATEZ 400 191 | 1195 | 27
T B MATEZ500 | 199 | 1275 | 35
L3 MATEZ 630 21 139,5 47
o Bralresidl MATEZ 800 222 | 1505 | 58
MU Przytacza boczne P
Do piyt e
Py o
@
|': Kod Wersje
i B U ] G ] Gl MU
J= o o] (gebolos) | (geboross O I -
i B P(AB) |1-5/16-12UN (18)| M33x2 (18) | G1(18) | 1-1/16-12UN(18)| G3/4(18) |  3/4°(18)
L T |716-20UNF (12)|M14x1,5 (12)| G1/4 (12)| 9/16-18UNF(12)| G1/4(12) | 7/16-20UNF(12)
<Braiy port T c - HMI2 | 4xM12 - - 8x3/8-16UNC
Dane watu dla przystawki
mm RN C o G
llo$¢ zgbdw z 12 [ I_EQ"M*- 1 | Circular
Gniazdo DP | 8,5/17 8;—?/ =
Kat 30° 3 % =|
$rednica D D | 35858823 2 3 . b W
- =] e R o T ) =1 N
Srednica Dir Dri | 38,94%02 207 A | £
- - : ! 1.5 | ¢4,840,2
Srednica Di Di 33,3*018 i s . {o4,840.2 R
Szeroko$¢ wpustu Lo | 5,866+0,032 s -'—-i'-ﬁ- D |
1 I
Wymiar migdzy dwoma pinami (24) Me | 26,929-27,84 P e o
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Dostepne watki w silnikach MAT i MATE

C @ 40 prosty, wpust A 12x8x70 DIN 6885 K Stozkowy 1:10, wpust B12x8x28 DIN 6885
Max. moment obrotowy 132,8daNm Max. moment obrotowy 210,7 daNm
S=46
m\
A—A 50+3 dadm
12 -opa3 \I' .
A & 6
| |-— "'E‘l g M
gt s H “IH T 8=
g 7 rE R = | 8
s 73 L 8
L i A et
78,5+0,2 . :
a3 — B 2T =
min 25 Deep ' 2 ! 2 940,25
; max 114 : 54404 4
i 8240,2
D! max 114
I
co @ 1.1/2” prosty, wpust 3/8” x 3/8” x 2.1/4” BS46 SH @ 1.1/2” wieloklin 17T, DP 12/14 ANSI B92,1-1976
Max. moment obrotowy 132,8 daNm Max. moment obrotowy 132,8 daNm
8

19,545 <002 56**

y | - S|
el III ]!
: 3 : i —
¥ "L & |
c | | 785%0.2 o 78,5402
min 25 Deep [>I e A min 25 Deep | max 114
L, mox

SL wieloklin S-34,85 P.T.O. SB ? 1.1/2” wieloklin 14T, DP 12/24

Max. moment obrotowy 77 daNm Max. moment obrotowy 95 daNm
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|2.25212.315]

10841
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MAT

Wybér kierunku obrotéw dla MAT
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Silnik MAT posiada wbudowane w zawory zwrotne. W wyniku tego cisnienie na uszczelnieniach watka nigdy
nie bedzie wieksze od cisnienia w linii przecieku. Cisnienie przeciekéw zalezy od uzywanej przektadni.

Maks. cisnienie powrotne bez linii przeciekéw / Max. ci$nienie powrotne w linii sptywu

rmp State (bar)
0-100 rmp 75
100 - 300 rmp 40
300 — 810 rmp 20

Maks. cisnienie powrotne z linig przeciekow

Stata 140 bar
Przerywana 175 bar

Obcigzenie watu

tozyska stozkowe na wale zezwalajg na wysokie obcigzenia
osiowe i promieniowe watu.

Krzywa przerywana okresla maksymalne dopuszczalne
obcigzenie promieniowe.

Obcigzenia powyzej tego poziomu mogg doprowadzi¢ do
uszkodzen. Srodkowa krzywa przedstawia dopuszczalne
obcigzenia promieniowe dla teoretycznej zywotnosci (B 10)
3000 roboczo-godzin przy 200 obr./min.

Oczekiwang trwato$¢ mozna obliczy¢ dla roznych predkosci
i/lub obcigzen promieniowych. Podane obliczenia zakfadajg
stosowanie medium z dodatkami zmniejszajgcymi zuzycie.

:

Radial force in N —>
b1

g

Linia przeciekéow

Shaft lcad

T Fag = (L)
For L, =3000h

Fy n= 100 rpm

:"" it =200 rpm
f____.. =400 rpm

\

F..q = Radial force
| | F.. = Axial lorce
L -

Fax=04 Fraq
-— = |

Fay=04 Frag [
-— = |

50 100 150 Dhatatis
in mm —
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Silniki orbitalne

Sposoéb zamawiania serii MAT i MATE

Pominiete - Kotnierz kwadratowy (4 otwory)
C Magneto, 4 otwory
W Kotnierz do kot
S Kotnierz do przystawki

‘ Poz. 2 H Chtonnosé ‘

161,2 cm3/obr; 9,5 cal®/obr

201,5 cm®/obr; 11,9 cal®/obr
250,4cm?3/obr; 15,3 cal®/obr
319,5 cm3/obr; 19,5 cal®/obr
401,8 cmd/obr; 24,5 cal’/obr
523,5 cm®/obr; 31,9 cal®/obr
629,0 cm?3/obr; 38,4 cal®/obr
801,0cm3/obr; 48,9 cal®/obr
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[Poz. 3] Watki

2 40 prosty, wpust A12 x 8 x 70
@ 1.1/2” prosty, wpust 3/8” x 3/8” x 2.1/4”
Stozkowy 1:10, wpust B12x8x28
H 2 1.1/2” wieloklin 17T,
SL 6-34,85 P.T.O. wieloklin
SB 2 31,75[1.1/4]" wieloklin 14T, DP 12/24

‘Poz. 4 H Uktad przytgczy ‘
Pominiete - G 1/2

metryczny

2x 1.1/16-12UN  T:9/16-18UNF

Pominiete - Szary

Czarny
bez malowania

\Poz. 6 H Kierunek obrotow

d

Pominiete - Standardowa rotacja
E Odwrotny kierunek obrotow

wae | | | | [ |

‘Poz. 1 H Kotnierz mocujgcy ‘

Pominiete - Kotnierz kwadratowy (4 otwory)
C Magneto, 4 otwory

w
Lz ]

‘Poz. 2 H Uktad przytaczy

Kotnierz do kot

Kotnierz do przystawki

Przytacza boczne
Przytgcza boczne

Przytgcza boczne

gl

MU Pominiete
‘Poz. 3H Chtonnos¢ ‘
160 | 161,2 cm3/obr; 9,5 cal®/obr
200 | 201,5 cmd/obr; 11,9 cal/obr
250,4cm?/obr; 15,3 cal®/obr
319,5 cm®/obr; 19,5 cal®/obr
401,8 cm3/obr; 24,5 cal®/obr
500 | 523,5cmd/obr; 31,9 cal’/obr
630 | 629,0 cm3/obr; 38,4 cal®/obr
800 | 801,0cm3/obr; 48,9 cal®/obr

[Poz. 3]| Watki

C @ 40 prosty, wpust A12 x 8 x 70

2 1.1/2” prosty, wpust 3/8” x 3/8” x 2.1/4”
“ Stozkowy 1:10, wpust B12x8x28

2 1.1/2” wieloklin 17T,

6-34,85 P.T.O. wieloklin

@ 31,75[1.1/4]” wieloklin 14T, DP 12/24

SB

=

‘Poz. o H Uktad przytgczy ‘

[ U | 2x15/16-12UN

T: 7/16-20UNF

2 X M33 x 2 T-M14x15  C:4xM12

2xG1 T: 1/4

2 x 1.1/16-12UN T: 9/16-18UNF

2 x G3/4 T 1/4

2 x 3/4” T: 7/16-20UNF  C: 8x3/8-16UNC

Pominiete - Szary

bez malowania

‘Poz. 9 H Kierunek obrotéw

Pominiete - Standardowa rotacja

Odwrotny kierunek obrotow

d



